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DESCRIZIONE

La presente invenzione riguarda un veicolo fer-
roviaric, del tipo comprendente almeno un organc di

alimentazione elettrica per contatto con una rotaias

Sono neotl veicoll fervoviari, come tram, la cui

alimentazione elettrica & fornita da una rotaia di

(=P

alimentazione al suolo integrata nella carreggiata,

s

al centro delle due rotale di rotolamenteo, che =i

tudinale, 1in trenceni di alimentazione separatli da

=

iunti isclanti. I tronconi di alimentazione sono
alimentati soltanto guando sono interamente ricoper-

ti dal wveicelo ferroviario, evitande cosl gualsiasi
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rischic di elettrocuzione p gli utilizzatori. iUna

e rotaia di alimentazione al suclo & descritta

T
w
fomt

nal documentoc FR-A-2.762.810.

Lialimentazione elettrica del velcolo ferrovia-
rio 2 ottenuta attraverso un pattine di alimentazioc-
ne elettrica che striscia sulla rotala di alimenta-

zione al suclo e che stabilisce cosl 11 collegamento

T-2-

Tuttavia, la presenza di corpl estranel sul b

aric puc deterigrare il pattinoe di azlimentazione
e/o condurre alla formazione di archi elettrici
L'invenzione ha 1o scopo di proteggere 11 di-

A queste scopo, l'invenzione ha per oggettoe un

che comprende inoltre almenc un respingente disposto
davanti all’organc suddettc ed atte ad allontanare
corpi presenti sulla rotala di alimentazione.

Seconde  forme di  attuazione particolari, il
vaelcele comprende una o pid delle seguenti caratte-

riztiche, considerate isoclatamente ¢ secondo tubte

le combinaziconi tecnicamente possibili;

- 11 respingente comprende uno scude di pro-
tezione;, unc scopince disposto dietro lo scudoe e mo-
_3“
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ro, 1in cui lo scopine € distanziato dalla rotaia

suddetta, ed una posizione di lavoro, in cui lo sco-
pino & atto a spazzare la rotaia suddetta, ed un

meccanismo di spostamento dello scopino tra la posi-

zione di ritirc e la posizione di lavoro;

’
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- 1l meccanismo di spostamento comprende un
=lemento moblile di supportoc dello scopine, in cul lo

vocare lo spostamente dello scoplno tra la gosizicne
di ritiro e la posizione di lavoro, in cul lo scopi-
10 e mebile rispetto all'elemento di supporto ed 11
maeccanismo di spostamento comprende inoltre mezzi di
richiamo dello scopino in appeggic contre l'elemanto

di supporto suddetto;

- lo scopinoe € montato girevole tra la posi
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zione di ritiro e la pesizione di lavoro intorno ad

1 asse di retazione (A}, con l'elemento di supporto

tazicne {A) dello scopino, 1n cuil
L'elementoe & atta a provocare la rotazione dello

scopino tra la posizicne di ritiro e la posizione di

lavore, in cui i mezzi di richiame comprendonc una
molla di torsicone montata intorne all'asse di rota-
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tremita della mol-
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la sclidale all'elemento di supporto mentre l'altra

stremitd della molla & solidale allo scopino:

- il meccanisme di  spostamento comprende
mezzi di bloccaggio automatico dello scoplnoe nella

posizions di izione
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di lavero, lo sgcoplino @& respinto da un corpo che si
trova sulla rotaia di alimentazione fino alla sua

posizione di ritiro;

- il meccanismo di  spostamento comprende
mezzi di bloccaggio dello scopino nella sua posizio-
ne di ritire, e mezzi di disattivazione automatica
di guesti mezzl di bloccagglo al momento del comando

di spostamento dello scopino
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tiro e la posizione di lavoro;

- 1o scopine comprende almeno una spaszzola,
con la spazzola appoggiata sulla rotaia di alimenta-
zigne quando lo scopinc sl trova nella sua posizione

di lavoro;

- lo scopine porta almeno a pettorina di-
sposta davanti alla spazzela, in cui la distanza tra

s

la pettorina & la rotala di al

]

gamentarzione guando 1o
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scopince si trova nella sua posizione di lavoro €

o

sitiva ed 1inferiore alla distanza tra 1o scudo e

- il veicclo comprende un'unitda di pilotag-

[



ritiro & di

di

de

1zioni

pos

zzata

i

a

o

automat
no

gio
scopl

- [ 8 b i i { f T 1M i | s &k
e —~ ) o - 8] oy a — o i - — i

i 0] & s = O = i | 0 i o
O 1% e e 1)) - QB (] 4 C i8] Q
i) = 1, = I L N o = i b [oF o oh
a2 Sl = - o i o U = o i =
:nm fiy] ] o3} in mm w o ﬁ_.\,_ O i) ) —
[ @] U s} a v o o 4 o 4] y
8 43 ) ar s )] T ] ] 5 = )]
o] — 3 sl e — o ~t s " o 8] 48]
W = S R & - Y B D o ISR

j @k AR T v 2o g
Q O ~t e (! @ o 13 et ¥ —t
s ' O “ e e} » 4+ < Tr ]

. v ! L e ] @] i

@ “ .} T = L S - O moog
m m Sm — o a no o e o

- ~ & n [®] | 0

] + : . _ o ] ] @
L o o woo 52 =B, o 5w SO

o s o 4= G4 G - e ' s 49} L Sy
— " N noow 0 oS5
e b s R o ¢ A @ 9004 @w 0
4 =z W Y T R oo g s
i | w1 ¥ it ed 9 T {3 -

s i3] 73] ..m b o n.._u e w bd 4 -
& g o O 5§ © N5 7 £ g O 55

@ o, i3 b - i " ; A3 -
g E o 4 5w i S o
B o ] [ o te) e fond 1y a O o i U i
B e Y vood Tl v TR SR o P v g
[ - .- = ©o .
a3 g 00on Y =R = Qo 9
s - = T nw 0 — @ o my & mw bt
I i -~ 0 i : i _ i 1 = ;
R TE-] 0 T R o g o0
PR ¢ T mw . . 5 T 2 SR -
— - e — - oy - P

@ L — 3] - -l
— 0] @ i) - s © ' o - @)

@ r S > T R R S I o A= L U E - T
W NG s s a i m M o
o o ok - o i 43 . w e O 4 3
¢ o A o © T D . 0 D & Jomoo8 4 b
o e - F S e S-S YR = “ e
0 ™ O o O + W Y U . o Yo e
- o 0 - r = ) 4y , 1 4 w - i
N 4 i - ] [t} o) o oy 5] :mw m | o] T P} i3
o o i a3 4 . e o] s ! PV I @ i) — ]
) @ e = 4] -t 18 - o & [
4 = 13 175} 3 ~ T o3 r~ @ o uy

o i 5t o ] o} o O o)l — iy O O
P ot E 3 o ¢ — i “r-4 o o ~erd b
o g OV = o W oW ™ @ M o

A s

figura

]
Lo

nel

sta

oL

una vi
lustratco

1
i

.

-
=
ey

e 1l

i
T

ngent

{

rappresent

a parte del resp

Ty
id

¥

11



B e

rt

b4

cpino in posizione
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giunti isclanti 7
Tn gualsiasi momento, almenco due tronconi & so-

-

no totalmente ricoperti dal veicolo 1. Soltanto

tronconi totalmente ricoperti dal velcclo 1 possono

cssere alimentatl, evitando cosl gualsiasi rischio
di elettrocuzicne per gli utilizzatori. I tronconi
di alimentazione € hanno una lunghezza inferiore al-

la semi-lunghezza del veicolo 1.
In tutta la descrizione seguente, 1 termini

“"anteriore” e "posteriore’ si intendonc rispetto al-
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i avanzamento de.
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la direzions
, come & indicato dalla freccia D nelle figure.
Inoltre, nella descrizione, la rotaia di alimenta-
zione 4 costituisce un riferimento di longitudinali-

td e di orizzontalita. Il tevmine "trasversale”
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intende rispetto alla rotaia 4.

Il wveicole comprende, oltre al carrello inter-
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medio 3, due carrelli 8 di estremitad, = due respin-
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anteriore e posteriore clascuno del quali =
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ser allontanare corpl presenti sulla rotaia di al
mentazione 4 e proteggere i pattini 2.

11 respingente 10 anteriore
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anteriore 8, mentre 11 respingente 10 posteriore e
T

disposto sull'estremita posteriore del carrello po-

[

1 respingente posteriore 10 svolge la funzione

di respingente anteriore 10 qguando la direzione di

avanzamento del veicolo 1 & invertita. Il respingen-

te posteriore 10 & ldentico al respingente anteriore

10 ed & simmetrice del respingente anteriore 10 ri-
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spettc ad un pilano verticale tCrasversa
per il centro del velcolo 1. I1 respingente poste-

ricore 10 non sara guindi descritto ulteriormente nel

M
o
=
O
6]
@
o
[&3
O
F_.l
[

Ciascun respingente 10 comprends

quale lo scopine 14 & distanziato dalla rotais di
alimentazione 4 {si veda la figura

zione di lavoro nella guale lo scopine 14 appoggila

sulla rotaia 4 per spazzare la rotala 4 (si veda la
figura 8}, ed un meccanismo di spostamento 16 dello

scopino 14 tra la posizione di ritiro e la posizione



no 14 e le ruote 5 del carrellco antericre 8 del wveli-

Le figure da 3 a & illustrano lo scopino 14

Come & illustrato nella figura 3, 11 respingen-
te 10 possiede inoltre una trave 18 sulla quale &

issato 1o scude 12, con la trave 18 fissata a susa

volta, ad esempic per mezzo di viti, sul carrello

ergente 1in avanti. Essa comprende due flange tra-
sversali 20 di fissaggic sul carrello B8 & due pia-
stre trasversali 22 di supporto dellc scudo 12. La
trave 18 possiede anche due bracci 24 che collegann
le plastre 22 alle flange 20. I bracci 24 comprendo-

no dei distanzizli 26 corizzontall che 1i rinforzano.

Lo scudco 12 possiede, c¢on riferimento alle fi-
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telaic 34 di supporto dello scopino 14 fissato alla
parte posteriore della scatola 30.
Lo scopino 14 & cosi disposto dietrc lo scudo
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o scopinc 14 & lo scudo 12 sonoc alli-~

F

neati secondo il plano P.
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11 telalc 34 possisde 1rn

orizzontalli diagonall di rinforzo 53 ciascunc dei

guali collega uno del bracci 46 alla flangia 44.
I1 meccanismo 16 di spostamento comprende 1 se-

guenti elementi:

- un martinetto elettrico 54 comprendente un
involucro 56 ssato nellsa atola 30 ed un'asta 58
di ionamento delle scopino 14, con 1'asta 58 mobi-

le in traslazione nell'invelucro 56 tTra una posizio-
ne di ritiro ed una posizione estesa,

- un albero trasversale ©0 di trascinamento
2 di bloccagglo, dispeste nel telaio 34, sul quals

l'estremitd posteriore dell'asta 58 & montata in

modo puramente givevole intorne all'asse dell'albero

[

60,
- una prima biella 62 articolata alla sua

estremita anteriore sull

L'estremita posteriore dell’asta di azicnamento 58,
- ltalberc di supporto 50 precedentemente

menzlionato, con "alberc 50 comprendente una prims

64 ed una seconda 66 leva di supporto e di arresto

dello scopino 14, con le leve €4, 66 sclidall al tu-

cstremita posteriore della prima bilella 62 e arti-

estremita anteriore della prima leva &4,
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Il gruppe ad elemente di

con riferimento alle figure S e 6, una guida cilin-

drica H0, un element

co di spinta trasversale 82 mon-

tato scorrevole nella guida 80, ed una molla 83 mon-
tata nella gulda 80 e che sollecita 1'elemento di

o della gu

L.

ida 80,

1 spostamente 16 comprende
bloccaggio della scopino 14
:11la sua posizione di ritiro.

Il nottolinoc 84 comprende un:

5}1

rotella B& monta-

aszse verticale sul distan-

ziale 53 situatc dal lato

e che sporge verso
rotella 8c. TI1 dente 88 coopera, in posi
9C dellc scopi

osizione di ritiro.

In effetti, 11 dente 88

5, ess0 blocca la rotazi



T1 nottolino 84 comprende inoltre una molla di

torsione (non rappresentata) che sollecita la rotel-
la 86 verso la sua posizione di bloccaggio. La ro-

tella 86 possiede una faccia di appoggic 93 coope-

rante con l'elemento di spinta 82 per lo sbloccagglo
dellc scopine 14, ed una faccia di camma %4 che fa

rientrare l'elemente di spinta 82 durante il ritecrno

dell'alberc 60 verso la parte anteriore.

-

Il nottolino 84, 11 gruppo ad elemento di spin-

e le tacche 20 dello scopino 14 costituiscono

-
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o
w
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dei mezzl di bloccagglo dellic scopine 14 nella

D
i

| -

sua posizione 4di ritire. Inoltre, il gruppo ad e

(i

-t

[

att

mento di spinta 78 costituisce del mezzi 4di di

4]

vazione auntomatica dei mezzl di bloccaggio.

Lo scopinoe 14 comprende una struttura 96 di
supporto comprendente una piastra trasversale 97 di

fissaggio e due flange 98 longitudinali che bordano

flange 98 sporgono rispetto alla piastra 97. Esse
sono identiche e ciascuna di esse comprende un foro
nel guale & inserito 11 tubo di supporto 52.

a struttura di supporte 9¢ & cosi montata gi-

i
-

1 2 A,

as

]
€1}

43
o

revole sul tubo di supporto 52 intorno
Le flange 98 sono dispoeste nelle immediate vicinanze

dei rispettivi bracci 46 del telaic 34.



Inoltre, la struttura 96 comprende due distan-

ziali 100 ciascunco del guali collega una delle flan-
ge 98 alla piastra 927

11 meccanismo di spostamento 16 possiede inol-

¥

tre mezzi di richiamo 102 che sol
tura di supporto 98 dello scopinoe 14 verso la prima

)

a secconda leva 64, 66. I mezzi di richiamo 102

foamet

comprendono due molle di torsicne 104 di asse A mon-

tate sull'talbero di supporto 50. Ciascuna delle mol-

le 104 ha una delle =zue gstremitd =so!

essi, e quindi la regolazione della tensicone dells

e
-

.
(%3

La piastra 97 serve 1ncltre da arresto per

oy
I(_,

rotazlone dello scopino 14 ed appoggia a questo sco-

pe sulla prima e sulla seconda leva 64, 66 sotto

Lo scopino 14 comprende inocltre un gruppe 110 a

o
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settorine comprendente una pilastra di



fissaggioc 112 sulla piastra di supporto 97 per mezzo

di due bulleni, insieme a due spazzole 114 e due

pettorine 116, olidali alla piastra di fissaggio
112, Lo scopince 14 porta due tr 2 116, fissate

1

Le due spazzole 114 formanco una V convergente

in avanti in modo che 1 loro assi formino un angolo
non nulle rispetto ad un plano trasversale guando lo
scopino 14 si trova nella sua pesizione di lavoro.
Gli assi delle spazzole 114 formano tra loro un an-

re 1in una vista dallfalto (figura 3}.

114. L'asse di clascuna spazzola 114 & parallelo al-
l'asse di una rispettiva peftorina 116, Inocltre, le
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ontatto l'una con 1'altra,

esattamente come le pettorine 116.
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Le spazzole 114 sono ad esempio resalizzate ¢
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setole in filo di nylen. Le setole sonoe sostanzi
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Le due pettorine 116 sono realizzate in un ma-

s
T
st
Lt

-iale flessibile, come ad esemplce una Jgomma natu-

11 wveicolo ferroviario 1 comprende inoltre

ritiro e di lavoro in funzione dell'attivazione del

S

pattino di alimentazicne elettrica 2 ed in funzione

1

della direzicone di avanzamento del veicolo 1. L'uni-

£a 117 comanda pia in particolare il martinetto 54,

~

colo ferroviario su

[N

Seconde una variante, 11 ve

gomma 1 & una metropolitana le cul ruote sono ad

egempic munite di pneumatici.

Inoltre, 11 veicolo 1 pud possedere un numero

el caso in cul 11 wveicolo 1 possieda pit di un

carrello intermedic 3, 1l respingente 10 pud essere

5
A

fissato su uno di dquesti carrelll intermedi 3 nella

misura in cul guesto carrello intermedio 3 si trova

di fronte a tronconl 6 che non scono sobto tensione.
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m

Secondo una varlante, il respingente 10 com-

prende un'unica spazzola 114 e/c un'unica pettorina



un'altra wvariasnte, 1l respingente
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nha una pettoring 116.
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Secondo una variante, 1 respingenti 10 non sono
fissatl sul carrelll di estremitad 8. Essl sono ad
esemplo fissati sul telaio del veicolo 1.

Durante 11 funzionamento, lo scoplnc 14 del re-

spingente anteriore 10 si treova inizialmente in una

Quando 11 pattino di alimentazione elettrica 2

-

ntare i1l veicolo ferroviario
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mento 58 si spostl verso la parte posteriore dalls
t 58 s post la parte post jall

sua posizione iniziale di ritiro {si vedano le figu-

fisce
o
)
]
9]
&
[
=
I._J
72
i)
@
p
L
m
)
r
0]
o
[
i
)
"CJ
@]
w
-
I
nJ
"'“1
D
[93
|_.l

ritirec dello scopino 14, fino alla sua posizione

di lavoro del-
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lo scopinoe 14 {(si veda la figura #&). Lo scopino 14
del respingente posteriore 10 non e azionato e rima-
ne nella sua posizicne di ritiro.

slazicone alllindietro dell'asta
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di azicnamento 58 lungo il suo asse, l'asta 58 spo-
sta l'alberc di trascinamentoe 50 all'indietro.

L'elemento di spinta 82, allora in impegno contro la
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dellec scopino 14.
Incltre, durante la stessa traslazione dell'al-

pero 60, la prima e la seconda biella 62, 74

e
]
O
=
1]

consequenza della loro articolazicne sull

ma e della seconda leva 64, 66, Le leve &4, 66 sono
allora trascinate in rotazione nel verse anticrario

‘asse A, con riferimento alle fi

-t

interno al

a 2. Lo scopinoe 14, che appoggia & riposo sulle due
leve 64, 66 sotto l'azione delle molle 104, segue la

i P e = 1 v a A mme A yeenupe A T,
ne di circa 4 e lo scopine 14 si trova nella sua

pettcerine 116 sono allora sostanzialmente verticall.

L'elemento di spinta 82 si trova dietro la rotella
86

Nella posizione di lavoro, le spazzole 114 ap-
poggiano contro il suolo, in particolare contre 1a

roftaia di alimentazione 4, in modo che 1 corpl di

piccole dimensioni e le polveri sianc espulsi wverso

5

£




l'esterno dalla rotaia 4.
Le due pettorine 116 hanno alleora l'estremita

inferiore ad una distanza positiva dalla rotaia di

le spazzole 114 ad allontanare gli oggetti che ri-

h 5

mangone sulla, o in prossimitd della, rotaia di a

4}
it
)_J

i

O
]
il

mentazione 4 malgradoc 1'azione dello scudo anteri
12, la cui distanza dalla rotaia 4 & superiore a
gquella delle pettorine 116. Le pettorine 116 servono
ad esempio per evitare c¢che fili di ferro si agganci-

by

no nelle setole delle spazzole 114.

(T

corpi passano allora sotte 1o scude 12 e, se hanno
untaltezza superiore all'altezza dal suolo delle

pettorine 116, entranoc in contatto con le pettorine

Quande 1 corpi 120 di dimensicone media hannc
una massa relativamente elevata, ad esemplo superioc-
re a circa 50 grammi, l¢ scopino 14 si dispone in

una posizione di rientro consentita dalla sua oscll-

lazione in rotazione contro l'azione delle molle di

04, come 2 illustrato nella figura 9.
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Jontanati 1 corpi 120, lo scopino
14 ritorna allora nella sua posizione di laveoro.
Tuttavia, guando l'urte con il corpo 120 & sta-

to noteveole, lo scopino 14 si solleva completamente

della presa delle tacche 20 e del dente 88, sotto
lfazione della molila di teorsicone del nottelino H4

di ritiro, guindl riporta nella posizione di lave-
ro mediante un nuove movimento di rincule dell'asta
58. I mezzi di bloccagglic precedentemente descritti

casc di un forte urte contro uno dei corpi 120,

Con 1'invenzicne, i corpl di grandi dimensioni,
come ad esenpio barre metalliche, sono aliontanati
dalla rotaia @i alimentazione 4 per mezzo dellc scu-

do 12, wosa che evita archi elettrici tra il carrel-

lo intermedic 3 e la rotala di Limentazion 4, e
che evita un urto contro 11 pattino 2
noltr i corpi di dimensione medla, come ad

esempic carta, fog
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allontanati dalle pettorine 116. Infine, 1 corpi di
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piccole dimens
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, come sabbia e polveri, scono al-
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L'abrasione del pattine 2 & cosi ridetta.

=
}._J

contatto elettrico tra il pattino 2 e la rotaia di
alimentazione 4 & anche di miglior gualita, polchd 1
corpl estranel sono suscettibili di ostacola la

conduzione tra la rotala 4 ed 11 pattino 2.
La funzione di rientro dello scopino 14 1o pro-

tegge da

r)J

un urto contre un corpo 120 di dimensioni

medie ma di massa relativamente elevata, ad esempilo

massiccio di ghisa. La massa degll oggetti da scan-
sare €& tuttavia regolabl

zione della tensicne delle molle di torsione 104.
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Come conseqguenza del loro posizionamento sul

trovano mal di fronte ad un troncone ¢ sotto Tensio-

ne; <id evita la formazione di archil elettrici.

respingente 10 con 11 procedere dell'usura delle

ructe 50 e della diminuzione dell'altezza dal suclo



del respingente 10 che ne risulta.

I mezzi di guida 68 assicurano la stabilita
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torine 116 assicura un allontanamento efficace deid
corpi verso llesternce dalla rotaia di alimentazione

vimentli wverticall rispetto alla rotailas
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glicre, nelle curve, rispette al casc in culi 1 re-
™ @yt i 10 4 N0 wont alt i =il rfalaim del welenlc
Spingentli 1L sliant mentatli syl teldild el vaelcolio



RIVENDICAZIONI

1. Veicole ferrcoviario (1}, del tipo comprendsnte
almeno un crgano di alimentazione elettrica (2) per
contattc con una rotaia di alimentazione elettrica

{4}, in cul la rotaia di alimentazione elettrica {(4)

(-

segmentata, nella sua direzione longitudinale, in

tronconi di  alimentazicne {6) separabti da giunti

mente ricopertli dal veicolo pessono essere alimenta-

ti, caratterizzato dal fattoc che 11 veicolo (1) com-
prende incltre almenc un respingente (10} disposto
davanti all'organo suddetito (2} ed atto ad allonta-
nare corpl presenti sulla rotaia di alimentazione
{4}, con il respingente (10} fissato su un carrello

{8 & che =21 trova d4di fronte a tronceoni (6} della

rotaia di alimentarzrione che non sonoe sotto tensione

2. Veicolo (1) seconde la rivendicazione 1, carat-
terizzato dal fatto che 1l respingente (10) & fissa-

to su un primo carrello {(8), coen l'organo di alimen-
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tazione elettrica (Z2) disposto su un altro ¢
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Z2, caratterizzato dal fatto che 11 respingente (10}

& fissato su un carrello di estremita (8), con 1'or-
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terizzato dal fatto che lo scopine {(14) & montato
girevole tra la posizicone di ritire & la posizione

di laveore intorno ad un asse di rotazione (A), con

elementc dil supporto (64, 66) che & montato gire-

-

vole sullo scudo {(12) intorne all'asse di rotazione

l'elemento (64, 66) & atta a provocare la rotazione
dello scopino (i4) tra la posizione di ritiro e la
posizione di lavoro, in cul 1 mezzi di richiamo

184} monta-

<

{102) comprendono una molla di torsione
ta intornoc all'asse di rotazione (A} dello zcoplino
{14y, con un'estremitd della mol

all'elemento di supporte (64, 66), mentre l'altra

1

a (104) e sclidale allc scopino

[

estremita della mol

7. Veicolo {1) secondo una gualsiasi delle riven-

dicazioni da 4 a 6, caratterizzato dal fatto che il
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mececanismo di o spostamente (1

bleoccaggio automatice delle scopine (14) nella posi-
zione di ritiro guando, essendo nella posizione di

lavoro, lo scopino & respinte da un corpo {(120) che

trova sulla rotaia di alimentazione {4) fino alla
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ua posizione di ritiro.
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3. Veicolo (1) secondo una gu
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posizione di ritiro, e mezzi di disattivarzione auto-

matica {78) di guestl mezzli di bloccaggic al momento
del comando dello spostamento delle scopino (14) tra

g Veicole (1} secondo una gualsiasi delle riwven-
dicazioni da 4 ad 8, caratterizzato dal fatte che lo

scopino (14} comprende almeno una spazzola (114), in

cui la spazzcla (114) & appoggiata sulla rotaia di

!

-

{14} porta almeno una pettorina (116} disposta da-
vanti alla spazzola {(114), con la distanza tra la

pettorina {11le) e la rotaia di alimentazione (47,

la distanza tra

-

dai lavoro, positiva ed inferiore a
lo scude (12} e qguesta rotala.

E 1

10. Veicolo (1} secondo una qualsiasi delle riven-

o]
]

dicazionl da 4 a %, caratterizzato dal fatto che

veicole (1) comprende un'unita di pilotaggic (117)

pino {14} tra le sue posizionl di ritiro e di lavoro

o

in funzione dell'attivazicne dell’ocrganc suddetto d
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alimentazicne elettr
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11. Sistema ferroviarico comprendente una rotaia di

alimentazione elettrica

ot
W

4 ed un veicolo ferrovia-

3

rio (1) comprendente almens un corgano di alimenta-
zione elettrica (2} per contatto con la reotaia sud-

detta di alimentazione elettrica {4y, in cui la ro-

taia di alimentazione (4} & segmentata, nella sua

ne {6) separati da giunti isolanti (7}, in cul sol-
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ronconi {6) totalmente ricoperti dal veico-

fatto che 11 wvelceclo ferroviario (1Y & conforme ad

una qualsiasi delle rivendicazioni da 1 a 10,
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