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Wodzik ruchomy do poélautomatéw tokarskich

1
Przedmiotem wynalazku jest wodzik ruchomy
do poélautomatow tokarskich, ktéry przy powrot-
nym ruchu san ‘suportu podluznego powoduje
zwolnienie ukladu sztywnego wzornik — narze-
dzie.

Najczesciej stosowane w polautomatach tokar-
skich wodziki stale przy powrotnym jalowym ru-
chu suportu podluznego wykluczaly mozliwoSci
zwolnienia ukladu wzornik-narzedzie przy czym
powracajacy noz do polozenia wyjSciowego ka-
leczyl powierzchnie przedmiotu obrabianego.

Znane s3 rowniez wodziki ruchome z hydrau-
licznym sterowaniem, jednak ze wzgledu na zio-
zong ich budowe, wymagaja starannej konser-
wacji i kwalifikowanej obstugi tak w eksploata-
cji jak i w naprawach.

Wade powyisza usuwa wodzik ruchomy wedlug
wynalazku zamocowany w saniach suportu, kto-
rego palec wodzacy w czasie powrotnego ruchu
suportu odchyla sie¢ powodujac odsuniecie noza
od przedmiotu obrabianego. O§ obrotu palca wo-
dzacego w stosunku do ostrza tego palca (wierz-
cholka) przesunieta jest w kierunku toczenia od
- 1—2 mm w zaleznoSci od wielko§ci wodzika, co
w przypadku toczenia ksztaltowego umozliwia
dokladne przejScia noza z roznych S$rednic bez

pozostawienia $§ladéw w postaci zgrubien row-

kéw, itp. eliminujgec drgania i odohylenia osio-
we palca wodzacego, a tym samym dokladne wy-
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konanie przedmiotéw w tolerancji wymiaru
i ksztaltu.

Wynalazek jest przykladowo wyjasniony na
rysunku, na ktéorym fig. 1 przedstawia poglado-
wo uklad wzornik-narzedzie ze szczegdlnym

_ bodkresleniem zamocowanego wodzika, fig. 2 —

fragment suportu podluznego z przodu z zamo-
cowanym wodzikiem, fig. 3 — fragment suportu
z boku.

Wodzik ruchomy przedstawiony przykladowo
na fig. 1, 2 i 3 opisano ponizej.

W saniach suportu podluinego 1 zamocowana
jest oprawka 2 palca wodzgcego 3. W czasie ru-
chu roboczego san suportu palec wodzacy 3 osa-
dzony wahliwie na osi 4 oprawki 2 opiera sie
o powierzchnie¢ 5 oprawki 2 przyjmujac poloze-
nie wyjéciowe. Podczas ruchu powrotnego san
suportu palec wodzacy 3 §lizgajac sie po po-
wierzchni wzornika 11 napotyka na opdér w wy-
niku tego odchyla sie napinajac réwnocze$nie
sprezyne 6 osadzong jednym koncem w gnieZdzie
palca wodzgcego 3, a drugim korficem na kélky 8
widetek oporowych 7.

Po doj$ciu san suportu 1 do pozycji wyjscio-
wej sprezyna 6 ustala robocze polozenie palca
wodzacego 3. Sruby dociskowe 9 i nakretki 10
zabezpieczaja o§ 4 palca wodzacego 3 przed zmia-
ng polozenia, réwnocze$nie mocuja widetki 7 do
oprawki 8.
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Zastrzezenie patentowe wahliwie, podparty na koficu sprezyng znamien-
ny tym, Ze o§ obrotu palca wodzacego (3) w sto-
Wodzik ruchomy do pédlautomatéw tokarskich sunku do ostrza tego palca przesunieta jest w

posiadajacy palec wodzacy osadzony w oprawce kierunku toczenia o 1—2 mm.
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