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Przedmiotem wynalazku jest elektryczne
urz#dzenie przestrzennego zdalnego sterowania,
zwlaszeza do zdalnego sterowania manipulatora
tzw. ,,sztucznej reki”, wykonywujgcej ruchy we
wszystkich kierunkach przestrzeni.

Znane urzagdzenia do zdalnego uruchamiania
albo sterowania w celu manipulowania przed-
miotami lub substancjami niebezpiecznymi lub
szkodliwymi dla zdrowia, jak np. preparatami
promieniotwdrczymi, sa oparte na zasadzie po-
laczen mechanicznych za pomocg np. ciegiel,
tanncuchéw lub drgzkéw, tak iz mozliwosci za-
stosowania tych urzadzen sg ograniczone dlu-
goscig czlon6w mechanicznych. ‘Wskutek tego
zasieg znanych urzadzen do zdalnego sterowa-
nia nie przekraczz kilku metréw. Ponadto zda-
rza sie w znanych urzgdzeniach, ze na skutek
niesprezystych odksztalcen diugich ciegiel staje

*) Wiadciciel patentu o$wiadczyl, ze twdreg
wynalazku jest Janusz Margowski.

sie konieczne czeste podregulowywanie ukladow .
zdalnego sterowania. :

Niedogodnos$ci znanych urzgdzeh usuwa urzg-
dzenie wedlug wynalazku, w ktéorym zdalne
przenoszenie ruchéw na dowolng odlegloéé od-
bywa sie na drodze elektrycznej. Urzgdzenie
wedlug wynalazku rézni sie od wszystkich zna-
nych urzadzen tego rodzaju zasadniczo tym, ze
zdalne przenoszenie ruchdéw odbywa sie nie za
pomoca ukladéw drazkéw, linek itd., lecz za
pomoca miniaturowych indukcyjnych maszyn
elektrycznych, znanych pod nazwsg ,selsynéw”, .
ktore stuza do zdalnego przekazywania prze-
mieszczen katowych. Dzieki zastosowaniu ukla-
déw selsynowych jest wykluczone rozregulowa-
nie sie ukladéw, przenoszacych zdalnie ruchy,
gdyz lgcza selsynowe charakteryzuje praca syn-
chroniczna.

Elektryczne urzadzenie do zdalnego sterowa-
nia przestrzennego wedlug wynalazku skiada
sie z dwdch podobnych i polgczonych przewo-
dami ukladéw elektrycznych, a mianowicle



N

z.-ukladu -nadawezego i ukladu odbiorezego.
Kazdy uklad sklada sie z czterech
kitére 63 polgczone mechanicznie kaskadowo
w ten sposéb, Ze of pierwszego selsyna jest
pm'wpadh do plaszczyzny, w ktérej moze po-
ruszaé sie of drugiego selsyna, a of druglego
selsyna jest prostopadla do plaszezyzny, w kt6-

selsynéw,.

rej lezy stale o trzeciego selsyna. Czwarty sel-
syn jest przeznaczony do napedu wézka pod-r

trzymujecego plerwszy selsyn, przy czym ten

naped powinlen przetwarzaé ruch obrotowy
czwartego selsyng na ruch prostolinigwy. wézka.
Na osl trzeciego selsyna w ukladzie odbiorczym

Jest umieszczon}' chwytak, uruchamiany np. za

pomocy elektromagneséw, tzw. ,sztuczna reka”,
ktéra w sposéb wierny i niezwloczny powtarza
katde mastawieme galki manipulacyjnej, umo-
cowanej na Osi trzec1ego selsyna w ukladzie
nadawczym. Dla unikniecia skutkéw bezwlad-
;1951:; Juchomych elementéw moina z korzyScig
mtosowaé tlumienie elektryczne, pneumat&czne
lub hydrauliczne. » o

Dalsze szczeg6ly wynalazku sg objasmone na

przykladzie przedstawionym na rysunku, Fig.-1 -

przedstawia widok z boku ukiadu selsynowego

wedtug wynalazku, a fig. 2 — ten sam uklad
w widoku z géry. -

Na ruchomym wézku 5 przesuwnym na szy-

nich *7; jest umecowany pierwszy selsyn 1, kt6- .

rego of jest prostopadla do plaszczyzny -osi

woézka. Na osi 2 tego selsyna 1 jest zaklinowany

palgk 6 ,podtrzymujacy drugi selsyn 3, ktérego
0§ 4 moze porusza¢ si¢ w plaszczyZnie, prosto-

phdibj do st 2 pietwszego selsyna 1. Na osi 4

drugiego selsyna 3 jest umocowany trzeci selsyn
8, ktérego-of 9 lezy stale w plaszezyznie pro-
sfopadlej ‘do osi 4 drugiege selsyna. Czwarty
se’]ﬂn nie - przedstawiony- na  rysunku,: jest
sprzeﬁony z wézkiem 5 za -pomocg przekladni,
kiéra zamienia ruch obrotowy na ruch - prosto-

~

liniowy. np. za pomoca pmek}adni -pasowej lub -

zebatl:owe;

Optsany uktad: sebynéw ]est Wykmany tak .

" samo po stronie nadaweczej, jak i odbiorczej. .

Razdy selsyn strony nadawczej jest. polgczony .

oddzielnie Hnig z edpowiednim selsynem strony

odb'iorczej”, tak i2 taka para. selsynéw.stanowi.

..waiuelek‘tr)‘czny” W ten sposéb kazdemu tu-.
chowi solsynéw ‘strony mnadawézej odpowiadaz

tikia same wiernokatowe przemieszczenie sel-

syndw po stronie odbiorczej.
r{a“kgﬁm b {1 owtﬁ &rm:iego selsmg 8 w. ukh-

‘.n'Q o . s : . e

R

Btk 2031. 31, o. eo 1oo+ao Bs.

dzie nadawczym umocowana jest gatka mani-
pulacyjna (nie uwidoczniona na rysunku), a w
ukladzie odbiorczym jest umieszczony na koficu

11 osl 9 uchwyt, nie przedstawiony na rysunku.

Urwchomieme galki manipulacyjnej powoduje ‘
takie same uruchomienie uchwytu, tak iz taka

.]_ sztuczna rekg” moze wykonaé wszelkyg mani-
'pulacje z nadeyczaJna dokladnos$cig i na bar-

dzo -dalekie odleglo$ci, ograniczone tylko diu-

" goécig przewodow.

Zastrzeieni,a, patentowe

1 Elektryczne urmdzenie do zdalnego sterowa-
nia nadgznego przestrzennego, zwlaszcza do
uruchamiania zdalnego manipulatora w po-
staci tzw. ,sztucznej rek.i” skladamce sle..
'z dwobch polgczonych ze sobg przewodami
analogicznych elektrycznych ukiadéw, na-
dawczego i odbiorczego, znamienne tym, zZe
kazdy z ukladéw sklada sie z czterech sel- -

- synéw, przy czym- plaszczyzna, w kt6rej po-
© rusza si¢ of (4) drugiego selsyna (3) jest
prostopadla do osi. (2) pierwszego selsyna (1),
a plaszczyzna, w ktérej porusza sie of (9)
trzeciego selsyna (8), jest prostopadla do osi
. (4) drugiego selsyna, natomiast czwarty sel-
syn Jest sprzezony za pomocy dowolnej prze-
kladni, Zamieniajgcej. ruch obroldwy na. ruch'
postepowy, ap,.za pomocy przekladni paso-
wej lub zebatej, z wézkiem (5), na ktérym
jest umocowany pierwszy selsyn (I).
2. Elektryczne urzadzenie do zdalnego stero-
.‘wania., nadjzinego : prz-tx:zennego*, wedhug
zastrz. 1, znamienne. tym, Ze.na osi.(2). pfre
' wszego selsyna (1), umieszczonego na. rucho-
: mym woézku (5), jest. umocowany .palgk. (6), .
podtrzymujgcy drugi selsyn. (3), na osi .(4) -
za§ drugiego selsyna jest umocowany. trzeci
selsyn (8), przy czym na koncu (11) osi D%
trzeciego selsyna w uktadzie odbiorczym jest -
. osadzony uchwyt jako ,sztuczna reka”, ktéra
powtarza ruchy, galki manipulacyjnej, ume-.-
rowanej na drugim . konicu, (10) osi (9).sel-:
syna trzeciego w .ukiadzle nadawczym. ;--
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