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element gelagertes Verriegelungselement (17) zum Ver-
riegeln des Werkzeugs in der Werkzeugaufnahme, wo-
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft eine Werk-
zeugaufnahme fiir eine Handwerkzeugmaschine und ei-
ne Handwerkzeugmaschine mit einer derartigen Werk-
zeugaufnahme.

[0002] Ein Abbruchhammer oder Meiflelhammer um-
fasst eine Werkzeugaufnahme, in der ein Werkzeug, wie
beispielsweise ein Meilel, aufgenommen werden kann.
Eine derartige Werkzeugaufnahme kann eine Verriege-
lungseinrichtung zum Verriegeln des Werkzeugs in der
Werkzeugaufnahme in Form eines Klappmechanismus
aufweisen. Ein derartiger Klappmechanismus umfasst
ein Verriegelungselement, das senkrecht zu einer Mittel-
achse des Werkzeugs klappbar ist, um das Werkzeug in
der Werkzeugaufnahme zu arretieren und wieder freizu-
geben. Ein derartiger Klappmechanismus ist im Neuzu-
stand zumeist schwergangig und nach einiger Betriebs-
zeit der Handwerkzeugmaschine oftmals so verschlis-
sen, dass dieser sich von selbst 6ffnetund das Werkzeug
aus der Werkzeugaufnahme herausfallen kann.

[0003] Eine Aufgabe dervorliegenden Erfindungistes,
eine verbesserte Werkzeugaufnahme fiir eine Hand-
werkzeugmaschine bereitzustellen.

OFFENBARUNG DER ERFINDUNG

[0004] Demgemal wird eine Werkzeugaufnahme fiir
eine Handwerkzeugmaschine, insbesondere fir einen
Abbruchhammer oder MeilRelhammer, vorgeschlagen.
Die Werkzeugaufnahme umfasst ein Aufnahmeelement
zum Aufnehmen eines Werkzeugs, und ein exzentrisch
und drehbar an dem Aufnahmeelement gelagertes Ver-
riegelungselementzum Verriegeln des Werkzeugs in der
Werkzeugaufnahme, wobei das Verriegelungselement
mit Hilfe eines Verdrehens desselben um das Aufnah-
meelementvon einem Entriegelungszustand, indem das
Werkzeug aus dem Aufnahmeelement entnehmbar ist,
in einen Verriegelungszustand, in dem das Verriege-
lungselement das Werkzeug formschlissig umgreift, und
umgekehrt verbringbar ist.

[0005] Durch das exzentrische Verschwenken des
Verriegelungselements um das Aufnahmeelement kann
auf einen wie zuvor erwahnten verschleiRbehafteten
Klappmechanismus verzichtet werden. Dies erhoht die
Betriebszuverlassigkeit der Werkzeugaufnahme.

[0006] Das Aufnahmeelement umfasst vorzugsweise
einen Aufnahmeabschnitt zum Aufnehmen des Werk-
zeugs. Der Aufnahmeabschnitt kann beispielsweise eine
sechseckige Innengeometrie aufweisen, wobei das
Werkzeug dementsprechend eine sechseckige Auflen-
geometrie aufweist. Die Werkzeugaufnahme ist vorzugs-
weise derart an der Handwerkzeugmaschine gelagert,
dass die Werkzeugaufnahme eine lineare Bewegung
vollfihren kann. Die Handwerkzeugmaschine kann zum
linearen Bewegen der Werkzeugaufnahme ein Schlag-
werk umfassen. Das Schlagwerk kann beispielsweise
mit Hilfe eines Elektromotors angetrieben werden. Das
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Werkzeug kann einen, insbesondere umlaufenden, Ver-
riegelungsbund umfassen, den das Verriegelungsele-
ment in dem Verriegelungszustand formschlissig um-
greift oder hintergreift. Der Entriegelungszustand kann
auch als Entriegelungsposition, und der Verriegelungs-
zustand kann auch als Verriegelungsposition bezeichnet
werden.

[0007] Darunter, dass das Verriegelungselement "ex-
zentrisch" an dem Aufnahmeelement gelagert ist, ist vor-
zugsweise zu verstehen, dass eine Mittelachse des Auf-
nahmeelements und eine Drehachse oder Exzenterach-
se des Verriegelungselements nicht bereinstimmen.
Das heilt, das Verriegelungselement ist bevorzugt au-
Rermittig um das oder an dem Aufnahmeelement gela-
gert. Unter einer formschlissigen Verbindung ist vorlie-
gend eine Verbindung zu verstehen, bei der zwei Ver-
bindungspartner, vorliegend das Verriegelungselement
und das Werkzeug, ineinandergreifen oder sich hinter-
greifen. In dem Entriegelungszustand ist diese form-
schlissige Verbindung aufgehoben, so dass das Werk-
zeug aus dem Aufnahmeelement herausgezogen wer-
den kann. In dem Verriegelungszustand ist ein Entneh-
men des Werkzeugs aus dem Aufnahmeelement nicht
moglich, da das Verriegelungselement das Werkzeug
formschlissig umgreift oder hintergreift. Das Verriege-
lungselement kann auch als Verriegelungshiilse be-
zeichnet werden oder ist eine Verriegelungshiilse.
[0008] GemaR einer Ausfiihrungsform rastet das Ver-
riegelungselement sowohl in den Entriegelungszustand
als auch in den Verriegelungszustand ein.

[0009] Hierzu kann eine Rasteinrichtung vorgesehen
sein. Die Rasteinrichtung kann beispielsweise eine fe-
dervorgespannte Kugel oder einen federvorgespannten
Bolzen umfassen.

[0010] Beispielsweise kann das Verriegelungsele-
ment sowohl in Richtung des Entriegelungszustands als
auch in Richtung des Verriegelungszustands federvor-
gespannt sein, so dass zwischen dem Entriegelungszu-
stand und dem Verriegelungszustand keine Zwischen-
position des Verriegelungselements mdglich ist. Dies
vereinfacht die Handhabung der Werkzeugaufnahme.
[0011] GemalR einer weiteren Ausfihrungsform um-
fasst die Werkzeugaufnahme eine dem Aufnahmeele-
ment zugeordnete Mittelachse und eine dem Verrieg-
lungselement zugeordnete Exzenterachse, um die das
Verriegelungselement drehbar gelagert ist, wobei die Ex-
zenterachse parallel zu und beabstandet von der Mittel-
achse angeordnet ist.

[0012] Vorzugsweise ist das Aufnahmeelement rotati-
onssymmetrisch zu der Mittelachse aufgebaut. Insbe-
sondere ist die Exzenterachse exzentrisch zu der Mittel-
achse angeordnet. Unter "exzentrisch" in Bezug auf die
Achsen ist vorliegend zu verstehen, dass die Exzenter-
achse parallel zu und beabstandet von der Mittelachse
angeordnet ist. Das heil}t, die Exzenterachse stimmt
nicht mit der Mittelachse Uberein.

[0013] GemaR einer weiteren Ausfiihrungsform ist das
Verriegelungselement mit Hilfe eines Verdrehens des-
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selben um die Exzenterachse von dem Entriegelungs-
zustand in den Verriegelungszustand und umgekehrt
verbringbar.

[0014] Dasheilit, das Verriegelungselementist bezlig-
lich der Mittelachse des Aufnahmeelements insbeson-
dere aulermittig an dem oder um das Aufnahmeelement
gelagert. Das Verriegelungselement kann direkt an dem
Aufnahmeelement drehbar gelagert sein. Somit kann
das Verriegelungselement unmittelbar an dem Aufnah-
meelement drehbar gelagert sein. Alternativ kann das
Verriegelungselement mittelbar an dem Aufnahmeele-
ment drehbar gelagert sein. In diesem Fall kann zwi-
schen dem Aufnahmeelement und dem Verriegelungs-
element ein weiteres Element oder Bauteil vorgesehen
sein, an dem das Verriegelungselementdrehbar gelagert
ist.

[0015] GemalR einer weiteren Ausfihrungsform um-
fasst die Werkzeugaufnahme ein Exzenterelement, das
zwischen dem Aufnahmeelement und dem Verriege-
lungselement angeordnet ist.

[0016] Das Exzenterelement ist optional. Das Exzen-
terelement und das Aufnahmeelement kénnen zwei von-
einander getrennte Bauteile sein. Alternativ kann das Ex-
zenterelement auch einteilig mit dem Aufnahmeelement
oder einteilig mit dem Verriegelungselement ausgebildet
sein. Beispielsweise ist das Verriegelungselement dreh-
bar an dem Exzenterelement gelagert. Hierzu kann eine
Gleitlagerung oder eine Walzlagerung vorgesehen sein.
[0017] GemaR einer weiteren Ausfiihrungsform weist
das Exzenterelement eine zylindrische Innengeometrie,
in der das Aufnahmeelement aufgenommen ist und die
rotationssymmetrisch zu der Mittelachse aufgebaut ist,
und eine exzentrisch zu der Innengeometrie angeordne-
te zylindrische AuRengeometrie auf, die in dem Verrie-
gelungselement aufgenommen ist und die rotationssym-
metrisch zu der Exzenterachse aufgebaut ist.

[0018] Die zuvorerwahnte Mittelachse istinsbesonde-
re die Mittelachse des Aufnahmeelements. Die zuvor er-
wahnte Exzenterachse ist insbesondere die Exzenter-
achse des Verriegelungselements. Die Exzenterachse
kann auch dem Exzenterelement zugeordnet sein. Die
zylindrische Innengeometrie des Exzenterelements
kann eine zylindrische Innenflache einer das Exzenter-
element durchbrechenden Ausnehmung oder Bohrung
sein. Das Exzenterelement ist vorzugsweise zylinderfor-
mig und umfasst zwei beabstandet voneinander und pa-
rallel zueinander angeordnete Stirnflichen. Die zylindri-
sche AulRengeometrie des Exzenterelements kann eine
zylindrische AuBenflache desselben sein. An der zylin-
drischen AuRengeometrie des Exzenterelements kann
das Verriegelungselement drehbar gelagert sein. Darun-
ter, dass die Innengeometrie und die Aulengeometrie
des Exzenterelements exzentrisch zueinander angeord-
net sind, ist zu verstehen, dass diese keine gemeinsame
Mittelachse aufweisen. Die AuRengeometrie kann auch
an dem Aufnahmeelement vorgesehen sein. In diesem
Fall ist das Exzenterelement optional.

[0019] GemaR einer weiteren Ausfiihrungsform weist
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das Aufnahmeelement eine zylindrische Au3engeomet-
rie auf, die in der Innengeometrie des Exzenterelements
aufgenommen ist und die rotationssymmetrisch zu der
Mittelachse aufgebaut ist.

[0020] Die zylindrische Aullengeometrie des Aufnah-
meelements kann eine zylindrische AulRenflache dessel-
ben sein. Die AuRengeometrie des Aufnahmeelements
liegt bevorzugt an der Innengeometrie des Exzenterele-
ments an.

[0021] GemaR einer weiteren Ausfiihrungsform ist das
Exzenterelement gegentber dem Aufnahmeelement
drehfest, wobei das Verriegelungselement gegeniiber
dem Exzenterelement drehbar ist.

[0022] Beispielsweise ist das Exzenterelement mit
dem Aufnahmeelement fest verbunden, insbesondere
verschraubt. Das Verriegelungselementkann drehbaran
dem Exzenterelement gelagert sein. Hierzu kann eine
Lagereinrichtung, wie beispielsweise eine Gleitlagerung
oder eine Walzlagerung, vorgesehen sein.

[0023] GemaR einer weiteren Ausflihrungsform weist
das Verriegelungselement eine zylindrische Innengeo-
metrie, in der das Exzenterelement aufgenommen ist,
und eine zylindrische AuRengeometrie auf, die exzent-
risch zu der Innengeometrie angeordnet ist.

[0024] Vorzugsweise istdie zylindrische Innengeome-
trie eine zylindrische Innenflache des Verriegelungsele-
ments. Die Innengeometrie des Verriegelungselements
kann an der AuRengeometrie des Exzenterelements an-
liegen. Die zylindrische Auflengeometrie des Verriege-
lungselements kann eine zylindrische AuRenflache des-
selben sein. Die Innengeometrie des Verriegelungsele-
ments ist rotationssymmetrisch zu einer ersten Mittelach-
se des Verriegelungselements aufgebaut, und die Au-
Rengeometrie des Verriegelungselements ist rotations-
symmetrisch zu einer zweiten Mittelachse des Verriege-
lungselements ausgebildet. Die beiden Mittelachsen
sind parallel zueinander und beabstandet voneinander
angeordnet. Das heilt, die Mittelachse der Innengeome-
trie und die Mittelachse der AulRengeometrie sind exzen-
trisch zueinander positioniert.

[0025] GemaR einer weiteren Ausflihrungsform weist
das Verriegelungselement einen Haltekragen auf, der
das Werkzeug in dem Verriegelungszustand formschlis-
sig umgreift.

[0026] Vorzugsweise umfasst das Werkzeug, wie zu-
vor erwahnt, einen umlaufenden Verriegelungsbund. Der
Haltekragen ist dazu eingerichtet, den Verriegelungs-
bund so zu hintergreifen oder zu umgreifen, dass das
Werkzeug in dem Verriegelungszustand nicht aus dem
Aufnahmeelement herausgezogen werden kann.
[0027] GemalR einer weiteren Ausfihrungsform er-
streckt sich der Haltekragen aus einer Stirnflache des
Verriegelungselements heraus.

[0028] Vorzugsweise umfasst das Verriegelungsele-
ment zwei parallel zueinander und beabstandet vonein-
ander angeordnete Stirnflachen. Aus einer der beiden
Stirnflachen erstreckt sich der Haltekragen heraus.
[0029] GemaR einer weiteren Ausfiihrungsform weist
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der Haltekragen einen parallel zu der Stirnfliche ange-
ordneten Halteabschnitt mit einer Ausnehmung auf, wo-
bei der Halteabschnitt in dem Verriegelungszustand das
Werkzeug formschliissig umgreift und wobei das Werk-
zeug in dem Verriegelungszustand durch die Ausneh-
mung hindurchgefiihrt ist.

[0030] Vorzugsweise umfasst der Haltekragen einen
sich aus der Stirnflache heraus erstreckenden teilzylin-
derférmigen Basisabschnitt, der mit Hilfe eines insbeson-
dere kugelkalottenférmig gekrimmten Verbindungsab-
schnitts mit dem Halteabschnitt einteilig verbunden ist.
Der Halteabschnitt schlieBt das Verriegelungselement
vorderseitig oder stirnseitig zumindest teilweise ab. Die
Ausnehmung ist vorzugsweise bogenférmig, insbeson-
dere kreisbogenférmig, gekrimmt.

[0031] GemaR einer weiteren Ausfiihrungsform weist
das Verriegelungselement eine rohrférmige Geometrie
mit einer variablen Wandstarke auf.

[0032] Vorzugsweise ist die Wandstarke im Bereich
des Haltekragens gréRer als in einem Bereich, in dem
der Haltekragen nicht vorgesehen ist. Hierdurch kann in
Bereichen des Verriegelungselements, die mechanisch
nicht stark beansprucht sind, eine geringere Wandstarke
vorgesehen werden. Dadurch kann im Vergleich zu einer
konstanten Wandstarke eine signifikante Gewichtser-
sparnis erreicht werden.

[0033] Ferner wird eine Handwerkzeugmaschine mit
einer derartigen Werkzeugaufnahme vorgeschlagen.
[0034] Die Handwerkzeugmaschine ist vorzugsweise
ein Abbruchhammer oder MeiRelhammer. Vorzugswei-
se umfasst die Handwerkzeugmaschine einen Antrieb,
insbesondere einen Elektromotor, der dazu eingerichtet
ist, die Werkzeugaufnahme linear hin- und herzubewe-
gen, um das Werkzeug zu betatigen. Das Werkzeug
kann beispielsweise ein Meilkel sein.

[0035] GemalR einer Ausfihrungsform umfasst die
Handwerkzeugmaschine ein in dem Aufnahmeelement
aufgenommenes Werkzeug, das einen Verriegelungs-
bund aufweist, den das Verriegelungselement in dem
Verriegelungszustand formschliissig umgreift, um das
Werkzeug in der Werkzeugaufnahme zu verriegeln.
[0036] Vorzugsweise lauftderVerriegelungsbund voll-
stédndig um das Werkzeug um. Alternativ kann der Ver-
riegelungsbund auch nur teilweise um das Werkzeug
umlaufen. Im Bereich des Verriegelungsbundes weist
das Werkzeug einen vergroRerten Durchmesser auf. Der
Verriegelungsbund kann ringférmig sein. Der Verriege-
lungsbund kann auch vieleckig, insbesondere sechse-
ckig, sein.

KURZE BESCHREIBUNG DER FIGUREN
[0037] Die nachfolgende Beschreibung erlautert die
Erfindung anhand von exemplarischen Ausfiihrungsfor-

men und Figuren. In den Figuren zeigt:

eine schematische Ansicht einer Ausflh-
rungsform einer Handwerkzeugmaschine;

Fig. 1
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Fig. 2 eine schematische perspektivische Ansicht
einer Ausfiihrungsform einer Werkzeugauf-
nahme fir die Handwerkzeugmaschine ge-
manR Fig. 1;

eine schematische Aufsicht der Werkzeugauf-
nahme gemaR Fig. 2;

eine schematische Seitenansicht der Werk-
zeugaufnahme gemaR Fig. 2;

eine weitere schematische Seitenansicht der
Werkzeugaufnahme gemaf Fig. 2;

eine weitere schematische perspektivische
Ansicht der Werkzeugaufnahme gemaR Fig.
2

eine weitere schematische Aufsicht der Werk-
zeugaufnahme gemaR Fig. 2;

eine weitere schematische Seitenansicht der
Werkzeugaufnahme gemaf Fig. 2;

eine weitere schematische Seitenansicht der
Werkzeugaufnahme gemaf Fig. 2;

eine schematische perspektivische Ansicht
einer Ausflhrungsform eines Verriegelungs-
elements fir die Werkzeugaufnahme gemaf
Fig. 2;

eine schematische Aufsicht des Verriege-
lungselements gemaR Fig. 10;

eine schematische Seitenansicht des Verrie-
gelungselements gemaR Fig. 10;

eine schematische Schnittansicht des Verrie-
gelungselements gemaf der Schnittlinie XIlI-
XIII der Fig. 12; und

eine weitere schematische Schnittansicht des
Verriegelungselements gemaR der Schnittli-
nie XIV-XIV der Fig. 12.

Fig. 3
Fig. 4
Fig. 5

Fig. 6

Fig. 7
Fig. 8
Fig. 9

Fig. 10

Fig. 11
Fig. 12

Fig. 13

Fig. 14

[0038] Gleiche oder funktionsgleiche Elemente wer-
den durch gleiche Bezugszeichen in den Figuren indi-
ziert, soweit nichts anderes angegeben ist.

AUSFUHRUNGSFORMEN DER ERFINDUNG

[0039] Fig. 1 zeigt eine schematische Ansicht einer
Ausfihrungsform einer Handwerkzeugmaschine 1. Die
Handwerkzeugmaschine 1 ist insbesondere ein Ab-
bruchhammer oder MeiRelhammer. Die Handwerkzeug-
maschine 1 umfasst einen Maschinenkoérper 2, an dem
in der Orientierung der Fig. 1 links und rechts jeweils ein
Handgriff 3, 4 vorgesehen ist. Die Handgriffe 3, 4 sind
schwingungsentkoppelt an dem Maschinenkdrper 2 ge-
lagert. Der Maschinenkdrper 2 umfasst mehrere Gehau-
se 5 bis 7. In einem ersten Gehause 5 kann ein Antrieb
der Handwerkzeugmaschine 1 aufgenommen sein. Ein
in der Orientierung der Fig. 1 unterseitig an dem ersten
Gehause 5 angeordnetes zweites Gehause 6 kann zur
Aufnahme eines Schlagwerks der Handwerkzeugma-
schine 1 geeignet sein. Unterseitig an dem zweiten Ge-
hause 6 ist ein drittes Gehause 7 vorgesehen.

[0040] Das dritte Gehduse 7 kann beispielsweise mit
dem zweiten Gehaduse 6 verschraubt sein. In oder an
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dem dritten Gehause 7 kann eine Werkzeugaufnahme 8
linear beweglich gelagert sein. Im Betrieb der Handwerk-
zeugmaschine 1 bewegt sich die Werkzeugaufnahme 8
in einer Vertikalrichtung V auf und ab. Die Vertikalrich-
tung V kann dabei in der Orientierung der Fig. 1 von oben
nach unten orientiert sein. Die Vertikalrichtung V kann
mit einer Schwerkraftrichtung tbereinstimmen.

[0041] In der Werkzeugaufnahme 8 ist ein Werkzeug
9 aufgenommen. Das Werkzeug 9 kann beispielsweise
ein MeiRel sein. Das Werkzeug 9 kann im Querschnitt
sechseckig sein. Das Werkzeug 9 umfassteinen um das-
selbe umlaufenden Verriegelungsbund 10, dessen Funk-
tion nachfolgend noch erldutert wird. Der Verriegelungs-
bund 10 kann im Querschnitt sechseckig sein. Der Ver-
riegelungsbund 10 kann jedoch auch kreisrund sein. In
den Fig. 8 und 9 ist der Verriegelungsbund in einem Ar-
beitspunkt des Werkzeugs 9 mit dem Bezugszeichen 10
versehen, und in einer Leerschlagposition des Werk-
zeugs 9 ist der Verriegelungsbund mit dem Bezugszei-
chen 10’ versehen.

[0042] Wie in den Fig. 3 und 7 gezeigt, umfasst die
Werkzeugaufnahme 8 ein Aufnahmeelement 11 zum
Aufnehmen des Werkzeugs 9. Das Aufnahmeelement
11 ist rotationssymmetrisch zu einer Symmetrie- oder
Mittelachse M11 ausgebildet. Das Aufnahmeelement 11
umfasst eine rotationssymmetrisch zu der Mittelachse
M11 aufgebaute zylindrische oder zylinderférmige Au-
Rengeometrie 12. Die Auflengeometrie 12 kann bei-
spielsweise eine zylinderformige Aulenflache des Auf-
nahmeelements 11 sein. Das Aufnahmeelement 11 ist
in dem Gehause 7 entlang der Vertikalrichtung V ver-
schieblich gelagert. Das Aufnahmeelement 11 umfasst
einen Aufnahmebereich zum Aufnehmen des Werk-
zeugs 9. Der Aufnahmebereich kann beispielsweise als
Innensechskant ausgebildet sein, in den das Werkzeug
9 eingesteckt wird.

[0043] Das Aufnahmeelement 11 ist in einem Exzen-
terelement 13 aufgenommen. Das Exzenterelement 13
ist vorzugsweise drehfest mit dem Aufnahmeelement 11
verbunden. Das heifl}t, das Exzenterelement 13 kann sich
gegenuber dem Aufnahmeelement 11 nicht verdrehen.
Das Exzenterelement 13 kann einteilig mit dem Aufnah-
meelement 11 ausgebildet sein. Das heilt, das Aufnah-
meelement 11 und das Exzenterelement 13 kdnnen ein
gemeinsames, insbesondere materialeinstiickiges, Bau-
teil bilden.

[0044] Das Exzenterelement 13 weist eine kreiszylin-
derférmige Form mit einer zylindrischen oder zylinder-
férmigen Innengeometrie 14, in der das Aufnahmeele-
ment 11 aufgenommen ist, auf. Die Innengeometrie 14
kann beispielsweise eine zylinderférmige Innenflache
des Exzenterelements 13 sein. Beispielsweise ist die In-
nengeometrie 14 ein das Exzenterelement 13 auf seiner
gesamten Lange durchbrechender Durchbruch. Die Au-
Rengeometrie 12 des Aufnahmeelements 11 liegt an der
Innengeometrie 14 des Exzenterelements 13 an. Die In-
nengeometrie 14 ist dabei rotationssymmetrisch zu der
Mittelachse M11 aufgebaut.
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[0045] Weiterhin umfasst das Exzenterelement 13 ei-
ne zylindrische oder zylinderformige Auliengeometrie
15, die rotationssymmetrisch zu einer Exzenterachse E
aufgebautist. Die Exzenterachse E ist exzentrisch zu der
Mittelachse M11 aufgebaut. Unter "exzentrisch" ist vor-
liegend zu verstehen, dass die Exzenterachse E parallel
zuund beabstandetvon der Mittelachse M11 angeordnet
ist. Das Exzenterelement 13 umfasst weiterhin zwei pa-
rallel zueinanderund beabstandet voneinander angeord-
nete Stirnflachen 16, die sowohl senkrecht zu der Innen-
geometrie 14 als auch zu der Auliengeometrie 15 orien-
tiert sind.

[0046] Die Werkzeugaufnahme 8 umfasst weiterhin
ein in den Fig. 2 bis 14 gezeigtes Verriegelungselement
17. Das Verriegelungselement 17 ist hilsenférmig und
kann daherauch als Verriegelungshiilse bezeichnet wer-
den. Das Verriegelungselement 17 umfasst eine zylind-
rische oder zylinderférmige Innengeometrie 18, in der
das Exzenterelement 13 aufgenommen ist. Beispielswei-
se ist die Innengeometrie 18 eine zylindrische Innenfla-
che des Verriegelungselements 17. Beispielsweise kann
die Innengeometrie 18 des Verriegelungselements 17
drehbar an der Aullengeometrie 15 des Exzenterele-
ments 13 gelagert sein. Die Innengeometrie 18 ist rota-
tionssymmetrisch zu einer Symmetrie- oder Mittelachse
M18 (Fig. 11 bis 14) des Verriegelungselements 17 aus-
gebildet. Die Mittelachse M18 kann mit der Exzenterach-
se E ubereinstimmen.

[0047] Das Verriegelungselement 17 umfasst weiter-
hin eine exzentrisch zu der Innengeometrie 18 angeord-
nete zylindrische oder zylinderformige AulRengeometrie
19. Die AuRengeometrie 19 ist beispielsweise eine zy-
lindrische AuRenflache des Verriegelungselements 17.
Die AuRengeometrie 19 ist rotationssymmetrisch zu ei-
ner Symmetrie- oder Mittelachse M19 (Fig. 11 bis 14)
des Verriegelungselements 17 ausgebildet. Die Mittel-
achsen M18, M19 sind exzentrisch angeordnet. Das
heil}t, die Mittelachse M19 ist parallel zu der Mittelachse
M18 und beabstandet zu dieser positioniert. Das heif3t
insbesondere, dass die Mittelachse M19 nicht mit der
Mittelachse M18 Ubereinstimmt.

[0048] Dadurch, dass die Innengeometrie 18 und die
AuBengeometrie 19 exzentrisch zueinander positioniert
sind, kann, wie in den Fig. 13 und 14 gezeigt, erreicht
werden, dass das Verriegelungselement 17 umlaufend
keine konstante, sondern eine variierende Wandstarke
W aufweist. Hierdurch kann im Vergleich zu einer kon-
stanten Wandstarke eine signifikante Gewichtsersparnis
erzielt werden.

[0049] Das Verriegelungselement 17 umfasst weiter-
hin einen sich radial auf die Mittelachsen M18, M19 zu
erstreckenden und aus der Innengeometrie 18 heraus
erstreckenden Befestigungsabsatz 20. Der Befesti-
gungsabsatz 20 kann beispielsweise in das Exzentere-
lement 13 derart eingreifen, dass das Verriegelungsele-
ment 17 verlierfestund drehbar an dem Exzenterelement
13 befestigt ist.

[0050] Das Verriegelungselement 17 umfasst weiter-
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hin zwei parallel zueinander und beabstandet voneinan-
derangeordnete Stirnflichen 21, 22. Die Stirnflachen 21,
22 sind senkrecht zu den Mittelachsen M18, M19 orien-
tiert. Aus der Stirnflache 22 heraus erstreckt sich ein Hal-
tekragen 23, der dazu eingerichtet ist, den Verriege-
lungsbund 10 des Werkzeugs 9 formschlissig zu um-
greifen. Eine formschliissige Verbindung entsteht durch
das Ineinander- oder Hintergreifen von mindestens zwei
Verbindungspartnern, vorliegend dem Haltekragen 23
und dem Verriegelungsbund 10.

[0051] Der Haltekragen 23 umfasst einen teilzylinder-
férmigen Basisabschnitt 24, der sich aus der Stirnflache
22 heraus erstreckt. Unter "teilzylinderférmig" ist vorlie-
gend zu verstehen, dass der Basisabschnitt 24 mit Hilfe
eines Teils eines Zylinders, insbesondere eines Teils ei-
nes Hohlzylinders, geformtwird. Insbesondere istder Ba-
sisabschnitt 24 umfanglich nicht geschlossen, sondern
offen. Der Basisabschnitt 24 ist stirnseitig oder vorder-
seitig durch einen Halteabschnitt 25 teilweise verschlos-
sen. Zwischen dem Basisabschnitt 24 und dem Halteab-
schnitt 25 kann ein kugelférmig, insbesondere kugelka-
lottenférmig, gekrimmter Verbindungsabschnitt 26 vor-
gesehen sein. In dem Basisabschnitt 24 ist ferner ein
Durchbruch oder Fenster 27 vorgesehen. Der Halteab-
schnitt 25 umfasst weiterhin eine bogenférmig gekrimm-
te Ausnehmung 28, durch die das Werkzeug 9 hindurch-
gefuhrt ist. Die Ausnehmung 28 kann rotationssymmet-
risch zu der Mittelachse M18 aufgebaut sein.

[0052] Die Funktionalitdt der Werkzeugaufnahme 8
wird nachfolgend anhand der Fig. 2 bis 9 erlautert. Das
Verriegelungselement 17 kann von einem in den Fig. 2
bis 5 gezeigten Entriegelungszustand Z1, in dem das
Werkzeug 9 in der Vertikalrichtung V aus dem Aufnah-
meelement 11 herausziehbar ist und in dem der Halte-
kragen 23 den Verriegelungsbund 10 nicht formschlissig
umgreift oder hintergreift, in einen in den Fig. 6 bis 9
gezeigten Verriegelungszustand Z2, in dem das Verrie-
gelungselement 17 das Werkzeug 9 und insbesondere
den Verriegelungsbund 10 formschliissig umgreift, und
umgekehrt verbracht werden. Hierzu wird das Verriege-
lungselement 17 um das Aufnahmeelement 11 und ins-
besondere um das Exzenterelement 13 verdreht, wie in
der Fig. 6 mit Hilfe eines Doppelpfeils 29 angedeutet.
Insbesondere wird das Verriegelungselement 17 um die
Exzenterachse E verdreht.

[0053] Aufgrund der exzentrischen Lagerung des Ver-
riegelungselements 17 verschwenkt der Haltekragen 23
bei dem Verbringen des Verriegelungselements 17 von
dem Entriegelungszustand Z1 (Fig. 3) in den Verriege-
lungszustand Z2 (Fig. 7) derart Giber den Verriegelungs-
bund 10 des Werkzeugs 9, dass das Werkzeug 9 form-
schlissig in dem Aufnahmeelement 11 verriegelt ist. In
dem Verriegelungszustand Z2 umgreift oder hintergreift
der Haltekragen 23 den Verriegelungsbund 10 somit
formschlissig. Ein Herausziehen des Werkzeugs 9 aus
der Werkzeugaufnahme 8 in der Vertikalrichtung V ist
somit in dem Verriegelungszustand Z2 nicht mdglich.
[0054] UmgekehrtverschwenktderHaltekragen 23 bei
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dem Verbringen des Verriegelungselements 17 von dem
Verriegelungszustand Z2 in den Entriegelungszustand
Z1 so von dem Werkzeug 9 weg, dass dieses in der Ver-
tikalrichtung V aus dem Aufnahmeelement 11 herausge-
zogen werden kann, ohne dass der Haltekragen 23 in
Kontakt mit dem Verriegelungsbund 10 gerat. Wie die
Fig. 3 zeigt, ist es aufgrund der exzentrischen Lagerung
des Verriegelungselements 17 moglich, dass der Halte-
kragen 23 in dem Entriegelungszustand Z1 so angeord-
net ist, dass der Verriegelungsbund 10 durch die Aus-
nehmung 28 des Haltekragens 23 herausfihrbar ist. Mit
Hilfe der Werkzeugaufnahme 8 ist somit eine einfache
und schnelle Verriegelung und Entriegelung des Werk-
zeugs 9 in der Werkzeugaufnahme 8 moglich.

BEZUGSZEICHENLISTE

[0055]

1 Handwerkzeugmaschine
2 Maschinenkdrper

3 Handgriff

4 Handgriff

5 Gehause

6 Gehause

7 Gehause

8 Werkzeugaufnahme
9 Werkzeug

10 Verriegelungsbund
10°  Verriegelungsbund
11 Aufnahmeelement
12 AuBengeometrie

13 Exzenterelement

14 Innengeometrie

15  AuRengeometrie

16 Stirnflache

17 Verriegelungselement
18 Innengeometrie

19  AuRengeometrie

20 Befestigungsabsatz
21 Stirnflache

22 Stirnflache

23 Haltekragen

24 Basisabschnitt

25 Halteabschnitt

26 Verbindungsabschnitt
27 Fenster

28  Ausnehmung

29 Doppelpfeil

E Exzenterachse
M11  Mittelachse

M18  Mittelachse

M19  Mittelachse

\Y Vertikalrichtung

w Wandstarke

Z1 Entriegelungszustand
Z2 Verriegelungszustand
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Patentanspriiche

1.

Werkzeugaufnahme (8) fur eine Handwerkzeugma-
schine (1), insbesondere fiir einen Abbruchhammer
oder MeiRelhammer, mit einem Aufnahmeelement
(11) zum Aufnehmen eines Werkzeugs (9), und ei-
nem exzentrisch und drehbar an dem Aufnahmee-
lement (11) gelagerten Verriegelungselement (17)
zum Verriegeln des Werkzeugs (9) in der Werkzeug-
aufnahme (8), wobei das Verriegelungselement (17)
mit Hilfe eines Verdrehens desselben um das Auf-
nahmeelement (11) von einem Entriegelungszu-
stand (Z1), in dem das Werkzeug (9) aus dem Auf-
nahmeelement (11) entnehmbar ist, in einen Verrie-
gelungszustand (Z2), in dem das Verriegelungsele-
ment (17) das Werkzeug (9) formschlissig umgreift,
und umgekehrt verbringbar ist.

Werkzeugaufnahme nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das Verriegelungselement
(17) sowohl in den Entriegelungszustand (Z1) als
auch in den Verriegelungszustand (Z2) einrastet.

Werkzeugaufnahme nach Anspruch 1 oder 2, ge-
kennzeichnet durch eine dem Aufnahmeelement
(11) zugeordnete Mittelachse (M11) und eine dem
Verriegelungselement (17) zugeordnete Exzenter-
achse (E17), um die das Verriegelungselement (17)
drehbar gelagert ist, wobei die Exzenterachse (E17)
parallel zu und beabstandet von der Mittelachse
(M11) angeordnet ist.

Werkzeugaufnahme nach Anspruch 3, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das Verriegelungselement
(17) mit Hilfe eines Verdrehens desselben um die
Exzenterachse (E17) von dem Entriegelungszu-
stand (Z1) in den Verriegelungszustand (Z2) und
umgekehrt verbringbar ist.

Werkzeugaufnahme nach Anspruch 3 oder 4, ge-
kennzeichnet durch ein Exzenterelement (13), das
zwischen dem Aufnahmeelement (11) und dem Ver-
riegelungselement (17) angeordnet ist.

Werkzeugaufnahme nach Anspruch 5, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das Exzenterelement (13) eine
zylindrische Innengeometrie (14), in der das Aufnah-
meelement (11) aufgenommen ist und die rotations-
symmetrisch zu der Mittelachse (M11) aufgebautist,
und eine exzentrisch zu der Innengeometrie (14) an-
geordnete zylindrische Aulkengeometrie (15) auf-
weist, die in dem Verriegelungselement (17) aufge-
nommen ist und die rotationssymmetrisch zu der Ex-
zenterachse (E17) aufgebaut ist.

Werkzeugaufnahme nach Anspruch 6, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das Aufnahmeelement (11) ei-
ne zylindrische AuRengeometrie (12) aufweist, die
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10.

1.

12.

13.

14.

15.

in der Innengeometrie (14) des Exzenterelements
(13) aufgenommen ist und die rotationssymmetrisch
zu der Mittelachse (M11) aufgebaut ist.

Werkzeugaufnahme nach einem der Anspriiche 5 -
7, dadurch gekennzeichnet, dass das Exzentere-
lement (13) gegenliber dem Aufnahmeelement (11)
drehfest ist, wobei das Verriegelungselement (17)
gegeniber dem Exzenterelement (13) drehbar ist.

Werkzeugaufnahme nach einem der Anspriiche 5 -
8, dadurch gekennzeichnet, dass das Verriege-
lungselement (17) eine zylindrische Innengeometrie
(18), in derdas Exzenterelement (13) aufgenommen
ist, und eine zylindrische AuRengeometrie (19) auf-
weist, die exzentrisch zu der Innengeometrie (18)
angeordnet ist.

Werkzeugaufnahme nach einem der Anspriiche 1 -
9, dadurch gekennzeichnet, dass das Verriege-
lungselement (17) einen Haltekragen (23) aufweist,
der das Werkzeug (9) in dem Verriegelungszustand
(Z2) formschlissig umgreift.

Werkzeugaufnahme nach Anspruch 10, dadurch
gekennzeichnet, dass sich der Haltekragen (23)
aus einer Stirnflache (22) des Verriegelungsele-
ments (17) herauserstreckt.

Werkzeugaufnahme nach Anspruch 11, dadurch
gekennzeichnet, dass der Haltekragen (23) einen
parallel zu der Stirnflache (22) angeordneten Halte-
abschnitt (25) mit einer Ausnehmung (28) aufweist,
wobei der Halteabschnitt (25) in dem Verriegelungs-
zustand (Z2) das Werkzeug (9) formschlissig um-
greift, und wobei das Werkzeug (9) in dem Verrie-
gelungszustand (Z2) durch die Ausnehmung (28)
hindurchgefihrt ist.

Werkzeugaufnahme nach einem der Anspriiche 1 -
12, dadurch gekennzeichnet, dass das Verriege-
lungselement (17) eine rohrférmige Geometrie mit
einer variablen Wandstarke (W) aufweist.

Handwerkzeugmaschine (1) miteiner Werkzeugauf-
nahme (8) nach einem der Anspriiche 1 - 13.

Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 14, ge-
kennzeichnet durch ein in dem Aufnahmeelement
(11) aufgenommenes Werkzeug (9), das einen Ver-
riegelungsbund (10, 10’) aufweist, den das Verrie-
gelungselement (17) in dem Verriegelungszustand
(Z2) formschlissig umgreift, um das Werkzeug (9)
in der Werkzeugaufnahme (8) zu verriegeln.
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