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Czujnik do pomiaréw drgan w dwéch ptaszczyznach
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Przedmiotem wynalazku jest czujnik do pomia-
réw drgan w dwoéch plaszezyznach: poziomej i pio-
nowej.

Dotychczas uzywane czujniki sa tak skonstruo-
wane, iz o§ obrotu dzwigni, przyjmuje pozycje
pionowg przy pomiarach drgan poziomych, a pozio-
mg przy pomiarach drgan w ptaszczyznie pionio-
wej. Zmiana ptaszczyzny potozenia osi zmusza do
stosowania specjalnego ukiladu sprezyn ptaskich
umieszczonych w miejscu zawieszenia dzwigni.
Przy duzej amplitudzie drgan i wysokiej ich cze-
stotliwoéci, bezluzowe zamocowanie dZwigni mna
plaskich sprezynach powoduje czesto pekanie
sprezyn wskutek zlozonych maprezen Scinajgcych
i gnacych, ktére sg przyczyna wystepowania zja-
wiska zmeczenia materialu. Z przyczyn tych napo-
tyka sie ma -duze trudmos$ci przy kcmstruowaniu
czujnikoéw shuzgcych do pomiaréw mniskiej czesto-
tliwo$ci, rzedu kilku Hz. Duzy cigzar dZwigni zmu-
sza do stosowania grubych sprezyn o stosunkowo
krotkiej czekei swobodnej. Powoduje to zmniejsze-
nie maprezen tnacych, a zwue‘ksz‘eme naprezen
gnacych oraz zwigksza si¢ okres drgan wilasnych.
Z tych tez przyczyn konstruowano cqulmLkl do po-
miaréw drgan tylka -poziomych.

Dla unikmiecia wymienienych trudneéei-di niedo- - -

godnoSci przyrzadu opraccwano nowy typ -czuj-
nika,

W czujniku wedlug wynalazku sprezyna $rubowa
jest zwigzana z dZwignig—wahadlem i korpusem
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czujnika za poSrednictwem mechanizmu suwako-
wo—obrotowego umozliwiajacego odlgczenie spre-
zyny Srubowej od diwigni—wahadla, a ponadto
punkt zaczepienia sprezymy S$rubowej z dzwignig-
—wahadlem jest usytuowany w poblizu osi obrotu

ukladu drgajacego oraz charakterystyka sprezyny

Srubowej jest dobrana pod katem uzyskania jedna-
kowego okresu drgan wlasnych ukladu drgajgcego

do pomiaru drgan w plaszczyZnie pionowej i ukia-

du drgajacego do pomiaru drgan w plaszczyZnie
poziomej.

Przedstawiony czujnik w sposéb latwy umozli-
» wia wykorzystanie go do pomiaréw drgan w dwéch

plaszezyznach. Tak wiec mie zachodzi potrzeba u-

zywania dwoéch cddzielnych czujnikéw przy tego

samego typu pomiarach. Poniewaz uklad drgajacy
posiada ten sam, okres drgan wiasnych w dwéch
réznych potozeniach, charakterystyka czujnika
~-w-obydwu przypadkach jest jednakowa.
Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-

kladzie wykonania mia rysunku, na ktérym fig. 1

przedstawia schematycznie czujnik wustawiony do

pomiaréw drgan w plaszczyznie pionowej, a fig. 2

przedstawia schematycznie czujnik ustawiony do
- pomiaréw drgan w plaszezyZnie poziomej.

-Jak pokazano ma rysunku, w obudowie 1 znaj-
duje sie dZwignia—wahadlo 2, ma kovicu ktérej
umieszczona jest cewka 3 wchodzgca w szczeline
magnesu 4 umocowanego do obudowy 1. Dzwignia—
—wahddlo 2 zawieszona jest ma wiotkich sprezy-
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nach plaslncth 5 ustawionych wzgledem siebie pod
kgtem 90°. Ponadto do . obudowy 1 zamocowany
jest mechanizm suwakowo—obrotowy 6 wypo-
sazony w pokretlo 7. Trzpieh 8, na ktérym znaj-
duje sie sprezyna §rubowa 9, jest zwigzany za po-
moca polaczenia gwintowego z mechanizem su-
wakowo—obrotowym 6 i jest zakonczony pokre-
tlem regulacyjnym 10. Sprezyna $§rubowa 9 opiera
sie¢ jednym konicemt o podstawe 11 zwigzang mie-
ruchomo z trzpieniem 8; a drugim koncem — o
talerzyk 12, suwliwie osadzony ma trzpieniu 8.
Ponadto, sprezytna srubowa 9 wraz z talerzykiem
12 wspélpra-cuje z zaczepem 13 zwigzanym wahli-
wie z dZwignig—wahadlem 2.

W polozeniu poziomym dzwignia—wahadio 2
jest ré6wnowazona przez sprezyme Srubowg 9 po-
przez talerzyk 12 i zaczep 13. Nacigg sprezymy
Srubowej 9 reguluje
regulacyjnym 10, co powoduje ruch trzpienia 8

wraz z podstawg. 11, o ktéra opiera wsie jeden z .

koncow sprezyny Srubowej 9. W trakcie pomiarow

sie pokrecajgc pokretlem -
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obudowa 1 czujnika wraz ze sztywno zwigzaaym

z nig magnesem 4 wykonujga ruchy drgajace.
Ruchy te powodujg wzgledne przesumiecia ma-
gnesu 4 w stosunku do cewki 3 wytwarzajgc w
niej impulsy elektryczne, ktére sq mierzone w zna-
-ny -sposéb. ‘Tak- wiec “w tym-potoZzeniu czujnika
dokonuje sie pomiaréw drgan piomowych, mnato-
miast do pomiaréw drgan wystepujagcych w plasz-

czyznie poziomej czujnik ustawia sue d!iWIgmla—'

-wahadlem 2 prostopadle do - plaschyzny drgan.
W tym przypadku pokretlem 7 dokonuje sie obrotu
trzpienia 8 i wysuniecia talerzyka 12 z zaczepu
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13. W ten spos6b odlgcza sie spwuyme §r
od dzwigni—wahadla 2, ktéra staje sne ; et

zawieszonym ma sprezynach ptaskich 5. Okres
drgan wilasnych tego wahadla jest taki sam jak
okres drgan wtalsnych ukladu: dMgima—fwahavdlo
2 i sprezyma Srubowa 9, tzn. przy pomiarze drgan
-pionowych, kiedy ndmgma—'wahadlo 2 pracuje
Ja’kuo dZwignia. Uzy'sfka'mo to przez dobbr’ odpowtied-
niej charakterystyki sprezyny &rubowej.9 i za-
mocowanie zaczepu 13 z dzmmwahadlm 2
w poblizu osi obrotu uktadu drgajacego, tzn. w

_ punkcie skrzyzowania- si¢ sprezyn plaskich 5.

Zastrzezenie pat e{n:t-qwe;

Czujnik do pomiaru drgaf 'w dwéch, plaszezyz-
nach (pionowej i poziomej), w ktérym masa drga-

. /.jaca jest zamocowana wysiegnikowe mna'dzwigni—

-wahadle polgczonej dodatkowo z korpusem czuj-
nika za pomocag sprezyny Srubowej, znamienny
tym, 7e sprezyna $rubowa (9) jest zwiazama z
dzwignig—wahadtem (2) i korpusem (1) za posred-
nictwem mechanizmu suwakowo—obrotowego (6)
-umozliwiajgcego odlaczenie sprezyny Srubowej (9)
od dzwigni—wahadia (2), a ponadto punkt zacze-
pienia sprezyny Srubowej (9) z diwigrig—wahad-
tern (2) jest usytuowany w poblizu osi cbrotu u-
kladu' drgajgcego oraz charakterystyxa sprezyny
Srubowej (9) jest dobrana pod katem uzyskania
Jedma.kowedo okresu drgan wlasnych ukladu drga-
jacego (2, 5, 3,79 i 13) do pomiaru drgah w plasz-
czyznie pionowej i ukladu drgajgcego (2, 5, 3 i 13}
do pomiaru drgan w plaszczyznie poziomej.
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