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Vyndlez se tykd zapojeni sdru¥ovaciho modulu ¥{zeni skupiny perifernich za¥izent
ve voln& programovatelném decentralizovandm automatizovaném systému iizepi technologic- "
kého procesu.

Dosavadni zplgoby pYeddvdni informaci mezi lidskou obsluhou technologického pro-
cesu ¥izeného volns programovatelnym ¥idicim systémem a timto #fdicim systémem pouZi-
vaji klasickd periferni zs¥{zeni typu obrazovkovy termindl, tiskdrna, kldvesnice g
dalSi za¥izeni se znakovym pFenosem informaci. KaZdé takovd za¥izeni je pFipojeno k
centrdlnimu ¥fdicimu systému samostatnym kabelem p¥es p¥fsludnou stykovou p*ipojovaci
Jednotku, pFifemZ podet stykovych p¥ipojovacich jednotek s kabell je vimSrny podtu p¥i-
pojenych perifernich za¥{zen{ s centrdln{ ¥adi€¢ ¥idiciho systému muss programové zg-
jistovat pienos datovych informaci, funkdn{ ¥{zeni g kontrolu stavu perifernich za¥i-
zeni., P¥i ¥izeni a regulaci ve velkych a prostorovd rozsdhlych technologickych proce~
sech Fizenych volns programovatelnym fidicim systémem Je vysokd ndro¥nost &asovd krdt-
ké reakce t8chto systémi na akee v technologickém procesu a p¥i v&t¥im podtu stano-
vidt 11dské obsluhy technologického procesu vybavenych perifernimi za¥fzenfmi se Zng-
kovym p¥enosem dat se prodluZuje funkdnim ¥izenfm, kontrolou stavu a p¥enosem infor—
maénich dat u perifernich za¥izeni &as reakce fidicihq systému na skece z technologic~
kého procesu.

V posledni dob& se pouZivd pro Fizeni zejména vétSich technologickych procest
decentralizované #izen{ v&t3im podtem ¥{dicich systémd s nutnosti p¥enosu datovych
informaci v riznych kombinacich mezi stanoviSti lidské obsluhy a ¥fdicfmi gystémy,
¢imZ nedmdrng roste mno¥stvi kabelovych propojent, interfejsovyeh p¥ipojovacich jed-

notek a klasickych perifernich zaiizeni pro kaZdy #{dief systém a ka¥dé stanovigtd
lidské obsluhy s perifernimi zafizenimi p¥i 8loZit¥jsich vzdjemnfch vazbich.

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni sdrufovaciho modulu ¥fzent skupiny perifer-
nich za¥fzeni ve volnd programovatelném decentralizovandm automatizovaném systému ¥~
zeni technologického procesu tim, %e maximglng Sty#i viatupnd periferni obrazovkovi
za¥izeni jsou kabelovymi 8poji p¥ipojens k maximdlng Etyfem obrazovkovym interfejso-
vym jednotkdm, maximdlng osm perifernich za¥izenf s bytovym paralelnim p¥enosem dat
je p¥ipojeno kabelovymi spoji k maximding dvémg paralelnim interfejsovym Jednotkém
a maximdlnd Sestndct perifernich za¥izeni se sériovym asynchronnim pFenosem dat je
p¥ipojeno také kabelovymi spoji k maximdlng dv¥ma sériovym interfejsovym jednotldm.
VSechny interfejsové Jednotky s variabilnimi zdkladnimi funkcemi jsou vzdjemns 8po=-
jeny obousmdrnou sbdrnici datovych a ¥idicich signdlt s volnd programovatelnym Fadi-
gem, ktery je p¥ipojen asynchromni sériovou obousmérnou linkou k modulim volnd pro-
gramovatelného decentralizovandho ¥{dictho systému technologického procesu g kabelo~
vym spojentm k pomocndmu prerifernimu za¥izend.

Alternativné je volng programovatelny Hadid spojen obousmdrnou komunikadni vaze
bou se stykovym komunikadnim blokem 8 jeho Edsti, stykovym interfejsem, spojujicim
vstupnim a vystupnim spojem na rychly kruhovy sériovy kandl sdrufovacs modul s dalsdf-
mi moduly voln& programovatelného decentralizovaného ¥{diciho systému technologického
procesu.

Vyhodou volng programovatelnsho Yadife sdru¥ovaciho modulu v obou uvedenych p¥{-
padech komunikace s ostatnimi moduly decentralizovansho Fidictho systému Jje moZnost
YeSit ¥idici dlohy perifernich za¥izeni p¥ipojenych ke sdrufovaocfmu modulu bez Saso-
vych ztrdt ve vlastnim Fzent technologického procesu danych funkinf obsluhou peri-
fernich za¥fzeni a souSasny provdddt dfldf ¥fdicf a rozhodovaei dlohy technologické~
ho procesu v decentralizovaném ¥idicim systému pomoci sdru¥ovaciho modulu a prib&Zng
ménit v redlném Sase ¥{zens funkce g funkdni ¥izeni odpovidajiesl i zdlohovdni ndikte-
r¥ch Fidieich funkef v rdmei decentralizovaného #fdictho systému. Podstatnou vyhodou
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Je 1 oZivovdni a zkouSeni funkei p¥ipojenych perifernich zaiizeni nezdvislé na funkei
ostatnich moduld decentralizovaného $idiciho systému.

Vyhodou zapojeni sdruZovaciho modulu volnd programovatelného systému ¥izenf sku-
piny perifernich za¥izeni podle vyndlezu je ddle stavebnicovd struktura a variabilits
p¥ipojeni perifernich za¥izenf, p¥iem? podet p¥ipojitelnych interfejsovych p¥ipojo-
vacich jednotek je ddn vykonem volnd programovatelného ¥adide sdrufovaciho modulu a
funkdnim zapojenim interfejsovych pFipojovacich jednotek ve spojenf s volnd programo-
vatelnym Yadifem sdruZovaciho modulu umo¥huje bez zm¥n jejich zdkladniho zapojeni p¥i-
zplsobit k riznym p¥ipojenym perifernim za¥fzenim podle druhu pFenosu dat. Daldi AL
hodou je také Set¥eni délky a mmoZstvi kabelovych spojeni perifernich za¥izeni s de-
centralizovanymi Sdstmi ¥idicich systémi mo¥nosti umistit sdrufovaci modul u perifer-
nich za¥izeni na riznych mistech v technologickém procesu (pracovists systémovych a
technologickych operdtord).

Periferni za¥izeni s bytovym paralelnim p¥enosem dat nebo se sériovym asynchron-
nim prenogem dat nemusi byt omezena pouze na klasickd periferni za¥izeni styku &lovek -
- Pidici systém typu tiskédrna, kldvesnice, termindl, ale i daldi periferni za¥izeni
nebo za¥izeni vstupld a vystupll technologického procesu vyZadujici funkdni ¥izen{ a ob-
sluhu stavi t&chto zabizeni vdetnd p¥enosu datovych informaci, neboli obecns zaibizent
s uréitym stupndm vlastni funkce vyZadujici ¥izeni a spoluprdei s Fidicim systémem s
volné programovatelnou strukturou, kde funkce za¥{izend je podmingna a modifikovdna
prost¥ednictvim sdrufovaciho modulu pro‘funkce technologického procesu ¥izeného decen~
tralizovanym $idicim systémem s volnd programovatelnou strukturou.

VSechny interfejsové jednotky maji univerzdlni funkdni zapojeni umo¥nujici dle po-
uZitych perifernich za¥fzeni a typd p¥enosd dat kabelovymi spoji p¥izpligobit funkece
jednotlivych kandlil interfsjsovych jedd§tek pomoci vzdjemného spojeni obousmfrnou sbdr-
nici datovych a ¥idicich signdld SDR s voln$ programovatelnym PadiSes R, ktery provddi
Pizeni perifernich za¥izeni a ktery je pFipojen asynchromni sériovou obousmdrnou lin-
kou SP k modullm volng programovatelného decentralizovandho #idicfho systému technolo-
gického procesu a kabelovym spojenim k pomocnému perifernimu za¥izeni P5,

P¥{klad provedeni maxim{lni sestavy sdru¥ovaciho modulu ¥fzent skupiny perifer-
nich za¥izeni ve voln¥d programovatelném decentralizovaném automatickém systému Yizeni
technologického procesu je na p¥ipojeném vykresu, kde je v blokovém schematu skupina
ty¥ vistupnich perifernich obrazovkovych za¥izeni, tedy monitord, P, , a# Py,4 SpOjo-
na kabelovymi spoji se Ftyimi obrazovko?jmi interfejsovymi jednotkami Iy,9 881y 40
Osm perifernich zadizent 2.4 85A21.8 8 bytovym paralelnim pFenosem dat je p¥ipojeno
dal3imi kebelovymi spoji ke dvdma paralelnim interfejsovym jednotkdm I,,18 12‘2 a
Sestndct perifernich za¥{izeni 23,4 ai E3,1¢ 8¢ sériovyim asynchromnim p¥enosem dat je

pFipojeno kabelovymi spoji ke dvdma gériovym interfejsovym jednotkdm ;3.1 a ;3.2.

VSechny interfejsové jednotky jsou vzdjemns propojeny obousmérnou sbdrnici SDR dato--
vych a ¥idicich signdld s volns programovatelnym Yadilem R, p¥idemf toto spojeni sbér-
nici SDR spolu s funkcemi ¥adile R’a t¥ech typd interfejsovych Jednotek I podle pieno~
sl dat umo¥nuje ovldddni a ¥izen{ rlznych druhd perifernfch za¥{zent typu 2. Radid R
je déle spojen bud asynchronni sériovou obousmérnou linkou SP k moduldm voln& progra-
movatelného Fidiciho systému technologického procesu a kabelovym spojenim k pomocndmu
ovlddacimu perifernimu za¥izend PS volnd programovatelného Hadide R, nebo obousmdrnou
komunikadni vazbou DPE se stykovym komunikadnim blokem SB a jeho Gdstd, stykovym inter-
fejsem SI, spojujicim vstupnim spojem SLI a vystupnim spojem SLO sdruZovaci modul na
rychly kruhovy sériovy kendl k ostatnim modultm volns programovatelného decentralizo-
vaného ¥idiciho systému techuologlckého procesu.

Vystupni periferni obrazovkovéd za¥izent Bqy,q 8% 21.4 Joou vystupni Sernobilé
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nebo barevné TV monitory. Periferni za®fzeni By, 8% 2, g Joou za¥izeni s jednosmdr-
nym i obousmérnym bytovym paralelnim p¥enosem dat, nap¥iklad tiskdrna a kldvesnice.
Periferni za¥izeni 234 az 24,16 Jsou zafizeni se sériovym asynchromnim p¥enosem dat
jednosm&rnym i obousmérnym, nap¥iklad tiskdrna nebo mikroprocesorovy reguldtor pohon.

8immost & kontrola stavu perifernith za¥fzeni 2, ¢ 8 21.4, 2,1 8% 2y, 8 P3.1 ag
P3.16 a Pg spolu s pfenosem dat je ¥izena voln¥ programovatelnym ¥adiSem R prost¥ed-
nictvim skupin specializovanych interfeﬁsovjch jednotek ;1.1 aZ ;1.4, ;2.1 a ;2‘2,
I3.1 a 13'2 tak, Ze voln§ programovatelné ¥idiel systémy technologickych procesidl ko-
munikuji se sdru¥ovacim modulem bud asynchromni sériovou obousmdrnou Linkou SE, nebo
rychlym kruhovym sériovym kandlem, nebo rychlym kruhovym gériovym kandlem se vstupnim
spojem SLI & vystupnim spojem SLO, pF¥endSeji obousmdrnd pouze bloky datovych informa-
ci, &im# Set¥l strojni Sas ostatnich Sdgti volnd programovatelného Fidieiho systému
technologického procesu p¥i ¥izeni funkei perifernich zafazeni, a souasn® miZe volns
programovatelny Yadi® R zpracovdvat a FeSit dil3{ dlohy decentralizovaného ¥idiciho
systému s voln& programovatelnou strukturou vdetn$ zdlohovdni funkei ostatnich moduld
tohoto decentralizovandho ¥fdiciho systému, jehoZ je sdrufovaci modul nedilnou $4sti.

SdruZovaci modul v p¥ikladném provedeni je uveden v maximdlnf sestavd své staveb-
nicové struktury, umonujici Fedit projekiné sestavy sdruZovacich prost¥edkd pro rizné
konfigurace propojeni ¥{dicich systémi s volnd programovatelnou strukturou, vybaveni
stanovist lidské obsluhy ¥fzeného technologického procesu, nap#iklad veliny, dispeler-
gkd a operdtorskd stanovi$t¥, perifernimi za¥izenimi a p¥ipojeni specializovanych pe-
rifernich za¥izeni vstupl a vystupl vyZadujicich spoluprdei lidské obsluby p¥es ¥di-
cf systém technologického procesu nebo daldi technologickd za¥{zeni s odpovidajicim
druhem p¥enosu dat.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni sdruZovaciho modulu ¥fzeni skupiny perifernich za¥fzeni ve volns progra-
movatelném decentralizovaném automatizovaném systému ¥{zeni technologického proce-
su, kterd obsahuje ¥idici volnd programovatelny ¥adi¥, komunikadni obvody k decen-~
tralizovanému ¥f{dicimu systému, specializované interfejsové Jednotky perifernich
zafizeni a periferni za¥fzeni, vyznadujici se tim, ¥e maximdln¥ Sty#L vystupni pe~
riferni obrazovkovd za¥izeni (P1.1 a% P1.4) Jsou kabelovymi spoji p¥ipojens k ma-
ximdIng StyFem obrazovkovym interfejsovym jednotkdm (I1.1 az I1.4), maximdlng osm
perifernich za¥izeni (2, 4 aZ Py g) s bytovym paralelnim p¥enosem dat je p¥ipojeno
kabelovymi spoji k maximdlng dvéma paralelnim interfejsovym Jednotkdm (12.1 8 Iy ,)
a maximdlng Sestndct perifernich za¥fzeni (23.1 a¥ P3.16) se sériovym asynchron-
nim pFenosem dat je p¥ipojeno také kabelovymi spoji k maximdlnd dvima sériovym
interfejsovym jednotkdm (13.1 a 13.2), p¥idem¥ vSechny interfejsové jednotky s va-
riabilnimi zdkladnimi funkcemi jsou vzdjemnsd spojeny obousmérnou sbdrnici (SDR)
datovych a ¥idicich signdli s volnd programovatelnym ¥adidem (R), ktery je p¥ipo-
jen asynchronni sériovou obousmdrnou linkou (SP) k modullm volnd programovatelné-
ho decentralizovaného ¥fdiciho systému technologického procesu a kabelovym spoje-
nim k pomoenému perifernimu za¥izeni (PS)‘

2. Zapojeni sdruZovaciho modulu podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e voln¥ programo-
vatelny ¥adif (R) je spojen obousm&fnou komunikadni vazbou (DP) se stykovym komu-
nike&nim blokem (SB) a jeho &dstf, stykovym interfejsem (SI), spojujicim vstupnim
spojenim (SLI) a vfstupnim spojem (SLO) na rychly kruhovy sériovy kandl sdru¥ovaci
modul s dalSimi moduly volnd prograimovatelného decentralizovaného ¥fdiciho systému
technologického procesu. ’

-1 vykres
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