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Zapojeni na rizeni chodu krokového elektromotoru
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Vynélez se tyké zapojeni na ¥izenf chodu krokového elektro-

motoru.

U krokovych elektromotord, pracujfcich ve v&t3im rozmezi
krokovacich frekvenci, &in{ potfZe jejich resonance, p#i ni%
mi%e dochdzet ke ztr&td kroki. Resonance se proto tlumf bud me-
chanicky nebo elektricky, pomoci brzdicich impuls8, generova-
nych na zéklad® rychlostnf servosmy&ky nebo zpo¥dovacimi obvo-
dy. Mechanickd tlumenf zhor3ujf momentové vlastnosti krokovych
elektromotord a zapojeni s rychlostni servosmy&kou jsou znadné
sloZité. Dosud znémé zapojeni, generujic{ brzdief impulsy na
zékladé zpo%d¥ni krokovacich impulst, Jjsou zna¥n& slo¥itd, ne-
bot obsahujf vfce monostabilnich klopnych obvodd& kombinovanych
8 vystupnimi dekodéry pro jednotlivé féze krokového elektromo-
toru a obousméfnym Eitalem féz{., Nastavovéni v&t3fho podtu mo-
nostabilnfch klopnych obvodl pro zfskéni optimdlnfho chodu kro-
kového elektromotoru je kromé& toho komplikované.,

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni na P{zeni chodu kroko-
vého elektromotoru podle vynélezu, jeho% podstatou je, %e prvni
vetup rozli3ovacfho obvodu je pripojen na prvn{ vstup obousm&r-
ného &itade fézi pro &itédni vp¥ed a tvof{ soulasn& prvni vstup
zapojen{ pro dopredné krokovaci{ impulsy, druhy vstup rozlilova-
c¢iho obvodu je pripojen na druhy vstup obousm&rného &ftade fé-
z{ pro &{ténf{ vzad a tvor{ soulasn& druhy vstup zapojeni pro
zpétné krokovaci{ impulsy, prvni vystup rozli%ovacfho obvodu je
pfipojen na hodinovy vetup optimaliza&niho obvodu, kdeZto jeho
druhy vystup je pripojen na vstup optimaliza&niho obvodu pro
¥fzen! smyslu otélenf, vystupy obousm&rného &ftade fézi jsou
p¥ipojeny na fézové vstupy optimaliza¥nfho obvodu, jeho¥ fézo-
vé vystupy Jjsou prfipojeny na vstupy vykonového &lenu, pridem?
v§stupy vikonového &lenu tvorf soudasnd vystupy zapoJjeni pro
ptipojeni na féze krokového elektromotoru.



-2~
- 224 833
Vyhodou zapojeni na P¥izeni chodu krokového elektromotoru
podle vyndlezu kromé& toho, Ze odstranuje uvedené nevyhody, Jje
jeho jednoduchost, stavebnivovost jednotlivych &ésti, prehled=
nost funkce a snadnd realizovatelnost b&Znymi integrovanymi ob-

vody

Prfklad zapojeni na PFizeni chodu krokového elektromotoru
podle vynédlezu je znézornén na piipojenych vykresech, na nichZ
“obr. 1 predstavuje blokové eschéma zapo jeni,
obr, 2 Zasovy diagram funkce p¥i chodu vpred a-
obr. 3 %asovy diagram funkce p¥i chodu vzed.

Prvni vstup 11 rozliSovaciho obvodu 1 je_pfipojen na prvni
vstup 21 obousmirného ¥ftae 2 fézf pro ¥iténf vpTed a tvo¥d
soudasné prvni vstup 61 zapojeni pro dopredné krokovaci impulsy
XIl, Druhy vstup 12 rozlidovaciho obvodu 1 Je prlpoaen na druhy
vstup 22 obousmérného Zitale 2 féz{ pro &iténf vzad a tvo?i sou~
gasn& druhy vstup 62 zapojeni pro zp&tné krokovaci impulsy KI2.
Prvni vystup 011 rozlidovaciho obvodu 1 pro signdl IKI .je p¥i-
pojen na hodinovy vstup 31 optimaliza&niho obvodu 3, kdeito je-
ho druhylvjstup 012 pro signél ISM Je pripojen na vstup 32 op~-
timalizadniho obvodu 3 pro *{zenf smyslu otd&enf{. Prvni vystup
021 obousmErného ¢ftale 2 féz{ pro signdl IFA Jje pPipoJjen na
prvn{ fézovy vstup 33 optimaliza&niho obvodu 3, kdeZto jeho dru-
hy vystup 022 pro 31gnél IFB Je pflpOJen na druhy fézovy vstup
34 optimaliza&niho obvodu 3. Prvni fézovy v§stup 031 optimalizad-
niho obvodu 3 pro signél ggé.ge ptipojen na prvnf vstup 41 vyko-
nového &lenu 4, kde¥to jeho druhy fézovy vystup 032 pro signél
OFB . ‘je pripojen na druhy vstup 42 vykonového glenu 4. Prvni al
étvrty vystup 041 a% 044 vykonového &lenu 4 tvori soudasné prv-
ni a% dtvrty vystup 061 aZ 064 zapojeni pro pripojent fézf Ztyr-
f4zového krokového elektromotoru 5. Pro étyﬁfézoﬁj krokovy elek-
tromotor 5 mé obousmirny &fitad 2 féz{ dva vy¥stupy 021 a 022 a
optimalizadni obvod 3 rovnéi dva vystupy 031 a 032. Pro krokovy
elektromotor s v&t3fm poltem fézi Je t¥eba zvEt8it 1 poéet'téch—
to vystupd. Ng_p¥iklad pro krokovy elektromotor s osmi fézemi
bude zapotrebi ti¥f vystupl obousm&€rného &ftale 2 féz1 a t¥{ vy-
stupld optimallzaéniho obvodu 3 a osmi vystupd vykonového &lenu 4.

Po pflvedeni doprednych krokovacich impulsd KI1 2 neznézor—
néné Ffdict jednotky se na druhém vystupu 0l2 rozlifovactho ob-
vodu 1 objevi signél ISM o drovni logické Jjednid¥ky, piedstavujfi-
el dopfedny smysl oté¥éni krokového elektromotoru.z Na prvnim
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vystupu 011 rozliZovaciho obvodu 1 se objevi signdl IKI, pred-
- stavujic{ krokovaci impulsy, JjeZ Jjsou vytvéreny logickym soul-
tem vstupnich krokovacich impulst KI1 a KI2. Obousm&rny &ftal
2 féz{ -¥{td vpred a na jeho vystupech se objevi signély IFA a
IFB, pPivédd&né do optimaliza¥niho obvodu 3. O0d ka%Zdého krokova-
cfho impulsu IKI se v optimaliza&nim obvodu 3 generuje se zpoi-
dénim tz brzdici impuls o &i¥ce iB, ktery modifikuje fézové sigé
ndly IFA a IFB tak, Ze po dobu £B brzdiciho impulsu se generuje
predchozi stav fézovych signdld a tim dochéz{ p#i dopredném oté-
geni kKrokového elektromotoru 5 k brzdé&ni jeho chodu. Tekto modi-
fikované signdly jsou. jako signdly OFA a OFB privédény do vyko-
nového &lenu 4, ktery zajisti'spinéni p¥{slusnych fd4z{ pro chod .
vpred krokového elektromotoru 5. Chodu vzead krokového elektromo-
toru 5 se docfli privedenim zp&tnych krokovacich im ulsd XI2,
pridem? &innost zapojeni je obdobnéa. Sinnost iapojeni je déle
ztejmé z Casovych diagramd na obr. 2 a 3.

-Zapojeni na *fzeni chodu krokového elektromotoru podle vy-
ndlezu lze pouZit na_p¥iklad v automestiza¥ni technice, soufad-
nicovych zapisova&ich, u pohonu tiskéren, u pohonu vystavovaci-
ho mechanismu magnetickych hlav diskovych pem&ti a pddobné.
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Zapojenf na Pfzeni chodu krokového elektromotoru s obou-
smérnym g¢itadem féz1 a vykonovym &lenem, vyznalené tim, Ze prv-
ni vstup (11) rozliZovaciho obvodu (1) je pripojen na prvnf
vstup (21) obousmérného Citale (2) fézi pro &{téni vpied a tvo-
#1{ sou&asnd prvni vstup (61) zapojen{ pro dopredné krokovaci
jmpulsy, druhy vstup- (12) rozlidovaciho obvodu (1) je p¥ipojen
na druhy vstup (22) obousmé&rného ({tale (2) féz{ pro ¥iténi vzad
a tveri soudasnd druhy vstup (62) zapojeni pro zpé&tné krokovacy
impulsy, prvni vystup (011) rozliovactho obvodu (1) Jje p¥ipojen
na hodinovy vstup (31) Qotlmal¢zavniho obvodu (3), kdeZto jeho
~druhy vystup (012) Je pflpogen na vstup (32) optimalizadniho ob-
vodu (3) pro Pizeni smyslu otélent, vystupy (021) obousmérneho
&{tate (2) fézi jsou piipojeny na fézové vstupy (33,34) optima-
1izagniho obvodu (3), jehoZ fézové vystupy (031,032) jsou pti-
pojeny na vstupy (41,42) vykonového &lenu (4), pPridem% vystupy
(041,042,043,044) vykonového ¢lenu (4) tvori soulasné vystupy
(061,062,063,064) zapojeni pro ptipojeni na féze krokového e-

lektromotoru (5).

3 wykresy



224 833

61 oKL ¥ /
AN

o 1Kl
o KM 2

o 433
I8

O &/
o3/

OF8 42|
as2

Obr. 1



44 r

222222

el |

/H'T

.{"AT

o

wal

Qb 2




224 833

k//t | | _
DL I | N | NN | | |

| |
AT

|
»8 T | N

| ' .
oA t n . L__ﬂ_ i n

1
omr i
S
dbr J
Vytiskly Moravské tiskaiské zavody, Cena: 240 Ké&s

provoz 12, Leninova 21, Olomouc



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

