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ATTREZZO GINNICO
Descrizione

Campo di applicazione

La presenie mvenzione trova apphoazione nel settore tecnico det dispositivi per la
cara del corpo umane ed ha per oggetto un atirezzo ginnico, particolurniente
destinato ad esercizi fisioterapict, riabilitativi e per attivitd di correzione posturale.

Stato della tecnica

In anibito fisioterapico sono note diverse tecniche ed esercizi destinati alla cura di
difetis o anomalie posturals, quali Ia scoliost, o per mighorare le capacitd motorie di
un paziente,

in linea generale, le teeniche note i basano essenzialmente su serie di specifict
esercizi ginnict da esepudre principaimente a corpo libero ¢ con Patato di semplict
attrezzature.

Ne consepte che tali teeniche richiedono un costante supporto di un operatore
speciafizzato e non sempre garantiscono che Pesercizio sia eseguito nella mutera
mighore.

Inoltre, gli attrezzi di tipo noto presentano liniitata se non mulla capacitd & atilizzo
Pescouzione di esercizi per fa cura di un numere ristretto di spectfiche patologie o
difetti,

Per superare almenc in parte tadt scopt gl stesst richiedentt della presente domanda
hanno wdeato e realizzato un altrezzo ginnico uiilizzabile per la comrezione di vart
difetis posturali ed in teeniche riabilitative ad ampio spetiro.

Tale attrezzo si conmipone essenzialniente di ana trave che appoggia sul pavimento
trantite una coppia di supportt arcuatt che ne consentono Poscillazione rispetto al
pavimento,

Da parte opposta @i supportt a trave presenta un piano di appoggio destinato a
sostenere i bacino defl'utitizzatore ed an uliertore riptano sal guade Nuttlizzatore pad
poggiare gii artt infertort. Sta i plano di appoggio del bacmo che quello degli art

iferion sono solidall m movimento alla trave.

1 ing. Hanleri Maring
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L'atilizzatore ha la possibilita di disporsi sulla trave sia in posizione distesa che
supina oppure seduta o in piedi sul piano di appoggio o, ancora, o posizione
guadrupedica, in modo da eseguire specifict esercizi.

Tale aftrezzo presenta i} vantaggio che i movimento oscillante della trave rispetto al
piano sagittale consente Ia stimolazione massima del recettont catanei ¢ propriocettivi
vertebralt, e quindi la sinergia delle {ensiont paravertebrali,

Pertanto, tale altrezzo permette di ottenere una maggiore efficacia della terapia
riabtlitativa o fisioterapica ¢ st adatta ad utilizzi molteplict in quanto permette uma
maggiore stimolazione dell'apparato nervose e muscolare delfutibizzatore.

Tuttavia, ¢ sentita Pesigenza di migliorare ultertormente tale attrezzo e rendere
possibile una maggiore stimolazione del sistema muscolare ¢ nervoso oltre che di
consentire allo stesso tempo anche attivita di tonificazione ¢ rafforzamento deght artd
superiort ed inferior.

Presentuzione dell’invenzione

Scopo della presente invenzione ¢ gquello di superare gl inconvenienti sopra indicati,
reabizzando un atirezzo ginnico che presenti caratteristiche di elevata efficienza ¢
relativa economiciti.

Uno scopo particolare & guello di realizzare un attrezzo ginnico che  sia
particolarmente adatio a diverst utilizzi in ambio fisioterapico ¢ riabilitativo, come
ad esempio nella cura di dismorfismi della colonna vertebrale, cara del dolore
rachideo, per terapie di mighoramento delio schema motorio, per #f mighoramento
nwscolare ¢ della mobilith articolare o, ancora, in terapie neuromotorie.

Uno scopo particolare & quello di realizzare un attrezzo ginnico che permetta di
stimolare in profonditd § recettori che gravitano sui museolt profondt del rachide in
modo da essere ancora pir efficace nelle suddette terapie ed in particolare nelle
terapie per fa cura del dolore rachideo,

Ancera altro scopo ¢ guello di realizzare un attrezzo ginnico che permetfa anche
Pesecuzione di esercizt per ght arti saperiori ed inferiory,

Uno scopo ulteriore & quello di realizzare un attrezzo ginnico la cut configurazione

sia modificabile per adeguarst alla specifica anatonyia del paziente ¢ per varkre

ing. Hanleri Maring
iscrizione Albo N.1283

b2



19

20

]
£

G1OHT

anche la difficoltd degli esercizi in modo da poter eseguire le terapie con intensita
vartabile gradualmente.

Non ultimo scopo ¢ quelie di realizzare un attrezze ginnico che perntetta di rilevare
m tempe reale parametrt di lavore corispondentt a diversi posizionamenti del
paziente durante Pesecuzione degli esercizi,

Talt scopt, nonché aliri che appariranno pi chiart in seguito, sono raggiuntt da an
attrezzo ginnico che, in accordo alla rivendicazione 1. comprende wna trave di
supporte per i corpo di un utifizzatore avente un primo asse longitudinale e primi
mezzt di appoggio oscillantt atti a consentire Poscillazione di detta trave intorno a
detto primo asse longitudinale goando posizionata su una pavimemtazione o supporto
piano orizzontale ed una seduta posta su detta trave da parte opposta a detti prim
nezzi di appoggio per supportare i bacinoe delPutilizzatore disposto su detta trave,

La trave comprende secondi mezzi di appoggio oscillanti per detta seduta attd a
consentirne Poscillazione rispetio a detta trave intorne ad un seconde asse i
oscillazione in nianiera indipendente rispetto all'oscillazione di detta trave,

in questo modoe st mserira un grado di libertd in pits per fa seduta che potra oscillare
in maniera indipendente rispetto alla trave, stimolando ulteriormente 1 recettori che
gravitano sut muscoli profondi del rachide.

Opportunamente, fa trave potrd comprendere mezzi di blocco di detta seduta atti ad
impedime Foscillazione rispetto a detto secondo asse di oscillazione,

In guesto modo sard possibile rendere solidale la seduta alla trave nel caso in o si
vogliano eseguire esercizi con minore difficolt.

Ulientormente, {a trave potrd comprendere una pedana atta a supportare gl arti
inferiort delf'utilizzatore, detta pedana essendo scorrevole longitudinalmente lungo
detta trave.

La trave potrd anche comprendere terzi mezzi di appoggio oscillantt attt a consentire
Poscidlazione di detta pedana mtorno ad un terzo asse di oscillazione sostanzialmente
fongitudinale,

La presenza della pedana scorrevole ed eventualmente oscillante permettera di

eseguire  Pawto-elongazione assiale  attiva durante Vesecuzione degh  esercizi,

ing. Hanleri Maring
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rendendo Hattrezzo ancora pitt efficace e multifunzionale.

Opportunamente, Ia trave potrd comprendere almeno apa coppia di elementi allungati

elastici vincolata a dette trave ed avente almenc una ostremitd provvista di una

nianigiia o staffa atta ad essere mmpegnata con an arto dalfutilizzatore,

In guesto mode Pattrezzo potra essere ptilizzato anche per esercizt di specifict per

rinforzo deght artt superiori ed inferiori e della parte anteriore e posteriore del tronco,
fantaggiosaniente, la trave potrd comprendere mezzi sensort distribuitt lungo detto

primo asse longitudinale ed atti a rilevare 1 cambiamenti pressort delfutilizzatore

durante Pesecuzione deght esercizi efo Voscillazione di dettt mezzi di appoggio

oscitlanti, cosi da permeitere un monioraggio completo deglt esercizi ed un riscontro

sulla reale esecuzione corretta degh stessi al {ine di garantirne Pefficacia.

Forme vantaggiose di esecuzione defl'invenzione sono oftenute in accordo alle

rivendicaziont dipendenti.

Breve descrizione dei disegmi

Ulteriort  caratteristiche ¢ vantaggt dell’invenzione risulieranno  maggiormente
evidentt alla luce della descrizione dettaghiata di due forme di realizzazione preferite
ma non esclagive di an attrezzo ginnico secondo Pinvenzione, Hustrate a titolo di
esempio non limitativo con amto delle anile tavole di disegno in cun

fa FIG. 1 & una vista dafl'alte defl’attrezzo in una prima corfigurazione
preferita;

ta FIG, 2 @ una vista dal basso delfattrezzo di Fig, 1

Ia F1GG 3 & una vista nterale dellattrezzo di Fig. 1t

Ia F1GG 4 © una vista prospettica di un particolare dellattrezzo:

fa FIG. § & una vista in sezione delfattrezzo della Fig. 1 secondo i piano di
traccia A-A ed in tre posizion: differenti;

ta FIG. 6 & ana vista in sezione dell'attrezzo della Fig, 1 secondo il plano di
traceia B-B ed in due posiziom differenti;

fa FIG. 7 ¢ una vista dudfalto delllattrezzo in ona seconda configurazione
preferita

fa FIG. 8 @ una vista Interale detf'attrezzo di Fig. 7.

4 ing. Hanleri Maring
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Descrizione dettaghinta di alcunt esenipi di realizzazione preferiti

Con riferimento alle figure allegate sono Hlustrate due configaraziont preferite ma
non esclusive delfatirezzo ginnico secondoe finvenzione.

Liatirezzo sard particolarmente adatto ad essere utilizzato pell'ambito di terapie
fisioterapiche e riabilitative, quali terapie di correzione di dismorfismi della colonna
veriebrale, ad esempio per limitare o arrestare Pevoluzione di una scoliosi, per
terapte atte a ridurre i dolore rachideo, mighiorare 1o schema motonio, le funziont
focomotorie, 1a mobilita articolare, fa qualitd muscolare, o, ancora per mighiorare i
controlio neuromotorio e 1a funzione respiratoria.

Tuttavia, Pattrezzo potrd essere atilizzato per qualsiast tipologia di attivita fisica ¢
non necessarianiente di tipo fisioterapico o nedico.

In Fig., 1 ¢ ilostrata ona prima configurazione preferita ma non esclustva
dellattrezzo ginnico, indicato globalmente con 1, che comprende essenzialmente una
trave di supporto 2 per i corpo di an atilizzatore avente un primo gsse longiudinale
X e primi mezzi i appoggio oscillanti 3 attf a consentire Poscilazione della trave 2
intorno al primo asse longiudinale X guando Ia stessa ¢ posizionata su ana
pavimentazione 0 St U supporto pianc orizzontale,

In particolare, I uso 1l primo asse di oscillazione X st collocherd in corrispondenza
det punti di contatto det primi mezzi di appoggio oscillantt 3 con ia pavimentazione o
supporto piano.

Sulla trave 2 ¢ disposta una seduta 4, da parte epposta ai primi mezzi di appoggio 3,
fa guade avrd H compito di supportare i bacino dellutihizzatore disposto salla trave 2,
sia che o stesso sia in posizione distesa che seduta o supina,

I collepaniento tra fa trave 2 e fa seduta 4 @ ottenuto con Uinterposizione di secondi
merzi di appoggio oscillantt § per a seduta 4 atit a consentirne Poscillazione rispetto
alla trave 2 intorne ad un secondo asse di oscillazione Y in maniera indipendente
rispetto atl'oscillazione della trave 2.

Preferibilmente, i secondo asse di oscillazione Y sard sostanzialmente longitudinale
e paralielo al primo asse X e trasversaimente sfalsato dallo stesso con una distanza

che dipende dalle dimensiont della trave 2,

ing. Hanleri Maring
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Come visibile dalla Fig, 3 od ancor pit chiarantente dalle sezioni di Fig, 5 1 secondi
merzzi di appoggio oscillanti § potranno essere associati diretfamente alla trave 2 ¢
costituiti da una porzione 6 della trave 2 avente ana seperficie di appoggio convessi
7 per {a seduta 4 con convessitd rivolta verso la seduta 4 stessa, ossia verso Falto
durante Fuso,

A sua volta la seduta 4 ¢ definita da una prastra piana di forma quadrangolare avente
entrambe le facce superiore 8 ed inferore 9 prane.

In an esempio non hmitativo di realizzazione Ia seduta 4 sard un guadrato di 23em
per lato e con spessore di 3 £ 0.5 om. La trave 2 avrd lunghezza di 200 £ 20 om,
targhezza i = 2 om, spessore 7 £ 2. La seduta 4 sard posizionata in mutera
stmmetrica rispetto al primo asse longitudinadde X e ad una distanza di 70 = 2 em
dall'estremita 10 della trave 2 generalmente destinata a sostenere i capo
dell'utilizzatore.

Da Fig. 3 st osserva anche che Ia trave 2 presenta un primo incave I atto ad
accoghiere la sedata 4 ed in otd saranno coflocatt i secondi mezzi di appoggio
oscillanti 5.

Allinterno del prinmo incave 3 potranno essere anche alloggiati primi nwezzi i
biocco della seduta 4, non ilustrati, atti ad mmpedime Poscillazione rispetio al
secondo asse di oscillazione Y. In particolare t mexzi di blocco  potranno
comprendere due cunet scorrevoli postt inferiormente ¢ lateralmente alla seduta 4, su
entrambt 1 latt della stessa, per permetterne i blocco al fime di consentire
Pesecuzione di esercizi pi semplict

Secondo upa variante non tustrata i secondi mezzi di appoggio oscillanti § potranno
essere associatt diretiamente alla seduta 4 od in particolare definiti dalla superficie
mferiore della seduta avente convessitd rivolta, in uso, verso i basso.

Secondo ancora un'alieriore variante, anch’essa non tHustrata, 1 secondt merz &
appoggio oscillanti 8 potranno comprendere un elemento di appoggio nmovibile sia
dalla trave 2 che dalla seduta 4 od avente una o entrambe le facce di contatio con ia
trave 2 e con la seduta 4 arcuate in modo da definire uno o una coppia di assi &

oscitlazione della sedata 4 rispetto alla trave 2,

& ing. Hanleri Maring
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In Fig. 4 ¢ llastrata una configurazione preferita ma non esclusiva det primi mezzi di
appoggio oscillanti 3.

Talt mezzi 3 comprendone almene una coppia di sostegnt 12 dispostt in prossinuta di
rispettive estremita longitudinalt 18, 13 della trave 2 ed aventi ognuno una faccia
superiore piana 14 a contatto con fa trave 2 ed una faccia inferiore convessa 18
avenie convessitd opposta a quella det secondi mezzi di appoggio 8.

Come visibile anche dalla Fig. 2 ogni sostegno 12 comprende una base prismatica 16
che st estende prevalentemente in direzione trasversale atla trave 2 ¢ nella coi faccla
mferiore 17 ¢ realizzato un solco trasversale 18 equidistante dai bordi trasversal
detta base 16.

Allinterno del solco 18 & alloggiato up elemento arcuato 19 provvisto della suddetta
faccia concava 15, i cud raggio di curvatura potra essere scelto in funzione del grado
di difficolta degli esercizi.

Eventualmente sara possibile rendere P'elemento arcuato 19 amovibile rispetto alla
base prismatica 16 in modo da permetierne ia sostituzione con ulteriore elementi
arcuati aventi diverso raggio di curvatura, cosi da variare Pangole di oscillazione
massinta della trave 2 a seconda delle esigenze ¢ della difficolta delf'esercizio.

La trave 2 potra essere semplicemente appoggiata sui sostegmi 12 oppure potrd essere
fissata agh stesst mediagie mezzi di collegamento meccanico, quali vith, bullont ¢
stmilan. anche di tipo rnimovibile, oppure per saldatura, incollaggio o metedi similart,
anche in funzione dei materiali, che non sono fimitativi della presente invenzione.
Secondo esenipio di realizzazione sopra descritto 1 due sostegni 12 saranno dispost
ad una distanza di 25cm dalle rispettive estremitd longitudinali 160, 13 della trave 2.
Opzionalmente potra essere previsto un terzo sostegno 12 sintile @ precedentt ¢
disposto in posizione sostanzialmentie centrale, ad esempio sotto la seduta 4.

Le bast 16 avranno lunghezza pari a 30 £ 2 em, larghezza di 10 £ 2 em ¢ spessore di
4 £ 2 ¢ presenteranno ognuna un solce 18 di 1 om di larghezza per 2 o di profondita
altoggiante un nispettivo elemento arcaato 19 formato avente lunghezza di 30 £ 2 om
e con un arco ke cut dimensioni possono variare in base al grade di difficoltd

delb esercizio svolto,

7 ing. Hanleri Maring
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Nella configarazione iHlustrata, esemplificativa ¢ non limitativa, Velemento arcuato
19 presenta altezza di 5 £ 1 om e raggio di curvatura di 25 em

La trave 2 comprende anche una pedana 29 atta @ supportare ght arti inferiort
delf'atihizzatore, ad esempio le gambe nel caso in cwt Putilizzatore sia in posizione
distesa o supina, oppure | piedi qualora sia in piedi ¢ in posizione quadrupedics.

La pedana 20 potrd essere inserita in un secondo meave 21 realizzato nella trave 2 ed
avenie dimensiont tali da permetterne lo scorrimento longitudinale.

Oprzionaimente, la trave 2 potrd anche comprendere terzi mezzt & appoggio
osciflanti 22, sostanziahente sinuli ai secondt mezzi oscillanti 8, atti a consentire
Poscillazione della pedana 20 intorno ad un terzo asse di oscillazione W
sostanzialmente longiudinale o maniera indipendente sia rispetio alloscillazione
della trave 2 intorno al primo asse X che della seduta 4 intorno al secondo asse Y.
All'interno del secondo incave 21 potranno essere predispostt secondi mezzi di
binceo, non illustrati, atti a bloccare 1o scorrimentn ¢/o oscillazions della pedana 20
rispetio alla trave 2,

in Fig. 5 sono tlustrate alcune possibilith di movimento della seduta 4 rispetto alla
trave 2. In particolare, partendo da sinistra si osservano una prima posizione di riposo
o equilibrio della trave 2 e della seduta 5, in cui entrambe hanno angole di
oscillazione nullo rispetto ai rispettivi asst X, Y, una seconda posizione di
oscillazione congiunta rispetto al primo asse di oscillazione X, ad esempio possibile
guando i printd mezzi di bloceo sono inseritt, ed ana terza posizione in cui a seduta 4
¢ la trave 2 oscillano intorno ai rispetiivi assi di osetllazione Y, X con angoli di
oscillazione o, P di segno opposto,

In Fig., 6 seno invece iustrate due possibilith di movimento della pedana 20 rispetto
alla trave 2, in cui, sempre partendo da sinisira, St OSServano ana prima posizione di
ripeso o equilibrio della trave 2 e della pedana 28, in cui entrambe hanno angolo di
oscilfazione nullo nspetto ab nspettivi asst ed una seconda posizione di oscillazione
in cui la pedana 20 ¢ Ia trave 2 oscillano mtorno of rispettive asst di oscillazione W,
X con angoli 7, B di segno opposto.

In Fig. 7 ¢ ilastrata una seconda configurazione dell'attrezzo 1 che si differenzia da

4 ing. Hanleri Maring
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quetla descritta in precedenza essenzialmente per i fatto di comprendere due coppie
di elementt allongatt elastict 23 di forma allungata aventi una prima estremita 24
fissata alla trave 2 ¢ la seconda estremitd opposta provvista di una manighia o staffu
25 atta ad essere impegnata da un arto dallutbizzatore, ad esempio afferrata o
impegnata con un piede.

in particolare, la trave 2 potrd presentare su ogni lato unoe o pits fori laterall 26 o serie
di fori laterali 26 in cui saramo inserite le prime estremitd 24 degli elements elastict
23, i cut bloccaggio alfinterno dei fort faterali 26 potrd essere ottenuto mediante
strozzi conict, non Hiustratd, inserits all interno det rispettivi fort kverali 26.

In una vartante non ilustrata gl elementi elastici 23 saranno cavi elastict passanti
attraverse Ia trave 2 ¢ provyistt di manighie o staffe 28 ad entrambe le estremita.
Nelia configurazione tlhustrata Ia trave 2 presenta su ognt lato due serie di tre fort
laterali 26 crascuna, in cui i fori laterali 26 sono posti ad una distanza reciproca di
Sent, Hoprimo foro laterale 26 della printa serie ¢ ad ona distanza di 43 em dalla
printa estremitd 1 della trave 2, mentre i} primo foro laterale 26 della seconda serie
& ad apa distanza di 110 om dalla prima estremitd 18 della trave 2.

In prossimitd delle estrensita longitndinalt 10, 13 della trave 2, ad esempio ad una
distanza di 5 £ 2 omy, potranno essere presentt ano o piix fort frontali, non iHastrat,
ot inserire tubolart 28 provvisti di ulteriort passaggi 29 per Pinserimento delle prime
estremitd 24 degli elementi elastici 23 e che avranno funzione di distanziatori dalla
trave 2.

Ad esempio, 1 fort frontali saranno quadrangolan di 4 cm per lato, per mserire
tubolart 28 aventi forma di parallelepipedo di 40 ocm di alfezza con tre passaggt 29 di
2 ont di diantetre a distanza di 5 £ 2 om Pono dall’aliro ed in oot saranno inserite le
prime estremitd 24 degli elementi elastics 23,

All'interno det fori laterali 26 o fromalt della trave 2 potranno essere anche inseritt
cilindri, non diusirati, delfa lunghezza di 30 em per Pappoggio di mant e piedi.

I wbolari 29 o i cilindri potranno essere bloceatt alla trave 2 sio lateralmente che
superiorniente mediante tassellt passanti per i fort laterali 26 o frontalt.

LUinserimento deghi elementi elastict 23 permette, con esercizi specifict ed o seconda

G ing. Hanleri Maring
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del foro utilizzato, i rinforzo degh artt superiort ed inferiort ¢ della parte anteriore ¢
postertore del troneo.

In Fig. 7 sone anche #lustrati niezzi sensort 27 distribuitt lungo i primo asse
fongitudinale X ed atti a ridevare 1 cambiamentt pressori delf'vtidizzatore darante
Pesecuzione degli esercizi,

La trave 2 potrd presentar anche ulterior: mezzi sensord, non tustratd, ati a rilevare
Poscillazione det mexzzi di appoggio 3. 5, 22 ad esempio mediante misurazione delle
distanze dal pavimento defla trave 2, della seduta 4 ¢/o della pedana 21},

Da quanto descritto appare evidente che Pattrezzo secondo Pinvenzione raggiunge gl
scopt prefissatt ed in particolare risuiterd piny efficace ¢ funzionalmente flessibile in
guanto permiettera di stimolare in profonditd i recettori che gravitano sai muscoll
profondi del rachide grazie alle diverse possibilith di oscillazione ed alla possibiind
di eseguire una molteplicith di esercizi di diverso tipo.

Lhattrezzo secondo invenzione & suscettibile di numerose modifiche e varianti, tutte
rientrant: nel concetto inventivo espresso nelle rivendicaziom allegate, Tt 1
particolart potranno essere sostituiti da altrt elements tecnicamente equivalenty, ed i
materialt potrannoe essere diversi a seconda delle esigenze, senza uscire dalf’ambito di
tutela della presente invenzione.

Anche se Patirezzo & stato descritto con particolare riferinmento alle figure atlegate, i
numeri di riferimento usatt nella descrizione e nelle rivendicazioni sono utilizzati per
mighiorare Tintefligenza del’invenzione ¢ non costittiscono aleuna limitazione

atl'ombito di tutela rivendicato,

i0 ing. Hanleri Maring
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Rivendicazioni
1. Un attrezzo ginnico comprendente:
- una trave di sapporto (2) per i corpo di un wiilizzatore avente un primo asse
fongitudinale (X) e prinu mezzi di appoggio oscillantt (3) atti a consentire
Posciltazione di detta trave 2) intorno a detto primo asse longitudinale (X) guando
posizionata su una pavimentazione o supporto ptano orizzontale;
- una sedota (4) posta su detta trave (2) da parie opposta a detti primi mezzi &
appoggio {3) per supportare i bacino delfutilizzatore disposto su detta trave {2);
caratterizzato dal fatte che detta trave (2) comprende secondi merzi & appoggio
oscillanti (8) per detta seduta {4) atti a consentirne Poscillazione rispetto a detta trave
{2) intorne ad un secondo asse di oscillazione (Y) m maniera indipendente rispetto
alt'oscillazione di detta trave (2) rispetto a detto primo asse (X0
2. Atrerzo secondo la rivendicarione 1, caratterizzato dad fatto che detto secondo
asse di oscillazione (Y) ¢ sostanzialmente longitudinale e parallelo a detto primo asse
(X).
3. Attrezzo seconde la rivendicazione 1 o 2, caratterizzato dal fatdo che defti
secondi mezzi di appoggio oscillanti (8) comprendono una superficie di appoggio {7)
per detta seduta {4) su detta trave (2) avente convessitd rivolta verso detta seduta {4).
4, Attrezzo secondo fa rivendicazione 3, caratterizzato dal fatio che detta superficie
di appoggio convessa {7) € ricavata su una porzione (6) di detta trave (2).
5. Attrezzo secondo una qualsiast delle rivendicazion: precedenti, carattertzzato dal
fatto che detta trave (2) comprende un primoe incavo {11) provvisto di detti secondi
niezzi di appoggio oscillantt (8) ed atto ad accogliere detta seduta {4).
6. Attrezzo secondo yna qualsiast delle rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal
fatto che detia trave (2) comprende primi mezzi di bloceo di detta seduta {$) attt ad
impedirne Poscilluzione rispetto a detto secondo asse di oscilfazione {Y),
7. Attrezzo secondo una qualsiasi delle rivendicazioni precedents, caratierizzato dal
fatte che dettt prinn mezzi di appoggio oscillanti (3) comprendono almeno una
coppia di sostegni (12) dispostt in prossimitd di rispettive estremitd longitudinali

(10, 13) di detta trave (2) ed aventi ognuno una faceia supertore piana (14) a contatto

11 ing. Hanleri Maring
’ iscrizione Albo N.1283
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con detta trave {2) ed una faccia inferiore {15) opposta convessa avente convessita
opposta a quella di dettt secondi mezzi di appoggio (8).

8. Atrezzo secondo una guadsiast delle rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal
fatto che detta trave {2) comprende una pedana (20) atta a supportare gli artt inferiort
delfutiizzatore, detta pedana (28) essendo scorrevole longitudinaimente lungo detta
trave {2). detla trave (2) potendo comprendere inoltre terzi mezzi di appoggio
oscillanti (22) atti a consentire 'oscillazione di detta pedana (20) intornoe ad un terzo
asse di oscillazione (W) sostanzialmenie longitudinale,

Q9. Atrezzo secondo una gualsiasi delle rivendicazioni precedenti, caratierizzato dal
fatto che detta trave 2) comprende almeno una coppia di elementi allungati elastici
(23) vincolatt a defta trave {2) ed aventi almeno una estremita provvista di una
maniglia o staffa (25) atta ad essere impegnata con un arto dait'utilizzatore.

1), Adrezzo secondo una gualsiast delle rivendicazioni precedents, caratierizzato dal
fatto che detta trave (2) comprende mezzi sensort {27) distribuiti longo detto printo
asse longitudinale (X) ed atti a rilevare 1 cambiamenti pressori dell'ntilizzatore
durante Pesecuzione degh esercizi ofo Poscillazione di dettt mezzi di appoggio

oscitlanti (3, 5, 22),

i? ing. Hanleri Maring
o fscrizione Albo N.1285



T

B
3
3

0is

g
& § i g,

3
¥
>
KRR

Ao s
2

1./

ﬁfu

s

i3
f
i
i
|

1

G.

5

i 2



81o3y

s

4

£

2

e
2 o

e A e eenadd

q

A

g

e,
or,

bLy

oae
a

L3

ki
n-.

Fig

gk )
g
5. 3 et

Fl¢



ST

eosih

FIG. 6



GIoiry

ot
b lsaanad

£

3

(RN

T

Sgrenris

>

FIG.7

FIG. 8



	Page 1 - BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - DESCRIPTION
	Page 3 - DESCRIPTION
	Page 4 - DESCRIPTION
	Page 5 - DESCRIPTION
	Page 6 - DESCRIPTION
	Page 7 - DESCRIPTION
	Page 8 - DESCRIPTION
	Page 9 - DESCRIPTION
	Page 10 - DESCRIPTION
	Page 11 - DESCRIPTION
	Page 12 - CLAIMS
	Page 13 - CLAIMS
	Page 14 - DRAWINGS
	Page 15 - DRAWINGS
	Page 16 - DRAWINGS
	Page 17 - DRAWINGS

