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Vynélez se tykd zabizenf k dévkovénd s L{f

” &

kapalin, které se provéd{ zejména v roz- [
séhlej8fch systémech chemickych z4vedsd a

vyrob. Je Fe3en problém automatického Pi-
zeni a sledovdr{ procesu tak, aby nebylo
zapotiebi zdsahu obsluhy a proces probi-
hal za stenovenych podmfnek. Uvedeného

. ;09
u¥elu se dosdhne tim, fe zatlzen{ se vyba-
zlﬂ
B

vi elektrickymi obvody, a to ¥fdicim ob-
vodem 22, klopnym obvodem 21 pro zpraco-
véni ézg}tovaciho 8igndlu, zesilovacim a
spinacim obvodem 23, prilemg vstupy 2 aZ
9. de ridiciho obvodu 22 jsou spojeny N\
elektrickymi vazbami s pristroji indiku~ i
Jicimi podminkami ddvkovéni a vstupu_1
s vystupem z klopného obvedu 21, Vystup e
24 z tidictho obvodu 22 je priveden na "
;;}up zesilovaciho a spinactho obvedu’ 23, " p—— ¢
jeho vystup 25 je veden k ovlddac{ jednot-

ce ferpadla ddvkovéni 03.
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Vyndlez se tyké zar{zeni k davkovéni kapalin, které je provédéno Vv rozséhle jsich

systémech u vyrobnich Jjednotek z&vodd nebo podnikd. S rozvojem vyroby, zv148t& chemické,
rostou i néroky na dopravu kapalin, Jjde zejména o jejich gerpéni, smédovéni, odm&fovéni

s ohledem na dodrZeni pom&rd jednotlivych reagendnich komponentd.

Zap{zeni byvala projektovéna tak, %e vedkeré manipulace a kontrola procesu se prové-
d&la na vice mistech, za pf{tomnosti nékolike pracovnikl obsluhy. Nedostatkem byla piede-
v&{m nedostate¥nd informovanost o probfhajicim procesu, nepPesnost a nedokonald ochrana
proti ptetlaku. U pozd&jsfich automatizovanych zarizeni byla tato doplnéna hladinoméry,
pritokoméry a snima¥i o chodu zabizeni s ukazateli a ovlédacimi prvky unisténymi na cen=
trélnim psnelu. Chyby v3ak vznikaji i nadédle, protoZe gledovéni a Fizeni provadi pouze
%lovék. Soulasnd zarizent, rozprostirajici se tasto na plochéch desitek hektard, obsahu-
ji sté¥eci stanice, podzemni 2ésobniky, vydejové zésobniky, smé3ovaci zésobniky, reak¥ni
nédoby, regenéraéni a rekuperaZni stanice, nelze je spolehlivd Fidit prevé¥n& obsluhou,
byt i za pouziti noderni spojovaci a zabezpetovaci techniky. U t&chto rozSéhlych zatbizeni
je nutné dokonalé zabezpeteni, aby nedocidzelo ke 3kodém z duvodu preddvkovént, porudeni
pojistek Vv potrubi vlivem nedovoleného pretlaku a vyte&eni kapaliny. popiipad& chyb v pe-
méru ddvkovéni. Tyto nedostatky odstran{ a pofadavkim vyhovi zarizeni podle predloZeného
vynélezu, jeho% podstata spodivé v tom, Ze je vybaveno automatickym ovléddnim sestévaji-
¢im z Pfdicfiho obvodu pro zpracovani startovaciho signdlu, zesilovactho a spinaciho ob-
vodu, pri¥emZ vstupy do #{diciho obvodu jsou spojeny elektrickymi vazbami 8 pristreji in-
dikujfcimi peduinky ddvkovéni a s vystupem 2 klopného obvodu. Vystup z ¥{dictho obvodu *je
priveden na vstup zesilovaciho a spinactho obvodu, jeho% vystup je déle veden k ovlédaci
jednotce Zerpadla ddvkovéni.

7ékladni pPedncsti zatizeni podle vynélézu je, %e od zadéni startovaciho signélu, beé-
hem uskuteZnovént dévkovéni a% do okemZiku ukondeni dévkovéni, se sleduje a ¥1di cely pro-
ces automaticky. Operace rozhodovéni o vhodnosti uskute¥rnovat dévkovéni pti splnéni vdech
danych podminek se provddi bez zésahu @ vlivu obsluhy v Fidicim obvodu ve velmi krétkém
%gse. Zcela automaticky je také proces dédvkovéni sledovén ﬁo zahdjeni vlastniho dévkové~
ni. V pripad&, Ze se zmén{ nékteré vstupni podminkové velidina od soustavy snimaép na ne-
doQolenou droven, je okamZit& proces ddvkovéni pred¥asné preruden. T{mto dokonalym sledo-
vénim vstupnich podminek nemiZe dojit ke Bkodém z dhvodl predévkovéni, poruseni pojistek
v potrubf vlivem nedovoleného pPetlaku a vyteleni dévkované kapaliny, popripad& chyb v po-
méru dévkovéni.

UkonZen{ dévkovéni je v okamZiku, kdy se shoduje hodnota skutedného naddvkovaného
mno¥stvi s Z4danou hodnotou.

Toto zaPizeni umofnuje také kdykoliv prerudit proces ddvkovéani zven&f signdlem stop.

Lalst vyhodod je i moZnost zadlen&ni tohoto za¥fzeni pro autometické sledovéni a Fi-
zeni dévkovéni kapalin do komplexu vy&8ich automatizovanych urovni a systémd.

Pro objasn&ni podstaty vyndlezu slou%f nésledujici p¥iklad, schématicky znézornény
na vykresu, ktery vdak rozsah vyndlezu neomezuje.

Uvedeny piiklad predstavuje ddvkovaci systém zm&kdovadel pro technologii vé&lcovén{
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polyvinylchloridovych £461if. Zm&k&ovadlo, nap¥iklad dioktylftaldt, se nachdzl na verkov-

nim cisternidti ve vstupnim zésobniku_gl. Z tohoto zdsobniku vychézi potrubni rozved pres
ddvkovac{ éerpadlo_gé‘do dvou vétvi. Rozvod hlavn{ vétveizl zabezpeduje dopravu zm&k&o-
vadla do sm&Sovactho zésobniku_gg! do kterého ustfi potrubf v&tve daliich zmékéovadel;ﬁé
33 az 3n. Na této hlavnt vétvi;za Jsou umistény uzaviraci ventily 04 a 05, mérid¢ tlaku
kapaliny v potrubf 09 a prﬁtokomér_lg: Ze sm&3Sovaciho zdsobniku 02 se sm¥s zm&k¥ovadel
pfepousti ke zpracovéni pres ventil_gé: Druhg vétev_il predstavuje potrubi pomoenych roz-
vodl a zaliné uzaviracim ventilem_gl.

Zarizeni pro automatické sledovénf a Fizeni d&vkovani kapalin podle prikladu se skl&-
dé z klopného obvodu 21 pro zpracovéni startovaciho signédlu - zahsjent dévkovéni, stop
signélu ~ vn&jsino preddasného zastaveni dévkovéni a ¥{fdictho obvodu 22 ze zesilovactho
a spinactho obvodu 23 a ze soustavy snimadd podminkovych signél& a naddvkovaného mnoZstvi
a sz \erpadla_gg davkovéni s ovlédadi Jjednotkou,

Zarfzeni pro automatické sledovani a ¥izent ddvkovéni zm&k&ovadel podle prikladu
zahajuje svoji &innost v okamZiku pfivedeni startovaciho gigndlu na vstup 1 klopného ob-
vodu_glJ ktery je svym vystupem spojen se vstupem 1 Fidiciho obvodu 22. Ridici obvod ne j-
dfive automaticky ov&#{ uroven vstupnich podminkovych signdla. Musi platit tyto podminky:

Na vstupu 2 Fi{dictho obvodu 22 musi byt signél o uzavieni ventilu 06, na vstupu 3
signél od hladinoméru~9§_musi zakazovat prekrodent nejvy3s1i dovolené vysky hladiny v z&-
sobniku_QgJ na vstupu 4 musi byt signél o otev¥ent ventilu_gz, na vstupu 5 signdl od mé&-
Fenf tlaku v potrubf musi zakazovat prekrofeni nejvy3&iho dovoleného pretlaku, ne vstupu

_6 musi byt signél o otevieni ventilu_QiJ na vstupu 7 signdl od hladinoméru 11 musf zaka-
zovat prekrolenf nejni¥s{ dovolend vy8ky hladiny v zésobniku 0l, na vstupu 8 musi byt sig-
nél o uzavient ventilu_gz & na vstupu_9 signdl od prﬁtokoméru_lg_musi zakazovat prekrole-
ni skute&ného naddvkovaeného mnoZstvi pfes hodnotu Zsdanou.

Jsou-1i spln&ny v8echny tyto podminky vydd ¥fdied obvodlgg_vystupni signél 24 na ze-
silovac{ a spinaci obvod 23, ktery pomoci signélu.gz zaping éerpadlo_gg_a zahdji vlastnit
ddvkovéni,

Ridict obvod 22 trvale sleduje iroven vdech podminkovyeh signdld. V pripad&, Ze ne-
ktery vstupni podminkovy si.ndl se zmdéni na nedovolenou uroven je ddvkovact proces pferu-
$en vypnutim ddvkovactiho éerpédla_gl.

Jdsou~1li splnény vsechny podminky b&hem ddvkovan{, kon&{ proces davkovan{ v okam¥i-
ku nadévkovgného Zddaného mno#stvi, tj. kdy% na VStup_g_se pfivede signdl od pritokom&ru

10 o naddvkovéan{ ¥ddasného mnofstv{ do sm&Sovaciho zdsobniku 02.
PREDMET VYNALEZU

4arizen{ k dévkovéni kapalin sestdvajfci ze zédsobnikl, ddvkovaciho 8erpadla, uzavi-
racibh ventild, m&¥i¥G pritokd a vy8ek hladin, vyznadené tim, Ze je vybavene F{fdicim ob-
vodem (22), klopnym obvodem (21}, zesilovacim a spinacim obvodem (23), priem¥ vstup (1)
*idictho obvodu (22) je spojen s vystupem klopného obvodu (21) a vstupy (2 a% 9) pidici-
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ho obvodu (22) jsou spojeny elektrickymi vazbami s pPistroji indikujicimi podminky ddavko-

véni, vystup (24) ¥idiciho obvodu (22) Jje pfivedén na vstup zesilovaciho a spinaciho ob-

vodu (23), jeho¥ vystup (25) Jje pripojen na dévkovaci erpadlo (03).

1 vykres



213 672

i,

L

%

L 02

04

3

—
~
\ooa-dmbucuw’:*-'

22

23

25



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

