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CYFROWY UKL AD PRZELICZAJACY
JEDNOSTKI| POMIAROWE METRYCZNE NA CALOWE

Przedmiotem wynalazku jest cyfrowy uktad przeliczajacy jednostki pomiarowe metryczne na calowe, -
przeznaczony do uktadéw pomiarowych.

W technice rozpowszechnione s3 dwa systemy jednostek do pomiaru dtugosci: system metryczny i system
calowy. Czesto wystepuje potrzeba wytwarzania réznego rodzaju takich samych wyrobdw, zaréwno w systemie
metrycznym jak icalowym. Wyroby sq wytwarzane na urzadzeniach, ktére moga pracowa¢ tylko w jednym
z wymienionych systemodw, a przejécie zjednego systemu na drugi wymaga wymiany §rub pomiarowych lub
przetwornikéw pomiaru potozenia — co jest ktopotliwe, zwtaszcza w produkcji automatycznej, seryjne;j.

Celem wynalazku jest umozliwienie wytwarzania wyrobéw, wymiarowanych w systemie metrycznym lub
calowym, na tych samych urzadzeniach technicznych. \

Cel ten zostal osiagniety przez to, Zze pomigedzy dekoderem kierunku, a licznikiem wspétrzednej wigczony
jest szeregowo sterowany uktad przelaczajacy oraz licznik dziatki pomiarowej, ktérego wyjscie sygnalizujace stan
zapetnienia, potaczone jest réwnolegle do wejscia licznika wspétrzednej i licznika odcinka wyposazonego w de-
koder stanu, polaczony jednym wejsciem uktadu przetaczajacego, realizujacego przetaczenie ciagu impulséw
z dekodera kierunku na wyjscie, potaczone z licznikiem dziatki pomiarowej, gdy zapetniony jest licznik popraw-
ki ina drugie wyjscie, potaczone z licznikiem poprawki, wyposazonym w dekoder stanu, potaczony z drugim
wejsciem uktadu przetaczajacego, gdy zapetniony jest dekoder licznika odcinka.

Zaletg wynalazku jest uzyskanie prostymi srodkami cyfrowego pomiaru przesunigcia w urzadzeniach, za-
réwno w systemie metrycznym i calowym.

Uktad wedtug wynalazku jest uwidoczniony na rysunku przedstawiajacym ideowo-blokowy schemat pota-
czen. '

Impulsowy przetwornik pomiarowy 1 podaje dwoma kanatami ciagi impulséw, proporcjonalne do przesu-
niecia elementu ruchomego. Na podstawie kolejnosci faz impulséw w tych ciagach dekoder kierunku 2 ustala
kierunek przesunigcia. Impulsy z dekodera kierunku 2 s3 podawane na dwuwejsciowy, sterowany uktad przets-
czajacy 3, ktérego jedno wyjscie potaczone jest z licznikiem dziatki pomiarowej 4, ktéry po zliczeniu ustalonej
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liczby impulséw elementarnych przetwornika 1, wytwarza na swoim wyjsciu jeden impuls, stanowiacy dziatke
pomiarows catego uktadu pomiarowego. Wyjscie licznika dziatki pomiarowej 4 potaczone jest réwnolegle z licz-
nikiem wspétrzednej 5 i z licznikiem odcinka 6.

W ten sposdb na liczniku wspotrzednej S sumowane sg algebraicznie 1mpulsy dziatek pomiarowych, w licz-
bie proporcjonalnej do przesunigcia elementu ruchomego.

Impulsy te réwniez sa sumowane w liczniku odcinka 6, ktdry posiada dekoder stanu 7, wykrywajacy stan
zerowy oraz stan zapetnienia licznika odcinka 6. Wyjscie dekodera stanu 7 potaczone jest z wejéciem sterujacym
uktadu przetaczajacego 3. W chwili zapetnienia licznika odcinka 6, uktad przetaczajacy 3 przetacza ciag impul-
sow przesylanych z dekodera kierunku 2 na wyjscie potaczone 7 licznikiem poprawki 8, w ktérym zliczane sa
impulsy, wywolane przesunigciem elementu ruchomego, bez wywierania wptywu na stan wskazania licznika
wspOlirzednej S.

W ten sposéb, w odstepach okres§lonych przez wartos¢ odcinka, ustalona w liczniku odcinka 6 dokonuje si¢
wyréwnanie réinicy wskazania, migdzy wartosciag wsp6trzednej, wyrazona w dziatkach pomiarowych systemu
metrycznego, a wartoscia wspétrzednej wyrazong w dziatkach pomiarowych systemu calowego.

Po zapetnieniu licznika poprawki 8, potaczony z,nim dekoder stanu 9 podaje na drugie wejscie sterujace
uktadu przetaczajacego 3 sygnal, ktéry powoduje ponowne przelaczenie ciagu impulséw na wejscie, potaczone
z licznikiem dziatki pomiarowe;j 4.

Dzialanie uktadu przetaczajacego 3 moze by¢ wytlaczone z zewnatrz i wtedy uk}ad pomiarowy pracuje
bez wprowadzenia korekty wyniku, a caly pomiar dokonywany jest w metrycznych dziatkach pomiarowych,
ktore stanowig podstawe dziatania opisanego uktadu pomiarowego.

Zastrzezenle patentowe

Cyfrowy uktad przeliczajacy jednostki pomiarowe metryczne na calowe, przeznaczony do uktadéw pomia-
rowych ztoZonych z impulsowego przetwornika pomiarowego, mierzacego potozenie elementu ruchomego oraz
dekodera kierunku i licznika wspélrzednej, znamienny tym, Ze pomigdzy dekoderem kierunku (2)
a licznikiem wspétrzednej (5) wiaczony jest szeregowo sterowany ukiad przelaczajacy (3) oraz licznik dziatki
pomiarowe;j (4), ktérego wyijsicie sygnalizujace stan zapelnienia, potaczone jest réwnolegle do wejscia licznika
wspotrzednej (5) i licznika odcinka (6) wyposazonego w dekoder stanu (7), potaczony z jednym wejsciem ukta-
du przetaczajacego (3) realizujacego- przetaczenie ciggu impulséw z dekodera kierunku (3) na wyjscie, potaczone
z licznjkiem dziatki pomiarowej (4) gdy zapetniony jest licznik poprawki (8) ina drugie wyjscie, potaczone
z licznikiem poprawki (8), wyposazonym w dekoder stanu (9), potaczony z drugim wejéciem uktadu przelatza]q-
cego (3), gdy zapetniony jest dekoder licznika odcinka (6).
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