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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do sortowania obiektow sferycznych i sposéb sortowa-
nia obiektéw sferycznych.

Urzadzenie wedtug wynalazku moze by¢ stosowane do sortowania réznego obiektow sferycz-
nych, takich jak obiekty jednolite lub kilkuczesciowe, obiekty petne lub czesciowo puste, obiekty zawie-
rajace materiat otoczony powtoka i tym podobne. Urzadzenie jest przydatne w tych zastosowaniach,
gdzie istnieje potrzeba szybkiego posortowania obiektow sferycznych na obiekty spetniajace odpowied-
nie wymogi w zakresie rownomiernosci powierzchni zewnetrznej i/lub rozktadu masy wewnatrz.

W niniejszym opisie urzadzenie zostanie przedstawione w przyktadzie zastosowania do sortowa-
nia kapsutek o sztywnej powtoce, zawierajacych substancje aromatyczne stosowane w przemysle tyto-
niowym. Analogiczne urzadzenie moze by¢ jednak stosowane do wszelkich innych obiektow sferycz-
nych.

W stanie techniki znane sg urzadzenia do sortowania obiektéw sferycznych. Dokument
JP1999319728A ujawnia urzadzenie do sortowania wyposazone w ptyte, ktéra jest pochylona tak, ze
dobre i wadliwe sortowane obiekty wpadaja do réznych pojemnikéw usytuowanych przy krawedziach
ptyty, przy czym dobre i wadliwe obiekty poruszaja sie jedynie w dot.

Istota wynalazku jest urzadzenie do sortowania obiektow sferycznych zawierajace: podajnik
obiektow sferycznych i ptyte sortujaca, obejmujaca obszar przyjmowania obiektow sferycznych i obszar
sortujacy, ktéry obejmuje obszar przekazywania dobrych obiektow sferycznych i obszar przekazywania
wadliwych obiektow sferycznych. Urzadzenie charakteryzuje sie tym, ze obszar powierzchni sortujace;j
ptyty sortujgcej od strony obszaru przekazywania dobrych obiektow sferycznych jest usytuowany wyzej
niz obszar miedzy obszarem przyjmowania obiektéw sferycznych a obszarem przekazywania dobrych
obiektow sferycznych.

W urzadzeniu powierzchnia sortujaca ptyty sortujacej obniza sie miedzy obszarem przyjmowania
obiektow sferycznych a obszarem przekazywania wadliwych obiektéw sferycznych.

Urzadzenie moze zawierac obszar rozbiegowy na ptycie sortujgcej miedzy obszarem przyjmowa-
nia obiektéw sferycznych a obszarem przekazywania dobrych obiektéw sferycznych.

Obszar rozbiegowy moze mie¢ posta¢ kanatu podajacego uformowanego przez powierzchnie
sortujaca ptyty sortujacej i listwe usytuowana na powierzchni sortujacej.

Obszar rozbiegowy moze by¢ usytuowany przed obszarem przyjmowania obiektow sferycznych.

Obszar rozbiegowy moze by¢ usytuowany ponad ptytg sortujaca.

Obszar rozbiegowy moze by¢ uformowany przez rurke.

Ptyta sortujaca moze mie¢ postaé elementu rynnowego, przy czym dobre obiekty sferyczne prze-
mieszczajg sie od obszaru przyjmowania obiektéw sferycznych poprzecznie przez element rynnowy do
obszaru przekazywania dobrych obiektéw sferycznych, a wadliwe obiekty sferyczne przemieszczaja sie
w dot ptyty sortujacej do obszaru przekazywania wadliwych obiektéw sferycznych.

Korzystnie powierzchnia sortujaca obejmuje wycinek walca, przy czym powierzchnia sortujaca
jest usytuowana tak, ze tworzace wycinka walca sa skierowane w strone obszaru przekazywania wadli-
wych obiektéw sferycznych.

Korzystnie powierzchnia sortujaca obejmuje wycinek walca, przy czym powierzchnia sortujaca
jest usytuowana tak, ze tworzace wycinka walca sg usytuowane poprzecznie do kanatu podajacego,
przy czym tworzace walca sg odchylone od kierunku poziomego w dét ponizej kanatu podajacego.

Piyta sortujgca moze by¢ przystosowana do zmiany potozenia katowego tak, ze krawedz ptyty
sortujgcej przylegta do obszaru przekazywania wadliwych obiektéw sferycznych zmienia swoje potoze-
nie w kierunku pionowym.

Kanat podajacy moze by¢ przystosowany do zmiany potozenia katowego wzgledem kierunku po-
ziomego.

Kanat podajacy moze by¢ przystosowany do zmiany potozenia katowego tacznie z ptyta sor-
tujaca.

Piyta sortujgca moze by¢ przystosowana do zmiany potozenia katowego w ptaszczyznie po-
przecznej do kanatu podajacego.

Podajnik obiektow sferycznych moze by¢ wyposazony w koto podajace posiadajace na po-
wierzchni obwodowej gniazda do przenoszenia obiektéw sferycznych oraz zasobnik obiektow sferycz-
nych usytuowany ponad koleni podajacym.
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Koto podajace podajnika obiektow sferycznych moze by¢ wyposazone w obwodowy rowek prze-
chodzacy przez gniazda kota podajacego, przy czym podajnik jest wyposazony w element wypychajacy
usytuowany w obwodowym rowku do wypychania obiektow sferycznych z gniazd.
Korzystnie do gniazd na powierzchni obwodowej kota podajacego jest doprowadzone podci$nienie.
Istota wynalazku jest ponadto sposéb sortowania obiektéw sferycznych, w ktérym to sposobie
podaje sie z podajnika obiekty sferyczne na ptyte sortujaca do jej obszaru przyjmowania obiektow sfe-
rycznych i odbiera sie z obszaru sortujgcego ptyty sortujacej dobre obiekty sferyczne z obszaru przeka-
zywania dobrych obiektow sferycznych oraz wadliwe obiekty sferyczne z obszaru przekazywania wadli-
wych obiektow sferycznych, charakteryzujacy sie tym, ze ustawia sie ptyte sortujgca tak, ze obszar
powierzchni sortujace] ptyty sortujacej od strony obszaru przekazywania dobrych obiektéw sferycznych
jest usytuowany wyzej niz obszar miedzy obszarem przyjmowania obiektow sferycznych a obszarem
przekazywania dobrych obiektéw sferycznych.
Korzystnie, podczas sortowania zmienia sie konfiguracje ptyty sortujacej w co najmniej jeden
z nastepujacych sposobdw: zmienia sie potozenie w kierunku pionowym krawedzi ptyty sortujacej przy-
legtej do obszaru przekazywania wadliwych obiektow sferycznych; zmienia sie potozenie katowe kanatu
podajacego, z ktorego podaje sie obiekty sferyczne wzgledem kierunku poziomego; zmienia sie poto-
zenie katowe kanatu podajacego, z ktérego podaje sie obiekty sferyczne wzgledem kierunku poziomego
tacznie z ptyta sortujaca; zmienia sie potozenie katowe ptyty sortujacej w ptaszczyznie poprzecznej do
kanatu podajacego, z ktérego podaje sie obiekty sferyczne.
Urzadzenie wedtug wynalazku ma niezwykle prostg budowe i moze by¢ tatwo dostosowane do
obiektow o réznych gabarytach i o réznej masie.
Przedmiot wynalazku jest ponizej opisany w oparciu o przyktady wykonania zilustrowane na ry-
sunku, na ktérym:
Fig. 1 przedstawia urzadzenie do sortowania w pierwszym przyktadzie wykonania w widoku
Z boku.

Fig. 2 przedstawia urzadzenie do sortowania w pierwszym przyktadzie wykonania w widoku
z gory,

Fig. 3 przedstawia urzadzenie do sortowania w drugim przyktadzie wykonania w widoku
Z boku.

Fig. 4 przedstawia urzadzenie do sortowania w drugim przyktadzie wykonania w widoku
z gory,

Fig. 5  przedstawia urzadzenie do sortowania z Fig. 3 i 4 po przeprowadzeniu regulacji katowe;

ptyty sortujacej.

Fig. 6 przedstawia urzadzenie do sortowania w trzecim przyktadzie wykonania w widoku

z gory.

Fig. 7 przedstawia urzadzenie do sortowania w czwartym przyktadzie wykonania w widoku
z boku, i

Fig. 8 przedstawia urzgdzenie do sortowania w piatym przyktadzie wykonania w widoku
Z boku.

Urzadzenie do sortowania obiektow sferycznych 1 pokazane w pierwszym przykiadzie wykonania
na Fig. 1 i Fig. 2 obejmuje podajnik 2 obiektow sferycznych 1 i ptyte sortujaca 3. Plyta sortujaca 3
obejmuje obszar 4 przyjmowania obiektow sferycznych z podajnika 2 i obszar sortujacy 5, ktéry obej-
muje obszar 6 przekazywania dobrych obiektéw sferycznych 1G oraz obszar 7 przekazywania wadli-
wych obiektow sferycznych 1D. Miedzy obszarem 4 przyjmowania obiektow sferycznych 1 a obszarem 6
przekazywania dobrych obiektow sferycznych 1G co najmniej czes¢ powierzchni sortujacej 3A ptyty
sortujacej 3 wznosi sie. Korzystnie, gdy obszar 6 przekazywania dobrych obiektow sferycznych 1G
znajduje sie zasadniczo powyzej obszaru 4 przyjmowania obiektow sferycznych 1 (przy czym jako
miare wysokosci obszaru 4 mozna przyjaé¢ wysokos$¢ punktu przyjmowania obiektéw sferycznych 1
z podajnika 2). Przed obszarem 4 przyjmowania obiektéw sferycznych 1 jest usytuowany obszar roz-
pedzania 8, w ktorym obiekty sferyczne 1 majg nadawana energie kinetyczna, ktora jest niezbedna do
prowadzenia procesu sortowania. W pokazanym przyktadzie wykonania obszar rozpedzania 8 stanowi
kanat podajacy 9 w postaci rurki doprowadzajacej obiekty sferyczne 1 z zasobnika 10 podajnika 2. Ptyta
sortujgca 3 moze mie¢ postac niskiego elementu rynnowego, w pokazanym przyktadzie wykonania
ptyta sortujgca 3 ma postac¢ wycinka walcowego, ktérego tworzace sg usytuowane poprzecznie do
kanatu podajacego 9 w dét do obszaru 7 przekazywania wadliwych obiektow sferycznych 1D. Mie-
dzy obszarem 4 przyjmowania obiektéw sferycznych 1 a obszarem 7 przekazywania wadliwych
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obiektow sferycznych 1D powierzchnia sortujaca 3A ptyty sortujacej 3 w obszarze sortujgcym 5 obniza
sie, tzn. obszar 7 przekazywania wadliwych obiektéw sferycznych 1D znajduje sie ponizej obszaru 4
przyjmowania obiektow sferycznych 1.

Urzadzenie do sortowania obiektow sferycznych 1 jest wyposazone w zbiornik 11 na dobre
obiekty sferyczne 1G usytuowany ponizej obszaru 6 przekazywania dobrych obiektow sferycznych 1G
i zbiornik 12 na wadliwe obiekty sferyczne 1D usytuowany ponizej obszaru 7 przekazywania wadliwych
obiektow sferycznych 1D. Dobre obiekty sferyczne 1G, ktorym zostata nadana pewna predkos¢ tocza
sie w obszarze sortujacym 5 do obszaru 6 przekazywania dobrych obiektow sferycznych 1G, przecho-
dza ponad krawedzig 3B przylegta do obszaru 6 przekazywania dobrych obiektéw sferycznych 1G
i wpadaja do zbiornika 11 na dobre obiekty sferyczne 1G. Wadliwe obiekty sferyczne 1D moga mieé
niesferyczng powierzchnie, przyktadowo moga by¢ podtuzne, wgniecione, ukruszone, mogg by¢ puste,
ponadto obiekty sferyczne moga by¢ zlepione ze sobg lub tez moga mie¢ nierdwnomierny rozktad masy
wewnetrznej. Takie wadliwe obiekty sferyczne 1D mimo to, ze majg nadang energie kinetyczna, moga
w trakcie przebiegu zmieni¢ swqj tor ruchu od przewidywanego dla dobrych obiektéw sferycznych 1G,
w konsekwencji czego nie docieraja do obszaru 6 przekazywania dobrych obiektow sferycznych 1G, ich
predkos¢ spada tak, ze beda sie zsuwaty lub toczyly w dot do obszaru 7 obszaru sortujgcego 5 piyty
sortujacej 3, ostatecznie przechodzg ponad krawedzia 3C i wpadaja do zbiornika 12 na wadliwe obiekty
sferyczne 1D. Liniami przerywanymi pokazano przyktadowe tory ruchu obiektow sferycznych, przy czym
linia G oznacza tor ruchu dobrego obiektu sferycznego 1G, a linie D1, D2 oznaczaja tory ruchu wadli-
wego obiektu sferycznego 1D. Rzeczywiste tory ruchu dobrych obiektéw sferycznych 1G i wadliwych
obiektow sferycznych 1D bedg zalezaty od ksztattu poszczegdinych obiektéw, masy obiektéw i ksztattu
powierzchni sortujacej, przy czym kazdy btad ksztattu wadliwych obiektéw 1D moze mie¢ wptyw na tor
ruchu. Przyktadowe tory ruchu G i D1 oraz D2 obiektow sferycznych pokazano réwniez w pozostatych
przyktadach wykonania.

Urzadzenie do sortowania obiektow sferycznych 1 pokazane w drugim przyktadzie wykonania na
Fig. 3, 4 i 5 obejmuje podajnik 2' obiektdw sferycznych 1 i ptyte sortujaca 3'. Ptyta sortujaca 3' obejmuje
obszar 4 przyjmowania obiektéw sferycznych 1 z podajnika 2' i obszar sortujacy 5, ktory obejmuje obszar 6
przekazywania dobrych obiektow sferycznych 1G oraz obszar 7 przekazywania wadliwych obiektow sferycz-
nych 1D. Miedzy obszarem 4 przyjmowania obiektdw sferycznych 1 a obszarem 6 przekazywania do-
brych obiektow sferycznych 1G powierzchnia sortujgca 3A w obszarze sortujacym 5 najpierw obniza
sie, a nastepnie wznosi sie. Miedzy obszarem 4 przyjmowania obiektow sferycznych 1 a obszarem 6
przekazywania dobrych obiektow sferycznych 1G, tam gdzie powierzchnia sortujgca 3A obniza sie, jest
usytuowany obszar rozpedzania 8, w ktérym obiekty sferyczne 1 majg nadawana energie kinetyczna,
ktéra jest niezbedna do prowadzenia procesu sortowania. W obszarze rozpedzania 8 jest usytuowany
kanat podajacy 9' uformowany przez powierzchnie sortujaca 3A i listwe 13 dopasowang krzywizng do
krzywizny powierzchni sortujacej 3A i zamocowang na powierzchni 13A i na wystepie 3D. Piyta sortu-
jaca 3 ma ksztait elementu rynnowego. Obiekty sferyczne 1 maja nadang energie kinetyczna, dobre
obiekty sferyczne 1G tocza sie poprzecznie przez ptyte sortujaca 3 i docieraja do obszaru 6 przekazy-
wania dobrych obiektow sferycznych 1G, a wadliwe obiekty sferyczne 1D zsuwajg sie lub tocza do
obszaru 7 przekazywania wadliwych obiektow sferycznych 1D. Podajnik 2' obiektéw sferycznych 1 obej-
muje zasobnik 10, kanat 10A oraz koto podajace 14, z ktdrego obiekty sferyczne 1 sg przekazywane do
obszaru przyjmujacego 4. Koto podajgce 14 jest wyposazone w gniazda 15 na powierzchni obwodowe;
16. Gniazda 15 sa zagtebieniami, przyktadowo stozkowymi lub sferycznymi, w ktérych umieszczane sa
obiekty sferyczne 1. Na powierzchni obwodowej 16 kota podajacego 14 jest wykonany rowek 17, ktory
przechodzi przez gniazda 15. Do gniazd 15 moze by¢ dostarczane podcisnienie kanatami 18 z kanatu
zasilajgcego 19, przy czym na rysunku nie pokazano dalszej czesci uktadu zasilania podcisnieniem. Do
wnetrza obwodowego rowka 17 wsuniety jest element wypychajgcy 20 w postaci ptaskiego elementu
tukowego, ktéry w czasie obracania kota podajacego 14 ma za zadanie wypychac obiekty sferyczne 1
z gniazd 15. Na Fig. 5 pokazano ptyte sortujaca 3 urzadzenia z Fig. 3 i 4 po wykonaniu regulacji katowe;
polegajgcej na obroceniu ptyty sortujacej 3' wzgledem osi X kota podajacego. W czasie regulacji kra-
wedz 3B moze zostaé obnizona lub podwyzszona w stosunku do potozenia pokazanego na Fig. 3, na
Fig. 5 krawedz 3B zostata obnizona. Taka regulacja moze by¢ niezbedna w przypadku zmiany ciezaru
obiektow sferycznych, co skutkuje tym, ze obiektom sferycznym 1 nadawana jest inna energia kine-
tyczna. Czes¢ energii kinetycznej dobrych obiektow sferycznych 1G jest zamieniana na energie poten-
cjalna, a predkos¢ dobrych obiektow sferycznych 1G zmniejsza sie. Regulacja wysokosci krawedzi 3B
umozliwia dostosowanie urzadzenia do obiektéw sferycznych 1 o réznych masach.
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Regulacje potozenia ptyty sortujacej 3 lub jej komponentéw mozna przeprowadzac przed rozpo-
czeciem sortowania, dobierajac ich potozenie zaleznie od parametréow sortowanych obiektow sferycz-
nych 1. Regulacje mozna réwniez przeprowadzac w trakcie sortowania, na podstawie obserwacji obiek-
tow sferycznych 1G, 1D, ktére sg odbierane z obszaru 6 przekazywania dobrych obiektéw sferycznych
1G i obszaru 7 przekazywania wadliwych obiektow sferycznych 1D tak, aby minimalizowa¢ ilos¢ wadli-
wych obiektow 1D odbieranych z obszaru 6 przekazywania dobrych obiektow sferycznych 1G i/lub mi-
nimalizowac ilos¢ dobrych obiektéw 1G odbieranych z obszaru 7 przekazywania wadliwych obiektow
sferycznych 1D.

Trzeci przyktad wykonania urzadzenia do sortowania obiektow sferycznych 1 pokazany na Fig. 6
obejmuje wiele pojedynczych urzagdzen do sortowania pokazanych na Fig. 3, 4 i 5. Podajnik 2" obiektow
sferycznych 1 obejmuje wiele kot podajacych 14, przy czym obiekty sferyczne 1 sg podawane na wiele
ptyt sortujacych 3.

Urzadzenie do sortowania obiektow sferycznych 1 pokazane w czwartym przyktadzie wykonania
na Fig. 7 obejmuje podajnik 2' obiektow sferycznych 1 i ptyte sortujaca 3™. Ptyta sortujaca 3" ma obszar
4 przyjmowania obiektow sferycznych z podajnika 2', obszar sortujacy 5, ktéry obejmuje obszar 6 prze-
kazywania dobrych obiektow sferycznych 1G oraz obszar 7 przekazywania wadliwych obiektow sferycz-
nych 1D. Miedzy obszarem 4 przyjmowania obiektow sferycznych 1 a obszarem 6 przekazywania do-
brych obiektow sferycznych 1G powierzchnia sortujgaca 3A w obszarze sortujacym 5 ptyty sortujacej 3"
najpierw obniza sie, a nastepnie wznosi sie. Przy tym powierzchnia sortujgca 3A obejmuje pierwszg —
ptaska czes¢ 3A-1, druga czes¢ 3A-2 bedaca wycinkiem walca i trzecig — ptaskg cze$¢ 3A-3. Powierzch-
nia sortujaca 3A miedzy obszarem 4 przyjmowania obiektéw sferycznych 1 a obszarem 6 przekazywa-
nia dobrych obiektow sferycznych 1G obniza sie w czesci 3A-1 i czeSciowo w czesci 3A-2 i wznosi sie
czesciowo w czesci 3A-2 i w czesci 3A-3. Za obszarem 4 przyjmowania obiektow sferycznych 1 w kie-
runku ruchu obiektow sferycznych 1, tam gdzie powierzchnia sortujgca 3A obniza sie, jest usytuowany
obszar rozpedzania 8, w ktorymi obiekty sferyczne 1 majg nadawang energie kinetyczna, ktéra jest
niezbedna do prowadzenia procesu sortowania. W obszarze rozpedzania 8 jest usytuowany kanat po-
dajacy 9' uformowany na ptycie sortujacej 3" przez ptaska czes¢ 3A-1 powierzchni sortujacej 3A i wystep
3D oraz prostoliniowa listwe 21 zamocowang na czesci powierzchni 3A-1 i na wystepie 3D. Piyta sortu-
jaca 3" ma ksztatt elementu rynnowego. Dobre obiekty sferyczne 1G docieraja do obszaru 6 przekazy-
wania dobrych obiektéw sferycznych 1G, a wadliwe obiekty sferyczne 1D zsuwajg sie do obszaru 7
przekazywania wadliwych obiektow sferycznych 1D. Podajnik 2' obiektow sferycznych 1 i koto podajace
14 jest zbudowane analogicznie jak w poprzednim przyktadzie wykonania.

Urzadzenie do sortowania obiektdw sferycznych 1 pokazane w piatym przyktadzie wykonania na
Fig. 8 obejmuje podajnik 2' obiektow sferycznych 1 i ptaska ptyte sortujaca 3". Ptyta sortujaca 3™ ma
obszar 4 przyjmowania obiektow sferycznych, obszar sortujacy 5. ktéry obejmuje obszar 6 przekazywa-
nia dobrych obiektow sferycznych 1G oraz obszar 7 przekazywania wadliwych obiektow sferycznych
1D. Miedzy obszarem 4 przyjmowania obiektow sferycznych 1 a obszarem 6 przekazywania dobrych
obiektéw sferycznych 1G powierzchnia sortujgca 3A ptyty sortujacej 3™ wznosi sie. Obiektom sferycz-
nym 1 jest nadawana predkos$¢ przez ruch obrotowy kota podajacego 14, przy czym do podawania
obiektow sferycznych 1 mozna zastosowac dowolne inne koto podajgce.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do sortowania obiektow sferycznych zawierajace

— podajnik obiektow sferycznych;

— plyte sortujaca, obejmujaca obszar przyjmowania obiektow sferycznych i obszar sortujacy,
ktéry obejmuje obszar przekazywania dobrych obiektéw sferycznych i obszar przekazywania
wadliwych obiektéw sferycznych,

znamienne tym, ze

— obszar powierzchni sortujacej (3A) ptyty sortujacej (3, 3', 3", 3") od strony obszaru (6) prze-
kazywania dobrych obiektow sferycznych (1G) jest usytuowany wyzej niz obszar miedzy ob-
szarem (4) przyjmowania obiektow sferycznych (1) a obszarem (6) przekazywania dobrych
obiektow sferycznych (1G).
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Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze powierzchnia sortujgca (3A) ptyty sortujacej
(3, 3', 3", 3") obniza sie miedzy obszarem (4) przyjmowania obiektoéw sferycznych (1) a ob-
szarem (7) przekazywania wadliwych obiektow sferycznych (1D).

Urzadzenie wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienne tym, Zze urzadzenie zawiera obszar rozbie-
gowy (8) na ptycie sortujacej (3, 3', 3", 3"™) miedzy obszarem (4) przyjmowania obiektow sfe-
rycznych (1) a obszarem (6) przekazywania dobrych obiektow sferycznych (1G).

Urzadzenie wediug zastrz. 3, znamienne tym, ze obszar rozbiegowy (8) ma postac kanatu
podajacego (9', 9") uformowanego przez powierzchnie sortujaca (3A) piyty sortujacej (3, 3',
3") i listwe (13, 21) usytuowang na powierzchni sortujacej (3A).

Urzadzenie wedtug zastrz. 1 lub 2, znamienne tym, ze urzadzenie zawiera obszar rozbiegowy
(8) usytuowany przed obszarem (4) przyjmowania obiektow sferycznych (1).

Urzadzenie wedtug zastrz. 1 lub 2, znamienne tym, ze urzadzenie zawiera obszar rozbiegowy
(8) usytuowany ponad ptyta sortujaca (3, 3', 3").

Urzadzenie wedtug zastrz. 6, znamienne tym, ze obszar rozbiegowy (8) jest uformowany
przez rure

Urzadzenie wedtug jednego z zastrzezen 1 do 7, znamienne tym, ze ptyta sortujaca (3, 3,
3") ma postac elementu rynnowego, przy czym dobre obiekty sferyczne (1G) przemieszczaja
sie od obszaru (4) przyjmowania obiektéw sferycznych (1) poprzecznie przez element ryn-
nowy do obszaru (6) przekazywania dobrych obiektow sferycznych (1G), a wadliwe obiekty
sferyczne (1D) przemieszczajg sie w dot piyty sortujacej (3, 3', 3") do obszaru (7) przekazy-
wania wadliwych obiektéw sferycznych (1D).

Urzadzenie wedtug zastrz. 8, znamienne tym, ze powierzchnia sortujaca (3A) obejmuje
wycinek walca, przy czym powierzchnia sortujgaca (3A) jest usytuowana tak, ze tworzace wy-
cinka walca sg skierowane w strone obszaru (7) przekazywania wadliwych obiektéw sferycz-
nych (1D).

Urzadzenie wedtug zastrz. 8, znamienne tym, ze powierzchnia sortujaca (3A) obejmuje wy-
cinek walca, przy czym powierzchnia sortujaca (3A) jest usytuowana tak, ze tworzace wycinka
walca sa usytuowane poprzecznie do kanatu podajacego (9, 9', 9"), przy czym tworzace walca
sa odchylone od kierunku poziomego w dét ponizej kanatu podajacego (9, 9', 9").
Urzadzenie wedtug jednego z zastrzezen od 1 do 10, znamienne tym, ze ptyta sortujaca (3)
jest przystosowana do zmiany potozenia katowego tak, ze krawedz (3B) ptyty sortujacej (3)
przylegta do obszaru (6) przekazywania dobrych obiektow sferycznych (1G) zmienia swoje
potozenie w kierunku pionowym.

Urzadzenie wedtug zastrz. 4, znamienne tym, Ze kanat podajacy (9) jest przystosowany do
zmiany potozenia katowego wzgledem kierunku poziomego.

Urzadzenie wedtug zastrzezenia 4 lub 12, znamienne tym, ze kanat podajacy (9) jest przy-
stosowany do zmiany pofozenia katowego tacznie z ptyta sortujaca (3).

Urzadzenie wedtug zastrz. 12 lub 13, znamienne tym, ze ptyta sortujgca (3) jest przystoso-
wana do zmiany potozenia katowego w ptaszczyznie poprzecznej do kanatu podajacego (9).
Urzadzenie wedtug jednego z wczes$niejszych zastrzezen, znamienne tym, ze podajnik
obiektow sferycznych (1) jest wyposazony w koto podajace (14) posiadajace na powierzchni
obwodowej (16) gniazda (15) do przenoszenia obiektow sferycznych (1) oraz zasobnik (10)
obiektow sferycznych (1) usytuowany ponad kotem podajacym (14).

Urzadzenie wedtug zastrz. 15, znamienne tym, ze koto podajace (14) podajnika (2') obiektow
sferycznych jest wyposazone w obwodowy rowek (17) przechodzacy przez gniazda (15) kota
podajacego (14), przy czym podajnik jest wyposazony w element wypychajacy (20) usytuow-
any w obwodowym rowku (17) do wypychania obiektow sferycznych (1) z gniazd (15).
Urzadzenie wediug jednego z zastrzezen 15 do 16, znamienne tym, ze do gniazd (15) na
powierzchni obwodowej (16) kota podajacego (14) jest doprowadzone podcisnienie.

Sposob sortowania obiektéw sferycznych (1), w ktérym to sposobie podaje sie z podajnika
(2,2, 2") obiekty sferyczne (1) na ptyte sortujaca (3, 3', 3", 3") do jej obszaru (4) przyjmowania
obiektéw sferycznych (1) i odbiera sie z obszaru sortujgcego (5) ptyty sortujace;j (3, 3', 3", 3")
dobre obiekty sferyczne (1G) z obszaru (6) przekazywania dobrych obiektow sferycznych (1G)
oraz wadliwe obiekty sferyczne (1D) z obszaru (7) przekazywania wadliwych obiektéw sfe-
rycznych (1D), znamienny tym, Ze ustawia sie ptyte sortujaca (3, 3', 3", 3") tak, ze obszar
powierzchni sortujacej (3A) ptyty sortujacej (3, 3', 3", 3") od strony obszaru (6) przekazywania
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dobrych obiektow sferycznych (1G) jest usytuowany wyzej niz obszar miedzy obszarem (4)
przyjmowania obiektow sferycznych (1) a obszarem (6) przekazywania dobrych obiektow sfe-
rycznych (1G).

Sposéb wedtug zastrz. 18, znamienny tym, Zze podczas sortowania zmienia sie konfiguracje
ptyty sortujacej (3, 3', 3", 3") w co najmniej jeden z nastepujacych sposobow:

zmienia sie potozenie w kierunku pionowym krawedzi (3B) ptyty sortujacej (3) przylegtej do
obszaru (6) przekazywania dobrych obiektow sferycznych (1G);

zmienia sie potozenie katowe kanatu podajacego (9, 9', 9"), z ktérego podaje sie obiekty
sferyczne (1) wzgledem kierunku poziomego;

zmienia sie potozenie katowe kanatu podajacego (9, 9', 9"), z ktérego podaje sie obiekty
sferyczne (1) wzgledem kierunku poziomego tacznie z ptyta sortujaca (3);

zmienia sie potozenie katowe ptyty sortujacej (3) w ptaszczyznie poprzecznej do kanatu po-
dajacego (9), z ktérego podaje sie obiekty sferyczne (1).
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