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Liinwvenzione concerng un motore sincrone con gluntoe, per
merro del guale guosto & collegato con una parte arionata
ruotonto.

N2l caso 41 mate~i sincronl a una zola fase senza fass
rusiliavro esiste 1l problera che guesti potrebbere escero
oeviati ruotvantl 1n sensce antlieraric o in senso ovravio.

Faiche JTondamentalmente ¢ npacessarioe  che la Farte
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aricnata dal m;ebore sincrone ruastl o con an sensc di
rotarione definiteo, devono essere adottatl accovgimenti
particeiari per lasciare avviareg 1l sctors sincvrone nel
desiderato senso di rotazione.

Lo soope dell'linvenzione & guindl guelleo ol realizzare un
dispositive cemplice che assicuri che un motore sincrono,
che sscondo la sua struttura pus  essere avviabo  in

entrambi 1 sensi, sia avviato soltante nel senso di
)

rotarions desiderato.

Szoondo 1'inventione guesto scopo vieng vraggiunto  in wn
motore  sincrone con gluntoe per 1l fatte che il giunte &
un elemento elastice che & disposto fra ll'albesvo del
matore @ la parte azicnata B oper mezzo del guale  in
senso opoosto sl sensoe di rotariens desidervate la parte
azivnata & colimgata in modo scstanzcialmente vigido con
1'albero del motore 2 nel sensc di rotazione desiderato
in modo girevolmente slastico. Poilche in senso ocpposto al
senah di  votazione desidevato 1l motore sincrono &
collggate pey merzo del giunto  secondos  1'invensions  In
mide  sostanzialmente rigilde con la parte da azionare a
rucbare, i1 motore sincrone nel caso di owun avviamento
covitre 11 desiderato senso di voetazions dovrebbe vincers
novt seltants 1l momento di inerzia dell'slberco mobtore o
dell'indotte, ma inecitvre anche 11 pisno mopente  di

inerzia della parte da azionare. 11 giunto secondo
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li'invenziene possicoe iqyece nel  desiderats senso di
rotazione una coroa Taratteristica di grunto
unidirerionale, in modoe che all'atto dell'avviamento nel
sonse di votozior2 desiderato il motore sincrono ha‘ﬁa
viresre soltento 11 momentoe di o inerzie dell'indotto e
dellalberce del motore e in aggiuanta soltanmtoc la forza
covvyispendentemente realizzata bassa dell'eslemente di
accopplamento zlastico, che non viene in evidenza
caricando in medo noteveoles 11 motore. 11 motore sincrono
sard avviato qguindi w2l desiderato senso di yvotazione,
meso reallzzando giad L momenbe di azionamente
suffigientezmentse orande guando essc he passato 11 campo
di grande =lasticita gl giunto elastico, in modo  che
@580 posca  trascinarz la parte azionate nel senco di
rovazione  deosidsrato prima che i'elementa wlastico
veallizz: fTorze centraeriz maggicri. Sulla base del giunto
clastico seconde l'invenzione ¢ guindi assicurate che il
motore =incrono venga avviato in direzione della
callocitazionz2 mincre che corvisponde al =f-datctal di
rotarigne dec-idervato.

Cacondo una  vantzgglicses conformazione @ previsto che 11
ciunto sia costituito da una meolla a lamina a spurals,
uns.  estremitd d=lla guale & collegata con 1'albero del
metere ¢ la partse aziconata e l'altra estremitd della

ualae d £ bo) v Zigrat=a a 2l motore, = e
iale con 1l porie azicorata o 1'albero del motore, ch

ancesco
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actante allea molla a Lamina & digposta una nervatura che
@ nportater da uvn disco o simile ed & curvata a spirale
corrispondentemente alla molla a lamina, in modo che nel
caso di vrotuaziorne in senso opposto al senso di orotazione
desiderate la mella a2 lasina  venga scestenuta sulla

nervatura e pocss arrcofclare elasticamente in presenia di

rotazioneg nel decidevato senso di rotazione. Nel senso
opposte al sSense di o rotazion® desiderato, la molia a
lamina & spirale & sostenuta contra la nervatura

corvispoendentemente curvata a2 spivale, in medo che il
giunte sia praticamente rigidoe. Nel desiderato sensec  di
rotazione las mella a lamina pud arrcticoclare perd contro
una bassa Torza =2lastica,; ivn medoe che 11 giunto abbia la
desiderata caratteristica a vuota libera e assicuri che
il motor2 sincrono venga avviato nel desiderato senso  di
rotazicne. Nonostante la bassa forza elastica in s=nso di
rotazicne la mella a2 lamina a spirale diventa pid dure
dope la retaziors di an certe angeloc, in modo che essa

mia i grade di frasmettere anche una coppia magglore. Se

la molle a ifomira dope  tensionamento si appoggf& nel

zensa d1 rotoazicne desiderako contro la neErvaturas  a
Epirale. contrapposta, il giunto diventa praticamente
rigide.

Saccndo unz vantaiglosas conformazione & 2 previsto che

1talberc del motore attraversi: in un forve di supportsc un

ncesco

- 0

Ing. G



§7,LB0C3. 12,117,338
ARicp - &5 -

glemento a fTorme di mozzo della pacte azionata, 1l ocuwale

@ dotate, osu un piane vedialz dal lato frontale, della

narvatura a spivale;, 2 che la estremitd interna delia

mexlla & epirale sic collegata con 1l'albero del motore e

la sus estremitd esterna nella zona terminale della

nervature a spivale con guestec o con I'elemente a forma

di mozz

i'elemento = forma di mozzeo pud essere supportato

direttamente sull'alberce del moctore e porta pale o 11

mozzo di ouna givante di ventilatere o di ura pompae ©

simile.

Lin esempioc di realizzazione deli'invenzione sara

ultzriormente i1llustrate ori di seguite con viferimento

2l disegys, in cul most-anc,

ia figura 1 una sezione longitudirale attvraverso
un mozzo di ventola che & supportato
sull'albere condotito di un motore
sincronc, e

la figura 2 una vistsa dall'alte su un giunto
costituito da uwna mella & lamina a
spirales con una nervatura a spirals
guesta sostenente.

Sull'albera condobte I di wun motore sincronc non

rappresentato che pue essere avviato sulla base della sua

caratteristica in =2ntrambl 1 sensi di rotazicneg, in un

rancesco
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Toro di  suppovite ¢ 82 supportato in modo

girevele 11 mozrxo 2 41 una ventola, il guale & collegato

a guica di =2ligc> con ilm pale radizli 3 per ventola. Sul

guo plane radiale 5 dal  late fromtale 311 mozze 2 92 &

collegato con una nervabura a Bpirale che & visibile 1in

vigsla dall’aito n2lla figura 2. Il mezzo 2 ¢ la nervatura

a spirale & dal lato frontale possone essere realizeati
in un sele perzo come elemento stampato ad inteziore in
nateriale plastico.

ml

Con 1Ia esir

cr

&

£

osterna 7 dell'alhero 1 del matore o

[

collegata 1a sstirenits interna 1| di una molla a lamina a

spirale &, ia vul estremitd esternzs 10, angolata due

volte, & Tissata in una feritoia 11 della nervatura a

=pirale nEile mariere visiblile nellas figura 2. Allo stato

gqrasi caricoe la molla a lamina a spivale 9 appogglia sul

loto interne delle nervatura a spivale 6.

ta molla & lamine o spirele 9 comporta un accoppiamenta

tra 1'alheroc 1 dol motore 2 11 mozze 2 che & quasi vigido

in sense oppesto al senss di reotazione desiderato A ed

elasticamente morbido nel sense di roteaziong desiderato A

e ho o luoge per un certe angolo di retarziocne un caratterc

approcsimativamentas a ructa libera.

i & 3 3

liberamente
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v Metore singrone con giunto, caratterizzato dal fatto
ch2 1l giunto & un elemento elastice (9) che & disposto
fra "'albere (1) dgl motore e la parte azionata (&, 3) e
per muazsoe del guale in senso  opposto al senso di
rotazionz vesiderato (&) la parte azionata & collegata in
mocde sostanzialmente rigide con l'albero (1) del motove e
nzl sense di rotazione desiderato in mode girevolmente
nlastice.

2. Matore SINSTON0 secondo la rivendicazionse 1,
caratterizzato dal fatto che i1l giunto ¢ costituite da
ura molla a lamina a spirale (), una estremitd della
gquale & collegata con §'albero (1) del motore o con la
partg azionata {(2) e 1l'altra estremitd della gqguale &
collegate con la parte arzionata con 1'albero del motore,
€ che accante alla molla & lamina (9) & disposta una

narvatura (&) che & portata da un disce o simile ed &

curvata s smpirale corrvispondentemente alla molla a
lamina, in modo che n2l caso di una rotazione in senso
cpposte  al sensc di rotazione desideratc la mella a
lamina {(2) di rotaziones sis sostenuta sulla norvatura (&)
o pceea arrctolare elasticamente in presenza di rotazione
nel senso di rotazione desiderato (A).

3. Motoyve sincronce secondo la rivendigazione 1 o

nl
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caratterizzato dal fatto che 1'albero del motore
attraversa irn un fore di supporte (4) un elesente (2) a
forma di mozco della parte azionata, 11 guale elemento &
detato, su un piano {(9) radiale dal lato frontale, della
naervatura a spirale (6}, e the 'estremita interna (8)
della molla a spirale (&) & collegata con 1l'alberc (1)
del motore = la sua estremitd esterna nella Zone
terminale della nervatura & spirvale (4] con guesta © con
1'elementc {2} a forma di morzo.
4. HMotore sincrone secooiddoe una delle rivendicazioni da i
a 3, caratterizzatc dal fatto che 1'elemento 2 forma di
mezzo & supportato in mado liberamente girevole
sull'alberce {1) del moetore e porta pale (&) di ventola o©
il mozze £ wuna girante di ventilatere o di  pompa ©
simile.

% ¥ *® E ¥
Pe~ incarice della richiedente:
Liebherr-Hausgerate GmbH

in fede
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