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Vyndlez s» tykd vodiciho a nastavovacihn
mechan smu pracovnihd néstroje vyvitgva-

ek nebo ucpdvacek -ocdpichovych - otvori
éachtov;’rch peci, sklédajiciha se z nosiCe
nastroje, ktery je 'uloZen -na jednom  nej-
zaz8im konci vyloZniku, jehsZ druhy nej-
zaz81 konec je uloZen otetnd na hlavaim
oto€ném loZisku, a z ovladaciho mechanis-
mu pro otafeni jednotky tvofend vyloZni-
kem, nos'¢em ndsircie a pracovnim ndastro-
jem kolem octofného h'avniho loZiska mezi
klidevou a pracovni polohou a naopak, pli-
¢emZ v§loZaik je tworﬁn ncsnym ramencin
avaodicl tyc1

V soulasné dob# pilevlada tendenm plO-
vad#t odpichové otvory na Sachtovych pe-
cich s pomérné& velkym sklonem, tzn. vrtat
odpichové otvory pod dhlem, ktery je vie
ocbscné vetsi neZ 8°. 7Z tcho vyplyva, Ze vy-

vrtdvactka zaujima ve své pracovni poloz? -

odpovidajici Sikm~u polohu a jeji sefizova-
¢l mechanismus ‘musi byt vylcZen tak a)y
ji uvedl do této Sikmé polohy.

Jiny poZadavek, ktery je kladen dn sou-
vislosti s t&mito stroji, spofivd v. tom, Ze

_jejich klidova poloha musi byt co nejniZ3i.

Je pFiznivé, kdyZ nosié nastroje leZi vode-
rovig, takze jeho predui Cast necnl prilis
nahoru a neni zapotfebi vytvolit prohlou-
beni v podlaze odpichového prostoru, do
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ndheZ by s2 vella zzdni ¢4t nos: 3
je.-Tyic pozadavky, tyka'ic I nizké a vo-
doroviié polohy téch'o siraidl v jejich.ktlido-
vé pcleze, vyplivsil z nutrosti zaj §téni dob-
rého plistupu za Gfel»m:i0drZzby, nebg vy-
p‘;}’l\fﬁ:j"['pf‘imi zrvyieZenl zabizeal. Joo-zné-
ma ucpdvatka a vyvr.avatks vedl? 'sebe na
stejné strand cdp'chovéh) Ziabu. Ucpavad-
ka. je pres. vyvrid afku plesunovdna ezl
svou lidovou: a pracesni-pslohou, pfic:miZ

vyvridvatka nesmi ve své kl.dee pcloze

branit pFescuvacimu nohvbu ucpédvacky.
Kremd t&chto:-peZadavkq, tykajicich se
klidové ‘a pracovni polehv t&chto strojd,
jsou kladeny i dal8i na drdhu pshybu pra-
covinibo udstroje mszi i8mitc ob&ma poln-
hami. ProtcZe je odpichovy Zlab na bocich
omezzn dvéma sténam’, jej’chZ horni okraj
je vySe neZ podlaha cdp‘chawého prostoru
a csa odpichového ctvoru miZe 12Zet, musi
drdha pohybu pracovnihc néstroje probihat
tak, aby tento byl pFi uvedeni do své pra-
covnl polchy nadzdviZean pFes jedau z. obnu
chraai€:jicich stén, potom §kmo pPesunut
donfedu ve sméru vyvrtdvaného nebo ucpé-
vaného. cdpichového otvoru a. nabpak, pii
ndvratu zpét do klidsvé. polehy. Rovné? dra-
ha~ pohybu musi- probihat tak, aby $pic¢ka
pracovniho nastroje v prib8hu premisténi
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nenarazila uvnitf na jednu z bo&nich stén
odpichového Zlabu.

..Na druhé stran& je rovnd% Zadouci, aby
draha pohybu t&chto stroji probihala co
moZné nejrovnéji, aby kolem pece se naché-
zejici pracovni plodina nepredstavovala Z4d-
nou piekaZku a nemusela byt v oblasti od-
pichového otvoru pferuSena.

Dosud byl sklon vyvrtdvatky nebo ucpé-
vatky vytvafen v pracovni poloze tak, Ze
hlavni oto¢né loZisko bylo ve sméru k peci
nastaveno Sikmo pfibliZnd ‘o thel sklonu
odpichového otvoru, coZ znadi, Ze vyvrté-
vatka nebo ucpavafka se pohybovala v 3ik-
mo leZici rovind&, kterd prochézela prodlou-
Zenou osou odpichového otvoru.

Dosud zndmé stroje tohoto druhu spliiuji
v8echny vy3e uvedené poZadavky jen vy{ji-
medné. Jsou-li totiZ spln&ny podminky kla-
dené na dradhu pohybu a pracovni polohu,
zaujme pracovni nédstroj v klidové poloze
piili§ nizkou nebo vysokou sklon&nou polo-
hu, &imZ je znemoZn&na tato kombinace vy-
vrtdvatky a ucpdvaltky, nebo jsou splnény
podminky kladené na klidovou polohu, &imZ
je znemoZn&no pohybovat pracovnim né-
strojem p¥es bo&ni st&ny odpichového Zlabu.

Cilem vynélezu je odstran&ni v3ech nevy-
hod-popsaného mechanismu.

Ukolem vynélezu je vytvofit vodici a na-
stavovaci mechanisimus pracovniho néstro-
je, ktery by nebyl prekéZkou pro pracovni
plodinu a u n&hoZ by pracovni néstroj ne-

mohl narazit do boénich stén odpichového

Zlabu, aniZ by kvilli tomu byla omezena vol-
ba thlu sklonu odpichového otvoru. Kromé
toho musi pracovnf néstroj v klidové poloze
zaujimat nizkou, v podstaté vodorovnou po-
lohu, bjt snadno pfFistupny a v priib&hu své-
ho pFesouvédni mezi meznimi polohami opi-
sovat drédhu, kterd se dokéZe v piipadé po-
tfeby vyrovnat se viemi prekdZkami.

Tento Ukol je vyFe$en mechanismem, je-
hoZ podstata spo&ivd v tom, Ze obsahuje ku-
lisu mezi nosnym ramenem a vodici tyéi na
jedné stran& a nositem ndstroje na druhé
strang, pritemZ spojeni mezi kulisou a nos-
nym ramenem sestdvad z pPfdavného otod-
ného loZiska, jehoZ podélnd csa probihé
Sikmo vzhledem k ose hlavniho oto&ného
loZiska, zatimco spojeni mezi kulisou a né-
strojovou lafetou je tuhé, oviem nastavi-
telné, prifemZ nastavovéni se provadi na-
tafenim néstrojové lafety kolem podélné osy
kulisy.

Tento nastavovaci mechanismus miiZe byt |

proveden zejména ve formé& paralelogramo-
vého vedeni, tak¥e je néstrojovd lafeta v
podstat8 v rovnob&Zné poloze vzhledem k
nosnému ramenu a vodici ty€i, je-li tato ty&
natotena z pracovni polohy o thel 90° S
vyhodou pfitom leZi v pracovni poloze po-
déind osa kulisy v rovind urdené podélnou
osou nosného ramene a podélnou osou hlav-
niho  oto#ného ‘ loZiska, zatimeco v klidové
poloze svird dhel 90°, to znamend, Ze osa
kulisy potom je kolmé k uvedené rovin¥ a
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nos'¢ ndstroje zaujme v podstat& rovnob&z-
nou polohu vii¢i nosnému ramezni. TF¥ebaZe
uZ tato klidova poloha je nejméné nérocénd

na volny prostor, je pfirozen& moZné podle

mistnich podminek pFivést pracovni ndéstroj
do polohy, kterd odpovidd Uhlu natoceni
z pracovni polohy vétSimu nebo menSimu
nez 90°.

Pri premistovdni mezi pracovni a klido-
vou polohou a naopak se pohybuje nhosné
rameno v prvni roviné kolem hlavniho o-
toného loZiska, pFifemZ tato prvni rovina
je sklonéna, zatimco nosi€ néstroje. a kuli-
sa se pohybuji kolem p¥idavného ototného
loZiska v druhé sklon&né rovin& na zdkladé
toho, Ze osy hlavniho oto&ného loZiska a
piidavného oto¢ného loZiska neprobihaji
rovnobézné. _

Podle prvniho provedeni je pfidavné o-
toéné loZisko sklon&no vzhledem k hlavni-
mu otoénému loZisku jen v jediném, prvnim
sméru a sice v roving, kterd je urcena po-
délnou osou nosného ramene a podélnou
osou hlavntho ototného loZiska. Na zékla-
d& toho je nosi¢ néstroje skloné&n o odpo-
vidajici dhel sklonu vzhledem k horizounta-
le, kdyZ je otofena zpé&t rovnob3Zné k nos-
nému rameni, coZ je normAlné& vZdy v kli-
dové poloze. Tim, Ze nosi€¢ nédstroje i presto
v této poloze zaujima rovnobé&Znou polohu,
potfebuje byt nastavena jen v tomto smyslu
otofenim o uréeny thel kolem podélné osy
kulisy. Z uvedeného vyplyvd, Ze sklon pii-
davného oto¢ného loZiska a nastaveni nosi-
¢e néstroje kolem podélné osy kulisy maji
rozdilné udéinky na sklon nosife ndstroje,
z ¢ehoZ plyne jeji vodorovnéd poloha, jestli-
Ze plisoben{ nastaven{ néstrojové lafety.ru-
$i pfesn® phsobeni p¥idavného oto&ného lo-
¥iska, p¥ip. hlavniho otofného loZiska.

JestliZe, vychdzeje z nastavené polohy,
jak byla pravé deéfinovéna, se nosi ‘néstro-
je otod{ do své pracovni polshy, zmen3uje
se vliv sklonu pFidavného oto&ného loZiska
na sklon nosife néstroje vzhledem k hori-
zontdle stdle vice, aZ je nakounec nulovy,
je-li nosi¢ néstroje sefizezn kolmo k nosné-
mu rameni. Je-li toto uspoifddani dédno v
pracovni poloze, je nosi€ ndstroje sklonén
ve své pracovni poloze vidi horizontédle o
urdity dhel, ktery zdvisi na vychylce pred-
choziho sefizeni nosife néstroje v klidové
poloze, jakoZ i na sklonu hlavniho otoCné-
ho loZiska vii¢i peci. Z téchto souvislosti
vyplyvéd, Ze sklony pfidavného oto¢ného lo-
Ziska a hlavnfho ototného loZiska je-treba
volit v z4vislosti na sklonu odpichového
otvoru. .

Kromé tohoto sklonu pi{davného -ototné-
ho loZiska v prvni roviné& lze provést na lo-
Zisku navic jeSté i pfidavny sklon v druhé
rovind kolmé k prvni rovin& V diasledku
tohoto vice & méné velkého piidavného
sklonu je podle potieby p¥idavné ototné
lo¥isko sklon&no v pracovni poloze ‘také
k peci. Tento pFidavhy sklon p¥Fidavného
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otoného loZiska je pireveden ptirozené i na
pracovni nastroj, takZe jeho sklon vicéi ho-
rizontdle je o odpovidajici thel vétsi.

Podle vynéalezu je sklon pr¥idavného otoc-
ného loZiska regulovatelny: vzhledem ke
-skionu hlavniho oto&ného loZiska: To muZe
byt uskuteCnéno tim, Ze na nosném rameni
je kloubovy zadveés, ktery spolu s p¥idavnym
otoénym: loZiskem - tvoii druh kardanového
kloubu. Uhel tohoto kloubového zavésu mfi-
Ze byt nastaven: bud ru¢né nebo. pomoci
hydraulického valce. Timto kloubovym zé&-
vésem miiZe- byt pracovni néstroj sklon&n
v. pracovni poloze o rdzné velké hodnoty,
pridemZ v klidové poloze je oviem-zarule-
na -stdle jeho vodorovnd a nizkd poloha.
Tento -znak umoZiiuje dokonce dat pracov-
nimu nastroji negativni sklon, to znamené
vrtat zvnéjSku dovnit¥ stoupajici edpichovy
otvor. Toto milZe. byt velmi uZiteéné, jest-
liZe ‘je nutné vytvolit resarvani odpichovy

otvor ve vys3i Grovni, kdyZ v disledku o-
chlazeni stoupne hladma tekuté fazz v pe-
ci. Desud musel byt takovy. odplchovy otvor
vrtan vZdy ruéné.

Popszany mechanismus je obzvlast V-hodny
u celk@ k vrtdni{ a ucpévani odpichovych
otvori, a to pro ten stroj, ktery se nachézi
bliZe odpichového Zlabu. To byvéa zpravidla
vyvrtdvalka, nékdy vSak i ucpédvadka.

Priklady provedeni mechanismu podle vy-
‘nalezu jsou bliZe objasnény na pFiloZenych
vykresech, kde zna¢i obr.:1 a 2 celkovy po-
hled na vodici a nastavovaci mechanismus
v klidové, popiipadé pracovni poloze, obr.
3 a-4 konec nosného ramene s p¥idavnym
otofnym loZiskem ve smé&ru osy noside né-
streje se dvéma riiznymi dhly:sklonu, obr.
5 a 6 nédrysy z obr. -3 a4, kde nosné rame-
no cbhsahuje kloubovy zévés, obr. 7 a 8 sche-

maticky pohled ve sméru Sipek A, B z obr. .

1 a 2, na sklon nosi€e nastroje odpovida'ici
sklonu pridavného ototného-loZiska podle
obr. 3 nebo 5, na obr. 9.a 10 jsou schema-
tické néarysy, oviem se sklony piidavného
ototného loZiska podle cbr. 4 nebo 6, na
obr. 11 a 12 je schematicky narys, p¥ipadné
plidorys drédhy pohybu 3pice pracovniho néa-
stroje podle piPikladit provedeni na obr. 7
a 8, obr. 13 a 14 zndzoriiuje rovnéZ sche-
maticky piidorys a nérys drahy pohybu $pi-
ce pracovniho nastroje podle prikladu pro-
vedeni na obr. 9 a 10, a na obr. 15 a 16 jsou
schémata obdobnd jako na obr. 7 a 8 pro
piidavné ototné lcZisko sklon&né ve dvou
smérech. :

Pro zjednoduSeni se tykéa nésledujici po-
pis pouze vyvrtévaéky, i kdvZ miiZe byt vy-
nalez rovnéZ pouZit na ucpéavatce odpicho-
vych otvord.

V zajmu srozumitelnosti je brdn zietel na
zvlastni piipad stroje, jehoZ vodici a nasta-
vovaci mechamsmus sestava z paralﬂlogra-
mu.

Obr, 1 a ¢ zndzoriiujl v Fezu a Castecnem
pohledu obloZeni 22 Sachtové pece, v némZ
je nakreslen schematicky odpichovy otvor,
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vrtany pomoci. vyvrtdvacky 20; -tato .je na
obrazku 1 v klidové poloze a na obrazku 2
v: pracovni poloze.

V prodlouZeni Odp‘ChOJehO otvoru 24 je
na podlaze odpichové haly -odpichovy Zlab
286, ktery je ohraniCen bo¢nimi, svisl;'fmi ne-
bo Sikmymi sténami 28, 30.

Vyvrtdavacka 28 zahrnu e nosi¢ 32 pracov-
ntho -néstroje, v tomto prlpade vrtaci tyci
34, kterd je uloZena na nejzaz§im konci nos-
ného- ramene 36, jehoZ druhy nejzazsi ko-
nec je uloZen v hlavnim otcCném loZisku
40, ptriemZ toto je  upsvnéro na suportu
38, na némZ je rovnéZ hydraulicky vélec 42
pro otafeni nesného ramene 36 kolem své-
ho loZiska 40 mezi cb&ma na obr. 1 a 2 zné-
zornénymi polohami. Kromé& nosného rame-
ne 36 zahrnuje toto uspofddani vodici tyé

‘44 pro pohybové vedeni nosife 32 néstroje.

Nos'C - 32 néstroje nani wmistén bezpro-
stfedné na nejzazsim konci nosného rame-
ne: 36 a vodicl ty€e- 44, nybrZ podle vynéle-
zu na kulise 48, kterd je kloubové upevné-
na na: nejzaz8im kownci nosnéhon ramsene 36
a vodici:tyCe 44. Uchyceni nosi¢e 32 néstro-

je na kulis2 48 je tuhé, ovSem o sob® zna-

m;’Im zplisobem nastavitelné tim, Ze uchyce-
ni obsahuje naprlklad ¢elné ozubanou pri-
rubu.

Na vyocbrazenich jscu: pro Z]edn"dusem
nésledujicich provedeni osy. podstatnych
souCasti ‘oznafeny pismeny. Podélnd osa C
je osou nosuého ramene 38, osa D kulisy
46 prochédzi stfedem nastavitelného uchyce-
ni 59 mezi kulisou 46 a nosi¢em 32 néstro-
je, zatimco nosi¢ 32 néstroje méd podélnou
osu F. Tato .osa F lezi v prodlouZzsni osy vr-
taci tyCe 34 a v pracovn{ poloze v prodlau-
Zeni osy 0 cdpichového ctvoru 24.

Okolnost, Ze vodici ty¢ 44 a nosné rame-
no 38 jsou vici sob& uspordddny. rovnobéz-
né, nemd Z4dny omezujici vyznam, pongvadZ
tyto mohow byt pravé tak dobis postaveny
vici sob& Sikmo, a tak tvoFit pszudoparale-
logram namisto ‘paralelogramu. Proto neni
zapotfebi, aby byla pracovni poloha urfena
kolmym nastavenim nosného ramene 36 vi-
¢i odpichovému Zlabu 28; rovn&Z i v klido-
vé poloze nemusi toto nosné rameno 38 bez-
podminefné& probihat rovnob&Zn& ‘s odpi-
chovym Zlabem 26. Tyio rozdilné polohy,
jakoZ i ahel otaCeni mezi kl*dovou polohou
a pracovni polohou, jscu urfovédny v zvis-
losti na zvlaStnich pcZadavcich na zaFizeni
i na misto, které jo k dispozici v prosteru
odp’ choveho otvoru 24. Pro co nejvétsi zjed-
nodueni{ popisu a -usnadn&ni porozuméni
zafFizeni tykd se nésledujici popis zvlastni-
ho prikladu provedeni podle obréazki 1 a 2.
Samoziejmé plati tento popisi pro jind pro-
vedeni zafizeni v rdmci vyndlezu.
~ V' popsaném prikladu provedeni je hlavni
otoCné loZisko 40 podstatnd sklon®no v ro-
ving kolmé k ose O odpichového otvoru 24
@ sice tak, Ze horni konec smexu]e pryc od
0dp1choveho Zlabu 28.
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Osa tohoio hlavniho otc€ného loZiska 40
miZe byt krom#& toho sklon&na o nékolik
stupiit i v druhém sméru. V tomto pripadé
je leZ'sko sklon#no bud smérem Kk peci, ne-
bo také onacéné. Zvoleni a velikost téchto
sklontt z4vizi vZdy na draze pohybu, kterou
opisuje noné rameno 36 s nosiCem 32 na-
stroje a vrtaci ty&i 34. Zvlastni pfipad kol-
mé polohy hlavniho oteéného loZ'ska je rov-
néZ moZny.

Kloubové spojeni mezi kulisou 46 a nos-
nym ramcnem 36 je uskutenéno pomoci
piidavného ota¢ného loZiska 52 (viz rovnéZ
i obr. 3 a 4). Podle vyndlezu je toto otofné
loZisko 52, a tim i kulisa 46 s néstrojovou
lafetou 32 a vrtaci ty&i 34, sklonéno vzhle-
dem Kk nosnému rameni 36. Podle prvniho
provedeni je piridavné otofné loZisko 52
sklonéno v jediném sméru v jedné, osou 10
nosného ramene 36 a osou hlavniho ototné-
ho loZiska 40 urené roving.

Je-li vyvrtdvatka pFesouvdna pomoci hyd-
raulického véalce 42 mezi ob8ma, na obraz-
cich 1 a 2 znazorn&nymi, polohami, pfekry-
va se tak otadeni celku kolem hlavniho o-
totného loZiska 40 s otdfenim nositz 32
ndstroje a kul'sy 48 kolem piidavného o-
totného loZiska 52. Toto posledni otéceni
vyplyva z existence vodici tyfe 44. Timto
pfidavnym otadfenim je v pracovni poloze
nosi¢ 32 nastroje p¥iveden z polohy v pod-
staté kolmé k nosnému rameni 36 v klido-
vé polozs do polohy v podstaté rovnob&Zné
s nosnym ramenem 36 a naopak. Na obr. 1
a 2 zndzornéné vyrovnavani posife 32 na-
stroje v@ci nosnému rameni 36 pomoci se-
Fizeni délky vodici tyée 44 mlZe byt zmé-
ndno, pfifemZ t>to nastaveni délky se pro-
vede jedn~duchym zpiisobem pomoci zdvi-
tovéhn napindku 54,

Na zaklad& sklonu hlavniho otatného lo-
Ziska 40 a zejména kvili rozdilnym skloniim
pFidavného ototného loZiska 52 probihd o-
taceni nosife 32 néstroje kolem pFidavného
ototného loZiska 52 v Sikmé roviné toho'o
loZ'ska, je-li toto brdno za vychezi bod, za-
timco otddéeni celku k~lem pevného hlavni-
ho otoéného loZ'ska 40 probihd v jiné §ik-
mé rovind. Prekrvti téchto pohyb@i vytvari
dosti sloZitou drdhu pohybu nosife 32 né-
stroje a pfedni ¢4sti vrtaci tyCe 34; soufad-
nice této drahy poahybu jsou uréeny velikos-
ti a smérem sklondl obou loZisek 40, 52 a
pripadné délkou vodici ty&e 44.

Pro ziskani lep3i kontroly parametrd dra-
hy vrtaci ty6e 34 zaujimd tato s vyhodou
osovou polohu viéi kulise 46 v tom smysluy,
7e se osy F a D protinaji v jednom bodé.
Pro dosaZeni tohoto cile je nutné, jak vyply-
vé z obr. 3 a 4, pouZit bud mezikus 56 mezi
nosiem 32 nastroje a kulisou 48, nebo dat
kulise 46 takovy vhodny tvar, aby néastrojo-
va lafeta 32 byla vi¢i ose D presazcona na-
horu.

Jak je zFejmé z obr. 3 a 4, spolivad nej-

v

jednodussi prostiedek k docileni pFidavne-

ho sklonu piidavného ototného loZ'ska 52
v tom, Z2 ncsné rameno 36 j2 odklonéno. Z
obr. 3 vyplyva, Ze takovéto odklonéni nebo
takové koleno mé tihel « sklonu mezi osou
D kulisy 468 a osou C nosného ramene 36.
Podle mistnich podminek a také z dfivodl
bliZze objasnénych v nésledu;icim popise mdi-
Ze byt timto odklonénim nosného ramsane
36 ndstrojova lafeta 32 sniZena {obr. 3) ne-
bo zdviZena (obr. 4). :
Obr. 5 a 6 znézoriuji vyhodné konstrukd-
ni provedeni pro dosaZeni poZadované po-
lchy néstrojové lafety 32 podle obrazku 3

" a 4, kde na nosném rameni 38 je kloubovy

zdvés 58, ¢imZ je umoZnéno proménné uhlo-
vé nastaveni csy D vi@Ci cse C. Osa tohoto
kloubového zdvésu 58 probihd kolmo k ose
ototného loZiska 52, takZe kloubovy zavés
58 predstavuje spolu s loZiskem 52 druh
kardanového kloubu. Nastaveni poZadované-
ho thlu odklonu kloubového zdvésu 58 mi-
Ze byt provedeno zndmj;mi prostfedky, pfi-
¢emZ nejjednodussi feSeni spofiva v pouZi-
ti napinaci maticz 60. Ru¢nim nastavenim
této napinaci matice 60 miiZe byt sefizen
jakykoliv thel mezi zmen3ujicim se Ghlem ¢
podle obrdzku 5 a vzristajicim thlem 8 po-
dle obrdzku 6. Samozfejmé je m9oZné, napi-
naci matici 60 nahradit jemné&jSim nastavo-
vacim prostfedkem, naptiklad hydraulickym
valcem. .

Na zdkladé dalSich obrazkd budou nyni
bliZe objasnény udinky odklonéni nosného
ramene 33 na polohu nos'Ce 32 nastroje,
jakoZ i na drédhu pohybu nosife 32 néstro-
je a vrtaci tyCe 34. Bez existence odklonéni
no-ného ramzne 36, to znamend pfi rovno-
b8%né poloze piridavného ofoénéhn loZiska
52 a hlavniho otofného | Ziska 40, by se
nachézela osa F vidy ve stejné rovind jakn
osa C nosného ramene 36, nebo v roviné
s ni rovnohé&Zné. JestliZze by bylo napfiklad
nyni hlavni ototné loZisko 40 sklonéunn tak,
Ze by nosné rameno 36 v klidové poloze le-
Zelo v podstaté vodorovng&, nachdzely by se
uZ cbé osy F a C na obr. 7 ve vodorovneé li-
nii; obr. 7 predstavuje ndrys vyvrtavacky
ve smdru Sipky A na obr. 1. Odkloné&nim
nosného ramsve 38 vznikd ovSem v klido-
vé polcoze podle obrazku 1 sklon osy F
vzhledem k horiz-ntdle za pFedpokladu, Ze
na uchyceni 50 se nic nezméni. Obr. 7 zna-
zoriiuje v tomto pfipad& schematicky da-
nou relativni polohu soulésti, kde osa E
pfidavného otoéného loZiska 52 svird s ver-
tikdlou thel « (podle obr. 3 a 5). Za téch-
to okolnosti by svirala osa F rovnéZ uhzl o
s horizontalou, piifemZ Spice vrtaci tyCe 34
by sméfovala nahoru. Pon&vadZ je uchyce-
ni 50 nastavitelné, maZe byt nosi€ 32 na-
stroje uveden opét do vocdorovné polchy, a
to otofenim o thel ¢ Kolem osy D kulisy 46.
Nova orientace nosi€e 32 ndstroje a vrtaci
tyce 34 je znadzoru&na na obr. 7 plnou sil-
nou &arou.

Pii pfesouvdni nosiCe 32 nastroje z Kkli-
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dové do pracovni polohy padle cbrézku -2
klesa pusobeni sklonu.pfidavného otofného
loZiska 52 na sklon ncsite 32 ndstroje stéle
vice, aZ nakonec v poloze p-dle obrazku 2
zcela mizi. To j2 schematicky zndzoradno
na cbr. 8, kde osa E pridivnéhz otc’nidho
lcZ'ska 52 se ztotoziiuje s vert'kd'ocw. Dlvo-
dem je, Ze piidavné otciné lodiske 52 je
sklento jen v jednom sméry, @ 3'Ce. v ro-
ving tvoFené osou hlavn ho ototného lcZis-
ka 49 a osou €C nosného ramene 38, na ob-
razku. 8 zadzornéné vertikélou. V o .disledku
toac. je sklon nos'Ce 22 nastroje v pracoval
pooze urfen jen nastaven’m sefiditelného
uchyceni 33. ProtoZe toto uchvceni 57, jak
bylo v§Se popsdno, bylo nastavens na thel
~e, je nosic 32 nastroje v pracovni poloze
cklenén rovnéZ o dhel x vaéi horizontdle;
tenty stav je znézc.onén na cbr. 8 silnon
plnoca &arou. Odpichovy civer 24 je tedy
vrtdn pod thlem ¢ vig&i hor zontd'e.

Jinak refenc, v klidové po'oze json U3in-
ky sklonu pridavného ototného  loZiska 52
a sefizeni uchyceni 52 na nosi¢ 32 néstroie
opaing a nastrojova lafeta 32 zaujme polc-
hu, kterd odpovida rozdilu t&chto aéinkli, za-
t'mee v pracovnl poloze G8laek sklonu pri-
davného oteného 'oZ'ska 52 na sklon nosi-
¢e 32 néstrcie mizl a tento zaujimé sklen
shodny S uhlem nastaveni uchyceni. 5. Po-
psany vodicl a nastavovaci mechanismus u-
mcZiiuje uvést vyvrtavatku podle potieby
z nizké a vodorovné polohy do vice ¢i méns
sklonéné polohy.

Na c¢br. 11 a 12 jsou zndzornény dvé kiiv-
ky, které v néarysu (obr. 11) a v pldorysu
(obr. 12) plredstavuji drdhu pchybu $pice
virtaci tyCe 34, kdyZ je tato pFesouvéia me-
z1 polohami podle obrazklt 1 a 2 pii sklonu
a pFfidavného ctotného loZiska 52 podie ob-
razd 3, 5, 7 a 8. Kfivka a na obrdzku 11 uka-
zuje, Ze je-1i stroj pPfevadén z pracovni do
klidove polohy, vrtaci ty¢ 34 je velmi rychle
zdviZena z odpichového Zlabu 26 pod thlem
odpovidajicim min‘mdlné hodnoté e.

Odpovidajici vrchol kiivky pohybu je do-
sazen piblizné v m'sté, kda vrtaci tyd 34
opousti odpichovy Zlab 28 pFes jeho ohran’-
Cujici sténu 30. Klivka probihd potom rov-
néji az do klidové polohy. Priib&h krivky pc-
dle obrazku 12 ukazuje, Ze kdyZ se nachdzi
vrtaci tyC 34 uvnitf cdpichového Zlabu 28,
to znamend kdyZ kfivka a probihd na obraz-
ku 11 pod hornim krajem stdny 38, kfivka
b probibd ve stfedové oblasti odpichového
Zlabu 26. Neni zde nebezpeli, Ze vrtaci tyd
34 narazi na nékterou ze st&n 28, 30 ohrani-
Cujicich odpichovy Zlab 28.

Analog'cky mliZe byt postupovéano i u pro-
vedeni podle obr. 7 a 8, cdpovidajicich prc-

vedeni pod'e obr. 4 nebo 6, kde prob’héa od- .

klon&ni nosného ramene 35 nagpak. Osa E
pfidavného wtotného loZiska svira v klido-
vé poloze podle obrdzku 1 ve sméru Sipky A
s vertikdlou uhel g, jak je zndzorn&no na
obrdzku 9. Aby v této klidové poloze nosic

32 nastroje i presto zaujal vodoroviiou po-
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lehu, musi byt stavitelaé uchyceni 33 opra-
venc o odpovidajici thel @, ab/ se zrusil
ufinek osy E (cbr. 9). L
Prem’sténi siroje z klidové uo pr.‘:cojv.n’a
£ ohy pecdie obrdazku 2 rudi p&sobeni sklo-
nu plfidivnéhe otofnéhc loZiska 52, takie
v pracovni.poloze je nos. 32 mastroje sklo-
nén ¢ thel g cdpovidaj'el Ghlu. opravy .u-
chycent 58.. 1o je zndzoraine na obrazku 10
silnou, nos € 32 l’laath}P yredatavuum Carou.
Obr. 8 a 10 ukazuji, Ze prli ste]ny"h vycho—
zich podmnkach to z1imend pr stemér

_sklonu, hlavniho ¢ ¢ineho loZiska 40 a ste]-

né klidovéd po'oze nosaého ramene 38, je
me#né vrtat bad odp chovy otvor klesajlq
cmérem dovniit pece (cbr.. A}, nebo odpi-
chcvy otver. 24 rostouct zvndigka dovnitl
24b (cbr. C), godle toho, je-li puuavqe -
toZneé loZisko 82 sklonéno podle obr. 3. n°b:}'
4. Tento. sigv zduréznulc obzv]ust Vyholy
provedeni padle obrazku 5 a 6, protozn zde
je sklom pridavného otopneho loZiska 52
nastav.telny. Jinak Feceno, provedenlm P3-
dle obrazki, .5 a 6 je moZné )ednoduchym
prestavemm napinaci matice 68 v prlpade
potfeby vrtat stejnym strojem rezervni  cd-
pichovy otvor ve vy531 arovai, .coZ. bylo do-
sud moZné jen ruCnég, takZe ubsluhupm per-

_sonal byl vystaven nebezpom urazu.

KIvky ¢ a d na obrazcich 13 a 14 an-
zoriiuji- drahu pohybu §pice vrtaci tyce 34
pfi presunuti. mezi ob&ma koncovyml po-
lohami podle obrdzkdi 1.a 2 a pro, uspora-
déni podle obr. 9 a 10. Pritom je kfivka c
zejména zajimavd, pondvadZ z ni vyplyva,
Ze 1 pres thel g sklonu v pracovni poloze
nastrojové lafety a jeji pribl Zzn& vcdorovné
pclohy v klidové poloze probihd drahou po-
hybu vrtaci tyfe 34 pfibliZnd wvodorovnég.
Tote znamend, Ze sloZenym phsobenim oté-
dent kolem sklonénych loZisek 410, 52 je zad-
ni Cast nos'fe 32 néastroje v jeho pracovni
poloze vedena dold, popfipad€ nahoru, je-li
nosit 32 ndstroje prfeveden zpét do klidové

. polohy.

BudiZ poznamendno, Ze tyto popsané pri-
béhy pohybu, zejména podle obr. 7 az 14,
piati jen pro urcité vychozl poedminky, rov-
néZ zndzornéné napriklad na obr. 1 a 2 p¥i
zcela urditém sklonu hlavniho otofného lo-
Ziska 49. Jestl'Ze se zméni jedna ¢€i druha
vychozi podminka, projevi se tc na draze
pohybu, jakoZ i na sklonu nosife 32 néstroje
v pracovni poloze. MfiZe se vyskytnout na-
priklad ten p¥ipad, Ze p¥i jiném sklonu hlav-
niho otofného loZiska 4D vyvstane nutnost
pouzit odklon&né nosné ramenc 36, aby se
doséhlo pracovni polohy podle obrazku 8,
nebc nesné rameno 18 podle obr. 3, aby byl
nesic 32 nastroje v pracovnl poloze podle
obr. 10. NedcstaCuji-li je$t& tyto riizné pa-
rzmelry, aby stroj meohl i p¥i nejtéZzsich pod-
minkdach optimdlné pracovat, existuje mo¥-
nost, sklonit pridavné otciné loZisko 52 ve
druhé roviné kolmé k roving sklonu podle
obrazkd 3 a 4, to znamend v roviné kolmé
k ndkresné (obr. 3 a 4). ‘
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Na obr. 15 a 16 je tato moZnost schema-
ticky zndzorngna. Jak z téchto obr. vyplyva,
zlstava sklon « osy E piidavného oto&ného
loZiska v prvnim sméru, zatimco navic ve
druhé, k prvni roviné kolmé, roviné& se pfi-
¢itd uhel p sklonu. PFi stejnych dGvahéach a
srovndnim obr. 1 a 15 na jedné strang a
obr. 2 a 16 na stran& druhé, lze konstato-
vat, Ze thel p nemd Zadny vliv na sklon no-
site 32 néstroje v jeho klidové poloze podle
obr. 1 a 15, ponévadZ thel p odpovida sklo-
nu osy E v rovin& kolmé k nékresné& (obr.
15). Prdvé tak jako dfive se abjevuje na
“tomto obr. 15 jen dhel o« mezi osou E a ver-
tikdlou, pfiCemZ se u ahlu « jednd o dhel,
0 néjZ je otofen nosi¢ 32 néstroje pomoci
nastavitelného uchyceni 50, aby bylo dosa-
Zeno v klidové poloze noside 32 jeho vodo-
rovné polohy. Pfidavnym sklonem osy E le-
Zi ov3em nosi¢ 32 néstroje niZeji neZ osa C
nosného ramene 36, pfiemZ ovSem zlstava
s timto ramenem rovnob&Zné. Velikost této
vzdalenosti (naznatené na obr. 15) osy C
a nosite 32 nédstroje zavisi pfirozend na ve-
likosti uhlu p.

Pfi otofeni vyvrtavatky z jeji klidové
(obr. 1) polohy do pracovni (obr. 2) zmen-
Suje se vliv dhlu p na sklon nosite 32 néa-
stroje, aZ je nakonec (obr. 2) nulovy. Na
druhé stran& se projevuje ve stdle v&t$i mi-
Fe sklon pfidavného otoéného loZiska 52
v druhém sméru klidové polohy, aZ je v pra-
covni poloze podle obrdzku 2 maximélni.

12

Toto je naznafeno na obr. 16, kde osa E
ptidavného otofného loZiska 52 svira thel
e s vertikdlou. Probih&-li piidavny sklon
pridavného ototného loZiska 52 ve- sméru
Znazornéném na obr. 16, s¢itd se jeho 1di-
nek s Gfinkem uhlu o vzhledem ke sklonu
nastrojové lafety v jeji pracovni poloze,
takZe tento sklon obnd8i pak velikost a+gp.
Z téchto souvislosti vyplyvd, Ze tento pii-
davny sklon pfidavného oto¢ného loZiska
bude existovat, kdyZ budou vrtdny odpicho-
vé otvory s mimofaddné velkym stoupdnim,
aniZ by se pfitom bylo nutno zfici nizké vo-
dorovné klidové polohy stroje.

Je dokonce moZné, aby také tento druhy
sklon pridavného oto¢ného loZiska byl na-
stavitelny. Tato mosZnsst ovSem nebyla do
obrazkii zahrnuta.

Na druhé strané je pfirozené také moZné
naklanét pfidavné otoné loZisko jen v tom-
to druhém sméru, to znamend, Ze thel o
bude nulovy.

Zavérem lze fFici, Ze konstruktér tdchto
stroji mé nyn{ k dispozici Fadu parametrg,
aby stroj spliioval optimdlng vSechny kla-
dené podminky, zejména co se tyfe drdhy
pohybu, klidové i pracovni polohy. Kromé
toho miZe byt stroj jiZ zhotoveny jednoduse
pfizplisoben uréitym a dokonce i mimorad-
nym provoznim podminkdm, je-li opatFen
kloubovym z4vésem podle obr. 5 a 6, zejmé-
na pro vrtani odpichovych otvor@t v rizné
urovni.
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PREDMET VYNALEZU

1. Vodici a nastavovaci mechanismus pra-
covniho néstroje vyvrtdvacek nebo ucpa-
vafek odpichovych otvorl Sachtovych peci,
sklddajici se z nosi€e néstroje, ktery je u-
loZen na nejzaz3im konci vyloZniku, jehoZ
druhy nejzaz31 konec je ulcZen otofné na
hlavnim otoctném loZisku a z ovlddaciho me-
chanismu pro otdCeni jednotky tvofené vy-
loZnikem, nosiCem néstroje a pracovnim na-
strojem, kolem otofného hlavniho loZiska
mezi kKlidovou a pracovni polohou a naopak,
pri€emZ vyloZnik je tvofen nosnym rame-
nem a vcdici ty€i, vyznadeny tim, Ze obsa-
huje kulisu (48] mezi nosnym ramenem
(36) a vodici ty¢i (44) na jedné stran& a
nosiem (32) ndstroje na druhé strand, pri-
CemZ spojeni mezi kulisou (46} a nosnym
ramenem (36) sestdvd z piidavného otod-
ného loZiska (52}, jehoZ podélnad osa pro-
biha Sikmo v€i ose hlavniho otoéného lo-
Ziska (40), zatimco spojeni (50) mezi kuli-
sou (46) a nosiCem (32) ndstroje je tuhg,
oviem nastavitelns, pti€emZ nastaveni pro-
bihd pomoci otdfeni{ noside (32) néstroje
kolem podélné osy (D] kulisy (46).

2. Vodici a nastavovaci mechanismus po-
dle bodu 1 vyzna€ujici se tim, Ze osa p¥i-
davného ototného loZiska (52) je sklonéna
v jednom sméru a to v rovind urtené osou
hlavniho oto¢ného loZiska (40) a podélnou
osou (C) nosného ramene (36).

3. Vodici a nastavovaci mechanismus po-
dle bodu 1 vyznalujici se tim, Ze osa p¥i-
davného otc¢ného laZiska (52) je skloné&na
ve druhé roving, kolmé k roving, urfené
osou hlavniho otcCného loZiska (40) a po-
délncu osou (C) nosného ramene (36).

4. Vodici a nastavovaci mechanismus po-
dle bodu 2 vyznacujici s2 tim, Ze horni dast
piidavného otctného loZiska (52) je sklo-
néna smérem od hlavniho otofného loZis-
ka (40).

5. Vodici a nastavovaci mechanismus po-
dle bedu 2 vyznadujici se tim, ¥e horni st
pfidavného ototného loZiska (52) je sklo-
néna k hlavnimu ctofnému loZisku (40).

6. Vodici a nastavovaci mechanismus po-
dle bodil 2 aZ 5 vyznadujici se tim, e sklon
pfidavného ototného loZiska (52) je pro-
veden pevnym odklonZnim nosného rame-
ne (36)..

7. Vodici a nastavovaci mechanismus po-
dle bodd 2 aZ 6 vyznalujici se tim, %e sklon
pfidavného ototného loZiska (52) je nasta- .
vitelny pomoci kloubového zavésu (58), u-
pevnéného na nosném rameni (36}, p¥item?
osa tohoto kloubového zavésu (58) probiha
kglmo k' ose pridavného otoéného loZiska
(52).

6 list vykresti

Ssverografia, n. p.,

z&vod 7, Most
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