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Vyndlez se tykd viceokruhového hydrau-
lického ustroji samohybnych pracovnich
strojii, zejména zemnich a stavebnich vét-
gich typorozmérf, vyuZivajicich pro urych-
leni funk&nich pohyblt pracovniho néstroje
spojovani priitokit hydrogenerdtorl nejme-
né dvou nezdvislych hydraulickych okruhii
do jednoho hydromotoru nebo jedné sou-
stavy dvou nebo vice vedle sebe spojenych
hydromotorii jednoho mechanicky nezavis-
16ho pohybu pracovniho ndstroje a soucas-
né vybavenych moZznosti nastaveni plovouci
polohy pracovniho néstroje kopirujictho v
této poloze terén u nékterych druhdt zem-
nich praci.

Dosud znamdé teSeni viceokruhovych hyd-
raulickych astroji samohybnych pracovnich
strojfi, zejména pak zemnich a stavebnich
umoZiiujicich nastaveni plovouci polohy pra-
covniho nédstroje neboli volny pad vyloZni-
ku tento pracovni néstroj nesouci, pouZi-
vaji zvlastni Soupatkovy smérovy ventil plo-
vouci polohy pracovniho néstroje, neboli
volného péadu vyloZniku, vestavény obvyk-
le v rozvadsdi hydraulického okruhu zajis-
tujiciho reversaéni pohyb vyloZniku.

Jsou zndmé a pouZivand i provedeni vice-
okruhovych hydraulickych tstroji samohyb-
nych pracovnich stroji s délkovym Fize-
nim dvouvétvového pojistného ventilu, pii-
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pojeného mezi ob& pifivodni vétve pfimoca-
rych hydromotord vyvozujicich reversacni
pohyby vylozniku zvlaStntho Fidiciho prvku,
nejtastdji elektromagnetického rozvadéce
s dvéma funkcénimi polohami.

Nevyhodou provedeni viceokruhového hyd-
raulického ustrojl se samostatnym sméro-
vym Soupdtkovym ventilem plovouci polo-
hy pracovniho néastroje neboli volného pa-
du vyloZniku umist&nym v rozvadé&fi prv-
niho hydraulického ckruhu zajiStujicim re-
versatni pohyby vyloZuiku je jednak zv&t3e-
ni rozméri a hmotnosti rozvddéle jak tim-
to vlastnim smérovym ventilem, tak i pie-
pazkami a mezistdnami nutnymi pro jeho
instalaci do rozvadéfe a jeho vnitfni pro-
pojeni, dale pak nutnost instalace ovlada-
ciho systému tohoto Zoupdtkového sméro-
vého wventilu a s tim spojené zvySeni sloZi-
tosti celého hydraulického ustroji majici za
nasledek i sniZeni celkové provozni spo-
lehlivosti.

Provedeni viceokruhového hydraulického
astroji s ovladanim plovouci polohy pracov-
nfho néstroie neboli voiného padu vyloZ-
niku s dalkovym Fizenim dvouv&tvového po-
jistného ventilu zapojeného v prvnim hyd-
raulickém okruhu parvalelné k privodnim
vétvim pifimogarych hydromotorit vyvozuji-
cich pohyby vy§loZniku pomoci zvlastniho
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fidictho prvku, a to mechanicky nebo elek-
tricky ovlddaného dvoupolohového rozvé-
déce vyZaduje instalaci tohoto zvlastniho ¥i-
diciho prvku, coZ také komplikuje hydrau-
lické ustroji jako celek, navic vlivem ne-
t&snosti tohoto Fidictho prvku dochézi &as-
to k samovolnému vyvoldvani plovouci po-
lohy pracovniho néstroje neboli volnému
padu vyloZniku, coZ je z provozniho hledis-
ka neZddouci a nebezpetné a koneénd ne-
1ze tento zplsob nastaveni plovouci polohy
pracovniho néstroje pouZit v t¥ch pfFipa-
dech, kde dvouvétvovy nebo jakykoli jiny po-
jistny ventil proti pfetiZeni p¥islusného
hydraulického okruhu G&inkem vngjsich sil
na pracovni néstroj vzhledem k celkové kon-
cepci nebo piiznivym silovim pomériim ne-
ni v prvnim hydraulickém okruhu pohybt
vyloZniku viibec instalovan.

Uvedené nedostatky a nevyhody zndmych
FeSeni odstraiiuje, vlastni provedeni hydrau-
lického ustroji zjednoduluje a zleviiuje p¥i
celkovém zvySeni provozni spolehlivosti vi-
ceokruhové hydraulické ustroji samohyb-
nych pracovnich strojii podle vyndlezu, pri-
temZ podstata spo&iva v tom, ¥e plovouci
poloha pracovniho ndstroje neboli wvolny
pad vyloZniku je dosaZena 'soutasnym kii-
Zovym propojenim vystupnich stran smé&ro-
vych Soupatkovych ventild rozvadécét dvou
rizngch hydraulickych okruh& pln&nych
dvéma riznymi 'hydrogenerdatory s ob&ma
pistem oddé&lenymi prostory pFimo&arého
hydromotoru nebo soustavy n&kolika vedle
sebe spojenych hydromotor@i vyvozujicich
reversacni pohyby vyloZniku nesouciho pra-
covni néstroj.

Vyhody tohoto uspoidddni viceokruhové-
ho hydraulického ustroji samohybnych pra-
covnich strojli spofivaji v menSim  podtu
Soupédtkovych smérovych ventilt rozvadésa
bez pouZiti jakéhokoliv zvlastniho fidictho
prvku délkového ovlddani dvouvdtvového
pojistného ventilu pfimogarych hydromoto-
ri vyvozujicich reversatni pohyby vyloZni-
ku nejen w3ech nezrychlenych, ale i zrych-
lenych funkénich reversa&nich pohybd pra-
covniho néstroje.

Tim dojde vlivem mensi {lenitosti k zjed-
nodu$eni viceokruhového hydraulického -
stroji, zmenfeni rozmérd a hmotnosti roz-
vadécte, sniZeni energstickych ztrat i sni-
Zeni hlucnosti zkrdcenim prichodové ces-
ty pracovni kapaliny rozvadé&tem s menSim
pottem smérovych Soupatkovych wventild.
Dal3i nespornou a novou vyhodou tohoto
viceokruhového hydraulického dstroji je
skutetnost, Ze lze timto zpfisobem snadno
dodatecné upravit a doplnit jiz existujici a
na pracovnich strojich instalovand dvou
nebo viceokruhovd hydraulickd tstroji pro
moZnost nastaveni plovouci polohy pracov-
niho nastroje neboli volného padu vyloZni-
-ku, kde moZnost nastaveni plovouci polohy
pracovinihonéastroje dosud nebyla, a to pou-
hym dopinénim ovlddace plovouci polohy a
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jeho jednoduchym propojenim s jiZ insta-
lovanymi ovladaci.

Na priiloZenych vykresech je schematicky
znazornéno nejjednodus$i uspoiddéani hlav-
nich ¢asti viceokruhového, v tomto piipa-
dé dvouokruhového, hydraulického tstroji
samohybnych pracovnich strojii, kde na obr.
1 je jeden typ hydraulického ustroji a na
obr. 2 je zcela rovnocenny typ jiného hyd-
raulickéhg tstroji. :

Prvni hydraulicky okruh, sloZeny z hna-
ciho motoru 8, pohdnéného hydragenerato-
ru 21, rozvddéce 3, vybaveného vstupni po-
jistnou sekcl 31, 3oupdtkovymi servoelemen-
ty 321, 322 pYestavovanymi smérovym ven-
tilem 32 a zdvérnou sekci 34 'spojenou pies
filtr. 71 s nAadrZi 7, spolefnou pro vSechny
hydraulické okruhy, jednoho nebo vice ve-
dle sebe spojenych piimodarych hydromo-
torlt 51 spojenych ob&ma pisty nebo pistem
ocdélenymi prostory se smé&rovym Soupédtko-
vym wentilem 32 na jeho vystupni strané a
vyvozujicim reversaéni funk&ni pohyby vy-
loZniku 5, to znamend jeho zveddni a spous-
téni, priemZ na vyloZniku 5 je vykyvné&
uchycen pracovni néstroj 6. Druhy hydrau-
licky okruh, sloZeny z hnacim motorem 8
pohdn&ného hydrogenerédtoru 22 spojeného

-svym vystupem s rozvddéfem 4 vybave-

nym vstupni pojistnou sekci 41, Soupétko-
vymi smérovymi ventily 42, 43 prestavova-.
nymni servoelementy 421, 422, 431, 432 a
zédvérnou sekci 44 spojenou pies pro oba
hydraulické okruhy spolet¢ny filtr 71 wse
spolefnou nddrZi 7, jednoho, nebo soustavy
nékolika vedle sebe spojenych primodarych
hydromotordi 61 spojeného €I 'spojenych
svymi pistem odd&lenymi prostory s vystu-
py smérového Soupdtkového wventilu 43
funk&nich reversafnich pohybf pracovniho
néastroje’ 8. Vystupy smérového Soupédtko-
vého ventilu 42 jsou p¥ipojeny k vystupiim
smérového Soupatkového ventilu 32 rozvéa-
déce 3 prvniho hydraulického okruhu a tak
je umoZnéno zrychlit funkéni reversaéni po-
hyby vyloZniku souétovym pritokem z obou
hydrogenerédtorét 21, 22 obou hydraulickych
okruhdl.

Poloha 3Soupédtkového smérového ventilu
32 je ovliddana ovlddadi 131, 132 nezrychle-
nych pohybd vyloZniku 5 ve sméru jeho
zveddni 1 spouSténi, poloha Soupéatkového
smérového ventilu 42 je ovldddna ovlada-
¢i 141, 142 zrychlenych pohybd zveddni a
spousténi vyloZniku B, kinematicky spoje-
nych pomoci mechanickych vazeb 11, 13
s ovladaci 131, 132, ¢imZ je dosaZeno spo-
letné prestaveni funkCni polohy jedné z
dvojic ovladacd 131, 141 a 132, 142 vychy-
lenim ovlddaci pdky 12 do jedné z jejich
krajnich protilehlych poloh. Poloha sméro-
vého Soupédtkového ventilu 43 je ovladana
ovlddaci 143, 144 funké&nich pohybd pracov-
ntho nastroje 6, to.znamend jeho priklapé-
ni. a vyklapéni, prfi€emZ vSechny ovlddade

mohou byt prestavovdny vychylovdnim je-
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nom jediné ovladaci pdky 12, na které je
umistén i ovlada¢ 150 plovouci pelohy pra-
covniho nastroje 8 neboli volného padu vy-
loZniku 5.

Ovladani je provadéno prostfednictvim
pracovniho média ovlddaciho okruhu doda-
vaného ze zdroje 9. Zménou funk&ni polo-
hy kteréhokoliv z ovlddadd 131, 132, 143,
144, 141, 142 pomoci prostorové vykyvné
ovladaci paky 12 dojde k plrestaveni pri-
sludnych Soupdtkovych smérovych ventili
32 ,43, 42 a tim i1 k vyvozeni odpovidajici-
ho pohybu pracovniho néstroje 6 nebo vy-
loZniku 5, a to v Zddaném sméru a rych-
losti pahybu. -

Zménou funkéni polohy s vystupni stra-
nou zdroje 9 svymi vstupnimi stranami spo-
" jeného ovlddace 150 plovouci polohy pra-
covniho néstroje 6 neboli volného padu vy-
loZniku 5 dojde ke 'spojeni jedné vystupni
strany ovlddafe 150 s vystupni stranou o-
vlddacCe 131 a tedy i se vstupni stranou ser-
voelementu 321 a soucasné& dojde i ke spo-
jeni druhé vystupni strany tého? ovladate
150 s wy¢stupni stranou ovlddade 142 a tim
se vstupni stranou servoelementu 422, Tim
dojde nejen k pFesunuti smé&rového Zoupét-
kového ventilu 32 a k propojeni hydrogene-
ratoru 21 prvniho hydraulického okruhu s
prostorem na 'strané pistu p¥imocarého hyd-
romotoru 51 a propojeni prostoru na stra-
né pistnice tohoto p¥imoc¢arého hydromoto-
ru 51 pies zdvérnou sekci 34 a filtr 71 s
nddrzi 7, ale soucasné dojde i k pFesunu-
ti Soupdtkového smérového ventilu 42 a k
propojeni hydrogeneratoru 22 druhého hyd-
raulického okruhu s prostorem na strané
pistnice primocarého hydromotoru 51 pies
zavérnou sekci 44 rozvéddéfe 4 a dale ptes
filtr 71 s nadrZi 7.

Tim jsou oba pistem oddélené prostory
pFimocarého hydromotoru spojeny s ndadr-
Zi 7, kapalina doddvand hydrogenerdtorem

21 prochazi pies rozvadsd 3, prostor na
strané pistu p¥imofarého hydromotoru 51
a rozvdadé¢ 4 do nadrfe 7, kapalina dodéa-
vand hydrogenerdtorem 22 prochédzi pres
razvaded 4, prostor na strand pistnice pii-
modarého hydramotoruy 51 a rozvad&® 3 do
nadrZe 7, ¢imZ je dosaZeno plovouci polohy
pracovniho néstroje 8, neboli wvolného pé-
du vyloZniku 8, jak je schematicky nazna-
¢eno na obr, 1.

Zcela rovnocenné viceokruhové hydrau-
lické dstroji je schematicky naznatieno na
obr. 2, kde ovladda¢ 150 plovouci polohy pra-
covniho néstroje B, spojeny sveoji vstupni
stranou se zdrojem 8§ pracovniho média o-
vladaciho okruhu, je sveji jedinou vystup-
ni stranou spdjen pres pro pracovni médium
ovladaciho okruhu jednosmérng vodivé prv-
ky 83, 84 s vystupnimi stranami ovladada
131, 142, Cinnost tohoto hydraulického wi-
ceokruhového wstroji je zcela analogickd jiZ
popsané <innosti viceokruhového hydrau-
lického dstroji schematicky zndzorn&ného
na obr. 1.

Pracovnim médiem ovlddaciho okruhu mi-
Ze iyt elektricky - proud, stlateny vzduch
nebo hydraulickd kapalina, popfipad& i je-
jich vzajemn& kombinace. Druhu pouZitého
pracovniho média ovlddaciho okruhu odpo-
povidd i wvlastni provedeni owvladada 131,
132, 141, 142, 143, 144, 150, mechanickych
vazeb 11, 13, zdroje 9, jednosmérn& wvodi-
vych prvkd 83, 84, a servoelementt 321,
322, 421, 422, 431, 432,

Popsana viceokruhova hydraulickd dstro-
ji jsou vhodné& pro v8echny druhy samohyb-
nych pracovnich ‘strojii zejména zemnich a
stavebnich jako jsou kolové a péasové na-
kladaCe, dozery a podobné zemni stroje, u
kterych je z diivodti technologii zemnich
praci poZadovdna moZnost nastaveni plo-

vouci polohy jejich pracovniho néstroje.

PREDMET VYNALEZU

1. Viceokruhové hydraulické ustroji sa-
mohybnych pracovnich strojii sestavené z
ovlddaciho okruhu a alespoil dvou nezdvis-
Igch otevienych hydraulickych okruhti, vy-
bavené v prvnim ‘hydraulickém okruhu
alespoii piednim hydrogenerdtorem, rozva-
déCem sloZenym ze vstupni pojistné sekce,
alespofl jednoho Soupdtkového smérového
ventilu s piestavovanim funkénich poloh
servoelementy a spojeného svymi vystupy s
ob&ma pistem odd&lenymi prostory jedno-
ho nebo vice vedle sebe spojenych p¥imo-
¢arych hydromotori funk&nich reversadnich
pohybd wyloZniku 's vykyvné uloZenym pra-
covnim ndstrojem a ze zdvérné sekce, spo-
jené svym vystupem s nddrZi spolednou pro
oba hydraulické okruhy, déle wvybavené v
druhém hydraulickém okruhu alespoii jed-
nim hydrogeneritorem, rozvadéfem sloZe-
nym ze vstupni pojistné sekce, alespoii dvou

smérovych Soupdtkovych ventili s pfesta-
vovanim svych funk&nich poloh servoele-
menty a spojenych wystupy jednoho Soupéat-
kového smérového ventilu s ob&ma pistem
oddélenymi prostory p¥imoc¢arého hydromo-
toru nebo soustavy vedle sebe spojenych
hydromotort mechanismu vykyvného re-
versatniho pohybu pracovniho néstroje a s
vystupy druhého 3Soupdtkového smérového
ventilu pfipojenymi do vystupnich vétvi
Soupdtkového smérového ventilu rozvadéde
prvniho hydraulického okruhu a ze zavér-
né sekce, spojené svym vystupem s nadrii
spole¢nou pro oba hydraulické okruhy, da-
le vybavené v ovlddacim wokruhu nejen ser-
voelementy jednotlivych Soupétkovych smé-
rovych ventild rozvddétl obou hydraulic-
kych okruhdi spojenymi svymi vstupnimi
stranami s wystupnimi stranami odpovida-
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jicich ovlddadtt =z instalovanych ovldda-
g0 funkénich reversatnich pohybli pra-
covniho néstroje, plovouci polohy pra-
covniho néstroje a zrychlenych i ne-
zrychlenych funk&nich reversafnich pohy-
bl vyloZniku, zdrojem pracovniho média o-
vladaciho okruhu spojeného svojl vystupni
stranou se vstupnimi stranami vSech uve-
denych ovladadii, ale i jednosmérné pro po-
uZité pracovni médium ovlddaciho okruhu
vodivymi prvky, vyznacujici se tim, Ze ovla-
da¢ (150) plovouci polohy pracovniho né-
stroje (6) neboli volného pddu vyloZniku
(5) je spojen svoji wystupni stranou s vy-
stupni stranou n&kterého z dvojice ovlada-
&t (131}, (132) servoelementd (321), (322)
smérového Soupdtkového ventilu (32) roz-
vadsde (3) prvniho hydraulického okruhu

8

nezrychleného funkéniho reversalniho po-
hybu wyloZniku (5) a soufasné je tentyZ
ovlddacé (150) svoji vystupni stranou spo-
jen i 3 vystupni strancu jednoho z dvojice
ovlddadt (141), (142} servoelementt (421),
(422} smérového Soupatkového ventilu (42)
rozvadéde (4) druhého hydraulického okru-
hu zrychleného reversatniho pohybu vyloZ-
niku {5).

2. Viceokruhové hydraulické ustroji 'sa-
mohybn§ch pracovnich stroji podle bodu 1,
vyznacujici se tim, Ze spojeni alespoil jed-
né vystapni strany ovlddade (150) s v§stup-
ni stranou alespoil jedncho z uvedenych
dvojic ovlddada (131), (142) a (141), (132)
je provedeno ples alespoii jeden z dvojice
jednosm&rng wvodivych prvka (83), (84).

2 listy vykresi
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