ey POPIS VYNALEZU | 211022

e’ | K AUTORSKEMU OSVEDCENI | > ™

51) lnt. 013
D 04 B 15/78

/22/ P¥ihl4Eeno 28 01 80
/21/ /Py 571-80/ .

, (40) ZveFeinEno 30 06 81,
URAD PRO VYNALEZY | (45) vyasno 15 04 83

(75) i
Autor vynélezu KOURIL OLDRICH ing., BRNO

s

(54) Ustroji elektromagnetické voiby jehel pro okrouhly pletaci stroj

Ostroji elektromagnetické Volby jehel
pro okrouhly pletaci stroj, kde v jednom
systému pletaciho stroje jsou za sebou dva
volici prostfedky s navzdjem nezdvislymi

vstupy signdlu volby a mezi jednotlivymi y X {
prostfedky je rozted o velikosti celistvého ;
ndsobku roztefe jehel a na oba vstupy jsou :

o

pf¥ipojeny signdly volby o stejném programu,

pFfiZemf signdly volby jsou proti sob& zpoZ-

d&ny o po&et synchronizalnich pulst rovnaji-
ci se podtu jehelnich rozte¥i mezi volicimi

prostfedky systému.
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Vynéfez se tykd dstroji elektromagnetick§ volby jehel pro okrouhly pletaci stroj. Jehly
elektronicky Fizenych okrouhlych pletacich st¥ojl jsou do svjch pracovnich poloh voleny podle

programu zpravidla pomoci dstroji elektromagnECické volby jehel,

Zndmd dstroji elekrromagnetické volby Jehel na pletacim stroji maji na pracovnim systému
obvykle jedno volici misto, ve kterém Je provédena volba pfislu3né jehly podle programu, Je
rovnid% zndmo jedno ¥eSeni dstroji elekt;omagnQC1cke volby jehel, které md na pracovnim systé-
mu dvé volici mista, z nichZ prvai slou%i profvolbq jehly do polohy PLET a druhé do polohy
CHYT, pfilem% kaZdé zminéné misto na pracovnift systému mi obecnd navzdjem rlzny pracovni

program.

Uvedend ustroji volby maji zpravidla vyseké polty ovlddanych souldstek, které navzdjem
spolupracuji pfi pom&rn& vysokych rychlostech, takZe je znalnd obti?né zarulit stejné poméry
pro volbu na viech ovlidanych souldstkdch a soudasnd dosdhnout také vysokych parametrd vykonu

a spolehlivosti funkce.

Dal3i nevyhodou zminZnych dstroji volby ‘je pomdrné znalnd obtiZnost a pracnost sefizovd~-
ni mechanickych, magnetickych i elektrickych ‘hodnot Gistroji v okamZiku volby a obtiZnost jejich
dodrfeni pfi relativad nizké stabilitd feéenich parametrd.

Tyto nevyhody, resp. jejich dﬁaledky, da. zna&né miry odstranuje dstroji elektromagnetické
volby jehel pro okrouhly pletaci stroj podlefvynélezu, jeho% podstatou je, Ze mezi jednotlivy~
mi volicimi ptoutredky jednoho pracovaiho systému pletaciho stroje je roztel o velikosti ce-~
listvého ndsobku roztele jehel pletaciho sttOJe a na oba vstupy zmindnych volicich ptostredkﬂ
systému je pEipojen signdl volby o stejném programu, p¥ilemZ signdl volby ptipojeny na vstup
druhého voliciho prostfedku je oproti pignélufvolby pFipojenému na vstup prvniho voliciho
prost¥edku zpo%d&n o polet synchronizadnich impulsd rovnajici se poltu jehlovych rozteli mezi

volicimi prost¥edky pracovniho systému.

Vyhodou dGstroji elektromasnetické;volbiijehel pro okrouhly pletaci stroj podle vyndlezu
je, %e zvy3uje spolehlivoest volby na pletacim stroji.

Déle umoZiuje zvy3it vykon elektrqnicky?fizenich pletacich strojd.

Vyhodou tstroji elektromagnetxcké volby podle vynélezu rovnd% je, Ze pfi rozteli volicich
prostfedkd systému,rovné rozteéi jenel, nasledu;i impulsy volby bezprostfedn& zs sebou, takZe
ke druhé volbE dochdzi z neuklidniného’ atavu ‘volené platinky, coZ vzhledem k tomu, %fe odpadéd
statické tfeni platinky, usnadiiuje volbu.

Ostroji elektromagnetické volby jehel pro okrouhly pletaci stroj podle vyndlezu je znd-
zornéno na vykrese, kde znali obr. 1 a 2 pkikladnd provedeni dstroji na jednom pracovanim
systému stroje a obr. 3 blokevéd pfikladné zayojeni vistupni &dsti Fidiciho Elenu.

fstroji elektromagnetické volby jehel pto okrouhly pletaci stroj obsahuje magnetické
soustavy 1 fobr. 1 a 2/ zahenujici neznézorniné elektromagnety a permanentni magnety s polo~-
vymi ndstavci. Na jednom neznézornéném pracownim systému pletaciho stroje jsou ve sm&ru otd-
feni stroje za sebou dva vollcx prostiedky 2, 2:, které jsou opatfené navzdjem nezdvislymi

vstupy 3, 3 pro ptipojeni signdlu volby =z vjstupu b, 4 /obr. 3/ nezndzornéného fidiciho
&lenu.

Mezi jednotlivymi volicimi prostiedky g; g; jednoho pracovaniho systému stroje je roztel
5 o velikosti ce}istvého nédsobku roztele 6 @eznéznrn&nich zndmych jehel pletaciho stroje a na

oba vstupy 3, }' zmind&nych volicich btostia&kﬁ 2, 3: systému jsou p¥ipojeny signdly volby

o navzdjem stejném programu 2 vystupd 4, 4 neznézotnéného fidiciho Elenn, které obsahuji
volici proudové impulsy doddvané Eefenym ii&lcin &lenem vizdvislosti na synchronizalnich im~

pulsech. Signdl volby pf¥ipojeny na vstup 2_ gruhého voliciho prost¥edku Z_ je oproti signdlu
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volby pfipojenému na vstup 3 prvniho voliciho prost¥edku 2 zpoidé&n o polet synchroniza&nich
impulsd rovnajici se poé&tu jehlovych roztedi 6 mezi volicimi prostf¥edky 2, 27 systému,

Obr. 3 zndzornuje p¥ikladné zapojeni vystupni Edsti Fidiciho &lenu pletaciho stroje. Na
vstup 8 programu a na vstup 9 synchronizalnich impulsd jsou vedeny pfisluZné impulsy z neznéd-~
zorn&ného fidiciho Zlenu. Tyto impulsy jsou vedeny na vstupy klopného obvodu 10, z jeho? vystu-
pu je vznikly signdl volby veden pfes prvni vykonny zesilovad 11 na prvni vystup 4 Fidieiho
obvodu. Impulsy ze vstupu 9 synchronizalnich impulsd jsou vedeny rovn&% na jeden vstup zpoZ-
dovaciho &lenu 12, ktery miZe byt tvofen rovndZ klopnym obvodem nebo posuvnym registrem, jeho#
zpoZd&ni je nastaveno na polet synchroniza¥nich impulsd rovnajici se poltu jehlovych rozte&{
L3 hezi volicimi prostfedky 2, E; systému, Na druhy vstup zpoZdovaciho Zlenu 12 jsou vedeny
impulsy programu, napfiklad z vystupu klopného obvodu 10. Z vystupu zpofdovaciho &lenu 12 je
zpoZd&ny signdl volby veden pfes druhy vykonovy zesilovad ll;,na druhy vystup ﬁ; ¥idiciho ob-
vodu, p¥ifemZ prvni vystup 4 ¥idiciho obvodu je p¥ipojen na vstup 3 prvaniho voliciho prost¥ed-

ku 2 a druhy vystup 4  na vstup 3~ druhého voliciho prost¥edku 27,

P¥i chodu pletaciho stroje jsou jeho platinky 7 naviddiny naviddécim zdmkem 13 k volicim
prostfedkim 2, g;, kterymi jsou v zdvislosti na signdlu volby-voleny. Vzhledem k tomu, Ze na
vstupy 3, g; obou volicich prost¥edkd 2, g; pfichdzeji volici signdly se stejnym, aviak Zasovd
posunutym programem, je jedna jehla na stejném pracovnim mist®d volena dvakrit jednim programem.
V nékterych pfipadech je vyhodné, kdy? energetickd droven voliciho signdlu pFivdd&ného na
vstup 3 prvniho voliciho prostfedku 2 se 1i¥i od energetické dGrovn voliciho signdlu p¥ivédi-
ného na vstup 3~ druhého voliciho prostfedku 2.

PREDMET VYNALEZU

Ostroji elektromagnetické volby jehel pro okrouhly pletaci stroj obsahujici magnetické
soustavy zahrnujici elektromagnety a permanentni magnety s pdlovymi néstavei, pfiéemZ na jed-
nom pracovnim systému pletaciho stroje jsou ve smdru otdeni stroje za sebou dva volici pro-
stfedky opatfené navzdjem nezdvislymi vstupy pro pfipojeni signdlu volby obsahujfciho volici
proudové impulsy doddvané v zdvislosti na synchronizainich impulsech ?idicim &Elenem vyznade-
né tim, Ze mezi jednotlivymi volicimi prostf¥edky /2, 2"/ jednoho pracovniho systému pletaciho
stroje je roztef /5/ o velikosti celistvého ndsobku roztefe /6/ jehel /7/ pletaciho stroje
a na oba vstupy /3, 3°/ zmin&nyéh volicich prostfedkﬁiyz, 27/ systému jsod pfipojeny signdly
volby o navzdjem stejném programu, pEidemZ signdl volby pripojeny na vstup /3°/ druhého voli-
ciho prostfedku /2°/ je oproti signdlu volby p¥ipojenému na vstup /3/ prvniho voliciho pro-
st¥edku /2/ zpoZd&n o polet synchronizadnich impulsd rovnajici se podtu jehlovych rozte&i /6/

mezi volicimi prost¥edky /2, 27/ systému. 3

1 list vykresi
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