e POPIS VYNALEZU| 203257

REPUBLIKA

(11) . (B1)

" K AUTORSKEMU OSVEDCENI

(40) Zvefejnéno 30 05 80

URAD PRO VYNALEZY | (45) Vyddno 15 12 82
A OBJEVY

(51} Int. C1.3
F 83 B 3/18

{75}

Autor vynilezu BLAHA

H
71

MUGJZIS JOSEF, RAJEC - JESTRER]

AN dinl tech, BLANSKD, STANEK ANTO! BRI

E AN S cll\\].i.‘iji‘\;l;\: jlp‘i it‘r)(’.:h,, BRINO &
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X

Vyndlez se tykd natd€eciho zafizeni pro
pIimé ovladani rozvadécich lopatek u pfe-
tlakovych vodnich turbin — vletn# &erpa-
dlovych — a Fe$i se jim provedeni tohoto
zalizeni, umoZilujici zvy3it jeho pouZitel-
nost pf soufasném zmenseni rozndrii a
hmotnosti nékterych &asti, z nich? sestdvaji
rozvadéfe zmindnych turbin.

Vyroba, doprava a montd? regulaénich
kruhtt pro rozvddéce velkych pretlakovych
vodnich turbin — vé&etn& Cerpadlovych —
¢ini vzhledem k velkym rozmérfim a velké
hmotnosti t&chto kruhft zna&né potiZe, &
proto se v takovych pfipadech od natédfeni
rozvad&cich lopatek prost¥ednictvim regu-
latniho kruhu upou$ii a tyto lopatky se
oviadajl primo, tj. kaZd4 jednotlivE samo-
statnym natdfecim mechanismem, jeho?
podstatnou €ast! je hydrostaticky motor,
tzv. hydromotor. Zpravidla se k tomuto ude-
lu pouZivaji jednostranné dvojinné primo-
Caré hydromotory, jeZ jsou vykyvnd zavéie-
ny na nepohyblivé Césti turbiny, takZe p¥i
regulatnim procesu kond valec hydromoto-
ru kyvavy pohyb kolem pevného Zepu a
pist spolu s pistnici hydromotorn p¥imoda-
ry pohyb, ktery je prostfednictvim kliky
pfevadén v natodeni rozvadéci lopatky, na
jejimZz vn&j8im Cepu je klika nakiinovéna.
Toto obvyklé uspofaddni natddeciho mecha-
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nismu nelze pouZit u rozvad&dd o malé roz-

- te€i rozvad&cich lopatek vzhledem k jehe

prostorové néronosti, vyvolané pomé&rnd
znacnou stavebni délkou hydromotoru. Kro-
mé toho vyZaduje zmindné usporfadani na-
taleciho mechanismu pouZit robustni pist-
nici hydromotoru z dévodu jejtho naméhan®
nejen na vzpér ale i na ohyb s nejvyss.
hodnotou tohoto naméhéani PFi zcela vysu-
nuté pistnici do polohy, odpovidajici piné.
mu zdvihu hydromotoru. Posiéze se toto
usporadédni natadeciho mechanismu neptiz-
nivé projevuie 187 zv&tSenim hmotnosii roz-

vaddcich lopatek — jejich? vngjsi fepy jo
nutno dimensovat se zfetelem ke sloZenému
namdahdani kroucenim a ohybem — jakoZ :

zvétSenim rozmérd a tedy i hmotnosti vodi-
cich loZisek pro zmingné Cepy.

Uvedené nevyhody se nevyskytuji u na-
tafeciho za¥izeni podle vynélezu, jehoz pod
stata tkvi v tom, Ze sestdvd z dvojramennych
klik o vnéj8im a vnit¥nim rameni, jeZ jsou
naklinovdny na vn3j3im &epu rozvadécich
lopatek, dale z tdhel, jeZ vzdjemnd spojui:
zpravidla jen vnéjSi nebo jen vnit¥ni rame
na zminénych dvojramennych klik, a poslé-
ze z dvoj¢innych dvojstrannych primoda.
rych hydromotord, s vyhodoun teleskopic
kych, jeZ vzajemnd spojuji vidy ve stejném
smysiu protilehla ramena dvou sousednich
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dvmramennych klik a jsou vykyvne uloZeny .
na cepu -jehoZ - osa ‘jek kolma “k roving K-

vani t&chto hydromotord &' phiti vzciélenost

mezi jejich pripojovacimi oky, ]umz ]sou___

pistnice hydromotort zakonceny o
Vyhodou vyse popsaneho nat4ddeciho - za-
Fizeni podle vyndlezu je moZnost jeho pou-
Ziti u rozvadétd s malou rozte€l rozvadé-
cich lopatek a to pro malé rozméry dvoj-
¢inného dvojstranného piimocarého hydro-
motoru, pri¢emZ obzvlas§té malou stavebni
délkou se vyznaluje:teleskopické provedeni
tohoto hydromotoru! Pom&rné kratké pist-
nice tohoto hydromotoru jsou i ve zcela
vysunuté poloze namé&hany jen malym ohy-
bovym momentem, coZ umoZiluje zmensSit
jejich primér a tim, také hmotnost natéce-
ciho zafizeni jako celku. Vné&jsi &ep rozva-
déci lopatky je u tohoto zafizeni namé&hén
pouze krouticim momentem, vyvozenym Si-
lovou dvojici na dvojramenné klice, nakli-
nované na zminéném d&epu, takZe i jeho
prumér lze podstatng zmens$it a krom& toho

prisluSné vodici loZisko pripadné zcela vy-

nachat.

4

. Priklad. provedeni nat4Ceciho. zafizeni
'pOdle vynalezu .véetn& rozvadécich lopatek

v zaviené poloze je zjednoduSend znézor-
nén v CasteCném phdorysu na vykrese.
“Z vyobrazem je patrno, Ze kaZda z roz-

'vad&cich lopatek 5 je opatfena dvojramen-

nou klikou 2, naklinovanou na vnéjsim Ce-
pu zminéné lopatky 5, pfiemZ vné&jSi rame-

. na téchto klik 2 jsou za uCelem syuchroni-
* zace pohybu rozvadscich lopatek 5 spolu

vzdjemné spojena tédhly 3, zatimco protileh-
14 vnitini ramena kazdych dvou sousednich
dvojramennych klik 2 jsou vidy ve stejném
smyslu spojena prostfednictvim dvojdinné-
ho dvojstranného pFimodarého hydromoto-
ru 1, v tomto pFipadé teleskopického, ktery
je uprostfed své pripojovaci délky vykyvné
uloZen na ¢epu 4. Plasobenim tlakové ener-
gie kapaliny, pfivadéné do zminénych hy-
dromotori 1, vykondvaji pistnice téchto hy-
dromotortt 1 pFimo€ary pohyb, ktery se
prostfednictvim dvojramennych klik 2 pfe-
vadi v noto€eni rozvadécich lopatek 5, pfi-
temZ synchronizace tohoto natodeni je za-
jistovana tahly 3, jak jiZ bylo uvedeno vysdz.

PREDMET VYNALEZU

Nataleci zakizeni pro rozvadéci lopatky
vodnich turbin, vyznafené tim, Ze sestava

z dvojramennych klik (2) s vnéj§im -a.

vnitfnim ramenem, naklinovanych na vngj-
$im Cepu rozvadécich lopatek {5) a z tdhel
(3), vzajemn& spojujicich vnéj$i ramena
zminénych dvojramennych klik (2), a z
dvojstrannych dvojéinnych pifimocarych hy-

dromotordt (1), zejména teleskopickych,
vzajemné spojujicich vZdy ve stejném smys-
lu protilehld vnitfni ramena dvou soused-
nich dvojramennych klik (2) a vykyvné ulo-
Zenych na &epu (4), jehoZ osa je.kolma
k roviné kyvani téchte hydromotort (1) a
phli vzdalenost mezi jejich pFipojovacimi
oky.

1 list vykresid

Severografia, .n, p.,

zévod. 7, -Most
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