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(57) Anotace:
Upina¢ zahrnuje alespoi tfi radialné posuvné konzoly (3)
vybavené prostredky pro jejich polohovani v mySleném
kruh na upinaci desce (2) stroje, z nichz kazdd konzola
(3) je opatiena dvojici upinacich &elisti (5, 6), které maji
na sobé& nezavisle ovladané upinani, kde dolni &elist (5) je
pevné spojena s konzolou (3) a je tvarov€ uzpisobena pro
upnuti obrobku, zatimco horni &elist (6) je posuvné 2
uloZena na $ikmém vedeni (8) posuvné uloZeném na P1 1
konzole (3) a jeji vzdélenost vici dolni Celisti (5) je
nastavitelnd, pricemz Sikmé vedeni (8) svira s rovinou
upinaci desky (2) ostry thel (0). Vzdalenost hornich
&elisti (6) od dolnich &elisti (5) je nastavitelna pomoci
stavécich $roubt (9) uloZenych v konzolach (3). Dolni
&elisti (5) jsou opatfeny vn&jsimi osazenimi (7), jejichz
svislé plochy tvofi tvarové uzplsobeni dolnich Celisti (5)
pro upnuti obrobku.
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Upinag, zejména pro upinani obrobkii ve tvaru prstence

Oblast techniky

Vynilez se tyké upinace, zejména pro upinani obrobki ve tvaru prstence, na stroji, ktery slouzi
k jejich pricnému déleni na krouzky mensi vysky.

Dosavadni stav techniky

Obrobky tvaru prstence, jejichZ primér je vyrazné vétsi neZ jejich vyska a tloustka, které slouzi
napf. jako polotovary pro vyrobu loZiskovych krouzki, se z technologickych diivodii vyrabgji
Vvy$8i, nez je potiebny polotovar pro finalni vyrobek. Nésledn& se prstenec p¥icné déli na dva
krouzky potfebné vysky, pfipadné na vice krouzkii mensi vysky. U prstenci od priméru
1000 mm a vetsich je pfi jejich déleni osa rotace prstence obvykle svisla. Pravé prstence vétsich
rozmérQ je problematické pritné délit na poloviny, tetiny apod., nebot’ gravitace Zemé zpiisobi,
Ze po odfezani horni ¢asti prstence, tj. horniho krouzku, dojde k jeho dosednuti na krouzek pod
nim. Jedna se o rychly d&j a v pfipad€, kdy délici nastroj, ktery je mezi témito krouzky, nestihne
v€as odjet z mista fezu, dojde k nefizenému kontaktu néstroje s krouzky, jeho sevieni a poskoze-
ni.

V soucasné dobé je upinani prstencl pro jejich pri¢né déleni realizovano standardnimi ruénimi
svéraky nebo standardnim ruénim ¢&i hydraulickym skli¢idlem. Takové upnuti je levné z hlediska
technického vybaveni, ale pfi upichovani prstence musi po oddéleni horni &asti dojit k velmi
rychlému vyjeti nastroje z fezu, jinak dojde k poskozeni néstroje. Aviak bezpeéné vyjeti nastroje
z prostoru mezi oddélenymi ¢astmi prstence je v tomto piipadé obtizné realizovatelné.

Upnuti prstence pro jeho pficné déleni Ize realizovat také tak, Ze jeho dolni &ast je upnuta do skli-
¢idla s vlastnim nahonem a horni &4st prstence je pridrzovana specialnim niizkovym mechaniz-
mem, ktery zajiStuje, aby po oddéleni horni krouZzek nespadi na nastroj. Nuzkovy mechanizmus
ma tfi nebo Ctyfi ramena, jejichz délka je zavisla na vnitinim praméru déleného prstence. Tato
ramena jsou orientovana svisle a jsou spojena objimkami. Objimky maji vnitini otvor, kterym
prochazi vodici sloup. Osa sloupu musi byt v ose rotace upinaci desky. Pohyb objimky po sloupu
zajistuje stejnomérny spoleény pohyb ramen. Potfebnou silu vyvozuje hydraulicky mechanismus.
Pfi upnuti obrobku hydraulicky mechanizmus rozevie ramena a ta se opfou o vnitini plochu prs-
tence. Cela tato soustava je udrZzovana v takové poloze, ze po oddéleni horniho krouzku nedojde
k jeho spadnuti na dolni krouzek. Nevyhodou tohoto Feseni je zejména to, Ze celd soustava je
znacné vysoka, dosahuje az vysky rovné priméru nejvétiiho krouzku, ktery Ize mechanizmem
pfidrzovat. Dalsi nevyhodou tohoto Fesen je to, Ze tato soustava musi byt pohanéna, tzn., Ze hor-
nimu krouZku musi byt udélovéna stejna rychlost jako dolnimu krouzku. Stroj s takovym mecha-
nizmem na déleni prstencli tedy musi mit dva pohony rotace. Kdyby prstenec nebyl pohan&ny,
tak v okamZiku dokonCeni fezu, tj. oddéleni krouzki délicim nastrojem, by doslo k jejich vza-
Jemnému pootoceni a podkozeni néstroje. Tento upinaci a zaroveil unaSeci mechanizmus musi
byt moZno odsunout mimo pracovni prostor, aby bylo mozné s krouzky manipulovat, tj. pfenaset
Je do pracovniho prostoru a z néj, métit apod.

Podstata vynalezu

Vyse uvedené nedostatky do znaéné miry odstrafiuje upinag, zejména pro upinani obrobki ve
tvaru prstence, na upinaci desce stroje pro jejich pti¢né déleni, v provedeni podle vynalezu, jehoz
podstata spo¢iva vtom, Ze zahrnuje alespoii tfi radialné posuvné konzoly vybavené prostiedky
pro jejich polohovéani v mysleném kruhu na upinaci desce stroje, z nichz kazda konzola je opatie-
na dvojici upinacich Celisti, kde dolni &elist je pevné& spojena s konzolou a Jje tvarové uzplisobena
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pro upnuti obrobku, zatimco horni &elist je posuvné ulozena na Sikmém vedeni posuvné uloze-
ném na konzole a jeji vzdalenost viii dolni elisti je nastavitelna, pricemz Sikmé vedeni svira
s rovinou upinaci desky ostry uhel.

Vzdalenost hornich &elisti od dolnich &elisti je nastavitelna pomoci stavé€ich Sroubl ulozenych
v konzolach.

Dolni &elisti jsou opatieny vn&j$imi osazenimi, jejichz svislé plochy tvofi tvarové uzpiisobeni
dolnich &elisti pro upnuti obrobku.

Upinag podle vynalezu umoziiuje bezpe¢né upnuti obrobkii, zejména obrobki ve tvaru prstence,
a zajist'uje, Ze nasledné po jejich pti¢ném déleni nedojde ke spadnuti oddélené Casti na oddélova-
nou &ast, a tim k podkozeni déliciho nastroje. Upina¢ umoziiuje jednoduse upinat obrobky riz-
nych priméri a riizné tloustky, nebot” horni i dolni Eelisti jsou snadno pfestavitelné. Toto feSeni
vyZzaduje pouze jeden pohon pro otaeni délenym prstencem, nebot’ po oddéleni horniho krouzku
je zajisténo, 7e se oba krouzky nadéle otaceji stejnou rychlosti. Dal$i vyhodou upinace je jeho
celkové provedeni. Cela upinaci soustava je nizka, kompaktni a ulozend pfimo na upinaci desce
stroje. Tim je umoznéna bezproblémova ni¢im neomezujici manipulace s oddélenymi krouzky,
coz je zv1asté vyhodné u krouzkil velkych primér.

Objasnéni vykresu

Upinag, zejména pro upinani obrobki ve tvaru prstence, podle vynalezu, je schematicky znazor-
nén na pfipojenych vykresech. Na obr. 1 je zobrazen upina¢ se ¢tyfmi konzolami s upinacimi
gelistmi uloZeny na upinaci desce stroje pro pricné déleni obrobkii ve tvaru prstence, délici pilovy
kotou¢ a délici soustruznicky niiz, vie v axonometrickém pohledu, obr. 2 znazorfiuje detailni zo-
brazeni uloZeni konzoly s upinacimi &elistmi v draZce upinaci desky, rovnéz v axonometrickém
pohledu, na obr. 3 je princip upnuti prstence upinacimi Celistmi a jejich uloZeni na konzole pfi
pficném d&leni prstence, v &aste¢ném podéIném fezu rovinou A-A, vyznagenou na obr. 4, na kte-
rém je zobrazeno upnuti &asti prstence Celistmi jedné konzoly, v pidorysu, a obr. 5 znazorfiuje
rozlozeni sil horni upinaci &elisti pfi upnuti prstence pii jeho pficném déleni.

Priklad uskuteénéni vynalezu

Upina¢, zejména pro upinani obrobkil ve tvaru prstence 1 na upinaci desce 2 stroje pro pii¢né
déleni takovych obrobki, sestava ze &tyf radialné posuvnych konzol 3, které jsou rovnomeérné
uspoiadany v mysleném kruhu na upinaci desce 2 stroje a jsou vybaveny prostfedky pro uloZeni,
posun a upevnéni v radialnich drazkach 4 upinaci desky 2. Kazda konzola 3 je opatiena dvojici
upinacich &elisti 5, 6. Dolni Celist 5 je opatfena osazenim 7, je pevné spojena s konzolou 3, a tedy
se miize pohybovat radialné spole¢né s konzolou 3 ve sméru upinani prstence 1, tj. ve sméru po-
hybu P1. Konzolu 3 spolu s dolni &elisti 5 1ze premistit do takové polohy, ze lze upinat prstence 1
riznych praméra. Horni &elist 6 je posuvné uloZena na Sikmém vedeni 8, které je pomoci kostky
posuvné uloZeno v konzole 3. Sikmé vedeni 8 svira s rovinou upinaci desky 2 ostry uhel o. Horni
Selist 6 je pohybliva ve smé&ru pohybu P2 a zaroveii je vyskové prestavitelna ve sméru pohybu P3
pomoci stavéciho Sroubu 9 ulozeného v konzole 3. Vodici plocha horni &elisti 6 je tedy sklon€éna
vii¢i roviné upinaci desky 2. Horni Celist 6 plisobi na oddélovanou &ast prstence 1, tj. horni krou-
ek 10, silou F. Tato sila ma radialni slozku Fr, ktera udrzuje horni krouzek 10 v radialni poloze
a upina jej, a axialni slozku Fa, ktera horni krouzek 10 nadzvedava, resp. s pomoci pusobeni tieci
sily radialni slozky Fr, zabrafiuje hornimu krouzku 10, aby se pfiblizil k dolnimu krouzku 11.
Dolni &elist 5 pak vyvozuje upinaci a stiedici silu Fd, ktera je vétsi nez radialni slozka Fr sily Fh
horni &elisti 6. To zabezpetuje, e sila celého upinaciho mechanizmu slozena ze sil Fd dolnich
Selisti 5 a sil Fh hornich &elisti 6 zabraiiuje posunu ¢i padu horniho krouzku 10. Zarovei pruzné
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deformace horniho krouzku 10 zpisobuji, ze dochézi k jeho nadzvedavani, tj. zvétSovani mezery
mezi hornim krouzkem 10 a dolnim krouzkem 11.

Pocet dvojic Gelisti 5, 6 je zavisly na velikosti délenych prstenci 1 a na konstrukénim provedeni
upinaci desky 2. Je mozno volit tfi, ¢tyf a vicebodé upinani. Dolni elisti 5 slouzi k upnuti
a ustfedéni déleného prstence 1 vici ose rotace upinaci desky 2. Horni Celisti 6 slouzi k drZeni
oddélované ¢asti prstence 1 v takové poloze, aby jeji oddéleni mohlo probéhnout bezpeéné a spo-
lehlivé a bylo zajisténo bezpeéné odjeti déliciho nastroje.

Dolni &elisti 5 i horni Celisti 6 maji vlastni zdroj upinaci sily, ktery lze fidit, tedy upinaci silu
Celisti 5, 6 lze regulovat. Tento princip na sobé nezavislych Celisti 5, 6 umisténych prostrednict-
vim konzol 3 na jedné upinaci desce 2 umoziiuje, aby délici stroj mél pouze jeden pohon pro
otaceni délenym prstencem 1.

Pti upinani prstence 1 na upinaci desce 2, ktery ma byt pficn€ rozdélen na krouzky 10, 11 mensi
vysky nez je déleny prstenec 1 se konzoly 3 s dolnimi upinacimi Celistmi 5 pfestavi na primeér
upinaného prstence 1. Prstenec 1 se umisti na dosedaci plochy dolnich Celisti 5 a jejich vnéjSich
osazeni 7 a dolni Celisti 5 se upnou pomoci hydraulického nebo elektromechanického mechaniz-
mu, pripadné ruéné, zatimco horni Celisti 6 jsou neupnuté. Horni Celisti 6 se prestavi ve sméru
pohybu P3 nad polohu, ve které ma dojit k déleni prstence 1, nasledné upnou, opét pomoci
hydraulického nebo elektromechanického mechanizmu ¢i ruéné, ve sméru P2 ¢ast prstence 1,
ktera bude oddélena. Horni Celisti 6 jsou orientovany vici vnitini plose prstence 1 tak, aby oddé-
lovana horni ¢ast byla trvale drzena ve vyskové neménné poloze vuéi dolni ¢asti.

Nasleduje otaCeni prstence 1 a jeho déleni délicim nastrojem, kterym muze byt pilovy kotou¢ 12
nebo soustruznicky niz 13. Béhem déleni prstence 1 jsou dolni upinaci Celisti 5 i horni upinaci
Celisti 6 trvale ve stavu upnutém. Rozdélenim prstence 1 vznikne pod hornimi &elistmi 6 dolni
krouzek 11 drzeny dolnimi Celistmi 5, pfic¢emz horni Celisti 6 drzi oddélenou ¢ast prstence 1, tedy
horni krouzek 10. Délici nastroj tak miize bezpe¢né odjet z mezery mezi krouzky 10, 11. Po odje-
ti déliciho nastroje jsou horni Celisti 6 uvedeny do stavu odepnuto. Horni krouzek 10 klesne na
dolni krouzek 11 a mize byt jednoduse odebrany, nebot’ nad upinadem je volny prostor. Ma-li
byt dolni krouzek 11 jest¢ dale piicné délen, jsou horni &elisti 6 piestaveny do nové horizontalni
polohy a uvedeny do stavu upnuto. Poté mize byt provedeno dal3i déleni dolniho krouzku 11.

Prumyslova vyuzitelnost

Upina¢ podle vynalezu je uréen pro bezpené upinani obrobki, zejména ve tvaru prstencii riiz-

nych priméri, na specializovanych strojich pro jejich pti¢né déleni a pii pfi¢ném déleni takovych
obrobkii na obrabécich centrech.

PATENTOVE NAROKY

1. Upina¢, zejména pro upinani obrobkii ve tvaru prstence na upinaci desce stroje pro jejich
pfin¢ déleni, vyzna€ujici se tim, Ze zahrnuje alespoii tfi radidlng posuvné konzoly
(3) vybavené prostiedky pro jejich polohovani v mysleném kruhu na upinaci desce (2) stroje,
z nichz kazda konzola (3) je opatiena dvojici upinacich &elisti (5, 6), které maji na sobé nezavisle
ovladan¢ upinani, kde dolni €elist (5) je pevn& spojena s konzolou (3) a je tvarové uzpiisobena
pro upnuti obrobku, zatimco horni &elist (6) je posuvné uloZena na Sikmém vedeni (8) posuvné
uloZzeném na konzole (3) a jeji vzdalenost viii dolni &elisti (5) je nastavitelna, pticemz $ikmé
vedeni (8) svird s rovinou upinaci desky (2) ostry thel (o).
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2. Upinag podle naroku 1, vyzna&ujici se tim, ze vzdalenost hornich Celisti (6) od
dolnich &elisti (5) je nastavitelna pomoci stavé&ich Sroubi (9) ulozenych v konzolach (3).

3. Upina¢ podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze dolni Celisti (5) jsou opatfeny
vn&j$imi osazenimi (7), jejichz svislé plochy tvofi tvarové uzplsobeni dolnich Celisti (5) pro
upnuti obrobku.

2 vykresy

Seznam pouzitych vztahovych znacek:

prstenec

upinaci deska

konzola

radialni draZka upinaci desky
dolni ¢elist

horni gelist

osazeni dolni Celisti

S§ikmé vedeni

stav&ci Sroub

10 horni krouzek

11 dolni krouzek

12 délici pilovy kotouc

13 dglici soustruznicky ntiz

o uhel

P1 smér pohybu dolni &elisti

P2 smér pohybu horni &elisti

P3  smér pohybu vyskového nastaveni horni Celisti
Fh sila horni Celisti

Fr radialni sloZka sily horni €elisti
Fa axialni slozka sily horni &elisti
Fd sila dolni ¢elisti
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Obr. 1
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