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Vyndlez se tyké uzaviraci armatury s pohonem uzdvéru to-
¢ivym motorem, zejména armatury s klinovitym provedenim WZAVE-
i1 8 pohonem elektiromotorem.

U Soupdtek s mechanicky ovlddanym klinem dochdzi po vypnu-
%1 pohonu vlivem setrvadnosti pohyblivych &dsti k vyiraznému ZVY~-
Seni zavireci sily. Toto zvySeni nez¥idke doseshuje nékolikandsob-
wu sily v okem¥fiku vypnuti pohonu a je tim vyrezn&j8i, Sim vEtEi
je nehromadénd energie v pohybujicich se &dstech, %o je, &im je
armaturs rychlodinndjsi., Nevyhodou tohoto stavu je, Ze z&b&rovy
GZinek pohonu Sasto nedosdhne hodnoty setrvacného zvySeni a arma=-
tura s danym pohonem je neovladatelnd, i kdyZ je pohon pro dané
nracovni poméry staticky dostatedn& dimenzovén.

Vyse uvedenou nevyhodu odstranuje v podstatd vyndlez, kterym
je uzaviraci armaturs s pohonem uzdvéru todivym motorem, zejména
armatura s klinovitym provedenim uzdvéru s pohonem elektromoiorem,
sestédvajici z télesa, v ndmZ je uloZen posuvny uzdvér s vietenem
uloZenym ne zdvit ve vietenové matici, kde pohon je tvoFen todivym
motorem & mezi vietenem a uzdvdrem a/nebo mezi dily vietene a/nebo
v ulofeni vietenové matice je upravena axidlni vile v¥etena, a je-
ho podstata spodivd v tom, Ze tato axidlni wvile dand soudtem jedno=-
t1ivych axidlnich wili vyhovuje vztahu

n )2 { ap? ) h

kde
27 120 2 M max - Tu.Dvotg-(f”-t-P)’

n jsou jmenovité otdlky rotoru motoru za minutu, GD2 je hmotovy
moment setrvadnosti rotoru motoru v kgm , h je stoupdni zdvitu vy m,
M mex je maximdlni vypinaci moment na matici nebo vietenu v Nm,

Tu je stiedni axidlni t¥eci sila vietena b&hem
rozbdhu motoru v N, Dv je st¥edni primér zdvitu vietena v metrech,
{f je thel stoupdni zdvitu vietena ve stupnich a § je primét t¥e-
cfho dhlu do sklonu boku profilu zévitu vietena ve stupnich.
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Vy88i udinek vyndlezu je dén zvySenim spolehlivosti funkce
Soupdtka s mechanicky ovlddanym klinem.

Pr{klad konkrétniho provedeni vyndlezu je schematicky zné-
zorndn na piipojeném vykrese, predstavujicim na obr. 1 Sdstedny
ndrysny Yez Soupdtkem s klinem mechsnicky ovlddenym s axidlni vi-
11 vretena podle vyndlezu upravenou ve vybrdni uzdvéru, na obr. 2
alternativani provedeni Soupdtka z obr., 1 s vili vretena upravenou
mezi dily vPetena a na obr. 3 daldi alternativai provedeni Sou-
pdtka podle obr. 1 s viili upravenou posuvnym uloZenim vietenové
matice,

Soupédtko podle vyndlezu sestédvd z tdlesa 1, v jehoZ pritod-
ném kandle 2 je uloZen posuvny uzdvér 3 k1inovitého tvaru. Uzdvér
3 je ve své horni &dsti opatfen vybrdnim 4, v n&mZ je dle obr. 1
s axidlnf vili V1 uloZena hlava 5 vietena 6. V¥eteno 6 je ddle ulo-
Yeno posuvné v ucpdvee 7 umisténé v horni &dsti télesa L. Nad uc-
pévkou 7 vné t8lesa 1 je vieteno. § opat¥eno pohybovym zdvitem &,
kterym je uchyceno ve vietenové matici 9 uloZené otolné v pohon-
ném dstroji 10. Matice 2 je ddle v zdb&Pu prostfednictvim neznd-
zorndného pPevodu s rotorem 11 motoru 12 pohonného uUstroji 10.
Rotor 11 mi¥e byt opatien nezndzornénym p¥idavnym kotoulem, ktery
je jednosmdrnd v zdbdru s rotorem 1l nap¥iklad pomoci rohatky
a zépadky. Dle obre 2 je vieteno §& d&lené a jeho dily 61, 62 jsou
spojeny posuvnd s exidlni vili V2 pomoci spojky 13. Dle obr. 3 je
axidlni vile vietena 6 upravena posuvnym uloZenim vietenové matice
9 v pohonném Ustroji 10 s axidlni vili V3. Hodnoty vali V1, V2,
¥3 vychazegl ze zakladnlho vztahu pro axidlni vili vretena 6, je=
jiZ hodnota v metrech &ini nejménd

2
2 M mex ~ Tu.Dvetg(¥+83)

n jsou jmenovité otddky rotoru 1l motoru 12 za minutu, (GDZ) je
nmotovy moment setrvadnosti rotoru 11 motoru 12 p¥ipadné véetné
p¥idavného kotouce v kgma, b je stoupdni zdvitu § v¥etena 6 v me=
trech, M max je maximdlni vypinaci moment na matici 3 v Nm, Iu Je
stPedni axidlni t¥eci sila vietena 6 b&hem rozbéhu motoru 12 v N,DVJ
st¥edni primdr zdvitu 8 vietena & v metrech, q7ge dhel stoupdni
zdvitu 8 vietena 6 ve stupnich a { je primét t¥eciho Ghlu do sklo-
nu boku profilu zévitu 8 vietena § ve stupnich,
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Vzhledem k tomu, Ze v pripadd Upravy vile Vi v uzdvéru 3
se na vieteno 6 bdhem rozb&hu motoru 12 uplatnuje t¥eci sila
v ucpivee I, kterd dosshuje znadnych hodnot, je vztah pro tuto
viili V1 totoZny se zdkladnim vztahem pro exidlni vili V vrete~ -
ne 6. V ptipadé Upravy axidlni vile ¥ vFetena 6 ve spojce 13
afls 61, 62 vietena & nebo posuvnym uloZenim matice 3 se axidl-
ni t¥eci sila Tu v ucpdvce 7 neuplatnuje a tieci sila horniho
dflu 61 vhetena 6 respektive matice 9 v pohonném Ustroji 10 je
prakticky nulovd, lze ji proto zanedbat a vztah pro tyto vile
V2, V3 se zjednodudi na vyraz

. (22 (6% ).n

2 =v3=2T. 05 2 M pax

V uzaviené polozé Soupdtka je uzdvér 3 sevien ve své dolni
poloze mezi t&snicimi sedly 14 t8lesa 1. Hlava 5 vietena § je
rovnés ve spodni poloze & nad ni je dle obr. 1 ve vyhrdni 4 uzé-
véru 3 axidlni vile V1. V pF#ipadd, Ze tato vile V1 vyhovuje ari-
ve uvedenému vztehu pro axidlni vili ¥ vietena 6, je tim zajisté-
no, %e jakmile vznikne pot¥eba Soupdtko oteviit, rotor 1l motoru
12 se bdhem doby potPebné k tomu, aby se vieteno 6 posunulo o axi=
glni vili V1, rozbdhne na jmenovité otdlky n. V pPipadé Soupdtek
dle obre. 2 a 3 probihd rozb&h motoru 12 stejnym zplisobem. Po vy-
eliminovdni axidlni vile V vietena & neskumulovand rotadni energie
v rotoru 1l a p¥ipadné i v pFidavném kotouli zplsobi uvolnéni uzd=
véru 3 ze sedel 14, Zmindny p¥idavny kotoud je vyhodny zejména
v pPipadech méné Sasto manipulovanych Soupdtek, kdy oteviraci mo-
ment na rotoru 1l motoru 12 je v8t3i neZ uzaviraci moment.

Axidlni vile Y vietens 6 nemusi byt upravena pouze presné
podle popisovanych alternativ. V pF¥ipadé pot¥eby miZe byt axidlni
vile V vietena § dosaZeno libovolnou kombinaci téchto alternativ.
Hodnote sxidlni vile ¥ v¥etena 6 se pFitom stenovi nep¥iklad pro
nejnepPiznivéjsi p¥ipad s nejvétdi axidlni tieci silou Twvietena
6 & tato hodnota se vhodnd rozd8li., Pro srovndni vlivu t¥eci sily
ne vfslednou hodnotu axidlni vile Y vPetena 6 ndsleduje piiklad
konkrétniho stanoveni vali V1, ¥2, V3 pro tyto vstupni hodnoty:

a = 2900 min™Y, (6D?) = 0,067 kgm®, h = 0,016 m, M max = 1250 Hm,
t¥eni vietena 6 v ucpdvece 7 Tu = 25000 N, Dv = 0,06 m, ¥ = 4,85°,
¢ = 3,43°, Po dosazeni do vztahu pro vili V1 ve vybrdni 4 uzdvéru
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Vi=Va=2, (2202, . 0,067 . 0,016 ‘ =
120 2,1250 - 25000,0,06. tg(4,85%+ 3,43)

- 1,72.10"®

a pro vili V2, ¥3 ve spojce 13 vietena 6 nebo v posuvném uloZeni
matice 9 hodnotu
2900

W = ‘ 1,57.16-3}&0
. 2 ., 1250 S

V obou pFipadech volime hodnotu vile V = V1=V2=V3=2mm, coZ pro
ndzornost predstavuje pootodeni vietenové matice 9 o tdhel 360°, R
= 3630 '%?%’%E = 4’500

Vyndlezu lze vyuiit i u jinych typd uzaviracich-armatur
k pPekondni podéte&niho odporu jejich uzévéru pPi otevirdni, zej-
méne u ménd menipulovaenyech armatur. Ddle lze vyndlez vyufit i v pPi-
padech, kdy vietenovd matice je uloZens v uzdvéru, jako je tomu .
u vikovych Soupétek, p¥ilemZ axidlni vile vZetena je podobné jako
na obr. 3 upravens posuvanym uloZenim vietenové matice tentokrédt
visk v uzdvéru, treci sila Tu vietena je op&t teké zenedbatelnd
a M mex je meximélni vypinaci moment misto na matici na vietenu,
nebot hnanym prvkem dvojice vieteno - matice je v tomto pPipadé
ne rozdil od p¥edchozich p¥ipadld vieteno.
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Uzaviraci armetura s pohonem uzdvéru todivym motorem, zejména
armature s klinovitym provedenim uzdvéru s pohonem elektromoto-
rem, sestédvajici z t&lesa, v némZ je uloZen posuvny uzdvér s vie-
tenem uloZenym na zdvit ve vietenové matici, kde pohon je tvoFen
todivym motorem a mezi vietenem a uzdvérem a/nebo mezi dily vie=
tene a/nebo v uloZeni vietenové matice je upraveps axidlni vile
vietena, vyznadujici se tim, Ze tato axidlni vﬁlélﬁéné soudtenm
jednotlivych axidlnich vali { V1, V2, V3 ) vyhovuje vztahu

v Z 2ff 2 )2 ( &%) n
120 2 0 max - Tu.dv.tg {(¥+9)°

kde

n jsou jmenovité otddky rotoru {11) motoru (12) ze minutu, (GD2)
je hmotovy moment setrvadnosti rotoru (11) motoru {12) v kgnm™,

h je stoupdni zdvitu (Bfkgﬁ max je maximdlni vypinaci moment na
matici (9) nebo vietenu (6) v Nm, Tu je st¥edni axidlni t¥eci
a{le vietena (6) b&hem rozb&hu motoru (11) v N, Dv je stiedni
pramér zdvitu (8) vietena (6) v m, ¢ je dhel stoupdni zdvitu
{8) vY¥etena (6) ve stupnich a P je primét tPeciho Ghlu do sklonu

boku profilu zdvitu (8) vPetena (6) ve stupnich.

3 vykresy
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Obr. 3
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