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organe (4), une biellette (21) comportant un curseur (35)
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porte également des moyens anti-retour bloquant 'acces
audit deuxiéme trajet pour ledit curseur (35). Le chemin
est plat et lesdits moyens anti-retour comportent une
branche de ressort (67) qui, en I'absence de sollicitation,
s'étend transversalement audit chemin ala jonction entre
ledit premier trajet et ledit deuxieme trajet.
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Description

[0001] L'invention concerne de maniére générale les
mécanismes a deux positions stables.

[0002] L'invention concerne plus particulierement un
mécanisme qui comporte un organe d’'actionnement
adapté a coulisser selon une direction de coulissement
entre une position reculée et une position avancée et qui
est adapté a maintenir I'organe dans la position avancée
aprés une action de coulissement dans le sens position
reculée vers position avancée, exercée sur l'organe lors-
gu'il est dans sa position reculée, et a le maintenir dans
sa position reculée aprés une action de coulissement
similaire exercée sur I'organe lorsque celui-ci est dans
sa position avanceée.

ARRIERE PLAN TECHNOLOGIQUE

[0003] On trouve ce type de mécanismes dans de
nombreuses applications par exemple les fermetures de
porte ou de couvercle ou encore dans le domaine des
organes de commutation électrique dont la commande
s'effectue par appuis successifs sur I'organe d’actionne-
ment. Ce type de mécanisme, lorsqu’il est utilisé dans
un dispositif de commande électrique comportant des
bornes, permet de relier celles-ci ou de les isoler électri-
guement en commandant le positionnement de I'organe
dans la position reculée ou la position avancée.

[0004] Onconnaiten particulier un tel mécanisme dont
I'organe est entrainé a coulissement par un circuit ma-
gnétique formé d’'une bobine dont une armature est mo-
bile et reliée & I'organe. Ce mécanisme comporte une
biellette montée a pivotement sur I'organe. Cette biellette
présente une extrémité libre recourbée formant un cur-
seur. Le mécanisme comporte également une came en
coeur présentant un flot autour duquel s’étend un chemin
de came dans lequel le curseur est adapté a se déplacer
d’'une position reculée a une position avancée et inver-
sement.

[0005] Le cheminement du curseur autour de I'flot se
décompose en un premier trajet entre la position reculée
et la position avancée et un second trajet, distinct du
premier trajet, entre la position avancée et la position
reculée.

[0006] Le curseur est soumis a une sollicitation pour
le contraindre a cheminer dans le sens voulu.

[0007] 1l est prévu des moyens anti-retour pour éviter
que le curseur, en position reculée, n'entame son che-
minement par le mauvais trajet. Ces moyens anti-retour
comportent un ressort qui sollicite le curseur contre la
surface de came, cette surface présentant un cran en
toit d’usine situé a la jonction des deux trajets.

[0008] Enfin de second trajet, le curseur s’éléve grace
a la face inclinée du cran jusqu’a atteindre le sommet
apres quoi le curseur se retrouve sur le premier trajet en
position reculée, contre la face droite du cran qui empé-
che le curseur de s’engager dans le second trajet.
[0009] Cette solution permettant d’engager le curseur
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sur le bon trajet en sollicitant le curseur selon la direction
transversale et vers la surface de came donne satisfac-
tion. Néanmoins la biellette étant une fine tige de métal
et la came étant réalisée en matiére plastique, celle-ci
s'use d’autant plus que la tige est sollicitée vers elle. Et
il en résulte des frottements que doit vaincre le circuit
magnétique pour permettre un cheminement satisfaisant
du curseur.

[0010] La détermination d'une géométrie adaptée de
I'extrémité libre du curseur aide a concilier la nécessité
de frottements importants pour assurer le blocage anti-
retour et les inconvénients procurés par les frottements
pour le déplacement du curseur dans le chemin de came
mais cela nécessite un difficile usinage de I'extrémité
d’'une tige fine.

OBJET DE L'INVENTION

[0011] L’invention vise a fournir un mécanisme de ce
type qui soit plus facile & fabriquer et/ou dont les perfor-
mances sont améliorées.

[0012] A cet effet, I'invention propose un mécanisme
a deux positions stables comportant un organe d’action-
nement adapté a coulisser selon une direction de cou-
lissement entre une position reculée et une position
avancee, ledit mécanisme étant adapté a maintenir ledit
organe d'actionnement dans ladite position avancée
apres une action de coulissement dans le sens position
reculée vers position avancée, exercée sur ledit organe
d’actionnement lorsqu’il est dans ladite position reculée,
et a maintenir ledit organe d’actionnement dans ladite
position reculée aprés une action de coulissement dans
le sens position reculée vers position avancée exercée
sur ledit organe d’actionnement lorsqu’il est dans ladite
position avancée, ledit mécanisme comportant des
moyens de rappel dudit organe adaptés a solliciter ledit
organe dans le sens position avancée vers position re-
culée, une biellette comportant une extrémité proximale
liée audit organe d'actionnement et une extrémité distale
comportant un curseur et une surface de came sur la-
quelle ledit curseur est adapté a se déplacer et de la-
quelle émergent un flot central ainsi qu'une péninsule
disposée en vis-a-vis d'une anse que présente ledit flot,
ce curseur étant situé dans ladite anse dans une position
avancée quand leditorgane estdans sa position avancée
tandis qu’il est situé, vers une pointe de I'llot opposée a
ladite anse, dans une position reculée quand ledit organe
est dans sa position reculée, un chemin de came pour
ledit curseur étant formé autour dudit ilot, lequel chemin
présente un premier trajet sur un premier c6té dudit flot
et un deuxiéme trajet sur le second coté dudit flot, ledit
curseur étant sollicité au moins lorsqu’il est en regard de
ladite péninsule transversalement a ladite direction de
coulissement dans le sens premier coté de I'flot vers se-
cond cété de I'flot, ledit mécanisme comportant en outre
des moyens anti-retour bloquant I'accés audit deuxieme
trajet pour ledit curseur dans sa position reculée de sorte
que lors d'une dite action de coulissement a partir de sa
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position reculée, ledit curseur emprunte ledit premier tra-
jet, caractérisé en ce que ledit chemin de came est plat
et en ce que lesdits moyens anti-retour comportent une
branche de ressort qui, en I'absence de sollicitation,
s'étend transversalement audit chemin de came a la
jonction entre ledit premier trajet et ledit deuxiéme trajet.
[0013] Ainsilapermanence du contact entre la surface
de came et le curseur n'est pas impérative de sorte que
les contraintes de géométrie de I'extrémité du curseur
sont modérées. D'autre part, 'absence de forte pression
contre la surface de came assure une meilleure longévité
du mécanisme.

[0014] Selon des caractéristiques de mise en oeuvre
particulierement simples et commodes tant a la fabrica-
tion qu'a l'utilisation :

- ladite branche est en contact, en I'absence de solli-
citation, avec une premiére tranche dudit Tlot qui dé-
limite une portion dudit deuxiéme trajet, et forme une
butée pour ledit curseur dans sa position reculée fa-
ce aune deuxiéme tranche dudit flot qui délimite une
portion dudit premier trajet et qui forme avec ladite
premiere tranche ladite pointe ;

- ledit mécanisme comporte un ressort pour solliciter
ledit curseur au moins lorsqu’il est enregard de ladite
péninsule transversalement a ladite direction de
coulissement dans le sens premier coté de I'Tlot vers
second coté de I'Mlot ;

- ladite biellette est montée a pivotement sur ledit or-
gane d’actionnement par son extrémité proximale,
ledit ressort étant adapté a solliciter ladite biellette a
pivotement ;

- ledit ressort comporte ladite branche appartenant
auxdits moyens anti-retour et une autre branche de
ressort pour solliciter ladite biellette, les deux dites
branches étant disposées en compas etreliées 'une
a l'autre par un noyau enroulé;

- ledit ressort est maintenu grace a des moyens de
retenue situés a I'extérieur dudit chemin de came,
I'extrémité libre de chaque dite branche opposée
audit noyau et lesdits moyens de retenue étant dis-
posés de part et d'autre dudit chemin de came ;

- lesdits moyens de retenue comportent un f(t cylin-
drique autour duquel s’enroule ledit noyau ;

- ladite autre branche présente une extrémité fixe dis-
posée a proximité de I'emplacement sur ledit chemin
de came correspondant a ladite position reculée du-
dit curseur de sorte qu’elle présente une position de
repos dans laquelle elle s'étend transversalement
audit chemin de came et audit Tlot, avec ladite autre
branche qui est située entre ledit curseur en position
reculée et ladite péninsule, et une position de travail
dans laquelle elle est a I'écart dudit flot, cette autre
branche étant adaptée a pivoter autour de son ex-
trémité fixe de sa position de repos a sa position de
travail et a solliciter ledit curseur transversalement
a ladite direction de coulissement dans le sens pre-
mier coté de I'flot vers second c6té de I'flot, au moins
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lorsqu'il est en regard de ladite péninsule ;

dans la position reculée dudit curseur, les deux dites
branches s’étendent de part et d’autre d’'un pion dis-
posé sur ledit Tflot avec ladite autre branche en butée
contre ledit pion, ledit curseur étant en contact avec
ladite branche tandis qu'il est a I'écart de ladite autre
branche ;

ladite péninsule comporte une premiere tranche obli-
gue et une deuxieme tranche oblique, orientées glo-
balement obliquement par rapport a ladite direction
de coulissement, contre lesquelles ledit curseur est
adapté a buter respectivement dans une premiéere
position intermédiaire et dans une deuxiéme position
intermédiaire, ledit premier trajet étant parcouru par
ledit curseur de sa position reculée a sa position
avancée en passant par sa premiere position inter-
médiaire et ledit deuxieme trajet étant parcouru par
ledit curseur de sa position avancée a sa position
reculée en passant par sa deuxiéme position inter-
médiaire, avec ledit curseur qui passe de sa position
reculée a sa premiere position intermédiaire, et de
sa position avancée a sa deuxiéme position inter-
médiaire, aprés une dite action de coulissement
exercée sur ledit organe d'actionnement, ledit cur-
seur passant de sa premiéere position intermédiaire
a sa position avancée et de sa deuxiéme position
intermédiaire a sa position reculée grace a ladite
autre branche et grace auxdits moyens de rappel ;
sur ledit premier trajet, ledit curseur étant dans sa
position reculée, au cours d’'une dite action de cou-
lissement, ledit curseur est déplacé jusqu'a sa pre-
miére position intermédiaire a I'encontre de ladite
autre branche tandis que, lorsque ledit organe cou-
lisse grace auxdits moyens de rappel dans le sens
position avancée vers position reculée, ledit curseur
estdéplacé de lapremiére position intermédiaire jus-
gu'a sa position avancée ;

au cours d’'une dite action de coulissement, a partir
de sa position avancée, ledit curseur est déplacé
jusgqu'a sa deuxieme position intermédiaire a I'en-
contre de ladite autre branche tandis que, lorsque
ledit organe coulisse grace auxdits moyens de rap-
pel dans le sens position avancée vers position re-
culée, ledit curseur est sollicité transversalement a
ladite direction de coulissement par ladite autre bran-
che sur une portion de deuxieme trajet apres quoi il
est déplacé a I'encontre de ladite branche apparte-
nant auxdits moyens anti-retour jusqu’a sa position
reculée sur une autre portion dudit deuxiéme trajet ;
le mécanisme comporte en outre un premier mur
latéral et un deuxieéme mur latéral délimitant respec-
tivement ledit premier trajet et ledit deuxiéme trajet,
ledit deuxieme mur latéral présentant un décroche-
ment face a ladite péninsule dont I'épaisseur corres-
pond sensiblement & la distance, transversalement
a ladite surface de came, entre lesdites deux
branches ;

transversalement & la surface de came, la distance



5 EP 1901 327 Al 6

séparant ledit chemin de came et ladite branche ap-
partenant auxdits moyens anti-retour est inférieure
a la distance entre ledit chemin de came et ladite
autre branche ;

- les deux dites branches étant reliées I'une a l'autre
par unnoyau enroulé, ce noyau est situé, al'extérieur
dudit chemin de came, au-dela dudit mur délimitant
ledit premier trajet tandis que les extrémités libres
desdites branches sont situées, a I'extérieur dudit
chemin de came, au-deld dudit mur délimitant ledit
deuxiéme trajet en position reculée dudit curseur ;

- ladite biellette est une tige dont I'extrémité distale
est recourbée pour former ledit curseur.

[0015] L'invention propose également un dispositif de
commande électrique caractérisé en ce qu'il comporte,
dans un boitier, deux bornes, un circuit magnétique et
un mécanisme selon I'une quelconque des revendica-
tions précédentes, ledit mécanisme étant disposé entre
lesdites bornes pour relier celles-ci ou les isoler électri-
guement, ledit organe d’actionnement étant commandé
en coulissement entre sa position reculée et sa position
avancée par ledit circuit magnétique en réponse a une
impulsion électrique appliquée aux bornes dudit circuit
magnétique, ledit organe étant pourvu de contacts con-
ducteurs adaptés a étre mis en contact avec lesdites bor-
nes en position avancée dudit organe et a étre a I'écart
desdites bornes en position reculée dudit organe.
[0016] Selon des caractéristiques de mise en oeuvre
particulierement simples et commodes tant a la fabrica-
tion qu'a l'utilisation :

- ledit circuit magnétique comporte une bobine pré-
sentant un bloc central creux autour duquel est en-
roulé un fil conducteur, une armature fixe disposée
a une extrémité dudit bloc et une armature mobile
disposée a l'autre extrémité dudit bloc ;

- chaque dite armature présente une forme en E et
comporte une base a partir de laquelle s'étendent
parallelement trois branches paralléles entre elles,
une branche centrale et deux branches disposées
chacune a une extrémité respective de ladite base,
et en ce que lesdites armatures sont disposées en
vis-a-vis I'une de l'autre avec les extrémités libres
de chaque branche d'une dite armature situées en
regard des extrémités de chaque branche corres-
pondante de l'autre dite armature ;

- ladite branche centrale de ladite armature fixe est
disposée dans I'espace creux que délimite ledit bloc
tandis que ses deux autres branches s’étendent de
part et d’autre dudit bloc ;

- ladite armature mobile est adaptée a coulisser selon
ladite direction de coulissement entre une position
de repos dans laguelle I'extrémité libre de sa bran-
che centrale est située dans ledit espace creux, le
reste de ladite branche centrale étant situé a I'exté-
rieur dudit bloc, et une position de travail dans la-
quelle sa branche centrale est située dans ledit es-
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pace creux et dans laquelle ladite armature mobile
est en contact avec ladite armature fixe ;

de part et d’autre de ladite péninsule s’étendent une
premiére tranche de fond et une deuxieéme tranche
de fond et en ce que ladite péninsule comporte une
premiére tranche oblique et une deuxiéeme tranche
oblique, orientées globalement obliquement par rap-
port a ladite direction de coulissement, contre les-
quelles ledit curseur est adapté a buter respective-
ment a 'écart de ladite premiére tranche de fond
dans une premiére position intermédiaire et a I'écart
de ladite deuxiéme tranche de fond dans une deuxié-
me positon intermédiaire, avec ladite armature qui
est en position de travail lorsque ledit curseur est
dans sa premiére position intermédiaire ou dans sa
deuxiéme position intermédiaire ;

ledit boftier comporte un corps de boitier présentant
une ouverture sur une paroi externe et en ce que
ledit dispositif comporte une manette coiffant une
partie de ladite armature mobile qui présente un bou-
ton d’actionnement manuel dudit dispositif adapté a
étre en saillie de cette paroi a travers ladite
ouverture ;

ladite manette comporte, a une extrémité, une dé-
coupe en U adapté a recevoir un doigt, des moyens
de liaison de ladite manette a ladite armature mobile
a son extrémité opposée et un arbre de pivotement
située entre ladite découpe et lesdits moyens de
liaison ;

le dispositif comporte un supportd’arbre fixe par rap-
port audit bloc et adapté a recevoir ledit arbre de
pivotement et en ce que ledit organe d’actionnement
comporte un doigt adapté a étre recu dans ladite
découpe de sorte que les mouvements de pivote-
ment de ladite manette, de coulissement selon ladite
direction de coulissement de ladite armature mobile
ou dudit organe sont liés les uns aux autres ;

a son extrémité opposée audit doigt, ledit organe
comporte en saillie un trongon creux, ouvert sur deux
de ses cOtés et logeant un ressort de trongon qui
s'étend a partir du fond de ce trongon dans le sens
position reculée vers position avancée vers une pa-
roi haute dudit trongon ainsi qu’une platine s’'éten-
dant transversalement audit trongon et dont seules
les extrémités sont disposées en dehors dudit tron-
con et dont chacune des deux extrémités porte un
dit contact, ladite platine étant sollicitée par ledit res-
sort vers ladite paroi haute ;

en position reculée dudit organe, les deux dites bor-
nes sont disposées en regard et a I'écart des deux
dits contacts avec la distance entre les dits contacts
et lesdites bornes qui est inférieure a la course dudit
organe de telle sorte qu’en position avancée dudit
organe, ladite platine est a I'écart dudit fond et de
ladite paroi haute du troncon et ledit ressort de tron-
con est plus comprimé qu'il ne I'est dans la position
reculée dudit organe ;

ledit ressort étant maintenu grace a des moyens de
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retenue situés a I'extérieur dudit chemin de came,
lesdits moyens de retenue comportent un fat cylin-
drique dont la partie extréme est adaptée pour s'’em-
boiter avec un cylindre appartenant un capot destiné
a refermer ledit boftier.

BREVE DESCRIPTION DES DESSINS

[0017] Lescaractéristiques etavantagesde I'invention
ressortiront de la description qui suit, donnée a titre
d’exemple préféré, mais non limitatif, en référence aux
dessins annexés, sur lesquels :

- lafigure 1 est une vue en élévation de l'intérieur du
dispositif de commande électrique selon I'invention ;

- lafigure 2 est une vue en perspective du dispositif
de la figure 1 recentrée sur le mécanisme selon
I'invention ;

- lafigure 3 est une vue en élévation du mécanisme
de la figure 2, le curseur étant dans sa position
reculée ;

- lafigure 4 est une vue similaire a celle de la figure
3 avec le curseur dans sa premiere position
intermédiaire ;

- lafigure 5 est une vue similaire a celle de la figure
3, le curseur étant dans sa position avancée ;

- lafigure 6 est une vue similaire a celle de la figure
3 avec le curseur dans sa deuxieme position
intermédiaire ; et

- lafigure 7 est une vue similaire a celle de la figure
3 avec le curseur dans une position située le long
du second trajet.

DESCRIPTION DETAILLEE D’'UN EXEMPLE DE REA-
LISATION

[0018] La figure 1 montre un dispositif de commande
électrique susceptible d’étre commandé a distance par
des impulsions électriques. Dans le présent exemple, il
s'agit d’'un télérupteur 1 qui est modulaire, c'est-a-dire
sous une forme générale plate et dont I'épaisseur est
multiple d'un module déterminé. Cela permet au télérup-
teur 1 d'étre disposé cbte a cdte sur un méme support
avec d’autres appareils électriques modulaires de méme
format.

[0019] Le télérupteur 1 comporte un boitier compre-
nant un corps de boitier 2 et un capot (non représenté)
convenablement solidarisés I'un a l'autre.

[0020] De maniére connue en soit, le télérupteur 1
comporte dans le boftier un circuit magnétique de com-
mande présentant une bobine 3 adaptée a recevoir des
impulsions électriques, et, commandé par ce circuit ma-
gnétique, suivant des modalités décrites ci-apres, un or-
gane d’'actionnement 4.

[0021] Labobine 3 comporte un bloc central 5 fixe glo-
balement rectangulaire présentant une partie creuse en
son centre. Sur sa périphérie, le bloc 5 présente un bo-
binage de fil conducteur (non représenté). La bobine 3
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comporte en outre une armature fixe 6 et une armature
mobile 7 disposées sur chaque c6té du bloc 5 présentant
une ouverture sur la partie creuse. Ces deux armatures
6, 7 présentent une méme forme en E couché avec trois
branches 8 paralléles. Chaque branche 8 d’'une armature
6, 7 est disposée en vis-a-vis d'une branche 8 de I'autre
armature 7, 6.

[0022] La branche 8 centrale de I'armature fixe 6 est
entierement insérée dans la partie creuse du bloc 5. La
branche 8 centrale de I'armature mobile 7 est partielle-
ment engagée dans la partie creuse du bloc 5.

[0023] L’armature 7 estmobile entranslation selonune
direction de coulissement paralléle a la direction princi-
pale des branches 8.

[0024] Labobine 3 comporte en outre un support d'ar-
bre 9 disposé au niveau d’'un c6té du bloc 5 présentant
une ouverture sur la partie creuse. Le support 9 est so-
lidaire d'une paroi 10 fixée sur le bloc 5.

[0025] Ce support 9 est destiné a accueillir un arbre
11 appartenant a une manette 12 formée d’'une coque
13 s’étendant partiellement autour d’'une portion de I'ar-
mature mobile 7. Sur un c6té opposé au support d'arbre
9, la manette 12 présente un bouton 14 qui saille hors
du corps 2 par une ouverture rectangulaire prévue a cet
effet. Ce bouton 14 est destiné a I'actionnement manuel
du télérupteur 1.

[0026] Al'opposé dubouton 14, la manette 12 présen-
te une paroi en saillie pourvue d’'une découpe 15 en U
avec le fond de la découpe 15 qui est arrondi. Cette dé-
coupe 15 est destinée a recevoir un doigt cylindrique 20
décrit ci-apres.

[0027] Lamanette 12 comporte également un barreau
non représenté qui s’étend entre deux parois de la coque
13. Le barreau est situé sous le bouton 14. La manette
12 et 'armature mobile 7 sont liées I'une de l'autre, de
fagon relachée c’est-a-dire avec du jeu, du fait que le
barreau est placé dans un orifice 16 de section globale-
ment oblongue prévu dans la base de I'armature mobile
7 de sorte que les déplacements de la manette 12 s'ef-
fectuent enrelation avec les déplacements de I'armature
mobile 7. L'arbre 11 est situé & mi-chemin entre le bar-
reau et la découpe 15.

[0028] On décrit maintenant les déplacements de l'ar-
mature mobile 7 et de la manette 12 a partir de I'agen-
cement illustré sur la figure 1. Selon cet agencement,
I'armature mobile 7 et la manette 12 sont chacun dans
une position dénommeée ci-aprés position de repos.
[0029] A laréception d'une impulsion électrique par la
bobine 3, 'armature 7, mobile en translation, est attirée
selon la direction de coulissement vers I'armature fixe 6.
Le barreau de la manette 12 étant placé dans l'orifice 16,
celui-ci est entrainé avec I'armature 7 vers 'armature 6.
Comme l'arbre 11 est recu dans le support 9, la portion
de manette 12 qui ne comporte pas le barreau est en-
trainée a rotation vers I'extérieur du corps 2, avec la dé-
coupe 15 qui est entrainée selon la direction de coulis-
sement vers le haut du corps 2, c’est-a-dire la partie du
corps 2 qui présente l'ouverture permettant le passage
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du bouton 14. On définit le haut et le bas comme le haut
etle bas du télérupteur 1 tel que représenté surlafigure 1.
[0030] Lorsque I'armature mobile 7 est en fin de cour-
se, les branches 8 de I'armature 7 et celles de I'armature
6 sont en contact deux a deux. L’armature 7 et la manette
12 sont alors chacune dans une position dénommée ci-
apres position de travail.

[0031] Lorsque l'impulsion s'arréte, I'armature 7 effec-
tue le mouvement inverse et se déplace, tout comme la
manette 12, de la position de travail vers la position de
repos.

[0032] On décrit maintenant I'organe d’actionnement
4. Celui-ci s'étend sur une grande partie de la hauteur
du corps de boitier 2 et s’étend principalement en regard
de la face intérieure du corps de boitier 2. L'organe 4
s'étend globalement, et est mobile a coulissement, selon
la direction de coulissement.

[0033] A son extrémité située vers le haut du corps 2,
I'organe 4 présente un doigt cylindrique 20 adapté a étre
recu dans la découpe 15. A I'écart du doigt 20, I'organe
4 présente un orifice cylindrique de petit diamétre adapté
a accueillir 'extrémité d'une biellette 21 de section circu-
laire.

[0034] Asonextrémité opposée quis’étend vers le bas
du corps de boitier 2, ¢’est-a-dire du c6té opposé au bou-
ton 14, I'organe 4 est solidaire d’'un trongon de tube 22.
Ce trongon 22 présente quatre parois rectangulaires dis-
posées globalement a angle droit qui délimitent un es-
pace parallélépipédique. Ce trongcon 22 est raccordé au
reste de I'organe 4 par un pontet non représenté. Une
paroi 26 du corps de boitier 2 s’étend entre le trongon 22
et le reste de I'organe 4. La paroi 26 présente une dé-
coupe 27 adaptée a permettre le passage du pontet. Cela
permet au pontet et donc au trongon 22 de pouvoir cou-
lisser selon la direction de coulissement avec le reste de
I'organe 4.

[0035] Ce trongon 22 forme pour une platine 25 un
guide a translation selon la direction de coulissement.
Cette platine 25 est disposée transversalement a la di-
rection de coulissement. La platine 25 est globalement
rectangulaire. Sur sa portion disposée dans le trongon
22, elle présente une largeur équivalente a la largeur
intérieure entre les deux parois longitudinales opposées.
Elle présente une largeur légérement supérieure sur les
portions adjacentes de sorte la platine 25 est bloquée a
translation selon une direction paralléle a sa longueur.
[0036] Un ressort (non représenté) est disposé entre
le fond du trongon 22 et la platine 25 de fagon notamment
a solliciter la platine 25 vers le haut du trongon 22.
[0037] A chaque extrémité de la platine 25 sont fixés
des contacts conducteurs 30 et le corps de bottier 2 est
pourvu de bornes 31 avec lesquelles les contacts 30 sont
adaptés a coopérer. Les bornes 31 sont placées sur des
parois fixes du corps de boitier 2. Chaque borne 31 est
adaptée a coopérer avec I'un des deux contacts 30 de
sorte que, lorsque chaque contact 30 est positionné con-
tre la borne 31 correspondante, les deux bornes 31 sont
reliées électriquement. Cette position des contacts 30
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correspond a la position avancée de I'organe 4. Et lors-
gue chaque contact 30 est a I'écart de la borne 31 cor-
respondante, ces bornes 31 sontisolées électriguement.
Cette position des contacts 30 correspond a la position
reculée de l'organe 4.

[0038] La biellette 21 est une tige de métal dont les
deux extrémités sont recourbées transversalement. La
premiére extrémité est insérée dans I'orifice de I'organe
4, tandis que l'autre extrémité est libre. Celle-ci forme un
curseur 35 adapté a se déplacer dans le chemin de came
d’'un dispositif généralement appelé came en coeur 36.
La came en coeur 36 appartient a une paroi fixe du corps
de boitier 2. Elle comporte une surface de came 37 plane
et globalement rectangulaire. Deux excroissances for-
mant un mur latéral 38 et un mur latéral 39 s’étendent a
I'écart I'une de l'autre sur toute la hauteur de la surface
de came 37. Ces murs 38, 39 sont situés de partetd’autre
d’'un flot central 40 et émergent perpendiculairement a
la surface de came 37.

[0039] Chaque mur 38, 39 présente deux portions sé-
parées par un décrochement.

[0040] Lemurlatéral 38 présente sur sapartie extréme
haute une épaisseur équivalente a celle de I'lot 40. Le
reste du mur 38 présente une épaisseur moindre avec
le décrochement 42 qui sépare ces deux portions de mur
38.

[0041] Le murlatéral 39 présente sur son tiers bas une
épaisseur équivalente a celle du reste du mur 38 tandis
que le reste du mur 39 présente une épaisseur équiva-
lente a celle de IMlot 40 avec le décrochement 43 qui
sépare ces deux portions de mur 39.

[0042] Lesmurs latéraux 38, 39 forment des parois de
guidage permettant au curseur 35 d'étre déplacé sur le
long du chemin de came sans risquer d’en sortir latéra-
lement.

[0043] Lesépaisseurs sont mesurées apartirde lasur-
face de came 37 et perpendiculairement a celle-ci.
[0044] L'ilot central 40 saille perpendiculairement a la
surface de came 37 entre les murs latéraux 38, 39 et
sensiblement au centre de la surface de came 37. Sa
section est celle d'un triangle dont I'un des cbtés estrem-
placé par une courbe de convexité tournée vers I'intérieur
du triangle.

[0045] L'ilot 40 présente trois tranches latérales 49,
50, 51. Les deux tranches 49, 50 sont des tranches obli-
ques présentant a leur jonction un sommet commun 48.
Elles forment un V dont la pointe est représentée par le
sommet 48. Les tranches 49, 50 s’étendent vers le haut
et respectivement vers le mur latéral 38 et vers le mur
latéral 39.

[0046] La derniére tranche 51, ou anse 51 définit un
renfoncement permettant la réception du curseur 35
comme exposé plus loin.

[0047] L'lot central 40 comporte en outre un pion 56
qui s'étend en saillie au-dessus du reste de I'llot central
40. Le pion 56 présente une section oblongue et s’étend
le long de la tranche 49 de telle sorte que I'un de ses
deux cotés rectilignes s’étend dans le prolongement de
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la tranche 49.

[0048] Face al'flot central 40 qui émerge de la surface
de came 37, émerge une péninsule 45 dont I'épaisseur
correspond a celle de I'llot 40 & I'exception du pion 56.
[0049] En ce quiconcerne la péninsule 45, celle-ci est
disposée sur I'un des bords de la surface de came 37.
Elle comporte une pointe dirigée vers I'anse 51. La pé-
ninsule 45 présente une premiére tranche oblique 52
orientée sensiblement parallelement a la tranche 50 de
I'Mlot40. La deuxiéme tranche 53 de la péninsule 45 forme
avec la tranche 52 la pointe susmentionnée. Cette tran-
che 53 est reliée a I'extrémité de la tranche 52 et est
disposée obliguement dans une direction sensiblement
paralléle a la tranche 49 sur une premiére portion. La
tranche 53 se prolonge par une portion s'étendant dans
la direction de coulissement.

[0050] La péninsule 45 présente en outre, de part et
d’autre de la pointe formée par les tranches 52, 53, deux
tranches de fond 54, 55 disposées transversalement a
la direction de coulissement.

[0051] Latranche 54 est adjacente a la tranche 52 de
la péninsule 46 et adjacente au mur latéral 39 tandis que
latranche 55 est adjacente alatranche 53 dela péninsule
46 et au mur latéral 38.

[0052] La zone située en vis-a-vis du décrochement
43 etau bord du chemin de came présente un doigt d’en-
roulement 60 globalement cylindrique. Le doigt 60 pré-
sente une découpe 61 selon un plan paralléle a I'axe du
doigt 60 a I'écart de cet axe. La découpe 61 s’étend sur
une portion supérieure du doigt 60.

[0053] Le doigt 60 est adapté a recevoir un ressort en
compas 65, ou ressort en épingle a cheveux, comportant
une premiére branche rectiligne 66 et une deuxiéme
branche rectiligne 67. Le doigt 60 et notamment la dé-
coupe 61 sont également adaptés pour servir de moyens
d’emboitement d’un capot du boitier pour refermer le
corps 2.

[0054] Le ressort 65 est réalisé d'une piece avec les
deux branches 66, 67 qui sont reliées I'une a I'autre par
un noyau enroulé 68. Ce noyau s’enroule autour du doigt
60 et est enfoncé sur le doigt 60 de facon a ce que le
ressort 65 soit emboité sur ce doigt 60.

[0055] La deuxieme branche 67 est située a une dis-
tance de la surface de came 37 inférieure a celle qui
sépare la premiére branche 66 de la surface de came 37
avec la différence de distances qui correspond a la hau-
teur du noyau 68.

[0056] Le ressort 65 en I'absence de sollicitations est
dans sa position de repos et il est disposé de telle sorte
gue lapremiéere branche 66 est positionnée contre le pion
56 du c6té de I'anse 51. La premiere branche 66 s’étend
transversalement au chemin de came et son extrémité
s'étend au-dela du chemin de came en passant au-des-
sus de la marche 42. Son extrémité libre est située au-
dela du mur latéral 38.

[0057] Ladeuxieme branche 67, en position de repos,
est disposée contre la tranche 49 de I'flot 40. Elle s’étend
transversalement au chemin de came et est orientée en
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direction de I'extrémité de la premiére branche 66. L’ex-
trémité libre de la deuxieme branche 67 est située a proxi-
mité de la marche 42.

[0058] On décrit maintenant le circuit selon lequel est
adapté a se déplacer le curseur 35 dans le chemin de
came. Le curseur 35 se déplace entre quatre positions
principales : une position reculée (figure 3), une premiére
positon intermédiaire (figure 4), une position avancée (fi-
gure 5) et une deuxieme position intermédiaire (figure
6). Aprés cette derniére, le curseur 35 retrouve la position
reculée initiale.

[0059] Dans sa position reculée, le curseur 35 est dis-
posé contre le mur 39 Iégérement a I'écart du sommet
48 de I'llot 40. Dans la premiére position intermédiaire,
le curseur 35 est disposé contre la tranche 52 a I'écart
de la tranche 54. Dans sa position avancée, le curseur
est disposé dans I'anse 51. Et dans la deuxiéme position
intermédiaire, le curseur 35 est disposé contre le mur 38
a I'écart de la tranche 55.

[0060] On décrit maintenant un cycle complet du cur-
seur 35.
[0061] Initialement, 'armature mobile 7 et la manette

12 sont dans leur position de repos et I'organe 4 et le
curseur 35 sont chacun dans leur position reculée de
sorte que les contacts 30 sont a I'écart des bornes 31
correspondantes.

[0062] Sous I'effet d’une impulsion électrique aux bor-
nes de la bobine 3, 'armature 7 passe en position de
travail tout comme la manette 12 qui est alors entrainée
en rotation. Par l'intermédiaire de la découpe 15 et du
doigt 20, I'organe 4 coulisse selon la direction de coulis-
sement (direction position reculée vers position avancée)
vers sa position avancée.

[0063] Au niveau de la came 36, cela se traduit par le
déplacement du curseur 35 le long d'un premier trajet.
La configuration du ressort sur la came 36 est telle que
dans sa position de repos, la branche 67 est en butée
contre la tranche 49 de I'llot 40. Le curseur est lui posi-
tionné contre le mur 39 en vis-a-vis selon la direction de
coulissement de la tranche 50 de I'llot 40. La branche 67
bloque donc I'accés au passage situé entre la tranche
49 etle mur 38. Ainsi, le curseur 35 ne peut que s’engager
dans le passage délimité par la tranche 50 et le mur 39.
Il chemine alors obliquement vers la tranche 54, contre
la tranche 50, entre cette tranche 50 de I'llot 40 et le mur
39. Ami-chemin de latranche 50, le curseur 35 rencontre
la branche 66 du ressort 65. Le curseur 35 sollicite alors
la branche 66 en déroulement de celle-ci de sorte que
I'angle formé par les deux branches 66, 67 s'ouvre pro-
gressivement avec I'avancée du curseur 35. Lorsque ce-
lui-ci atteint I'extrémité de la tranche 50, la branche 66
s'étend en direction de la tranche 54 ce qui correspond
ason état déroulé maximal. Le curseur 35 n'étant ensuite
plus contraint par I'flot 40, il est sollicité par la branche
66 vers la tranche 52 qu'il remonte jusqu'a s'arréter |é-
gérement a I'écart de la tranche 54. Dans cette premiére
position intermédiaire du curseur 35, I'organe 4 est situé
plus haut que dans sa position reculée et que dans sa
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position avancée.

[0064] Simultanément a ce cheminement du curseur
35 sur cette portion de premier trajet, le trongon 22 a
coulissé vers le haut selon la direction de coulissement
et sous l'effet du ressort qu'il porte, la platine 25 a éga-
lement coulissé selon cette méme direction. La course
de I'organe 4 et donc du trongon 22 étant plus importante
que la distance séparant la platine 25 en position reculée
de I'organe 4 des bornes 31, les contacts 30 viennent en
contact des bornes 31 avant que I'organe 4 n’ait terminé
sa course. Entre la mise en contact des contacts 30 et
des bornes 31 et la fin de la course du trongon 22, le
ressort s'écrase progressivement pour rattraper cette dif-
férence de distance et sollicite continment le contact
entre les contacts 30 et les bornes 31.

[0065] Tant que l'impulsion se produit, le curseur 35
reste en position contre la tranche 52 dans sa premiére
position intermédiaire (figure 4) avec un léger jeu par
rapport a la tranche de fond 54. Ce jeu permet d'éviter
que le curseur 35 ne vienne en butée contre la paroi de
fond 54 avant que les armatures 6, 7 ne soient en contact
I'une contre I'autre. Dés que I'impulsion s’arréte, I'arma-
ture 7 et la manette 12 formant moyens de rappel revien-
nentvers leur position de repos et l'organe 4 est entrainé,
sans l'atteindre vers sa position reculée. Le curseur 35
est alors entrainé vers le bas. Sur cette portion de son
premier trajet, le curseur 35 est sollicité en rotation dans
le sens anti-horaire (par rapport a I'llot, la biellette 21 est
elle sollicitée dans le sens horaire) de sorte que le curseur
35 se déplace vers I'llot 40 le long de la tranche 52 de la
péninsule 45 jusqu’a venir en butée contre I'anse 51. |l
est pris dans le creux de I'anse 51 dans sa position avan-
cée, qui est une position stable (figure 5). La branche 66
n'a pas retrouvé sa position de repos. Elle est alignée
avec la portion oblique de la tranche 53 de la péninsule
45.

[0066] Simultanément a ce cheminement du curseur
35 sur cette portion de premier trajet, le trongon 22 a
coulissé vers le bas selon la direction longitudinal. Le
curseur n'ayant globalement parcouru que la moitié de
la course précédente, le trongon 22 n’'a pas non plus
retrouvé sa position reculée. Le ressort du trongon 22
maintient le contact entre les contacts 30 et les bornes
31. Le mécanisme comportant la came 36 est ainsi dans
une positon stable dans laquelle les bornes 31 sont re-
liées électriqguement.

[0067] Sous I'effet d’une nouvelle impulsion, 'armatu-
re 7 passe a nouveau en position de travail tout comme
lamanette 12 quiestalors entrainée enrotation. L'organe
4 coulisse selon ladirection de coulissement vers le haut.
[0068] Le curseur 35 est alors entrainé vers le haut
sur un deuxieme trajet. Du faitde la position de labranche
66 en alignement avec la portion oblique de la tranche
53, la branche 66 bloque le passage pour le curseur 35
vers lapremiére position intermédiaire de sorte que celui-
ci s’engage sur la portion de deuxiéme trajet délimité
entre 'anse 51 et la tranche 53 a I'encontre de la branche
66. Lorsque le curseur 35 atteint I'extrémité de I'anse 51,
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il nest plus contraint par I'llot 40, il est alors sollicité par
la branche 66 vers le mur 38 gu’il remonte jusqu’a s'ar-
réter légérement a I'écart de la tranche 55. Dans cette
deuxiéme position intermédiaire du curseur 35, I'organe
4 est situé plus haut que dans sa position reculée et que
dans sa position avancée.

[0069] Simultanément a ce cheminement du curseur
35 sur cette portion de deuxieme trajet, le trongon 22 a
anouveau coulissé vers le haut selon la direction de cou-
lissement et le ressort qu'il porte s’est a nouveau con-
tracté pour compenser le fait que les contacts 30 sont
toujours contre les bornes 31.

[0070] Tant que 'impulsion se produit, le curseur 35
reste en position contre le mur 38 dans sa deuxiéme
position intermédiaire (figure 6). Un jeu identique a celui
qui existe en premiére position intermédiaire est égale-
ment prévu pour les mémes raisons. Dés que I'impulsion
s'arréte, 'armature 7 et la manette 12 reviennent vers
leur position de repos et I'organe 4 est entrainé vers sa
position reculée. Le curseur 35 est alors entrainé vers le
bas. Sur cette portion de son deuxieme trajet, la biellette
21 et donc le curseur 35 sont sollicités en rotation dans
le sens anti-horaire de sorte que le curseur 35 se déplace
vers I'flot 40 le long du mur 38 jusqu’a ce que la branche
66 vienne en butée contre le pion 56 et que le curseur
35 rencontre la deuxieme branche 67. La branche 66 est
alors dans sa position de repos alors que la branche 67
est sollicitée par le curseur 35 en déroulement. L'angle
gu’elle forme avec la branche 66 au repos s'ouvre pro-
gressivement avec I'avancée du curseur 35. Cette rota-
tion de labranche 67 estrendue possible par la différence
d’épaisseur prévue pour le mur 38. Le curseur se déplace
contre latranche 49 de I'llot 40 et a I'encontre de la bran-
che 67. Lorsque le curseur 35 atteint le sommet 48 de
I'Mlot 40, labranche 67 est dans son état déroulé maximal.
Le curseur 35 dépasse alors le sommet 48 et vient se
replacer dans sa position initiale reculée avec la branche
67 quivientle solliciter juste apres le passage du sommet
48. Et le curseur 35 est situé contre la branche 67 et le
mur 39 dans une position stable. L'effort de sollicitation
de la branche 67 sur le curseur 35 est ici supérieur a
I'effort de rappel exercé par la manette 12 et 'armature
7 sur 'organe 4.

[0071] Simultanément a ce cheminement du curseur
35 sur cette portion de deuxieme trajet, entre ladeuxieme
position intermédiaire et la position reculée, I'organe 4 a
parcouru toute I'étendue de sa course selon la direction
de coulissement. Le trongon 22 a coulissé vers le bas.
Dans un premier temps, le ressort s’est étendu et les
contacts 30 se sont maintenus contre les bornes 31. Puis
lorsque le haut du trongon 22 est entré en contact avec
la platine 25, le trongon a contraint la platine 25 a cou-
lisser avec lui vers le bas de sorte que le contact entre
les contacts 30 et les bornes 31 est rompu, les bornes
n'étant plus reliées électriguement. Le mécanisme com-
portantla came 36 est ainsi dans une positon stable dans
laquelle les bornes 31 sont isolées.

[0072] Lors du cycle, les impulsions électriques aux
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bornes de la bobine 3 peuvent étre remplacées par un
actionnement manuel de la manette 12 par l'intermédiai-
re du bouton 14.

[0073] Selon une variante de réalisation, la branche
66 et la branche 67 sont indépendantes I'une de I'autre.
[0074] Selon une autre variante, les différents élé-
ments délimitant le chemin de came présentent des for-
mes légerement différentes. Par exemple, la tranche 53
reste oblique jusqu’a la tranche de fond 55. Et les tran-
ches de fond 54, 55 sont arrondies.

[0075] Selon une autre variante, la branche 66 ne
s'étend pas au-dela du chemin de came et ne sollicite
donc pas le curseur dans son déplacement a partir de la
deuxiéme position intermédiaire et la forme de la pénin-
sule 45, du mur latéral 38 et de l'ilot 40 sont adaptés a
empécher le retour dudit curseur 35 versla position avan-
cée.

[0076] Selon un autre mode de réalisation, le ressort
ne comporte qu’une seule branche et la biellette est élas-
tique de sorte que son extrémité libre est sollicitée trans-
versalement a la direction de coulissement.

[0077] Selon une variante, la biellette est rigide et sol-
licitée transversalement a la direction de coulissement
par un ressort indépendant.

[0078] Selon un autre mode de réalisation, le méca-
nisme est utilisé dans un autre dispositif électrique.
[0079] Selon encore un autre mode de réalisation, le
dispositif est utilisé dans un dispositif mécanique dans
lequel les coulissements sont obtenus manuellement par
une pressiontoujours selonlaméme direction etle méme
sens.

[0080] On notera que dans une variante ne faisant pas
partie de I'invention, la biellette 21 et le ressort 65 sont
omis de sorte que le dispositif n’est plus du genre télé-
rupteur mais du genre contacteur.

Revendications

1. Mécanisme a deux positions stables comportant un
organe d'actionnement (4) adapté a coulisser selon
une direction de coulissement entre une position re-
culée etune position avancée, leditmécanisme étant
adapté a maintenir ledit organe d’actionnement (4)
dans ladite position avancée aprés une action de
coulissement dans le sens position reculée vers po-
sition avancée, exercée sur ledit organe d'actionne-
ment (4) lorsqu'il est dans ladite position reculée, et
a maintenir ledit organe d’actionnement (4) dans la-
dite position reculée aprés une action de coulisse-
ment dans le sens position reculée vers position
avancée exercée surledit organe d’actionnement (4)
lorsqu'il est dans ladite position avancée, ledit mé-
canisme comportant des moyens de rappel dudit or-
gane (4) adaptés a solliciter ledit organe (4) dans le
sens position avancée vers position reculée, une
biellette (21) comportant une extrémité proximale
liée audit organe d’actionnement (4) et une extrémité
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distale comportant un curseur (35) et une surface de
came (37) sur laquelle ledit curseur (35) est adapté
a se déplacer et de laquelle émergent un flot central
(40) ainsi qu’'une péninsule (45) disposée en vis-a-
vis d’'une anse (51) que présente ledit flot (40), ce
curseur (35) étant situé dans ladite anse (51) dans
une position avancée quand ledit organe (4) estdans
sa position avancée tandis qu'il est situé, vers une
pointe de I'llot (40) opposée a ladite anse (51), dans
une position reculée quand ledit organe (4) est dans
sa position reculée, un chemin de came pour ledit
curseur (35) étant formé autour dudit flot (40), lequel
chemin présente un premier trajet sur un premier
coté duditilot (40) etun deuxieéme trajet surle second
coté dudit flot (40), ledit curseur (35) étant sollicité
au moins lorsqu’il est en regard de ladite péninsule
transversalement & ladite direction de coulissement
dans le sens premier cété de I'llot (40) vers second
cété de I'Mlot (40), ledit mécanisme comportant en
outre des moyens anti-retour bloquant I'acces audit
deuxiéme trajet pour ledit curseur (35) dans sa po-
sition reculée de sorte que lors d’'une dite action de
coulissement a partir de sa position reculée, ledit
curseur (35) emprunte ledit premier trajet, caracté-
risé en ce que ledit chemin de came est plat et en
ce que lesdits moyens anti-retour comportent une
branche de ressort (67) qui, en I'absence de sollici-
tation, s’étend transversalement audit chemin de ca-
me a la jonction entre ledit premier trajet et ledit
deuxiéme trajet.

Mécanisme selon larevendication 1, caractérisé en
ce que ladite branche (67) est en contact, en I'ab-
sence de sollicitation, avec une premiére tranche
(49) dudit Tlot (40) qui délimite une portion dudit
deuxieme trajet, et forme une butée pour ledit cur-
seur (35) dans sa position reculée face a une deuxie-
me tranche (50) duditflot (40) qui délimite une portion
dudit premier trajet et qui forme avec ladite premiére
tranche (49) ladite pointe.

Mécanisme selon I'une quelconque des revendica-
tions 1 ou 2, caractérisé en ce qu’ il comporte un
ressort (65) pour solliciter ledit curseur (35) au moins
lorsqu'il est en regard de ladite péninsule transver-
salement a ladite direction de coulissement dans le
sens premier c6té de I'Mlot (40) vers second coté de
I'flot (40).

Mécanisme selon larevendication 3, caractérisé en
ce que ladite biellette (21) est montée a pivotement
surleditorgane d’actionnement (4) par son extrémité
proximale, ledit ressort (65) étant adapté a solliciter
ladite biellette (21) a pivotement.

Mécanisme selon larevendication 4, caractérisé en
ce que ledit ressort (65) comporte ladite branche
(67) appartenant auxdits moyens anti-retour et une
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autre branche de ressort (66) pour solliciter ladite
biellette (21), les deux dites branches (66, 67) étant
disposées en compas et reliées l'une a 'autre par
un noyau enroulé (68).

Mécanisme selon la revendication 5, caractérisé en
ce que ledit ressort (65) est maintenu grace a des
moyens de retenue (60) situés a I'extérieur dudit che-
min de came, I'extrémité libre de chaque dite bran-
che (66, 67) opposée audit noyau (68) et lesdits
moyens de retenue (60) étant disposés de part et
d’autre dudit chemin de came.

Mécanisme selon larevendication 6, caractérisé en
ce que lesdits moyens de retenue comportent un fit
cylindrique (60) autour duquel s’enroule ledit noyau
(68).

Mécanisme selon I'une quelconque des revendica-
tions5a7, caractérisé en ce que ladite autre bran-
che (66) présente une extrémité fixe disposée a
proximité de I'emplacement sur ledit chemin de ca-
me correspondant a ladite position reculée dudit cur-
seur (35) de sorte gu'elle présente une position de
repos dans laquelle elle s'étend transversalement
audit chemin de came et audit Tlot (40), avec ladite
autre branche (66) qui est située entre ledit curseur
(35) en position reculée et ladite péninsule (45), et
une position de travail dans laquelle elle est a I'écart
duditTlot (40), cette autre branche (66) étant adaptée
a pivoter autour de son extrémité fixe de sa position
de repos a sa position de travail et a solliciter ledit
curseur (35) transversalement a ladite direction de
coulissement dans le sens premier coté de I'flot (40)
vers second c6té de I'llot (40), au moins lorsqu’il est
en regard de ladite péninsule.

Mécanisme selon larevendication 8, caractérisé en
ce que dans la position reculée dudit curseur (35),
les deux dites branches (66, 67) s’étendent de part
et d’autre d’'un pion (56) disposé sur ledit ilot (40)
avec ladite autre branche (66) en butée contre ledit
pion (56), ledit curseur (35) étant en contact avec
ladite branche (67) tandis qu'il est a I'écart de ladite
autre branche (66).

Mécanisme selon I'une quelconque des revendica-
tions 5 a 9, caractérisé en ce que ladite péninsule
(45) comporte une premiére tranche oblique (52) et
une deuxiéme tranche oblique (53), orientées glo-
balement obliguement par rapport a ladite direction
de coulissement, contre lesquelles ledit curseur (35)
est adapté a buter respectivement dans une premie-
re position intermédiaire et dans une deuxiéme po-
sition intermédiaire, ledit premier trajet étant parcou-
ru par ledit curseur (35) de sa position reculée a sa
position avancée en passant par sa premiére posi-
tion intermédiaire et ledit deuxiéme trajet étant par-
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couru par ledit curseur (35) de sa position avancée
a sa position reculée en passant par sa deuxieme
position intermédiaire, avec ledit curseur (35) qui
passe de sa position reculée a sa premiére position
intermédiaire, et de sa position avancée a sa deuxie-
me position intermédiaire, aprés une dite action de
coulissement exercée sur ledit organe d’'actionne-
ment (4), ledit curseur (35) passant de sa premiére
position intermédiaire & sa position avancée et de
sa deuxiéme position intermédiaire a sa position re-
culée grace a ladite autre branche (66) et grace
auxdits moyens de rappel (7, 12).

Mécanisme selon la revendication 10, caractérisé
en ce que sur ledit premier trajet, ledit curseur (35)
étant dans sa position reculée, au cours d’une dite
action de coulissement, ledit curseur (35) est dépla-
Cé jusqu’a sa premiére position intermédiaire a I'en-
contre de ladite autre branche (66) tandis que, lors-
gue ledit organe (4) coulisse grace auxdits moyens
de rappel (7, 12) dans le sens position avancée vers
position reculée, ledit curseur (35) est déplacé de la
premiére position intermédiaire jusqu’a sa position
avancée.

Mécanisme selon I'une quelconque des revendica-
tions 10 ou 11, caractérisé ence qu’ aucoursd’une
dite action de coulissement, & partir de sa position
avanceée, ledit curseur (35) est déplacé jusqu’a sa
deuxieme position intermédiaire a I'encontre de la-
dite autre branche (66) tandis que, lorsque ledit or-
gane (4) coulisse grace auxdits moyens de rappel
(7, 12) dans le sens position avancée vers position
reculée, ledit curseur (35) est sollicité transversale-
ment a ladite direction de coulissement par ladite
autre branche (66) sur une portion de deuxiéme tra-
jet apres quoi il est déplacé a I'encontre de ladite
branche (67) appartenant auxdits moyens anti-re-
tour jusqu’a sa position reculée sur une autre portion
dudit deuxiéme trajet.

Mécanisme selon I'une quelconque des revendica-
tions 10 a 12, caractérisé en ce qu’ il comporte en
outre un premier mur latéral (39) et un deuxiéme mur
latéral (38) délimitant respectivement ledit premier
trajet et ledit deuxieéme trajet, ledit deuxiéme mur la-
téral (38) présentant un décrochement (42) face a
ladite péninsule (45) dont I'épaisseur correspond
sensiblement a la distance, transversalement a la-
dite surface de came, entre lesdites deux branches
(66, 67).

Mécanisme selon la revendication 13, caractérisé

en ce que, transversalement a la surface de came,
la distance séparant ledit chemin de came et ladite
branche (67) appartenant auxdits moyens anti-re-
tour est inférieure ala distance entre ledit chemin de
came et ladite autre branche (66).
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Mécanisme selon I'une quelconque des revendica-
tions 13 ou 14, caractérisé en ce que , les deux
dites branches (66, 67) étant reliées I'une a l'autre
par un noyau enroulé (68), ce noyau (68) est situé,
al’extérieur dudit chemin de came, au-dela dudit mur
(39) délimitant ledit premier trajet tandis que les ex-
trémités libres desdites branches (66, 67) sont si-
tuées, a I'extérieur dudit chemin de came, au-dela
dudit mur (38) délimitant ledit deuxieme trajet en po-
sition reculée dudit curseur (35).

Mécanisme selon I'une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que ladite
biellette (21) est une tige dont I'extrémité distale est
recourbée pour former ledit curseur (35).

Dispositif de commande électrique caractérisé en
ce qu’ ilcomporte, dans un boitier, deux bornes (31),
un circuit magnétique et un mécanisme selon l'une
quelconque des revendications précédentes, ledit
mécanisme étant disposé entre lesdites bornes (31)
pour relier celles-ci ou les isoler électriquement, ledit
organe d’actionnement (4) étant commandé en cou-
lissement entre sa position reculée et sa position
avancée par ledit circuit magnétique en réponse a
une impulsion électrique appliquée aux bornes dudit
circuit magnétique, ledit organe (4) étant pourvu de
contacts conducteurs (30) adaptés a étre mis en con-
tact avec lesdites bornes (31) en position avancée
dudit organe (4) et a étre a I'écart desdites bornes
(31) en position reculée dudit organe (4).

Dispositif selon la revendication 17, caractérisé en

ce que ledit circuit magnétique comporte une bobine
(3) présentant un bloc central (5) creux autour duquel
est enroulé un fil conducteur, une armature fixe (6)
disposée a une extrémité dudit bloc (5) et une arma-
ture mobile (7) disposée a l'autre extrémité dudit bloc

(5).

Dispositif selon la revendication 18, caractérisé en
ce que chaque dite armature (6, 7) présente une
forme en E et comporte une base a partir de laquelle
s'étendent parallelement trois branches (8) parallé-
les entre elles, une branche (8) centrale etdeux bran-
ches (8) disposées chacune a une extrémité respec-
tive de ladite base, et en ce que lesdites armatures
(6, 7) sontdisposées en vis-a-vis 'une de l'autre avec
les extrémités libres de chaque branche (8) d'une
dite armature (6, 7) situées en regard des extrémités
de chaque branche (8) correspondante de l'autre di-
te armature (7, 6).

Dispositif selon la revendication 19, caractérisé en

ce que ladite branche centrale (8) de ladite armature
fixe (6) est disposée dans I'espace creux que déli-
mite ledit bloc (5) tandis que ses deux autres bran-
ches (8) s'étendent de part et d’autre dudit bloc (5).
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Dispositif selon la revendication 20, caractérisé en
ce que ladite armature mobile (7) est adaptée a cou-
lisser selon ladite direction de coulissement entre
une position de repos dans laquelle I'extrémité libre
de sa branche (8) centrale est située dans ledit es-
pace creux, le reste de ladite branche (8) centrale
étant situé a I'extérieur dudit bloc (5), et une position
de travail dans laquelle sa branche (8) centrale est
située dans ledit espace creux et dans laquelle ladite
armature mobile (7) est en contact avec ladite arma-
ture fixe (6).

Dispositif selon la revendication 21, caractérisé en
ce que de part et d’'autre de ladite péninsule (45)
s’étendent une premiére tranche de fond (54) etune
deuxiéme tranche de fond (55) et en ce que ladite
péninsule (45) comporte une premiéere tranche obli-
que (52) et une deuxiéme tranche oblique (53),
orientées globalement obliquement par rapport a la-
dite direction de coulissement, contre lesquelles ledit
curseur (35) est adapté a buter respectivement a
I’écart de ladite premiére tranche de fond (54) dans
une premiére position intermédiaire et a I'écart de
ladite deuxieme tranche de fond (55) dans une
deuxiéme positon intermédiaire, avec ladite armatu-
re (7) qui est en position de travail lorsque ledit cur-
seur (35) estdans sa premiére position intermédiaire
ou dans sa deuxiéme position intermédiaire.

Dispositif selon I'une quelconque des revendications
21 ou 22, caractérisé en ce que ledit boitier com-
porte un corps de boitier (2) présentant une ouver-
ture sur une paroi externe eten ce que ledit dispositif
comporte une manette (12) coiffant une partie de
ladite armature mobile (7) qui présente un bouton
d’'actionnement (14) manuel dudit dispositif adapté
a étre en saillie de cette paroi a travers ladite ouver-
ture.

Dispositif selon la revendication 23, caractérisé en
ce que ladite manette (12) comporte, a une extré-
mité, une découpe (15) en U adapté a recevoir un
doigt (20), des moyens de liaison de ladite manette
(12) a ladite armature mobile (7) & son extrémité op-
posée et un arbre de pivotement (11) située entre
ladite découpe (15) et lesdits moyens de liaison.

Dispositif selon la revendication 24, caractérisé en
ce qu’ il comporte un support d’arbre (9) fixe par rap-
port audit bloc (5) et adapté a recevoir ledit arbre de
pivotement (11) et en ce que ledit organe d’action-
nement (4) comporte un doigt (20) adapté a étre recu
dans ladite découpe (15) de sorte que les mouve-
ments de pivotement de ladite manette (12), de cou-
lissement selon ladite direction de coulissement de
ladite armature mobile (7) ou dudit organe (4) sont
liés les uns aux autres.
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Dispositif selon la revendication précédente, carac-
térisé en ce que , a son extrémité opposée audit
doigt (20), ledit organe (4) comporte en saillie un
trongon (22) creux, ouvert sur deux de ses cotés et
logeant un ressort de trongon qui s’étend a partir du
fond de ce trongon dans le sens position reculée vers
position avancée vers une paroi haute dudit trongon
ainsi qu’une platine (25) s'étendant transversale-
ment audit trongon et dont seules les extrémités sont
disposées en dehors dudit trongon (22) et dont cha-
cune des deux extrémités porte un dit contact (30),
ladite platine (25) étant sollicitée par ledit ressort vers
ladite paroi haute.

Dispositif selon la revendication précédente, carac-
térisé ence qu’ en position reculée dudit organe (4),
les deux dites bornes (31) sont disposées en regard
et a I'écart des deux dits contacts (30) avec la dis-
tance entre les dits contacts (30) et lesdites bornes
(31) qui est inférieure a la course dudit organe (4)
de telle sorte qu’en position avancée dudit organe
(4), ladite platine (25) est a I'écart dudit fond et de
ladite paroi haute du troncon et ledit ressort de tron-
¢on est plus comprimé qu'il ne I'est dans la position
reculée dudit organe (4).

Dispositif selon I'une quelconque des revendications
17 a 27, caractérisé en ce que , ledit ressort (65)
étant maintenu grace a des moyens de retenue si-
tués a l'extérieur dudit chemin de came, lesdits
moyens de retenue comportent un fQt cylindrique
(60) dont la partie extréme est adaptée pour s'’em-
boiter avec un cylindre appartenant un capot destiné
a refermer ledit bottier.
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