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(54) Zrisob uréeni nolohy stanovi$té vzhledem k ose otadeni velkostroje

Vynalez Fe&i zphsob urdeni polohy stanovisté vzhledem k ose otadeni velkostroje, kte-

r4 je zji&téna béhem otddeni na podkladé kruhovych drah soulAsti velkostroje.

Pro objektivni zkoumdni &innosti velkostroji pri téihé v povrchovych dolech se pouzi-
vaji geodetické nebo fotogrammetrické metody; pFitom jsou prislusné pristroje, napi*. teo-
dolity nebo méiické komory, umistény na tzv. stanovisti. Pro tyto price je dale nezbytné
nutné znit polohu stanovi§té vzhledem k nehmotné ose otadeni zkoumaného velkostroje; pfi-
tom se dosud postupuje tak, #e se bdhem otAfeni velkostroje uréi poloha jedné nebho nékoli-
ka jeho soucasti v nékolika mistech kruZnice, po které se béhem otaleni pohybuji, naCei se
vynoite stifed této kruinice, ktery je soucasné stiedem otadeni velkostroje; pri tomto
pracném zjistovani stfedu otadeni se soucasnd zaméri poloha predpokladaného stanovisSteé.

i'0 zméné pracovniho mista velkestroje, napf. po odkradeni velkorypadla, je pro dalsi zkou-
mani jeho ¢innosti cely pracny nostun urcovdni osy otddeni nutno opakovat, protoze se zmé-

ni jeji poloha vzhledem ke stanovisti,

Tento nedostatek se odstranuje zpisobem urdeni polohy stanovi§té vzhledem k ose otéd-
geni velkostroje, kteri je zji§téna héhem otateni na podkladé kruhovych drah zvolenjych-
soutasti velkostroje tak, Ze se na pevné spodn{ stavbé nebo na otoéné horni stavbé velko-
stroje vyznaéi soustava bodidi a gendetickym nebo fotogrammetrickym méfenim se uréi ve zvo-

lené soufadnicové soustavd jejich vzajemnA noloha vzhledem k ose otddéeni, nafeZ po zméné
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pracovniho mista velkostroje se geodetickym nebo fotogrammetrickym mérenim s nouZitim na

velkostroji vyznadenych bodid odvodi pnloha stanovisté vzhledem k ose otdéeni velkostraje.

V§hoda zpiisobu podle vyndlezu je v tom, Ze se pracné urdeni osy otddeni provede jed-
nou providy, protoze jeji noloha je vztaZena k soustavd na velkostroji vyznadengch bodd,
které se ddle soufasné pouziji k odvozeni polohy stanovisté; tim se dosahujf citelné iispo-
ry v praci. Navic je vyhoda zpfisobu v tom, Ze vSechna méfeni jsou udelnd nrovadéna v jedné

a téZie souradnicové soustavé velkostroje.

Na piipojeném vykresu na obr. 1 je v pidorysu znizornéna podstata zpisobu podle vyna-
lezu. Na tomto obr. znadi A pevnou spodni stavhu velkostroje, B jeho oto&nou horni stavhu,
kterd je spojena se soudasné otolnou pracovni Gasti C. Osa otadeni velkostroje je oznadena
symbolem 0 é ¢islicemi 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9 je oznadena soustava na velkostroji vy-

znatenych hodi. Usy zvolené souiadnicové soustavy jsou oznadeny +X, +Y, niidem? kaidému

z boda 1, 2, 3, 4, §,‘§;,1, 8, 8. pnrisluéf urditd souradnice, nffkladné hodu 3 souradnice
X3, X3 Stanoviitd je oznadeno pismenem S; symbolem gg,/g "alfa" "heta" jsou oznadeny ho-

rizontdlni Ghly, mérené za udelem odvozeni polohy stanovi§td S vzhledem k onse otaceni.

PFi prdci zpisobem podle vyndlezu se postupuje takto: V prvé fadé se na velkostroji
vyznaéi neboli signalizuje soustava hodi 1, 2,3, 4,5,6,1, 8, 9; rozméf i tvar signAld
se voli s pfihlédnutim k metod&, kterd se nozdéji pouzije pro uréeni jejich vzajemne pro-
storové polohy. PFikladné pfi pou#itf metod tzv. protinéni vpied se pouzi ji signadly plos-
né, prikladné ve tvaru kifiZfi, kruznic nebo trojihelnikd, a naproti tomu pii predpokladaném
pouZziti metod trilateradnich napi. s elektrooptickymi ddlkoméry se pou#iji signdly prosto-
rové, upravené pro pfinevnéni odrazn§ch hranolii, tzv. reflektord. Pro pouzivanj zpiisobu
podle vyndlezu je vfhodné rozmfstit signaly po celéﬁ obvodu velkostroje a'na v§ech jeho

tastech, zejména jak na obvodu otoéné horni stavhy é, tak na obvodu pevné spodni stavby A.

Po této pfipravé se s pouzitim nékteré znamé metody urés vzajemna prostorovad poloha
vyznadené soustavy bodh 1, 2,8,4,58,6,17,8,9. Plitom 1lze prikladné pouzit metody mé-
Feni geodetického, napf. tzv. protinan{ vprfed, nebo geodetické metody trilateraéni, napf,
protinani z délek; lze v3ak pouzit také znamé metody méreni fotogrammetrického, nani., me-
tody stereofotogrammetrické. Nisledujici vypoéetni prace se provadéji ve zvolené souradni-
cové soustavé +X, +Y, takZe no ukondeni praci Jje poloha kaZdého z hodit 1, 2, 3, 4, 5, b,

I, 8, 8 vyjaddiena pFislu$nymi souradnicemi, napf. poloha bodu 3 sourfadnicemi Xq0 Yoo

V dalsi etapé praci{ se odvodi v téze soufadnicové soustavé +X, +Y noloha nehmotného
stfedu ot4deni O velkostroje, a to s pouzitim zndmych znisobd, prikladné vniedu zminéného
uréeni polohy bodd na kruznici béhem otaéeni, a s nédsledujicim vypoitem stiredu této krui-
nice. Tim je urdena vz4jemnd poloha vsech vyznadenych, tj. hmotnych bedd 1, 2, 3, 4, 5, 6,
T, 8, 9 na velkostroji vzhledem k poloze nevyznafené osy otAfeni 0 velkostroje v jediné
soufadnicové soustavé, Po zm&nd pracovniho mista velkostroje, napf. po"odkridéeni" velko-
rypadlem se zvoli vhodné stanovi§té S pro zkoumani jeho &innosti béhem téZiby, nale? se s
vouzitim soufadnic soustavy vyznaéenfch bodi 1, 2,3, 4,5,6,7, 8, _‘_{ na velkostroji od-

vodi poloha tohoto stanovi§té, Piitom se nou7iji nékteré znimé metody, nanf. nri pouziti
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metod geodetickych lze pouiit tzv, protindni zpét, kdy se noloha stanovi§té S odvozuje mé-
renim ﬁhlﬁ‘f,[é "alfa", “"beta"; pfi pouziti tzv, trilaterace lze nolohu stanovisté S odvo-
dit mérenim dvou délek, napi. délky S - 1 a § - 3. Lze vSak nouzit také méfeni fotogram-

metrické, napi. stereofotogrammetrii.

Visledkem tohoto méFeni jsou souFadnice stanovi§té 8 v téZe soufadnicové soustavs,
ve které jsou urdeny jak vyznacené body 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9 na velkostroji, tak jeho
nehmotni osa 0 otafeni, takie je s minimalni pracnosti prfesné zjiSténa vz4jemna pdloha
stanoviSté $ a v8ech bodi 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9 ve velkostroji, ze jména v§ak poloha
stanovis§td S vzhledem k nehmotné ose otideni 0, &imi se znaéné usnadni dal$i zkoumdni &in-
nosti velkostroje.

Po ukondéeni vinoéétnich praci je vyhodné transformovat v§echny vysledky méfeni do no-
vé souradnicové soustavy, jejizi poédtek lecii napf. v ose otddeni 0 velkostroje; pri tom
bude vyhodné zvolit jako smér jedné ze soufadnicovich os této nové soustavy bud smér né -
které vyznamné pracovni &dsti velkostroje, prikladné smér podélné osy vylozniku, nebo smér

spojnice stanoviité § a osy otafeni U; tim se dal$i priace jesté usnadni pii zachovang

viech vpredu uvedenych v¥hod zpiisobu podle vynalezu,

PREEDMET VYNALEZU

Zptisob uréeni polohy stanovi§té vzhledem k ose otdceni velkostroje, kterd je zjisténa
béhem otadceni na podkladé kruhovych drah zvolen¥ch soucasti velkostroje, vyznaceny tim,
Ze se na pevné snodni stavhd (A) nebo na otoéné horni stavhé (B) velkostroje vyznali sou-
stava bodﬁ (1, 2, 3, 4, 6, 6, 7; 3, 9) a geodetickym nebo fotogrammetrickym méfenim se
uréi ve zvolené soufadnicové soustavé (+X, +Y) jejich vzéjemné_prnstorové poloha vzhledem
k ose otaceni (0), naleZ po zméné pracovniho mista velkostroje se geodetickym nebo foto-
grammetrickym méfenim s pouzitim na velkostroji vyznadenych hodd (1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8,

’

9) odvodi poloha stanovisté (S) vzhledem k ose otiddeni () velkostroje.

1 vikres



197 828

7/
/
/
/
Xa ’
———— —— __.._.._.___74 _______ e o e e m
4
//
’ i
P4 rd
/ /’ -,
/ P ’/’
” -
I/ I ’4‘/
/J, P -
V //a ’/
/ -
/// ’—’
0%~ "~

Vytiskly Moravské tiskaiské zdvody,
provoz 12, Leninova 15, Olomoue Cena: 240 K&s



	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

