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Zapojeni umoihuje plnd automatické
horizontdlni otéZeni stolu a posuv pii
tasosb&rném snimkovéni. Podstatou vyndlezu
je zapojeni s automatickym Zasovym spinalem
spojenym pies jednotku ovldddni automatic-
kého cyklu s pfepinalem provozu, ktery
je spojen jednak pfes ovlddaci jednotku
s horizontdlnim otd¥ivym stolem s objekty
a osv¥tlenim a jednak p¥es $idici jednotku
sektoru kemery s Zasovym spinadem uzdvérky
kemery. Zapojeni je urdeno zejména ke snim=-
kovédni biologickych objektd, nap¥iklad
ristu mikroorganizmd, rdstu tkénovych
kultur atd.
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Vyndlez se tykéd zapojenf{ pro sutomatické 8asosb&rné snimkovdnf série objektd, nap¥fkled
biologickych prepardtd a objektd.

tasosbirné snimkovéni, tzv. sbérnd kinematografie objektd, je tradiZns provéd&na
kinematografickou kemerou ve spojenf s automatickym &asovym spinaem, ktery v nastavenych
%asovych intervalech zeji%¥uje pravidelnd sepnut{ kinemstografické kemery. Pro tyto ulely
gasosb¥rného snimkovéni bylo vyvinuto ji% n&kolik typd Zasovych spinadl, eutomatickgch
sb¥rnych zeffzenf, kterd jsou vyrobn& ndklaedns a vyZeduj{ soustavnou kontrolu za provozu,

Tyto dosavadni nevyhody odstrahuje zapojeni pro automatické ¥msosb&rné snimkovént
série objektd, jehof podastatou je, e automaticky &asovy spinad je spojen pfes jednotku
ovlddéni sutomatického cyklu s pFepinadem provozu spojeného jednak pies ovlddacf jednotku
s horizontdlnim otdéivym stolem s objekty a osv&tlenim a jednak p¥es #fdict Jednotku
sektoru kemery s fasovym spfnadem zév¥rky kemery, pFidem# dasovy spina¥, jednotks ovldddni
automatického cyklu a prepinad provozu Jsou je¥t¥ spojeny se zdrojem napitf.

Prednaest{ zapojenf podle vynélezu Je, %e umofhuje pomoct plng automatického horizontdl-
niho oté¥ivého stolu ¥msosb&rné snimkovéni série objektd.

Vyndlez objesni vykres, kde je nazna&en pfiklaed zapojenf,

Zapojeni tvo¥{ pPepinad 1 provozu, ktery je spojen s ovlddact jednotkou 2, kterd
Je spojena s horizontdinim otddivym stolem £ s osv&tlenfm, na které se umistf fotografované
objekty., P¥epina& 1 provozu je ddle spojen s Pfdici jednotkou 3 sektoru kamery spojenou
s Zasovym spinalem 4 zévdrky kemery a s jednotkou 2 ovl4ddni automatického cyklu opat#enou
pamét{, kterd je spojena jedt¥ s automatickym Zasovym spina¥em 7 & se zdrojem 6 nap&td,
ke kterému je p¥ipojen Zasovy spinad 7 i prepinad 1 prbvogﬁ?

Zapojeni po p¥ipojent do s{t¥ je spojeno se zdrojem & nap¥tf, ktery obvod trvale napdji
nap&tim 24 V, Sepnutim sutomatického ¥asového spinade ] prochdzi impuls pbes jednotku 5
ovldddni automatického cyklu a prepina& i provozu do ovlddaci Jednotky 2 a mechanicky
pomocf motorku se uvede v chod automaticky horizontdln{ otd¥ivy stll 8 s objekty a zapojf
se osvétleni stolu. Tim se horizontdlnf otd¥ivy stdl 8 posune z neutrdlnf polohy do polohy
registrace objektu., Ndsleduje impuls zp&tného zapojeni z horizontdlnfho otd&ivého stolu 8
do ovlddaci jednotky 2 a p¥es pFepinad 1 provozu pPichdzf impuls do ¥fdici Jednotky 3
sektoru kemery, &im} se otevie sektor kemery s ddle do Zasového spinade 4 zév¥rky kemery.
Casovy spinad 4 zév¥rky kemery je nastavitelny podle pot¥eby na sekundové expoziénf Xasy.
Prvn{ objekt je nyn{ exponovén na horizontidlnfm ot&ivém stolu 8. Z ¥asového spinade 4
zévérky kemery je zp¥tn& zapojena Ffdici jednotks 2 sektoru kamery a tim se uzavie sektor
keamery, Impuls jde z #fdict Jednotky 3 sektoru kesmery phes pfepina& 1 provozu do ovlddact
Jednotky -2 a horizontdlni otd&ivy stdl 8 pfisune druhy v po#edf objekt ke snimédni. Ndsleduje
impuls zp&tného zapojeni z horizontdlnfho otd&Xivého stolu 8 do ovlddacf jednotky 2 a pres
pPepinad 1 provozu jde impuls do #{dicf jednotky 3 sektoru kemery atd. Tekto je realizovdno
n krokd, které vymezuje pamdl v jednotce 2 ovl4ddn{ sutomatického cyklu., P#i poslednim
kroku je sepnuta pfes prepina& L provozu ovlddacf jednotka 3 sektoru kemery, Zasovy spina¥
4 zévérky kemery a zpdt $fdici jednotka 4 sektoru kemery, &fm* dochdz{ exponovéni posledniho
objektu a uzav¥eni sektoru. Impuls jde diile pres piepina¥ 1 provozu do ovlddacf Jednotky 2
a do horizontdlnfho otd¥ivého stolu 8, ktery se posune do neutrdln{ polohy a vypne oavétlent
stolu, V horizontdlnfim ot&%ivém stolu 8 dochézi k sepnutf{ ovlddact Jednotky 2 a p¥es pie-
pina& 1 provozu jde impuls do jednotky 2 ovlddén{ asutomatického cyklu a zeFfzenf Zekd na
del3{ impuls z automatického ¢asového spinade 7. Jednotlivé kroky cyklu lze vynechat, a to
vySroubovénim p¥fslusnfch zastavovacich kdlikd, které jsou pe obvodu sutomatického hori-
zontdlniho otd¥ivého stolu 8. Tim dojde k vyFazeni mikrospinade u horizontdlnfiho otdZivého
stolu 8 a objekt p¥ejede do delSi polohy a nedochdzl k eéxponovéni,

Cely cyklus Je ukonZen poslednim krokem, kdy dochézf k exponovénf posledniho objektu
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na horizontdlnfm otddivém stolu 8 a stdl se premisfuje do neutrdlni polohy. Impuls jde
zpét z ovlddacf jednotky 2 pFes pFepina& 1 provozu do jednotky 5 ovléddéni automatiky
cyklu a celd sestava &ekd na dal3f impuls z automatického ¥asového spinale 7.

Ze¥izeni je moZno ovlddat pfi rlznych pomocnych menipulacich ruin¥ a to tak, Ze pie-
pinad 1 provozu se umisti{ do polohy ,ruln&", Posuv horizontdlniho otdZivého stolu 8 se pro-
vede stisknutim tla&ftka ,ru&nd". Tim se sepne ovlddaci jednotke 2 a uvede v chod hori-
zontédlni otddivy stdl 8. Taekto lze ruldn& krokovat. Start celého jednoho cyklu rudnd
se provddi piepnutim prepinade ] provozu do polohy esutomatika a stisknutim tladfitka "rudn&".

Cykly lze ru¥n& opakovat dle potieby.

PREDMET VYINALEZU

Zapojeni pro automatické &asosb¥rné snimkovéni série objektd, vyznalené tim, %e auto-
maticky Sasovy spinad (7) je spojen pres jednotku (5) ovladédni automatického cyklu s pre-
pinadem (1) provozu spojeného jednak pres ovlddaci jednotku (2) s horizontdlnim otdgivym
stolem (8) s objekty a osvdtlenim a jednak pres Pidiel jednotku (3) sektoru kemery s &a-
sovym spinatem (4) zév¥rky kemery, pPidemZ Zasovy spina& (7), jednotka (5) ovldddn{ auto-
matického cyklu s pam&ti a prepinad (1) provozu jsou jedt¥ spojeny se zdrojem (6) nap&ti.

1 list vykrest
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