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DESCRIPCIÓN

Un dispositivo para cepillar animales.
La presente invención se refiere a un dispositivo

para cepillar animales, tales como vacas, estando el
dispositivo provisto de: un cuerpo de montaje para fi-
jar el dispositivo a un elemento de construcción esta-
cionario, tal como una pared o una viga, un elemento
de pivotaje, que está conectado al cuerpo de montaje,
un armazón, que está conectado con el elemento de
pivotaje de tal manera que pueda girar alrededor del
mencionado elemento de pivotaje, comprendiendo el
armazón un espacio interno hueco, una unidad de ce-
pillado, que está fijada al armazón y que comprende
un eje conducido que se extiende en el espacio interno
hueco del armazón, un motor de accionamiento, con
un árbol motor para operar la unidad de cepillado, y
un elemento de transmisión dispuesto entre el árbol
motor del motor de accionamiento y el eje conducido
de la unidad de cepillado para transmitir la rotación
del árbol motor al eje conducido, estando dispuesto el
elemento de transmisión en el espacio interno hueco
del armazón.

Tal dispositivo para cepillar animales se conoce
desde la patente USA 6.318.298 B1. En este disposi-
tivo conocido el motor de accionamiento está fijado
cerca de un extremo del armazón y la unidad de cepi-
llado está fijada cerca del otro extremo del armazón.
El motor de accionamiento tiene un árbol motor que
se extiende en el espacio hueco del armazón y que está
conectado con el eje conducido de la unidad de cepi-
llado mediante una cadena. Aunque este dispositivo
funciona adecuadamente, ha demostrado estar sujeto
a unos costos de mantenimiento relativamente altos.

Un objeto de la presente invención es, entre otros,
aportar un dispositivo para cepillar animales que im-
plique unos costos de mantenimiento relativamente
bajos.

Para este propósito un dispositivo para cepillar
animales del tipo más arriba descrito se caracteriza
porque el motor de accionamiento está ubicado en el
espacio interno hueco del armazón. La invención se
basa en la percepción de que a causa del hecho de
que el motor de accionamiento del dispositivo cono-
cido está fijado en el exterior del armazón, el mencio-
nado motor está sujeto a todo tipo de contaminación
ambiental. En particular, en un establo esta contami-
nación puede ser considerable. Se ha encontrado que,
como resultado, el motor del dispositivo conocido tie-
ne que limpiarse o substituirse frecuentemente para
garantizar el correcto funcionamiento del dispositivo
para cepillar animales. Esta limpieza y/o substitución
no sólo consume tiempo sino que también es un cos-
to innecesario. Disponiendo, según la presente inven-
ción, el motor de accionamiento en el espacio interno
hueco del armazón, el motor de accionamiento que-
da protegido de la contaminación y consecuentemente
los costos de mantenimiento se reducen mucho.

Una realización preferida del dispositivo para ce-
pillar animales, según la presente invención, en la que
la unidad de cepillado está fijada cerca de un extremo
del armazón, se caracteriza porque el motor de accio-
namiento está situado cerca del mismo extremo del
armazón, en el espacio interno hueco. El extremo del
armazón en el que la unidad de cepillado está fijada es
siempre el extremo inferior del armazón, consiguién-
dose así un centro de gravedad bajo.

Una realización de un dispositivo para cepillar

animales según la presente invención se caracteriza
porque el elemento de transmisión tiene un rebajo pa-
ra alojar de una forma extraíble el eje conducido de
la unidad de cepillado. De esta manera una unidad de
cepillado desgastada se puede extraer rápidamente, lo
que reduce enormemente el tiempo de sustitución de
una unidad de cepillado. Es destacable que, en el dis-
positivo conocido, el eje conducido se fija al armazón
mediante elementos de rodadura, que están fijados al
armazón mediante pernos; en este caso el desmontaje
y sustitución de la unidad de cepillado exige un tiem-
po relativamente alto. Como elemento de transmisión
es preferible una rueda helicoidal de transmisión. Es-
to permite realizar una conducción directa económica
y fiable del eje conducido.

Una realización del dispositivo para cepillar ani-
males según la presente invención se caracteriza por-
que al armazón se le dota de aberturas de ventilación.
Esto permite que el calor generado por el motor de
accionamiento salga del espacio interno hueco del ar-
mazón, por lo que el motor de accionamiento no su-
frirá averías por sobrecalentamiento.

Al objeto de conectar con una fuente externa de
suministro, una pared del armazón dispone de un ele-
mento conector para conectar a través de él un cable
de alimentación para la conexión con una fuente de
suministro externo. El cable de alimentación preferi-
blemente comprende dos partes de cable de alimenta-
ción que están interconectados mediante un elemento
de conexión que está fijado al cuerpo de montaje. De
esta forma se realiza una fijación segura y robusta del
cable de alimentación en el dispositivo.

En una realización de un dispositivo para cepillar
animales según la presente invención, el motor de ac-
cionamiento está conectado eléctricamente con el ele-
mento conector mediante una línea de conducción, es-
tando la línea de conducción completamente alojada
en el espacio interno hueco del armazón. Así se pre-
vienen los posibles daños causados a la línea de con-
ducción debido a influencias externas.

En otra realización de un dispositivo para cepi-
llar animales según la presente invención, el motor de
accionamiento es adecuado para hacer girar el árbol
motor en dos direcciones de rotación contrarias y el
dispositivo está provisto de un mecanismo interruptor
para hacer girar alternativamente el árbol motor en las
direcciones de rotación contrarias. Se ha comprobado
que, a causa del hecho de que el motor de acciona-
miento gira en las dos direcciones, este motor sufre
un desgaste menor. El cambio de la dirección de ro-
tación puede realizarse en momentos periódicamente
establecidos, fijos o variables, controlados por ejem-
plo mediante un circuito temporizador, o puede reali-
zarse en cada carrera de cepillado. Se señala aquí que,
tal como se describe en el estado del arte anteriormen-
te mencionado, una carrera de cepillado se activa me-
diante la actuación sobre un interruptor que está ope-
rativamente conectado con el motor de accionamiento
para activar el dicho motor cuando se ejerce presión
sobre la unidad de cepillado. Se señala además que un
motor de accionamiento que sea adecuado para girar
en dos direcciones contrarias se conoce en sí mismo
por la patente EP-B1-0840547.

La invención va a ser ahora descrita, a modo de
ejemplo, en referencia a un ejemplo de modo de reali-
zación mostrada en los dibujos de un dispositivo para
cepillar animales, en los que:

La Figura 1 es una vista trasera esquemática de un
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dispositivo para cepillar animales según la presente
invención;

La Figura 2 es una vista lateral de una sección par-
cial del dispositivo para cepillar animales mostrado en
la Figura 1, y

La Figura 3 es una vista en perspectiva esquemáti-
ca del dispositivo para cepillar animales mostrado en
la Figura 1 y en la Figura 2.

La Figura 1 muestra un dispositivo para cepillar
animales, tales como vacas. El dispositivo está pro-
visto de un cuerpo de montaje 1 para montar el dis-
positivo en un elemento de construcción estacionario
tal como una pared o una viga, por ejemplo de un es-
tablo. Un elemento de pivotaje 2, por ejemplo un eje
que pueda girar, se conecta con el cuerpo de montaje
1. Un armazón 3, que está conectado con el elemento
de pivotaje 2 de tal forma que pueda girar alrededor
del mencionado elemento de pivotaje, comprende un
espacio interno hueco 4.

Una unidad de cepillado 5 está fijada en el arma-
zón 3 cerca de un extremo del mencionado armazón 3
y comprende un eje conducido 6 que se extiende en el
espacio interno hueco 4 del armazón 3. Se señala aquí
que la unidad de cepillado no se refiere solo a que esté
provista de cerdas de cepillado, sino también a que la
unidad esté provista de un rodillo con proyecciones,
que la unidad esté provista de un rodillo con material
esponjoso o similares.

Se dispone un motor de accionamiento 7 con un
árbol motor 8 para operar la unidad de cepillado 5 en
el espacio interno hueco 4 del armazón 3, preferible-
mente cerca del mismo extremo del armazón 3 donde
está fijada la unidad de cepillado 5.

Se dispone un elemento de transmisión 9, preferi-
blemente una transmisión de rueda helicoidal, entre el
árbol motor 8 del motor de accionamiento 7 y el eje
conducido 6 de la unidad de cepillado 5 para transmi-
tir la rotación desde el árbol motor 8 al eje conducido
6. El elemento de transmisión 9 está ubicado en el es-
pacio interno hueco 4 del armazón 3. Es obvio que,
en lugar de una transmisión de rueda helicoidal, son
también aplicables otras transmisiones directas o por
ejemplo una transmisión de cadena, cable o cinta.

El elemento de transmisión 9 tiene un rebajo pa-
ra soportar de una forma extraíble el eje conducido 6
de la unidad de cepillado 5, por lo que, extrayendo un
elemento de fijación, tal como un pasador de cierre, la
unidad de cepillado 5 puede ser rápidamente insertada

en el rebajo del elemento de transmisión 9 y/o puede
ser rápidamente extraída del mismo.

El armazón 3 está provisto de aberturas de ventila-
ción 10, formadas mediante aberturas en forma de ra-
nuras en la realización mostrada como ejemplo, aun-
que también es aplicable cualquier otra forma, para
eliminar el calor generado por el motor de acciona-
miento 7 desde el espacio interno hueco 4 del arma-
zón 3. Si se desea puede disponerse un ventilador re-
frigerador o una refrigeración por fluido.

Una pared del armazón 3 dispone de un elemen-
to conector 11 para conectar, a través de él, un cable
alimentador que comprende dos partes de cable ali-
mentador 13a, 13b para la conexión con una fuente
de suministro externa. Las partes de cable alimentador
13a, 13b están interconectadas mediante un elemento
de conexión 14 que está fijado en el cuerpo de monta-
je 1. El motor de accionamiento 7 está eléctricamen-
te conectado con el elemento conector 11 a través de
una línea de conducción 12, estando la línea de con-
ducción 12 totalmente alojada en el espacio interno
hueco 4 del armazón 3. Aunque en la realización des-
crita como ejemplo de la presente invención se utiliza
un motor eléctrico, también es aplicable la utilización
de un motor neumático o hidráulico.

En una carcasa, en el espacio interno hueco 4 del
armazón 3, se incluye un circuito de control 15 pa-
ra controlar el motor de accionamiento7. Este motor
7, que preferiblemente es adecuado para hacer girar
el árbol motor 8 en dos direcciones de rotación con-
trarias, es controlado por un mecanismo interruptor
del circuito de control 15, de una forma tal que al ár-
bol motor 8 se le haga girar alternativamente en di-
recciones contrarias. Esta inversión de la dirección de
rotación puede controlarse mediante un circuito tem-
porizador situado en el circuito de control 15. La di-
rección de rotación puede también invertirse después
de cada carrera de cepillado. Se destaca aquí que, tal
como se describe en la patente USA 6.318.298 B1,
una carrera de cepillado se activa mediante la acti-
vación de un interruptor, que está operativamente co-
nectado con el motor de accionamiento 7, para acti-
var este motor 7 cuando se ejerce presión, por una
vaca, sobre la unidad de cepillado 5. El mecanismo
interruptor puede tener también una función de alar-
ma: Se acciona un contacto sin potencial si se conecta
una protección de temperatura o en caso de fallo del
suministro de potencia.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo para cepillar animales, tales como
vacas, estando el dispositivo provisto de: un cuerpo de
montaje (1) para fijar el dispositivo a un elemento de
construcción estacionario, tal como una pared o una
viga, un elemento de pivotaje (2), que está conectado
al cuerpo de montaje (1), un armazón (3), que está co-
nectado con el elemento de pivotaje (2) de tal manera
que pueda girar alrededor del mencionado elemento
de pivotaje, comprendiendo el armazón (3) un espacio
interno hueco (4), una unidad de cepillado (5), que es-
tá fijada al armazón (3), y que comprende un eje con-
ducido (6) que se extiende en el espacio interno hueco
(4) del armazón (3), un motor de accionamiento (7),
con un árbol motor (8) para operar la unidad de cepi-
llado (5) y un elemento de transmisión (9) dispuesto
entre el árbol motor (8) del motor (7) y el eje conduci-
do (6) de la unidad de cepillado (5) para transmitir la
rotación del árbol motor (8) al eje conducido (6), es-
tando dispuesto el elemento de transmisión (9) en el
espacio interno hueco (4) del armazón (3), caracte-
rizado porque el motor (7) está situado en el espacio
interno hueco (4) del armazón (3).

2. Dispositivo para cepillar animales según la rei-
vindicación 1, estando la unidad de cepillado (5) mon-
tada cerca de un extremo del armazón (3), caracteri-
zado porque el motor de accionamiento (7) está dis-
puesto cerca del mismo extremo del armazón (3) en
el espacio interno hueco (4).

3. Dispositivo para cepillar animales según las rei-
vindicaciones 1 y 2, caracterizado porque el elemen-
to de transmisión (9) tiene un rebajo para alojar, de
una forma extraíble, el eje conducido (6) de la unidad
de cepillado (5).

4. Dispositivo para cepillar animales según cual-
quiera de las reivindicaciones anteriores, caracteri-
zado porque el elemento de transmisión (9) es una
transmisión de rueda helicoidal.

5. Dispositivo para cepillar animales según cual-
quiera de las reivindicaciones anteriores, caracteri-
zado porque el armazón (3) dispone de aberturas de
ventilación (10).

6. Dispositivo para cepillar de animales según
cualquiera de las reivindicaciones anteriores, carac-
terizado porque una pared del armazón (3) dispone
de un elemento conector (11) para conectar a través
de él un cable de alimentación (13a, 13b) para la co-
nexión con una fuente de suministro externa.

7. Dispositivo para cepillar animales según la rei-
vindicación 6, caracterizado porque el cable de ali-
mentación comprende dos partes (13a, 13b) de cable
de alimentación que están interconectadas mediante
un elemento de conexión (14) que está fijado al cuer-
po de montaje (1).

8. Dispositivo para cepillar animales según las rei-
vindicaciones 6 ó 7, caracterizado porque el motor
de accionamiento (7) está eléctricamente conectado
con el elemento conector (11) mediante una línea de
conducción (12), estando la línea de conducción (12)
completamente alojada en el espacio interno hueco
(4) del armazón (3).

9. Dispositivo para cepillar animales según cual-
quiera de las reivindicaciones anteriores, caracteriza-
do porque el motor de accionamiento (7) es adecuado
para hacer girar el árbol motor (8) en dos direccio-
nes de rotación contrarias y porque el dispositivo está
dotado de un mecanismo interruptor (15) para hacer
girar alternativamente al árbol motor (8) en las direc-
ciones de rotación contrarias.
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