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【手続補正書】
【提出日】令和2年2月5日(2020.2.5)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　動作を可能な身体支持装置と、
　前記身体支持装置と有線で接続され、前記身体支持装置の動作を制御する第１端末装置
と、
　前記第１端末装置とは別の装置であって、前記身体支持装置と無線接続され、前記身体
支持装置の動作を制御する第２端末装置と、
　を備える身体支持システム。
【請求項２】
　前記身体支持装置は、前記身体支持装置の状態を検出可能な検出部を含み、
　前記身体支持装置と前記第２端末装置が通信を確立したのち、前記身体支持装置の状態
に関する情報を前記身体支持装置は、前記第２端末装置に送信する、請求項１記載の身体
支持システム。
【請求項３】
　前記第２端末装置は、前記身体支持装置に関する設定情報を保持し、
　前記設定情報は、頭速度情報、高さ速度情報、連動可否情報、頭動作可否情報、足動作
可否情報、高さ動作可否情報、及び、離床通知可否情報の少なくとも１つを含む、請求項
１または請求項２記載の身体支持システム。
【請求項４】
　前記第２端末装置は、前記身体支持装置の動作を制御する操作子を表示する表示部を含
み、
　前記身体支持装置は、第１動作及び第２動作が可能であり、外部からの指示に基づいて
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、前記第１動作を制御する第１操作子および前記第２動作を制御する第２操作子を前記表
示部に表示する第１表示形式と、前記第１操作子および前記第２操作子のいずれか一方を
前記表示部に表示する第２表示形式とを切り替える
　請求項１乃至請求項３いずれか１項に記載の身体支持システム。
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