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(54) Zarizeni pro zvedani &elnich névéénych sfroja, ze jména zemédélskych

1

' Vynélez se tyka zarizeni pro zvedani &elnich navésnych stroji, ze jména zemédélskych.

Je znama celéd rada rtznych Fe$eni a provedeni zvedacich zarizeni, zejména hydraulic-
kych, pro &elni navésné stroje a naradi. U traktord, nafadovych nosidd a samo jizdnéch hna-
cich jednotek s pracovnimi adaptéry se pouiivad tiibodovych nebo &tyFbodovych zavésh, které
maji pevnou vazbu pro zvedéni obou hornich ramen, pricéemz zveddni se provadi bud po oblou-
ku anebo pfi dodrieni rovinné polohy stroje, dané paralelogramovym usporadanim zvedacich
ramen. Dosavadni znémé feseni v piipadé pouiti ndv&sného stroje, hnaného kloubovym hiide-
lem od hnaci jednotky,.nesplﬁuji pofadavek rovnom&rného chodu kloubového hiidele a tim i
tedy rovnomérné prace stroje, zejména v krajnich polohach zvedaciho zarizeni anebo v je-
jich blizkesti. U strojii s velkym vyloZenim pracovnich organti puk dosavadni zvedaci zafi-
zeni neumoinuji docileni 2&daného Uhlu ndjezdu, aniZ by se podstatné nezhorsil vyhled z
pracovi$§té fidide na pracovni orgény nédvésného stroje. Zejména u specielnich strojd pro
horské terény, které jSou vybaveny zafizenim pro trvalé samolinné vyrovnavani réamu stroje
s pracovistém obsluhy do vodorovné polohy, je felena problematika velmi zdvaind a dosud
nedoieSena.

Tyto nevfhody a nedostatky jsou odstranéqy zafizenim pro zvedani &elnich ndvésnych
stroji, zejména zemé&délskych, podle vynalezu, jehoz podstata spoéivd v tom, Ze s hnaci
jednotkou jsou skloubena horni zvedaci ramena a k nim piipojené zvedaci paky, opatfené

nosnym zévésem pro pracovni stroj a skloubené s alespon jednim spodnim teleskopickym rame-
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nem, nakloubenym na hnac{ jednotku, mezi ni{Z a pracovnim strojem je uspoifddén teleskopicky

hnaci kloubovy hiidel. '

Zaiizenim podle vyndlezu se dociluje rovnomérného zveddni névésnych strojd pfi rovno-
mérném chodu hnaciho kloubového hiidele v celém rozsahu zdvihu véetnd jeho krajnich poloh.
Zvedani se provaddi ve spodni &4sti zdvihu paralelogramové s dodrienim pracovniho thlu
stro je a v horni d4asti zdvihu pak po oblouku, jehoZz stfed je v polovind délky naprineného
kloubového hfidela, timZ je zarudena rovnomérnost jeho otédeni. Zvedéani popsanym zplsobem
pak umoiﬁuje téZ dodrieni iédanéhovVthedu z kabiny obsluhy na pracovni orgény névésného
stroje, protoie spodni &4&st zdvihu, vyhraZena prakticky zdvihu pracovnimu, se provaddi pfi
dodrieni zékladni pracovni roviny stroje.

Na pripojeném vykrese jsou schematicky zndzornény pfiklady provedeni zarizeni podle
vyndlezu. Obr. 1 pifedstavuje &4ste&ny bokorysny Fez Jjednou alternativou zaffzeni, obr. 2
druhou alternativou a obr. 3 treti alternativou zafizeni.

Ke hnaci jednotce 1 jsou v ose 0 pfipojena horni zvedaci ramena 16 prostfednictvim
spojovacich kloubd 2. Na svém druhém konci je k hornim zvedacim ramendm 16 pomoci nosnych
kloubt 13 piipojen nosny zé4vés 4, opatieny zdvdsnym hékem 5 pro pracovni stroj 3. Vespod
Je k nosnému zdvésu 4 pFikloubeno &epovym spo jem 9 alespon jedno spodni teleskopické rame-
no 8, skloupené rovnéZ Sepovym spojem 9 s hnaci jednotkou 1. V ose 0 je k hnaci jednotce 1
piikloubeno‘alternativné téZz horni te;eskopické rameno 6, skloubené kloubem 17 s nosnym
zivésem 4 a opatiené dorazem 18. V ose 0 jsou rovné% k hnaci jednotce 1 pfikloubeny zveda-
ci paky 10, spojené pomoci podélného &epu 15, kfiZového spojovaciho té&lesa 7 a kloubového
spoje 14 s hornimi zvedacimi rameny 16. Pod osou 0 je ke kazdé zvedaci péce 10 priklouben
spojovacim &epem 23 zvedaci pracovni vélec 11, skloubeny svym druhym koncem rovnd# pomoci
spojovaciho &epu 23 s hnacf jednotkou 1. Mezi hnaci jedn@?kqh'l a pracovnim strojem 3 je
uspofadén teleskopicky hnaci kloubovy hiidel 12, DﬁleiiquiQYZnakem Jje, %Ze osa 0 je uspo-
fadéna v poloviné délky napfimeného teleskopického hnaciho kloﬁbového hiidele 12. Spodni
teleskopické rameno 8 miZe byt tvofeno bud pracovnim vélcsp@@nebo Jjen teleskopem, 8 vyho-
dou odpruZenym. ’ .

Druhé alternativa zarizeni se od prvni 1i§{ tim, Ze neni pouZito horni teleskopické
rameno 6 a zvedaci pdka 10 je opatfena stredfci opérou 18, upravenou pro styk se stfedicim
dorazem 20, uspofédanym na nosném zé&vésu 4.

Tret{ alternativa zatffzeni se od prvni alternativy 1isi tim, Ze neni pouZito kiffZové
spojovaci téleso 7 a zvedaci pdka 10 je's hornim zvedacim ramenem 16 spoj?na pfimo podél-
nym éepem 15. Namisto horniho teleskopického ramene 6 je pak pouzito kulového unaseéde 21,
uspoiddaného na spodni &4sti horniho zvedaciho ramene 16 a upraveného pro styk s kulovym
1dZkem 22 na nosném zéavésu 4.

Zatizeni podle vyndlezu pracuje nésledovné. Pracovni stroj 3 se zavési do zavésnych
hékd §'nosného zdvésu 4. Zvedani je provadéno pii&odem tlakového média do zvedaciho pra-
covniho vélce 11, kterf kolem osy O nakldpi svou zvedacf p&ku 10, ktera pomoci kiiZového
spojovaciho télesa 7 a/nebo podélného &epu 15 a kloubového spoje 14 zvedd i horni zvedaci
rameno 16 s nosnym zévésem 4 a pracovnim strojem 3. V disledku spojeni nosného zévésu 4

s hnaci jednotkou 1 téi prostifednictvim alespon Jednoho spodniho teleskopického ramene 8
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.s¢ v prvni ¢asti zdvihu zveda pracovni stroj 3 timto paralelogramem v neménné rovinné polo-

ze a7 do doby, kdy dosedne bud doraz 18 na féleso horniho teleskopického ramene § neho
stredici opéra 19 na stiedici doraz 20 anebo pripadné leovﬁ unaSeé 21 na kulové 10iko 22
pro umoZnéni boiniho vykyvu. V dalgi @asti zdvihu se pak spodni teleskopické ramenc & vy-
sauvé,’pfipadné pouzité horni teleskopické rameno 6 je jiz zcela zasunuto a pracovni stro}
3 se zveda nakléapénim okolo osy O. Protoie v ose 0 se nachazi stred, tj. polovina délky
teleskopického hnaciho kloubového hiidele 12, je po cely pribéh zdvihu néhon pracovniho
stroje 3 rovnomérny v disledku stejného vycﬁyleni kloubd teleskopického hnaciho kloubového
hiidele 12.

’

PRELCMET VYNALEZEG

1. Zatizeni pro zvedani &elnich navésnych strojh a naradi, zejména zemédélskych, vyznalené
tip, 7e obsahuje hnaci jednotku (1), s kterou jsou skloubena horni zvedaci ramena :i6)
s k nim pFipojené zvedaci péky (10), opatfené nosnym zavésem (4) pro pracovni stroj (3)
a skloubené s alespon jednim spodnim teleskopickym ramenem (8), nakloubenym na hnaci
jednotku {1), mezi ni% a pracovnim strojem (3) - je uspofadan teleskopicky hnaci kloubovy

hiidel (12).

e

Zatizeni podle bodu 1, vyznacené tim, Ze s hnaci jednotkou (1) jsou ve spoleéné ose (0}
s hornimi zvedacimi rameny (16) a zvedacimi pakami (10) pfikloubena horni teleskopicka
ramena (6), opatiend dorazy (18) a skloubena s nosnym zavésem (4).

3. Zatizeni podle bodu 1, vyznatené tim, Ze horni zvedaci rameno (16) je kloubovym spojem
(14) napojeno na kiizové spojovaci téleso (7}, skloubené pomoci podélného Cepu (13) se
zvedaci pakou (10), opatfenou stredici opérou {19) pro styk se stfedicim dorazem (20)
na nosném zavésu (4).

4. Zafizeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze kazda zvedaci paka (10) je pomoci podélného
gepu (15) spojena se svym hornim zvedacim ramenem (16), opatienym kulovym unasedem (21)
kulového lGZka (22), upraveného na nosném zavésu (4).

5. Zarizeni podle bodl 1 a 2, vyznalené tim, %e v poloviné délky napiimeného teleskopické-

ho hnaciho kloubového hiidele (12) je uspofadana spoleénd osa (0) skloubeni hornich

zvedacich ramen (16) a zvedacich pak (10).

3 vykresy
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