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. N Uklad biegunow silnika krokowego

1
' Przedmiotem wynalazku jest uklad biegunéw
silnika krokowego. przeznaczonego zwlaszeza do
zegaré6w i urzadzen narazonych na drgania -i
wstrzasy.

W znanych obecnie rozwigzaniach ukladu bie-,

gunéw silnika krokowego stosuje sie parzysta
ilo§é biegunéw wirnika oraz parzystg ilos¢ nabie-
gunnik6w stojana. Symetrycznie rozmieszczone
bieguny wirnika i nabiegunniki stojana powodu-
ja, ze sily dzialajace na wirnfk znosza sig, co po-
woduje maly moment ustalajgcy polozenie wir-
nika. Niestabilnosé polozenia wirnika ma bar-
dzo ujemny wplyw na prace urzgadzen z kibrymi
wspblpracuje np. zegar6w powcdujac drgania
oscylacyjne wskazowki, przy czym stosowane

uklady tlumigce np. w postaci bezwladnikéw lu- -~

ino osadzonych na wirniku skomplikuja budowe
silnika i s3 malo skuteczne.

W warunkach pracy, gdzie wystgpuja drgania
i wstrzasy ma dodatkowo miejsce niekorzystne zja-
wisko przeklamania krokéw wirnika. Pondto stoso-
wany uklad biegunéw utrudnia wytwarzanie silni-
kéw 4- biegunowych z uwagi na koniecznosé
umieszczania blach stojana i jego nablegunnikdéw
w réinych plaszczyznach. Trudnosel technolo-
giczne zwigzane 2z wykonywaniem tego typu
silnikéw ograniczaja typoszereg produkowanych’
silnikéw do 2-, 6-, 8- i wieccj kiegunowych.

Rozwigzanie ukladu biegunéw silnika krokowe-
go wedtug wynalazku polega na tym, Ze ilo$¢ na-
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biegunnik6w stojana jest nieparzysta, korzystnie
o jeden wigksza lub mniejsza od ilosci biegunow
wirnika.

INiesymetryczne rozmieszczenie nabiegunaikow
stojana wzgledem biegunéw wirnika powoduje
wystepowanie sily wypadkowej i przycigganie
wirnika do nabiegunnika i ustalenie jego poloze-

_ nia spoczynkowego. Wirnik jest w stanie nieod-
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cigzonym, dzieki ‘czemu polozenie jego jest bar-
dzo stabilne. Ukiad biegunéw wedlug wynalazku
zapewnia prace bez oscylacji wirnika przy pow-
tarzajgcych sie krokach, eliminuje przekiamania
krokéw wirnika, ponadto umozliwia w przypadku
4-biegunowych silnikéw umieszczenie blach
stojana i jego nabiegunnikéw w jednej- ptaszczy-
inie. Ta ostatnia cecha pozwala na wytwarzanie
w szerszym zakresie tego typu silnikéow kroko-
wych najkorzystniejszego do wspélpracy z zega-
rami i inmymi urzadzeniami narazonymi na
drgania i wstrzasy.

Przedmiot wynalazku jest blizej objasniony
na przykxladzie wykonania pokazanym na rysun-
&u, ktory przedstawia widok schematyczny silni-
ka krokowego 4-biegunowego.

Wirnik 1 silnika ktérym jest magnes itrwaly

- mamacgnesowany czterobiegunowo, wupdlosiowo W

stosunku do osi jego obrotu posinda parzysta
ilosé bicgunow, Stojan 2 silnika posiada niepa-
rzysta iloéé, korzystnie trzy nablegunnilki 2a, 2b,
%c. Uzwojenie cewki napgdowej 3 zasilane jest
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‘impulsami o przemiennym kierunku, przez co na- . Zastrzezeniec patentowe
biegunniki zmieniajg swojg biegunowosé, a wy- .
tworzony moment powoduje obrot wirnika do na- Ukiad biegundéw silnika krokowego o roéinej
stepnego polozZenia spoczynkowego., W przypadku ilosci biczunéw me tnetycznych stojana i wirnika
gdy przez uzwojenie cewki 3 nie plynie prad, posiadajgcego parz,stg ilo$é biegundéw, znamienny
wirnik 1 zajmuje ustalone p~tozenie spoczynkowe tym, ze ilos¢ nablegunnikow stojana jest nicpa-
.dzieki oddzialywaniu magnetycznemu  miedzy rzysta, korzystnie o jeden nabiegunnik wigksza
niesymetrycznie rozmieszczonymi nabiegunnikami lub mniejsza od iloSci biegunéw wirnika.

stojana wzgledem wirn‘ka.
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