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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do ma-
gazynowania i cigglego podawania Srutu do komo-
ry zasilania urzgdzenia do bezpylowego czyszcze-
nia powierzchni metalowych, szczegélnie w przy-
padku czyszczenia cigglego powierzchni jednako-
wych elementéw produkowanych w duzych se-
riach, jak na przyklad rur.

Obecnie znane urzadzenia do bezpylowego czy-
szczenia powierzchni metalowych posiadajg w
swym dzialaniu dwa cykle. Pierwszy cykl — to
zasilanie urzadzenia czyszczacego Srutem do
chwili wyczerpania Srutu w ciSnieniowej komorze
podajacej. Drugi cykl — to przerwa w pracy urzg-
dzenia czyszczgcego na skutek wyczerpania sie
$§rutu w objetosci komory podajgcej, przeznaczona
na napelnianie tej komory Srutem z komory po-
Sredniej. Z chwilg, gdy komora podajgca zostanie
napelniona, cykl drugi jest zakonczony i zaczyna
sie znowu cykl pierwszy — praca urzgdzenia do
czyszczenia.

Opisany sposob dwucyklowej pracy urzgdzenia
do czyszczenia powierzchni metali moze byé z po-
wodzeniem stosowany przy czyszczeniu pojedyn-
czych sztuk czeSci maszyn, natomiast przy ruchu
cigglym stanowi duzg wade, gdyz zmusza do za-
trzymywania urzgdzen podajgcych.

Wade tg pozwala usunaé urzadzenie wedlug wy-
nalazku, oparte na tym, Ze napelnianie komory po-
dajagcej odbywa sie samoczynnie podczas normal-
nego ruchu urzadzenia do czyszczenia. Polega on
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mianowicie na tym, ze gdy ilo§é Srutu w komorze
podajacej osiagnie pewien §ciSle okreslony poziom,
czujnik elektryczny, reagujacy na zmiane prze-
wodno$ci elektrycznej ukladu komora-$rut-czuj-
nik, ktéra zalezy od ciSnienia grawitacyjnego zia-
ren S$rutu lezgcych nad poziomem izolowanego
czujnika, wlgcza odpowiednie urzgdzenie dopro-
wadzajgce sprezone powietrze do komory po$red-
niej, w ktérej nagromadza sie okresowo $rut prze-
kazywany z odzyskiwacza, a po wyrdownaniu sie
ciSnien w komorze posredniej i komorze podajg-
cej érut przesypuje sie po samoczynnym otwarciu
iaczgcego je zaworu do komory podajacej.

Po napelnieniu sie komory podajgcej i dopro-
wadzeniu przewodno$ci elektrycznej do granicznej
warto$ci czujnika przekazuje impuls dla zamknie-
cia przewodu doprowadzajgcego sprezone powie-
trze do komory poSredniej na skutek czego zawdr
rozdzielajagcy komore posrednig i podajgcg zamyka
sie, a komora podajgca pracuje dalej pod swoim
cisSnieniem. Nastepny cykl powtarza sie po obnize-
niu sie przewodnoS$ci elektrycznej do dolnej gra-
nicznej wartoSci wywolujgcej przerwanie obwodu.

Urzadzenie do realizacji sposobu cigglego poda-
wania Srutu do komory zasilania urzadzenia do
bezpylowego czyszczenia powierzchni metalowych
wedlug wynalazku jest przedstawione schema-
tycznie na dolgczonym rysunku. Skilada sie z ci-
énieniowej komory podajacej 1, w ktérej znajduje
sie §rut 2 podawany w znany sposéb do przewo-
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déw prowadzgcych do glowicy czyszczacej, komory
poSredniej 3, w ktorej gromadzi sie Srut przekazy-
wany z odzyskiwacza 11, przepustnicy 5, dyszy 6,
zaworow pneumatycznych 7 i 12, izolowanego czuj-
nika 8, zespolu automatyki 9, obwodu elektrycz-
nego automatyki i czujnika 10 oraz wezy gumo-
wych 4.

Urzadzenie wedlug wynalazku dzialta w naste-
pujacy sposéb. Gdy ilo§¢ S$rutu znajduje sie
w granicach pozioméw wyznaczonych dla czujni-
ka, zawdér pneumatyczny 7 lgczacy komore poda-
jaca 1 z komora posrednig 3 jest zamkniety, przy
czym komora podajgca 1 znajduje sie pod cisnie-
niem powietrza sprezonego, a komora posSrednia 3
pod dzialaniem ci$nienia obnizonego.

Na skutek pobierania Srutu 2 z komory poda-
jacej 1 poziom S$rutu w tej komorze obniza sie.
Z chwilg gdy poziom $rutu w komorze podajacej
1 jest bliski dolnej granicy na poziomie nieco
wyzej od miejsca umocowania czujnika 8, obwo6d
elektryczny czujnika i zespolu automatyki 10 zo-
staje przerwany na skutek tego, ze przewodnos$é
elektryczna ukladu komora 1 — $rut 2 — izolo-
wany czujnik 8 odpowiednio maleje. Na skutek
przerwania obwodu elektrycznego czujnik 8 zna-
ny zesp6t automatyki 9 olwiera przeplyw sprezo-
nego powietrza do komory poSredniej 3, przy
czym gorny zawor 12 odcinajagcy te komore od
odzyskiwacza 11 jest zamkniety.

Po wyréwnaniu sie cisniehi w komorach poéred-
niej 3 i podajgcej 1, otwiera sie zawor 7, lgczacy
komory 1 i 3 i Srut zebrany w komorze 3 prze-
sypuje sie samoczynnie do komory podajacej 1.
Gdy przewodno$é ukladu komora 1 — Srut 2 —
czujnik 8, na skutek nasypania sie odpowiedniej
iloSci §rutu wzrosnie czujnik 8 przekazuje impuls
wywotujacy odciecie doptywu sprezonego powie-
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trza do komory posredniej 3, zamkniecie zaworu
7, laczacego komore podajacg 1 i komore posred-
nig 3 oraz otwarcie zaworu 12, 1gczgcego odzyski-
wacz 11 z komorg poSrednig 3. Opisany cykl pracy
urzadzenia powtérzy sie, gdy ilo§é Srutu osiggnie
dolny poziom graniczny i na skutek zmniejszenia
sie przewodno$ci elektrycznej ukiadu nastgpi
przerwa w obwodzie elektrycznym czujnika i auto-
matyki.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do magazynowania i ciggtego poda-
wania $rutu do komory zasilania urzadzenia do
bezpylowego czyszczenia powierzchni metalo-
wych znamienne tym, zZe sklada sie z komory
podajacej (1), w ktérej podczas pracy utrzy-
muje sie ci$nienie podwyzszone, komory po-
§redniej (3), przeznaczonej do magazynowania
§rutu, w ktérej utrzymuje sie podczas magazy-
nowania niewielkie podci$nienie, odzyskiwacza
(11) i przepustnicy (5).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze zaopatrzone jest w dwa zawory (7) i (12)
taczace odpowiednio miedzy sobg komory (1)
i (3) oraz odzyskiwacz i w czujnik (8), dziala-
jacy na zasadzie zmiany przewodno$ci elek-
trycznej wukladu komora-$rut-czujnik, przy
czym, kiedy w ukladzie przewodnictwo elek-
tryczne obnizy sie na skutek obnizenia sie po-
ziomu $rutu w komorze (1), czujnik zamyka
zawér (12), otwiera dostep sprezonego powie-
trza do komory (3), a po wyréwnaniu sie ci-
$§nien w komorach (3) i (1) otwiera zawér (7),
skutkiem czego §rut przesypuje sie do komory
(1), a po napeilnieniu komory (1) przeprowadza
czynnoSci odwrotne.- -
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