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(54) Mobelantrieb

(57) Mbébelantrieb (4) flr ein relativ zu einem Mébelkorpus  gelagerten M®dbelteil (2) relativ. zum bewegbar

(3) bewegbar gelagertes Mébelteil (2), umfassend: gelagerten Mdbelteil (2) begrenzt bewegbar gelagert ist
- wenigstens einen schwenkbar gelagerten Stellarm  und das zumindest eine Stellglied (21) durch eine
(5) zum Bewegen des bewegbaren Mdbelteiles (2), Betatigung des Griffs (10) relativ zum Druckstiick (9)

- eine Kompensationsvorrichtung (6), welche auf den  bewegbar ist, wodurch die Kraft der Federvorrichtung (7)
wenigstens einen Stellarm (5) eine einer auf den wenigstens einen Stellarm (5) veranderbar ist,
Gewichtskraft des gegebenenfalls beladenen sodass bei einer VergréBerung des Gewichtes des

Mobelteiles (2) entgegengesetzte  bewegbaren Mébelteiles (2) die Kompensationskraft
Kompensationskraft austibt, wobei die  erhdht und bei einer Verkleinerung des Gewichtes des
Kompensationsvorrichtung (6) eine  bewegbaren Mébelteiles (2) die Kompensationskraft

Federvorrichtung (7) zur Kraftbeaufschlagung des  verringert wird.
wenigstens einen Stellarmes (5) aufweist,

-einen  Ubertragungsmechanismus  (19) zum
Ubertragen einer Kraft der Federvorrichtung (7) auf
den wenigstens einen Stellarm (5), wobei der . I~ 3

Fig. 7a

Ubertragungsmechanismus (19) zumindest ein &?‘ e
bewegbar gelagertes  Stellglied (21), eine —

Stellkontur (8) und ein von der Federvorrichtung (7) 5 é =

belastetes Druckstiick (9) aufweist, wobei das \\é = 1%

Druckstiick (9) bei einer Bewegung des wenigstens
einen Stellarmes (5) entlang der Stellkontur (8)
verfahrbar ist,
wobei die Kompensationsvorrichtung (6) einen am
bewegbaren Mébelteil (2) zu befestigenden und durch
eine Person zu betéatigenden Griff (10) aufweist,
wobei der Griff (10) im Montagezustand am bewegbar
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf einen Mdébelantrieb fir ein relativ zu einem
Maobelkorpus bewegbar gelagertes Moébelteil, umfassend:

- wenigstens einen schwenkbar gelagerten Stellarm zum Bewegen des bewegbaren
Mdbbelteiles,

- eine Kompensationsvorrichtung, welche auf den wenigstens einen Stellarm eine
einer Gewichtskraft des gegebenenfalls beladenen Mdbelteiles entgegengesetzte
Kompensationskraft auslibt, wobei die Kompensationsvorrichtung eine Federvor-
richtung zur Kraftbeaufschlagung des wenigstens einen Stellarmes aufweist,

- einen Ubertragungsmechanismus zum Ubertragen einer Kraft der Federvorrichtung
auf den wenigstens einen Stellarm, wobei der Ubertragungsmechanismus zumin-
dest ein bewegbar gelagertes Stellglied, eine Stellkontur und ein von der Federvor-
richtung belastetes Druckstlick aufweist, wobei das Druckstiick bei einer Bewegung
des wenigstens einen Stellarmes entlang der Stellkontur verfahrbar ist.

[0002] Im Weiteren betrifft die Erfindung ein Mébel mit einem Mdbelantrieb der zu beschreiben-
den Art.

[0003] Eine besondere Herausforderung bei Verwendung solcher Mébelantriebe besteht darin,
dass das auf den Stellarm ausgelibte Drehmoment der Federvorrichtung an das jeweilige Ge-
wicht und/oder an unterschiedliche Beladungszustande des bewegbaren Modbelteiles angepasst
wird. Wenn dieses Drehmoment hinsichtlich des Gewichts und/oder hinsichtlich eines Bela-
dungszustandes des Mdbelteiles zu niedrig ist, so kann das bewegbare Mobelteil Gberhaupt
nicht in eine angehobene Endlage relativ zu einem Mo&belkorpus bewegt werden. Ist hingegen
das auf den Stellarm wirkende Drehmoment zu hoch eingestellt, so ist es durchaus mdglich,
dass das bewegbare Maobelteil mit unangemessen hoher Kraft in die angehobene Endlage
relativ zu einem Mdbelkorpus hochschnellt.

[0004] In der WO 2010/006346 A2 ist ein Mobelantrieb flir ein gegenliber einem Mdbelkorpus
absenkbares Mobelteil offenbart, wobei der Mobelantrieb einen ersten Elektromotor zum An-
treiben des Mobelteiles, eine Messeinrichtung zur Erfassung eines Gewichtes des Mdbelteiles
sowie eine Kompensationsvorrichtung mit Federn aufweist, welche durch einen zweiten Elekt-
romotor in Abhangigkeit des gemessenen Gewichtes des bewegbaren Mdbelteiles unterschied-
lich vorgespannt werden konnen. Die Herstellung eines solchen Mobelantriebes mit elektri-
schen Komponenten ist allerdings auch mit hdheren Kosten verbunden.

[0005] Die US 2011/0266937 A1 zeigt einen selbsteinstellenden Kraftantrieb zum Bewegen
eines bewegbaren Mobbelteiles, wobei ein Stellarm je nach Gewicht des bewegbaren Mdébeltei-
les unterschiedlich verschwenkt wird und dadurch einen Energiespeicher zur Kompensation des
Gewichtes des bewegbaren Mobelteiles unterschiedlich vorspannt. Nach erfolgter Einstellung
des Stellarmes kann dessen voreingestellte Lage durch einen Riegel fixiert werden, wobei der
Riegel durch einen Seilzug mit einem daran angeordneten Griff zu betatigen ist.

[0006] Die EP 1 820 420 A1 zeigt ein Mdbel mit einem absenkbaren Mobelteil, wobei eine
Kompensationsvorrichtung mit einer Gasdruckfeder zur Kompensation des Gewichtes des
bewegbaren Mobelteiles vorgesehen ist. Die Gasdruckfeder ist mit einem verfahrbaren Schlitten
gelenkig verbunden, wobei der Schlitten durch Betatigung eines Hebels mit einem daran ange-
ordneten Griff entlang einer Fiihrung relativ zu einem Schwenklager eines Stellarmes verstell-
bar ist. Auf diese Weise ergeben sich unterschiedliche Hebelverhaltnisse, sodass die auf den
Stellarm ausgelbte Kraft der Gasdruckfeder einstellbar ist. Nachteilig daran ist, dass die Zu-
ganglichkeit des Griffs durch das Vorhandensein des Mdbelteiles behindert wird.

[0007] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, einen Mdbelantrieb der eingangs erwahnten
Gattung unter Vermeidung der oben diskutierten Nachteile anzugeben, wobei eine komfortable-
re Anpassung der Kompensationskraft an verschiedene Gewichte und/oder an verschiedene
Beladungszustande des bewegbaren Mébelteiles ermdglicht wird.
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[0008] Dies wird erfindungsgemal? durch die Merkmale des Patentanspruchs 1 geldst. Weitere
vorteilhafte Ausfilhrungen der Erfindung sind in den abhangigen Unteranspriichen angegeben.

[0009] Gemal} der Erfindung ist also vorgesehen, dass die Kompensationsvorrichtung einen am
bewegbaren Moébelteil zu befestigenden und durch eine Person zu betatigenden Griff aufweist,
wobei der Griff im Montagezustand am bewegbar gelagerten Mdbelteil relativ zum bewegbar
gelagerten Mobelteil begrenzt bewegbar gelagert ist und dass das zumindest eine Stellglied
durch eine Betatigung des Griffs relativ zum Druckstiick bewegbar ist, wodurch die Kraft der
Federvorrichtung auf den wenigstens einen Stellarm veranderbar ist, sodass bei einer Vergro-
Berung des Gewichtes des bewegbaren Mobelteiles die Kompensationskraft erhoht und bei
einer Verkleinerung des Gewichtes des bewegbaren Mobelteiles die Kompensationskraft ver-
ringert wird.

[0010] Mit anderen Worten ist ein am bewegbaren Mdbelteil anordenbarer Griff vorgesehen,
welcher im Montagezustand relativ zum bewegbaren Mobbelteil begrenzt verschwenkbar oder
begrenzt verschiebbar gelagert ist. Der Griff steht dabei mit wenigstens einem Stellglied des
Ubertragungsmechanismus in Wirkverbindung, sodass sich bei einer Betitigung des Griffs in
zumindest einer Bewegungsrichtung auch das Stellglied mitbewegt und dadurch die auf den
wenigstens einen Stellarm ausgelbte Kompensationskraft der Federvorrichtung veranderbar
ist. Somit kann durch eine manuelle Betatigung des Griffs eine der Gewichtskraft des bewegba-
ren Mobelteiles entgegengesetzte Kompensationskraft so eingestellt werden, dass die Kom-
pensationskraft der Gewichtskraft des bewegbaren Mdobelteiles entspricht, d.h. dass das be-
wegbare Mobelteil in einer Offenstellung durch die von der Federvorrichtung bereitgestellte
Kompensationskraft austariert gehalten und damit fir eine Person leicht zu bedienen ist.

[0011] Das Stellglied kann entweder einteilig, allerdings auch zwei- oder mehrteilig ausgefiihrt
sein.

[0012] Der vorgeschlagene Mobelantrieb ist insbesondere flir Mdbelteile geeignet, welche
einen Stauraum zur Aufnahme von Staugut aufweisen und welche relativ zu einem Mdbelkor-
pus zwischen einer angehobenen Schlief3stellung und einer abgesenkten Offenstellung beweg-
bar gelagert sind. Durch die Beladung mit Staugut bzw. durch die Entnahme von Staugut ist
auch die Gewichtskraft des bewegbaren Mobelteiles dynamischen Veranderungen unterworfen,
wobei diese unterschiedliche Gewichtskraft durch eine manuelle Betatigung des Griffs kompen-
sierbar ist.

[0013] Es ist allerdings nicht zwingend notwendig, dass das Mobelteil einen Stauraum zur
Aufnahme von Staugut aufweisen muss, der Mébelantrieb ist auch fiir bewegbare Mdébelteile in
Form von Mdbelklappen einsetzbar, welche relativ zu einem Mdbelkorpus hochbewegbar gela-
gert sind. Die Einstellung der Kompensationskraft durch eine Betatigung des Giriffs ist auch bei
solchen Mobelklappen sinnvoll, beispielsweise dann, wenn eine aus einem Holzmaterial oder
eine aus einer Leichtbauplatte bestehende Mdébelklappe zu einem spateren Zeitpunkt durch
eine Mdbelklappe aus einem schwereren Material (beispielsweise Glas) ersetzt wird. Somit ist
ein und derselbe Mdbelantrieb auch fur Mdbelklappen mit unterschiedlichem Gewicht, unter-
schiedlicher Grofde und/oder unterschiedlichem Material gleichermafien verwendbar. Auch kann
es vorkommen, dass die Mechanik des Mdbelantriebes mit den Jahren durch erhdhte Reibung
schwergangiger funktioniert. Auch dieses Problem kann durch den Mdbelantrieb behoben wer-
den, weil die Kompensationskraft bei jeder Bewegung des Mobelteiles durch eine Betatigung
des Giriffs neu eingestellt wird.

[0014] Die Einstellung der Kompensationskraft kann beispielsweise so ablaufen, dass in einem
ersten Schritt das bewegbare Mobelteil in eine abgesenkte Stellung relativ zum Mobelkorpus
bewegt wird, in einem nachfolgenden Schritt wird der Griff durch mechanische Kraftaustibung -
ohne dass sich dabei das Mobelteil bewegt - so lange betatigt, bis schliel3lich die Kompensati-
onskraft der Gewichtskraft entspricht. Hat die Kompensationskraft der Federvorrichtung die
Gewichtskraft des bewegbaren Mdbelteiles Uberschritten, so wird das bewegbare Mdbelteile
durch die Kraft der Federvorrichtung ausgehend von der abgesenkten Stellung angehoben,
woraufhin das austarierte Mobelteil durch manuelle Betatigung weiter anhebbar ist.
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[0015] Der Mobelantrieb kann eine Verriegelungsvorrichtung zum Verriegeln einer Lage des
zumindest einen Stellgliedes aufweisen, sodass das Stellglied nach erfolgter Vorpositionierung
durch die Betatigung des Griffs in dieser voreingestellten Lage arretierbar ist. Das Stellglied
kann durch die Verriegelungsvorrichtung dann arretiert werden, wenn die Kompensationskraft
der Federvorrichtung im Wesentlichen gleich grofy oder grofier als die Gewichtskraft des be-
wegbaren Mobelteiles ist.

[0016] Weitere Einzelheiten und Vorteile der Erfindung ergeben sich aus der nachfolgenden
Figurenbeschreibung. Dabei zeigt bzw. zeigen:

[0017] Fig. 1 eine perspektivische Ansicht eines Mbbel mit einem Mobelteil, welches
durch einen Mdbelantrieb relativ zu einem Mdbelkorpus héhenbeweglich
gelagert ist,

[0018] Fig. 2 das Mobel gemaf Fig. 1 in einer Seitenansicht,

[0019] Fig. 3 das Mdobel in einer Seitenansicht, wobei durch eine Betatigung des Griffs

die Kompensationskraft erhéht wird,

[0020] Fig. 4 das Mobel in einer Seitenansicht, wobei das Stellglied nach erfolgter Vor-
positionierung durch eine Verriegelungsvorrichtung arretiert ist,

[0021] Fig. 5a, 5b das Mdbel mit dem bewegbaren Mobelteil in zwei unterschiedlichen Hohen-
stellungen,

[0022] Fig. 6a, 6b Seitenansichten des Mobels mit einem gering beladenen Mobelteil, wobei
das Stellglied einerseits entriegelt und andererseits nach erfolgter Vorein-
stellung verriegelt ist,

[0023] Fig. 7a, 7b  Seitenansichten des Mobels mit einem schwerer beladenen Mobelteil,
wobei das Stellglied einerseits entriegelt und andererseits nach erfolgter
Voreinstellung verriegelt ist,

[0024] Fig. 8 der Md&belantrieb in einer Explosionsdarstellung.

[0025] Fig. 1 zeigt ein Mdbel 1 mit einem bewegbaren Mbbelteil 2, welches durch einen Mébel-
antrieb 4 zwischen einer angehobenen Schlie3stellung und einer abgesenkten Offenstellung
relativ zu einem Mobelkorpus 3 bewegbar gelagert ist. Das Mdbelteil 2 kann zumindest einen
Stauraum 39 zur Aufnahme von Staugut 18 aufweisen, welches durch den dargestellten Teller-
stapel symbolisiert wird. Der Mdbelantrieb 4 umfasst wenigstens einen schwenkbaren Stellarm
5, welcher einerseits am Mobelkorpus 3 und andererseits am bewegbaren Mobelteil 2 zu befes-
tigen ist. Im gezeigten Ausflihrungsbeispiel ist auch ein zweiter Stellarm 5a zum Bewegen des
Mobelteiles 2 vorhanden, welcher mit einem ersten Endbereich am Mdébelkorpus 3 und mit
einem zweiten Endbereich am bewegbaren Mdbelteil 2 angelenkt ist. Durch eine Kompensati-
onsvorrichtung 6 wird auf den wenigstens einen Stellarm 5 eine einer Gewichtskraft des, gege-
benenfalls beladenen, Mdbelteiles 2 entgegengesetzte Kompensationskraft ausgeiibt, wobei die
Kompensationsvorrichtung 6 eine Federvorrichtung 7 zur Kraftbeaufschlagung des Stellarmes 5
aufweist. Die Federvorrichtung 7 kann eine oder mehrere Schraubenfedern umfassen, welche
hier als Druckfedern 42 (Fig. 8) ausgebildet sind. Alternativ kann die Federvorrichtung 7 zumin-
dest eine oder mehrere Zugfedern oder auch einen Gasdruckspeicher umfassen.

[0026] Zum Ubertragen einer Kraft von der Federvorrichtung 7 auf den Stellarm 5 ist ein Uber-
tragungsmechanismus 19 vorgesehen, welcher im gezeigten Ausfilhrungsbeispiel einen um
eine Achse 14 schwenkbaren Umlenkhebel 13, einen mit dem Umlenkhebel 13 gelenkig ver-
bundenen Kraftiibertragungshebel 15, ein mit dem Kraftibertragungshebel 15 gelenkig verbun-
denes Zwischenstiick 16, ein bewegbar gelagertes Stellglied 21, eine Stellkontur 8 und ein von
der Federvorrichtung 7 belastetes Druckstlick 9 aufweist, wobei das Druckstiick 9 bei einer
Bewegung des Stellarmes 5 entlang der Stellkontur 8 verfahrbar ist, welche beispielsweise am
Stellarm 5 angeordnet oder ausgebildet sein kann. Das Druckstiick 9 und die Stellkontur 8
kénnen aber auch an einer anderen Position im wirkenden Kraftstrang zwischen der Federvor-
richtung 7 und dem Stellarm 5 angeordnet werden, beispielsweise derart, dass das Druckstiick
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9 am Stellarm 5 gelagert und/oder dass die Stellkontur 8 an einem von der Federvorrichtung 7
belasteten Zwischenhebel angeordnet oder ausgebildet ist. Das Druckstiick 9 kann als eine um
eine Achse drehbare Druckrolle ausgebildet sein, welche entlang der Stellkontur 8 abrollbar ist.

[0027] Die Kompensationsvorrichtung 6 umfasst einen am bewegbaren Moébelteil 2 zu befesti-
genden und durch eine Person zu betatigenden Griff 10, welcher um eine, beispielsweise im
Montagezustand horizontal verlaufende, Achse 11 schwenkbar gelagert ist. Durch eine manuel-
le Kraftaustibung auf den Griff 10 ist der relative Abstand zwischen dem Stellglied 21 und dem
Druckstuck 9 veranderbar, wodurch auch die Kraft der Federvorrichtung 7 auf den Stellarm §
veranderbar ist, sodass bei einer Vergrolierung des Gewichtes des bewegbaren Mobelteiles 2
(beispielsweise durch zusatzliche Beladung mit Staugut 18) die Kompensationskraft der Feder-
vorrichtung 7 erhoht und bei einer Verkleinerung des Gewichtes (beispielsweise durch Entnah-
me von Staugut 18) des bewegbaren Mobelteiles 2 die Kompensationskraft entsprechend ver-
ringert wird.

[0028] Fig. 2 zeigt eine Seitenansicht des Mdbels 1, wobei lediglich der untere Teil des Mébel-
korpus 3 gezeigt ist und wobei sich das bewegbare Mdbelteil 2 in einer vollstandig abgesenkten
Lage relativ zum Mdbelkorpus 3 befindet. Zum Bewegen des Mobelteiles 2 sind zwei Stellarme
5, 5a vorgesehen, welche jeweils einerseits am Mdbelkorpus 3 und andererseits am bewegba-
ren Mdbelteil 2 befestigt sind. Die Druckfedern 42 der Federvorrichtung 7 stlitzen sich an einer
ortsfesten Federbasis 23 ab und dricken gegen ein erstes Hebelende des Umlenkhebels 13,
welcher um eine ortsfeste Achse 14 schwenkbar gelagert ist. Das zweite Hebelende des Um-
lenkhebels 13 ist mit dem Kraftiibertragungshebel 15 gelenkig verbunden, welcher mit dem
Zwischenstlick 16 schwenkbar in Verbindung steht. Das Zwischenstiick 16 ist mit einem ersten,
vorzugsweise gekrimmten, Hebel 28a und lber eine ortsfeste Achse 22 mit einem Rasthebel
17 verbunden. Ein zweiter Hebel 28b ist sowohl mit dem ersten Hebel 28a als auch mit dem
Rasthebel 17 gelenkig gekoppelt, wobei der Rasthebel 17 Uber einen Schubhebel 12 mit dem
um die Achse 11 schwenkbaren Griff 10 in Wirkverbindung steht. An einem um eine ortsfeste
Achse 24 schwenkbaren Einstellhebel 26 ist das Druckstiick 9 in Form der drehbaren Druckrolle
gelagert, wobei ein bewegliches Stellglied 21 in Form eines Hebels um die ortsfeste Achse 24
schwenkbar gelagert ist und welches durch eine Bewegung des Griffs 10 um die Achse 11,
beispielsweise Uber einen Bolzen 27, relativ zu einer am Einstellhebel 26 angeordneten oder
ausgebildeten Flihrung 20 bewegbar gelagert ist. Zum Verriegeln des Stellgliedes 21 ist eine
Verriegelungsvorrichtung 31 vorgesehen, welche ein begrenzt héhenbewegliches Schaltele-
ment 33 und ein durch das Schaltelement 33 bewegbares Rastelement 32 umfasst. Das Ras-
telement 32 ist Uber die Achse 30 mit dem Einstellhebel 26 schwenkbar verbunden, das Schalt-
element 33 ist durch einen Kraftspeicher 43 (Fig. 8) in vertikaler Richtung nach unten vorge-
spannt und ist in der gezeigten Figur am zweiten Stellarm 5a abstitzbar, wodurch das Rastele-
ment 32 vom Rasthebel 17 aufder Eingriff ist. Der Rasthebel 17 ist mit einer Verzahnung 34
versehen, welche in der verriegelten Stellung mit einer Gegenverzahnung 35 des Rastelemen-
tes 32 zusammenwirkt. Alternativ ist es moglich, dass der Rasthebel 17 (und damit das Stell-
glied 21) nach erfolgter Vorpositionierung kraftschliissig, d.h. durch Klemmung, fixiert werden
kann. In Fig. 2 ist die Kompensationskraft der Federvorrichtung 7 minimal eingestellt, sodass
das bewegbare Mobelteil 2 durch eine Entnahme von Staugut 18 nicht unkontrolliert nach oben
schnellt. Uberdies befindet sich das Stellglied 21 in einer unteren bzw. abgesenkten Endlage
des bewegbaren Mdbelteiles 2 in einer entriegelten Stellung, sodass das Stellglied 21 in dieser
Endlage durch eine mechanische Kraftausiibung auf den Griff 10 relativ zum Druckstiick 9,
vorzugsweise stufenlos, voreinstellbar ist.

[0029] Fig. 3 zeigt das Mdbel 1 gemald Fig. 2, wobei die Lage des Stellgliedes 21 relativ zum
Druckstiick 9 durch eine manuelle Betatigung des Griffs 10 um die Achse 11 in Richtung des
Pfeils 37 veranderbar und damit auch die Kompensationskraft der Federvorrichtung 7 voreinge-
stellt werden kann. Durch eine Betatigung des Griffs 10 in Richtung des Pfeils 37 wird Uber den
Schubhebel 12 auch der Rasthebel 17 um die ortsfeste Drehachse 22 im Gegenuhrzeigersinn
verkippt, wodurch sich auch die beiden Hebel 28a, 28b und damit der Bolzen 27 des Stellglie-
des 21 entlang der Fiihrung 20 nach oben bewegen und so naher in Richtung des Druckstiicks
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9 positionierbar sind. Dabei wird auch das Zwischenstiick 16 um die ortsfeste Drehachse 22 im
Gegenuhrzeigersinn verschwenkt, wodurch die Federvorrichtung 7 (ber den Kraftlibertra-
gungshebel 15 und iber den Umlenkhebel 13 starker komprimiert und damit die Kompensati-
onskraft erhoht wird. Das Rastelement 32 bleibt vom Rasthebel 17 so lange aul3er Eingriff, bis
die Kompensationskraft der Federvorrichtung 7 der Gewichtskraft des bewegbaren Mébelteiles
2 entspricht.

[0030] Fig. 4 zeigt das Mdbel 1 gemal Fig. 3, wobei der Griff 10 weiter in Richtung des Pfeils
37 bewegt wurde, wodurch sich auch der Bolzen 27 des Stellgliedes 21 weiter entlang der
Fuhrung 20 des Einstellhebels 26 bewegt und dadurch der Abstand zwischen dem Druckstiick
9 und dem Stellglied 21 verringert wurde. Durch die Verringerung des relativen Abstandes
zwischen dem Druckstiick 9 und dem Stellglied 21 wird auch die Federvorrichtung 7 gespannt,
sodass die Kompensationskraft erhoht wird. Wenn die Kompensationskraft der Federvorrich-
tung 7 schlieBlich die Gewichtskraft des bewegbaren Mdobelteiles 2 Uberschreitet, so wird das
bewegbare Mdbelteil 2 durch die Kraft der Federvorrichtung 7 relativ zum Mébelkorpus 3 um die
Differenzhdhe AH geringfiigig angehoben. Durch diese Anhebebewegung des Mobelteiles 2
wird auch das Schaltelement 33 vom zweiten Stellarm 5a abgehoben, wobei sich das Schalt-
element 33 durch die Kraft des sich entladenden Kraftspeichers 43 in Richtung des eingezeich-
neten Pfeils 38 vertikal nach unten bewegt. Durch die Bewegung des Schaltelementes 33 in
Richtung des Pfeils 38 nach unten wird auch das Rastelement 32 um die Achse 30 ver-
schwenkt, sodass der Rasthebel 17 (und damit das Stellglied 21) durch das Rastelement 32
verriegelbar ist. Das Schaltelement 33 ist also zwischen einer ersten Stellung und einer zweiten
Stellung beweglich gelagert (beispielsweise Uber die gezeigten Langlécher des Schaltelemen-
tes 33), wobei das Stellglied 21 in der ersten Stellung des Schaltelementes 33 vom Rastele-
ment 32 entriegelbar ist und dass das Stellglied 21 in der zweiten Stellung des Schaltelementes
33 durch die Kraft des Kraftspeichers 43 selbsttatig mit dem Rastelement 32 verriegelbar ist.

[0031] Fig. 5a zeigt das Mdbel 1 gemal} Fig. 4 mit einer fortgesetzten Aufwartsbewegung des
Mobelteiles 2 relativ zum Moébelkorpus 3. Das Stellglied 21 bleibt durch die Verriegelungsvor-
richtung 31 in seiner voreingestellten Lage relativ zum Druckstiick 9 verriegelt. Das als Druck-
rolle ausgebildete Druckstick 9 ist durch eine Bewegung der Stellarme 5, 5a entlang einer
konvex ausgebildeten Stellkontur 8 verfahrbar, welche im gezeigten Ausfiihrungsbeispiel an
dem um die Drehachse 36 schwenkbaren Stellarm § angeordnet oder ausgebildet ist. Fig. 5b
zeigt das Mobel 1 mit dem bewegbaren Mdbelteil 2 in einer weiter angehobenen Stellung. Das
bewegbare Mdbelteil 2 kann ausgehend von Fig. 5a so lange bewegt werden, bis das Mébelteil
2 in einer weiter angehobenen Stellung vollstandig im Mobelkorpus 3 aufgenommen ist. Das
bewegbare Mobelteil 2 kann durch den Mdbelantrieb 4 relativ zum Mobelkorpus 3 schwenkbar
und/oder linear bewegbar gelagert sein.

[0032] Fig. 6a zeigt das Mdbel 1, wobei das bewegbare Mdbelteil 2 durch Staugut 18 nur gering
beladen ist, d.h. es befindet sich nur ein einziger Teller auf dem bewegbaren Mdbelteil 2. In der
unteren Endlage des bewegbaren Mdbelteiles 2 ist das Stellglied 21 von der Verriegelungsvor-
richtung 31 entriegelt und der Bolzen 27 des Stellgliedes 21 befindet sich relativ zum Druck-
stlck 9 in einer entfernten Position, sodass die Federvorrichtung 7 auf den Stellarm 5 nur ein
geringes Drehmoment ausubt. Durch eine Betatigung des Griffs 10 in Richtung des Pfeils 37
wird der Rasthebel 17 um die ortsfeste Achse 22 verschwenkt, wodurch auch der Bolzen 27
des Stellgliedes 21 entlang der Flihrung 20 bewegt und auch die Federvorrichtung 7 entspre-
chend dem Gewicht des leichteren Staugutes 18 gespannt wird. Wenn die Kompensationskraft
der Federvorrichtung 7 die Gewichtskraft des bewegbaren Mdbelteiles 2 (iberschreitet, so wird
das bewegbare Mobelteil 2 durch die Kraft der Federvorrichtung 7 angehoben. Durch diese
Anhebebewegung wird auch das Schaltelement 33 vom zweiten Stellarm 5a auf3er Eingriff
gebracht, woraufhin das Schaltelement 33 durch die Kraft des Kraftspeichers 43 vertikal nach
unten gedriickt und dadurch das Rastelement 32 mit dem Rasthebel 17 in der voreingestellten
Position des Stellgliedes 7 verriegelt wird (Fig. 6b). Bei einer geringen Gewichtskraft des be-
wegbaren Mobelteiles 2 wurde der Griff 10 in Richtung des Pfeils 37 innerhalb eines Winkelbe-
reiches a1 von etwa 20° verschwenkt.
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[0033] Fig. 6a und Fig. 6b zeigen das Mdbel 1, wobei das bewegbare Mdbelteil 2 durch Staugut
18 schwerer beladen ist, d.h. es befinden sich hier mehrere Teller auf dem bewegbaren Mdbel-
teil 2. Hier muss der Griff 10 innerhalb eines Winkelbereiches von etwa 40° bewegt werden, bis
die Kompensationskraft korrekt eingestellt ist und eine selbsttédtige Verriegelung des Stellglie-
des 21 durch die Verriegelungsvorrichtung 31 herbeigefiihrt wird (Fig. 6b). Aus einem direkten
Vergleich der Fig. 7b mit der Fig. 6b wird deutlich, dass der Abstand zwischen dem Druckstlick
9 (Drehachse der Druckrolle) und dem Bolzen 27 des Stellgliedes 21 in Fig. 7b (also bei Vorlie-
gen einer grofderen Gewichtskraft des bewegbaren Mobelteiles 2) geringer als in Fig. 6b (mit
einer geringeren Gewichtskraft des bewegbaren Mdébelteiles 2) ist. In diesem Ausflihrungsbei-
spiel ist somit die auf den ersten Stellarm 5 ausgeiibte Kompensationskraft der Federvorrich-
tung 7 umso hoher, je geringer der Relativabstand zwischen dem Druckstlick 9 und dem Stell-
glied 21 ist.

[0034] Fig. 8 zeigt den Mdobelantrieb 4 in einer Explosionsdarstellung. Die Federvorrichtung 7
umfasst zwei Stangen 40, welche durch die beiden Druckfedern 42 zum Verhindern eines Aus-
knickens der Druckfedern 42 hindurchgeflihrt sind. Der um die Achse 11 schwenkbare Griff 10
ist mit dem Schubhebel 12 verbunden, durch welchen der Rasthebel 17 um die feststehende
Drehachse 22 bewegbar ist. Eine konvexe Stellkontur 8 ist am ersten Stellarm 5 ausgebildet,
wobei das Druckstiick 9 in Form der drehbaren Druckrolle entlang der Stellkontur 8 abrollbar ist.
Der zweite Stellarm 5a weist ein Verbindungsstiick 41 auf, durch welches eine Schwenkbewe-
gung des zweiten Stellarmes 5a mit einer Schwenkbewegung eines an der gegentiberliegenden
Seite des bewegbaren Mobelteiles 2 anordenbaren zweiten Stellarmes synchronisierbar ist. Zu
erkennen ist auch der Kraftspeicher 43, durch welchen das Schaltelement 33 im Montagezu-
stand senkrecht nach unten vorgespannt ist.
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Patentanspriiche

1.  Mobelantrieb (4) fur ein relativ zu einem Mobelkorpus (3) bewegbar gelagertes Mobelteil
(2), umfassend:

- wenigstens einen schwenkbar gelagerten Stellarm (5) zum Bewegen des bewegbaren
Mobbelteiles (2),

- eine Kompensationsvorrichtung (6), welche auf den wenigstens einen Stellarm (5) eine
einer Gewichtskraft des gegebenenfalls beladenen Mobelteiles (2) entgegengesetzte
Kompensationskraft austlibt, wobei die Kompensationsvorrichtung (6) eine Federvor-
richtung (7) zur Kraftbeaufschlagung des wenigstens einen Stellarmes (5) aufweist,

- einen Ubertragungsmechanismus (19) zum Ubertragen einer Kraft der Federvorrich-
tung (7) auf den wenigstens einen Stellarm (5), wobei der Ubertragungsmechanismus
(19) zumindest ein bewegbar gelagertes Stellglied (21), eine Stellkontur (8) und ein von
der Federvorrichtung (7) belastetes Druckstiick (9) aufweist, wobei das Druckstlick (9)
bei einer Bewegung des wenigstens einen Stellarmes (5) entlang der Stellkontur (8)
verfahrbar ist,

dadurch gekennzeichnet, dass die Kompensationsvorrichtung (6) einen am bewegbaren
Mobelteil (2) zu befestigenden und durch eine Person zu betatigenden Griff (10) aufweist,
wobei der Griff (10) im Montagezustand am bewegbar gelagerten Mdébelteil (2) relativ zum
bewegbar gelagerten Mobelteil (2) begrenzt bewegbar gelagert ist und dass das zumindest
eine Stellglied (21) durch eine Betatigung des Griffs (10) relativ zum Druckstlick (9) be-
wegbar ist, wodurch die Kraft der Federvorrichtung (7) auf den wenigstens einen Stellarm
(5) veranderbar ist, sodass bei einer Vergrolterung des Gewichtes des bewegbaren Mdbel-
teiles (2) die Kompensationskraft erhoht und bei einer Verkleinerung des Gewichtes des
bewegbaren Mobelteiles (2) die Kompensationskraft verringert wird.

2. Mobbelantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das Stellglied (21) durch
eine Betatigung des Griffs (10) in oder entlang einer Filhrung (20) relativ zum Druckstlick
(9) bewegbar ist.

3. Mébelantrieb nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass der Ubertragungsmecha-
nismus (19) zumindest einen um eine Achse (24) schwenkbaren Einstellhebel (26) auf-
weist, wobei die Fihrung (20) an diesem Einstellhebel (26) angeordnet oder ausgebildet
ist.

4. Mobbelantrieb nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass das Druckstiick (9) am
Einstellhebel (26) gelagert ist.

5. Mobelantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass der
Mobelantrieb (4) eine Verriegelungsvorrichtung (31) zum Verriegeln einer Lage des Stell-
gliedes (21) aufweist.

6. Mobelantrieb nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass das zumindest eine Stell-
glied (21) durch die Verriegelungsvorrichtung (31) in einer Lage verriegelbar ist, in welcher
die Kompensationskraft der Federvorrichtung (7) im Wesentlichen gleich grof3 oder gréfer
als die Gewichtskraft des bewegbaren Mobelteiles (2) ist.

7. Mobelantrieb nach Anspruch 5 oder 6, dadurch gekennzeichnet, dass die Verriegelungs-
vorrichtung (31) ein zwischen einer ersten Stellung und einer zweiten Stellung beweglich
gelagertes Schaltelement (33) und ein durch das Schaltelement (33) bewegbares Ras-
telement (32) zum Verriegeln des Stellgliedes (21) aufweist, wobei das Stellglied (21) in der
ersten Stellung des Schaltelementes (33) entriegelbar ist und dass das Stellglied (21) in
der zweiten Stellung des Schaltelementes (33) durch die Kraft eines Kraftspeichers (43)
selbsttatig mit dem Rastelement (32) verriegelbar ist.

8. Mobelantrieb nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass der Mdbelantrieb (4)
einen zweiten Stellarm (5a) zum Bewegen des bewegbaren Mobelteiles (2) aufweist, wobei
das Schaltelement (33) in der ersten Stellung am zweiten Stellarm (5a) abstiitzbar ist und
dass das Schaltelement (33) in der zweiten Stellung vom zweiten Stellarm (5a) auf3er Ein-
griff ist.
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9. Mobelantrieb nach Anspruch 7 oder 8, dadurch gekennzeichnet, dass die Verriegelungs-
vorrichtung (31) einen durch die Betatigung des Griffs (10) bewegbaren Rasthebel (17) mit
einer Verzahnung (34) aufweist, wobei die Verzahnung (34) des Rasthebels (17) in der
zweiten Stellung des Schaltelementes (33) mit einer Gegenverzahnung (35) des Rastele-
mentes (32) in Eingriff steht.

10. Médbelantrieb nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass der Griff (10) Gber zumin-
dest einen Schubhebel (12) gelenkig mit dem Rasthebel (17) verbunden ist.

11. Mobelantrieb nach Anspruch 9 oder 10, dadurch gekennzeichnet, dass der Rasthebel
(17) Uber wenigstens einen Kraftiibertragungshebel (15) mit der Federvorrichtung (7) ver-
bunden ist.

12. Mobelantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, dass das
Drucksttick (9) als eine um eine Achse drehbar gelagerte Druckrolle ausgebildet ist.

13. Mbdbel (1) mit wenigstens einem Mobelantrieb (4) nach einem der Ansprliche 1 bis 12.

14. Mobel nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet, dass das Mdébel (4) einen Mébelkor-
pus (3) und zumindest ein relativ zum Mdbelkorpus (3) bewegbar gelagertes Mobelteil (2)
aufweist, wobei das bewegbare Mobelteil (2) durch den Mdbbelantrieb (4) zwischen einer
angehobenen Stellung und abgesenkten Stellung relativ zum Mdbelkorpus (3) bewegbar
gelagert ist.

15. Mobel nach Anspruch 13 oder 14, dadurch gekennzeichnet, dass das bewegbare Mobel-
teil (2) zumindest einen Stauraum (39) zur Aufnahme von Staugut (18) aufweist.

Hierzu 8 Blatt Zeichnungen
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