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Vyndlez se tykd zplisobu a zaPizeni pro m&¥eni viskoelastic-
kych vlastnosti, zejména mékkych téenéni,

Pro sprdwnou volbu vhodnych tésnéni pFi ut8snovdni jak po=
hyblivych, tek nepohyblivych spoji strojnich souldsti je dileZi-
té zndt jejich vlastnosti véetné zmén, k nimZ dochdzi vlivem pod-
minek montdZe nebo provoznich podminek t&snicibo systému, tj. uc-
pdvek. Mezi nejvyznemnéjsi vlastnosti pat¥i vlastnosti viskoelas-
tické, které charskterizuji stavy a zmény k nimZ dochdzi pPi riz=
ném zpGsobu e velikosti zatiZfeni v dobd jeho pisobeni. Jednd se
'hlavn® o deformaci, pYenos napsti v t8sn&ni v pribshu Jasu.

Pro zaji¥tovéni jednotlivych viskoelastickych vlastnosti by-
ly vypracovény ‘rizné metody méreni, Pri zjiééovéni deformace meto-
dy spodivaji ve stladeni zkouSeného vzorku ne p¥edem stanovenou
konstantni hodnotu jeho vydky a po urdité dob& zatZovdni jsou
mébeny zmény vysek, ke kterym vlivem zatiZfeni do8lo. Jako zaiize=
ni se pouZivd dvou desek stlalovenych pomoci Sroubll, zatéZovaci
. péky se zdvaiim, p¥ipadnd hydraulického zpisobu zatd%ovdni. Pro
m&¥eni axidlniho napdti jsou metody zeloZeny ne stladovdni vzorku
pomoci zndmé axidlni sily, mé¥ené nejdastdji mechanickymi dynamo-
metry. Po vytvo¥eni zvolené deformace se mé¥i zména sily, ke kte=
ré dochézi v prubdhu Sasu pisobenim relaxace nap&ti. Pro mé¥eni
redidlniho nep&ti doposud neni zndma vhodnd metoda, kterou by by=
1o mo¥no ziskévat srovmatelné hodnoty této dlleZité viskoelastic-—
ké vlastnosti. \

Velkou nevyhodou zndmych metod méreni viskoelastickych vlast-
nosti t8sndni je skutednost, Ze pro ziskdni souboru pot¥ebnych pa=
remetrd zkouSeného vzorku je nutné provddét m¥Feni na vice riz-
nfch zkuSebnich za¥izeni, coZ si vyZaduje velké Casové ndroky na
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ziskdni souboru pot¥ebnych parametrl, ndroky na podet zkusSebnich
ze¥izeni a jejich prostorového uspordddni. Tato rlznéd zatizeni

meji svd specifika, coZ d&l4 problémy p¥i jednotném zpisobu VY-
hodnocovéni mé¥enych velidin. Velkou nevyhodou je nedostatek vhod-
ného ze¥izeni pro méfeni radidlniho nep&ti tésnéni, jeho¥ znalost

je spolu s ostatnimi parsmetry ddlezitd pro volbu tésnéni, prove-

deni konstrukce t8sniciho systému, provedeni monté¥e s Gdriby ucpdvek

Uvedené nevyhody odstraﬁuje v podstaté vyndlez, kterym je
zpUisob mé¥eni viskoelastickych vlastnosti, zejména mEkkych tésné-
ni, zat8Zovdnim v exidlnim sméru v modelu ucpévkového prostoru,

a jeho podstata spoSivd v tom, %e b&hem zatd¥ovéni t8snéni se sou=
Casné a kontinuelné mé¥*{ deformaece t&snéni, pienos napéti tésnénim
v redidlnim i axidlnim smdru a zmdny nep&ti t&sn¥ni v pribéhu de-
SU. _ .

Daldi podstatou vyndlezu je, Ze zaiizeni k provéddéni zpisobu
podle bodu 1 je tvoieno plédstdm sestdvajicim z rozebiratelnd spo-
jenych zatéZovaciho télesa a opérného t&lese a vytvdifejicim vnit-
fni zkuSebni prostor, do néhoZ je zaveden zatdZovaci trn spojeny
vné plésté se zatdZovacim mechanizmem, a v ném% je umistén model
ucpdvkového prostoru, ktery je tvoFeny pouzdrovim silomérem a vo-
dicim trnem, a ve kterém je uloZeno tésnéni, p¥ilem% na vodicim
trnu je nasazen jednak mezi zeatéZovacim trnem e t&snénim zatdZo~
vaci silomér a zatéZovaci voditko a jednek mezi opdrnym t&lesem
e t&sndnim op&rnd podloka, opdrn§ silomdr a opdrné voditko.

Dalsi podstatou vyndlezu je, Ze spodni konec vodiciho trnu
se opird o zatéZovaci trn, p¥ilem% jeho vrchni konec prochdzi opér-
nou podlozZkou a je vné plésté dotykové spojen s méFidlem vysky.

Konedné je podstatou vyndlezu, Ze spodni konec vodiciho trnu
se opird o plnou opérnou podloZku a zaté¥ovaci trn je wné pl4sté
dotykové spojen s méFidlem vysky. '

Proti uZivanym YeSenim dosahuje se podle vyndlezu vyssiho
Géinku v tom, %e na jednom vzorku a p¥i jednom mdeni se sduéase
né ziskaji vSechny dlleZité viskoelastické parametry tésnéni, mé-
mieni je p¥esné a dosehuje se velkd reprodukovatelnost zkousek.
Dalsi vyhodou zaFizeni je, %e je tvofeno stavebnicovym zplgobenm,
co? umo¥nuje modelovat rdzné podminky mé¥eni z hlediska rozm&rd
méPenych ‘t€snéni, a to vymEnou ndkolika jednoduchfch souldsti za-
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{geni. Zaibizeni lze ddle uapoirddat pro zatéfovdni shore i zdola,
pFidemf je mo¥no pouiit rlanych zatésovacich sysiémi. Ddle je moZ-
no zerizeni uchytit na desku stojanu, konstrukce wmoZnuje jeho
snadnou montd% a demontd%, coZ je velmi vyhodné, jak z hlediska
usetpeni prostoru, tak z hlediska Uspory dasu p¥i provédéni mé-

e 8

¥eni.

Konkretni p¥ikledy ze¥izeni podle vyndlezu jsou schematicky
znézorndny ne p¥ipojenych vykresech, kde obr. 1 je osovy vertikdl-
ni %ez zadizenim se zatd%ovanim zdola a obr. 2 je alternativmi
provedeni za¥izeni se zatd%ovdnim shora.

Podle vyndlezu je za¥izeni tvo¥eno pldstém 1, ktery sesid-
v z vélcového zatdiovaciho t&lesa 10l a 2z vdlcového opérného té-
lesa 102, které jsou rozebiratelné spojeny pFevlecnou matiei 103.
P145% L je usazen vertikdln& ve stojanu 2, jehoi dno 2l je opatFe-
no prichozim otvorem 22 g ktery je podle obr. 1 proveden ve formé
svabence. P14t 1 zeiizeni vytvéd¥{ vnit¥ni zkuSebni prostor 2,
v jeho¥ spodni ‘dsti je ulofena mezikruhovd vodici vloZka 4, je-
jim% stPedem prochdzi zatéiovaci trn J.Zat€Zovaci trm 3 je wné
pld¥té L spojen se zatdiovacim mechanizmem §, podle obr. 1 napri-
kled realizovenym pdkou 61 a zdveiim 62. Ve wnit¥nim zkuSebnim
prostoru 3 je na zatdiovaci trm 3 usazen vodici trn T prochdzejici
timto prostorem 3 podélné mimo pldst 1, kde je dotykové spojen
s mé¥idlem 8 vysky. Horni 3dsti pldsté L je vodici trn T veden
pomoci opérmé podloiky 9, pFipevn¥né na Zele 104 op&rného télesa
102. Ve st¥edni Sdsti vnit¥niho zkulebniho prostoru 3 je uloZen
pouzdrovy silomdr 10 jehoZ vnit¥ni sténa L1 tvori spoleén& s obvo-
dem vodiciho trnu T model ucpévkového prostoru. Mezi vnit¥ni sté-
nou 1l pouzdrového silomdru 10 & obvodem vodiciho trnu T je uloZeno
zkouSené tésnéni 12, na ném% je shora p¥iloZeno op&rné voditko 13
a zdola zatdZovaci voditko 14, pridem¥ obé voditka 13, 14 jsou vné
pouzdrového silomdru 10 opatPena osazenim 15. ilezi zatéZovaci trn
5 a zat&%ovaci voditko 14 je na vodicim trnu ] nesazen zat&Zovaci
gilomdr 16 a mezi op&rmou podloikou 9 & op&rné voditko 13 opérny
silomdr }7. P¥i alternativnim provedeni podle obr. 2 je zafizeni
uspo?dddno pro zatésovéni shora, kde opérnd podloZka I vodiciho
trnu 7 je neprichozi a vodici trm 7 se o ni opird. M&¥idlo 8 vyS-
ky je pak umisténo na zatéZovacim trnu 5, se kterym je dotykovd
spojeno. '

P¥ed méFenim je t&snéni 12 vloZeno do modelu ucpdvkového
prostoru, ktery je uzavien voditky 13, 14. Na vodiei trn T jsou
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umistéﬁ?“%iloméry 16, 17 a tento celek je usazen na zaté¥ovaci
trn 5 uloZeny v zatéZovacim télese 101, upevnéném ve stojanu 2.
Vnit¥ni zkuSebni prostor 3 se uzavie pomoci op&rného télesa 102
p¥itaZendho p¥evlednou matiei 103, ustavi se m&fidlo 8 vysky
a zat&%ovacim mechanizmem 6 se zadne plisobit na zat&Zovaci trn 5.
Béhem m&Ffeni se vyhodnocuji ddaje ze vSech mé¥icich elementl 8,
10, 16, 17.

NapPikled pro tésnéni 12 o vnéjSim praméru 52 mm a vnitinim
priméru 36 mm se pusobi zatd%ovacim mechanizmem 6 po dobu jedné
hodiny tlekem 10 MPa. Po ukondeni zatéZovdni se sleduji zmény tla-
ku t8sndni 12 v axidlnim i radidlnim sméru po dobu 24 hodin. Pro-
tésnéni 12 o vnéjsim priméru 26 mm, vaitinim pramdru 10 ma je do-.
ba zatéZovani 30 minut tlakem 100 MPa a zmény se sleduji 24 hodin.

Po ukondeni méreni se provddi demontd? zarizeni opadnym zpi-
sobem.

Popsand provedeni nejsou jedinymi moZnjmi FeSenimi podle vy-
ndlezu, Upewvnéni pldsté 1 ve stojanu g miZe byt provedeno rdznjym
zplisobem, stejné jako konstrukéni provedeni silom&rd 10, 16, 17
a zatd%ovacich mechanizmi 6. Mé¥ici elementy 8, 10, 16, 17 pak
mohou byt spojeny se zapisovadi jinymi registradnimi &idly.
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Zpisob mé¥eni viskoelastickyech vlastnosti, zejména mékkych
tésnéni, zatdZovdnim v exidlnim smEru v modelu ucpdvkového
prostoru, vyznacdujici se tim, Ze bd&hem zatd¥ovdni tSsndni
se soudasnd a kontinuelnd m&¥{ deformace tésnéni, pFenos na-
péti tésnénim v radidlnim i axidlnim smdru a zmdny napdtd
tésnéni v prib&hu Zasu.

Za¥izeni k provddéni zplisobu podle bodu 1, vyznadujici se

tim, %e je tvo¥eno pldstém (1) sestdvajicim z rozebiratel-

nd spojenfch zatdéfovaciho t&lesa (101) a opérného télesa

(102) & vytvéfejicim vnit¥ni zkudebni prostor (3), do nSho%

Je zaveden zatéZovaci trm (5) spojeny vné pldsts (l).sevza-
t€Zovacim mechanizmem (6), & v ném¥ je umistdn model ucpévko-
vého prostoru, ktery je tvo¥eny pouzdrovim silomdrem (10)

a vodicim trmem (7), a ve kterém je uloZeno t&snéni (12), p¥iw
demZ ne vodicim trnu (7) je nasazen jednak mezi zat&¥ovacim
trnem (5) e té€snénim (12) zatéZovaci silomdr (16) a zatdZova-

el voditko (14) a jednak mezi opdrnym t8lesem (102) a t&sndnim

(12), op&rnd podloZka (9) , opdrny silomdr (17) a opSrné vo-
ditko (13).

ZgPizeni podle bodd 1 a 2, vyznadujici se tim, %e spodni ko-
nec vodiciho trnu (7) se opird o zatdZovaci trn (5), pPiSem%
jeho vrchni konec prochdzi op&rnou podloZkou (9) a je wnd
pldsté (1) dotykové spojen s m&¥idlem (8) visky.

Za¥izeni podle bodd 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze spodni konmec
vodiciho trnu (7) se opird o plnou op&rnou podloZku (9) a za-
téZovaci trm (5) je wvnd d145t& (1) dotykové spojen s mé¥idlem

(8) Vjékyo

2 vykresy
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