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URZĄDZENIE DO POMIARU ROZSTAWU PROWADNIKÓW SZYBOWYCH

Przedmiotem wynalazku jest urządzania do pomiaru rozstawu prowadników szybowyoh,
znajdująoa zaatosowanie przede wszystkim w górniotnie.

Dotyohozaa pomiary rozstawu prowadników szybowych wykonuje się na drodze bezpośred¬
ni oh pomiarów przymiarami wstęgowymi lub przymiarami sztywnymi z wnętrza klatki lub z Jej
daohu. Pomiary wykonywane metodą bezpośrednią wymagają wielokrotnego zatrzymywania klat¬
ki na każdym poziomie w szybie, na którym ma byó wykonany pomiar* Prowadzenie tyoh pomia¬
rów wymaga precyzyjnej, trudnej do praktycznej realizaoji i ozasoohłonnej synohronlzaoJi
prao zespołu pomiarowego z praoą operatora maszyny wyoiągowej. Niedogodnością dotyohozas
prowadzonyoh pomiarów rozstawu prowadników szybowyoh jest to, ze pomiar i notowanie Jego
wyników odbywa się w trudny oh warunkach panującyoh w szybie, co naraża zespół pomiarowy
na niebezpieczeństwa związane z wykonywaniem tych prao.

Celem wynalazku jest automatyzaoja 1 mechanizacja pomiaru rozstawu prowadników szy¬
bowych, oo zapewnia szybkie wykonanie tego pomiaru w sposób oiągły bez konieoznośoi za¬
trzymywania klatki na poszozególnych poziomaoh w szybie*

Urządzenie do pomiaru rozstawu prowadników szybowyoh składa się z rejestratora, do
obudowy którego są przytwierdzone wysięgniki* Jeden z wysięgników Jest połąozony z rolką
jezdną, zaś drugi z wysięgników Jest wyposażony w suwak teleskopowy połąozony również
z rolką Jezdną. Rolki jezdne zamooowane są mimośrodowo w stosunku do osi podłużnej wysię¬
gników. Rejestrator ma pisak zasadniczy połąozony poprzez pręt umieazozony wewnątrz
wysięgnika z suwakiem teleskopowym. Dodatkowo rejestrator wyposażony Jest w pisak sygnali¬
zacyjny sztywno połąozony z obudową rejestratora oraz w libellę umieszozoną na obudowie
rejestratora.

Zaletą urządzenia, według wynalazku, jest to, że zapewnia ono szybkie wykonanie po¬
miaru rozstawu prowadników szybowych w sposób ciągły bez konieoznośoi zatrzymywania
klatki na poazozególnych poziomaoh w szybie. Ponadto za pomooą tego urządzenia otrzymuje
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się graflozny zapis rozstawu pronadnileów na oalej glębokośol badanego szybu* Przed*siet
wynalazku Jeat przedetawiony schematyoznie w przykładzie wykonania na rysunku*

Do obudowy rajastratora 1 są przytwierdzone wysięgniki 2, przy ozym Jeden z nioh
Jeat potąozony z rolką jezdną 3, zaś drugi Jest wyposażony w iuwak teleskopowy k połą-
ozony z rolką jezdną 3. Rolki jezdne 3 zamocowane aą mimośrociowo w stosunku do osi
podłużnej wysięgników 2. Rejestrator 1 ma pisak zasadniczy 5 połączony poprzez pręt 6
umieszczony wewnątrz wysięgnika 2 z suwakiem teleskopowym h. Dodatkowo rejestrator 1
jeat wyposażony w pisak aygnalizaoyjny 7 sztywno połączony 2 obudową rejestratora 1
oraz w llbellę rurkową 8 umleszozoną na obudowie rejestratora 1.

Urządzenie, według wynalazku, zawieaza się za pornooą oztereoh oięgien lańouohowyoh 9
w klatoe szybowej 10 tak, aby Jego środek oiężkośol był nieznacznie przesunięty w kie¬
runku wyaięgnika 2 względem umownego środka zawieszenia. Naatępnie dosuwa aię rolki
jezdne 3 do powierzchni ozołowyoh prowadników szybowyoh 111 ustawia aię poziome zawie¬
szenie urządzenia przy pomooy libelli rurkowej 8. Z kolei uatawla się położenie pisaka
zasadniczego 5 w przybliżeniu w środku taśmy papierowej 12, po czym na niej zaznaoza
aię rozstaw nominalny na podstawie bezpośredniego pomiaru rozstawu prowadników szybo-
wyoh 11 na poziomie rozpoczęcia pomiaru* Po włączeniu napędu rejestratora 1 uruchamia

się klatkę szybową 10, a w momencie jej ruszenia osoba znajdująoa aię wewnątrz przyoiska
na chwilę przycisk pisaka sygnalizacyjnego 7, który zaznaoza na taśmie papierowej 12
punkt rozpoczęoia pomiaru* Pisak zasadniczy 5 wykreśla linię, która obrazuje zmiany
rozstawu prowadników szybowyoh 11. Momenty przejazdu przez kolejne poziomy dźwigarów
oraz zakończenie pomiaru zaznacza się na taśmie papierowej 12 pisakiem sygnalizacyjnym 7,
uruohamianym przez osobę, która znajduje się wewnątrz klatki szybowej 10. Po zakończeniu
pomiaru wyłącza się napęd rejestratora 1 i wykonuje aię bezpośredni kontrolny pomiar
rozstawu prowadników szybowych 11 na poziomie zakończenia pomiaru*

Zastrzeżenie patentowe

Urządzenie do pomiaru rozstawu prowadników szybowych, znamienne tym, że
składa się z rejestratora /i/ z przytwierdzonymi do Jego obudowy wysięgnikami /2/,
z których jeden jeat połączony z rolką jezdną /3/f zaś drugi jest wyposażony w suwak
teleskopowy /k/ połąozony również z rolką Jezdną /3/, przy ozym rolki jezdne /3/ zamooo-
wane są mimośrodowo w stosunku do osi podłużnej wysięgników /2/, a rejestrator /1/ ma
pisak zasadniczy /5/ połączony poprzez pręt /6/ umieszczony wewnątrz wysięgnika /2/
z suwakiem teleskopowym /k/ oraz dodatkowo wyposażony Jest w pisak sygnalizacyjny /7/
sztywno połączony z obudową rejestratora /\/ i w llbellę */8/ umleszozoną na obudowie
rejestratora /i/.
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