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Urzadzenie bebnowe do naktadania powtok metalicznych

Dziedzina techniki. Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie bgbnowe do naktadania powlok metalicznych
na drobne elementy metalowe metodg zanurzania b¢bna wraz z wsadem do wanny galwanizerskiej.

Stan techniki. W znanych dotychczas urzadzeniach bebnowych, stosowanych do jednopokryciowego
nakfadania powtoki galwanicznej, jak réwniez do wielopokryciowego nakladania powtok w bgbnowych liniach
technologicznych i w automatach galwanizerskich, ruch obrotowy bgbna jest uzyskiwany z nap¢dzanego elektry-
cznie motoreduktora poprzez uktad dwéch két zebatych sprzgzonych watkiem, przechodzacym nad obrzefem
wanny galwanizerskiej, Do roztadunku bgbna stosuje si¢ rynne zsypowa zwiazana z urzadzeniem, przy czym
prowadnice rynny s3 umieszczone nad obrzezem albo obok obrzeZa wanny. Znane teZ sa urzadzenia bebnowe,
w ktérych rynna zsypowa stanowi oddzielne urzadzenie. Motoreduktory sg we wszystkich znanych urzadzeniach
bebnowych mocowane do korpusu urzagdzenia w sposéb sztywny. Uklad sterowania ruchéw bebna bazuje na
czterech wytacznikach kraricowych programujacych cztery potozenia katowe ramion bebna.

W dotychczas stosowarych uktadach kinetycznych obracajacy si¢ beben zanurza si¢ zbyt plytko do
kapieli, co ma ujemny wplyw na proces nakladania powtoki galwanicznej. Usytuowanie prowadnic rynny
zsypowej nad lub obok obrzeza wanny ogranicza moZliwosci mocowania innych elementéw konstrukcyjnych do
obrzeia wanny. Oba rozwiazania roztadunku bebna groZa w niekorzystnych przypadkach kolizja przesuwajacego
si¢ bebna z rynng zsypowa. Sztywne mocowania motoreduktora do korpusu urzgdzenia powoduje koniecznos¢
stosowania dodatkowych urzadzeri kompensujacych wydtuzanie taricucha napgdowego. Uktad sterowania jest
skomplikowany i kosztowny, a stosowanie czterech wylacznikéw kraficowych programujacych cztery poloZenia
katowe bebna ogranicza mozliwosci konstrukcyjne uktadu napedowego urzadzenia.

Istota wynalazku. W ukladzie kinetycznym obrotéw bebna urzgdzenia wedtug wynalazku zastosowano
wat gléwny dzielony. Obie czg¢sci watu obracaja si¢ niezaleZnie od siebie, bowiem w miejscu taczenia si¢ obu
czesci ‘watu jest wbudowane tozysko wahliwe, na ktérym jest osadzone kolo zgbate sprzegnigte z krétsza
czescig watu, podpart z drugiej strony w'toZzysku mocowanym do obrzeza wanny galwanizerskiej. Na tej czgsci
walu jest osadzone kolo taricuchowe, ktdre przekazuje obroty poprzez taricuch do pary két zebatych
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posrednich, sprzggnigtych krétkim watkiem osadzonym w ramieniu bgbna.. Dtuisza cz¢s¢ watu jest podparta
w tozysku wahliwym i w toZysku zamocowanym po drugiej stronie wanny. Oddzielny naped umieszczony po
drugiej stronie wanny przekazuje obroty na kolo zebate sprzgZone z bgbem poprzez kolo zgbate napedzajyce
osadzone na toZysku wahliwym ina pare k6t zebatych sprzeZonych watkiem utozyskowanym w jednym ..
Z ramion bebna.

Dwie prowadnice rynny wytadowczej, majace ksztatt preta prostokatnego, umieszczone sa przesuwnie na
czterech parach rolek zamocowanych pod obrzezem wanny. Do boku wanny zamocowany jest kosz zsypowy.
Motoreduktor, przekazujacy obroty za posrednictwem taricucha na koto taricuchowe osadzone na krétszej czesci
walu, jest zamocowany na ruchomej platformie, umieszczonej pod wanna poniZej napg¢dzanego kota tarnicucho-
wego,

Uktad programujacy cztery potozenia bebna galwanizerskiego jest zbudowany w oparciu o dwa wyltaczniki
kraficowe wspéipracujace z uktadem krzywek drogowych oraz o przekaZniki czasowe technologiczne, wykorzys-
--tane-jako elementy pamigci operacyjnej, przy czym w szereg z cewka stycznika obrotu ramion bgbna w prawo
? ﬁv'{qézoﬁd Potgczone réwnclegle trzy zestyki, a mianowicie: zestyk zwierny przekaznika inicjowanego wy taczni-
 kiem krarficowym: obrotu wlewo, rozwierny przekaZnika inicjowanego wytacznikiem kraficowym obrotu
" w.prawo i zestyk rozwierny wytacznika kraricowego obrotu w prawo, natomiast w szereg z cewka stycznika
...obrotu bgbha w lewo wlaczono réwnolegle ze sobg potaczone trzy zestyki, a mianowicie: zwierny przeckaZznika
inicjowanego wylacznikiem kraficowym obrotu w prawo, rozwierny przekaznika inicjowanego wytacznikiem
krarficowym obrotu w lewo i zestyk rozwierny wytacznika krarficowego obrotu w lewo.

Wytaczniki kraricowe w uktadzie programujacym wedtug wynalazku s3 w ten sposéb skonstruowane, ze
zadziatanie zestyku rozwiernego wylacznika przy wspéipracy z krzywka drogowa nastgpuje z op6Znieniem
w stosunku do zadziatania zestyku zwiernego powodujacego zadziatanie wlasciwego przekaZnika,

W urzadzeniu wedtug wynalazku umieszczenie nad wanng uktadu wspdlpracujacych két zgbatych
sprz¢zonych walkiem w osi toZyska z nap¢dzajacym kotem taricuchowym stwarza korzystne warunki zanurza-
nia bebna w kapielach, a przez zlokalizowanie prowadnic rynny wytadowczej na rolkach pod obrzezem wanny
uzyskuje si¢ tatwe przesuwanie rynny w obu kierunkach oraz zyskuje si¢ miejsce na mocowanie na obrzezu
wanny zespolu napgdowego bebna, przy czym blokada obrotu ramion bgbna w lewo przy odmiennym niz
skrajne potozenie rynny nad zsypem zabezpiecza si¢ przed kolizja bgbna z rynna.

Wahliwe zawieszenie pod wanna motoreduktora powoduje napinanie taricucha bez potrzeby stosowania
napinajacego kola tarficuchowego. Zastosowanie w urzadzeniu programujacym dwoch wy tacznikéw kraricowych
wspétpracujacych z uktadem mechanicznym urzadzenia bebnowego upraszcza jego konstrukcje izwigksza
niezawodnos¢ dziatania.

Przyklad wykonania. Przedmiot wynalazku uwidoczniono w przyktadzie wykonania na rysunku, na
ktérym fig. 1 przedstawia galwanizerskie urzadzeni¢ b¢bnowe w widoku z boku, fig. 2 — przektadni¢ obrotéw
bebna- w widoku zboku, fig. 3 —wal dzielony w przekroju ifig. 4. przedstawia schemat ideowy uktadu
sterowania urzadzenia bebnowego. ‘

Jak uwidocznionego na rysunku, wykonany z tworzywa sztucznego perforowany beben 1 jest uchwycony
wosi dwoma ramionami 2, ktére sa3 mocowane prostopadle do utoZyskowanego na obrzezach wanny 3
dwuczesciowego watu 4, przy czym obrét tegoZ watu powoduje przenoszenie bgbna w poszczegdlne pozycje
cyklu pracy, jak proces naktadania powtoki, obciek nad wanng zasadnicza, ptukanie i wytadunek. Do rynny §
urzadzenia wytadowczego zamocowane sa nieroztacznie dwie prowadnice 6 umirszczone na czterech parach
rolek 7 podwieszonych pod obrzezem wanny 3, do czota ktérej jest zamocowany zsyp 8. Jedna z prowadnic 6
jest zakoriczona prostopadia ptytka 9, stuzaca do uruchomienia wylacznika kraricowego 10 w chwili dojscia
rynny nad zsyp 8. Motoreduktor 11, stanowiacy naped obrotu bebna, jest umieszczony pod wanng od strony
krotszej czesci 12 watu gtéwnego. Napedowy taricuch 13 taczy motoreduktor 11 z aricuchowym kotem 14,
osadzonym na krétszej czesci 12 watu gitéwnego, na ktérym z drugiej strony jest osadzone zebate koto 15.
Krétsza cze§é walu jest osadzona w dwéch tozyskach tocznych. Obudowa 16 toZysk jest mocowana bezposred-
nio do obrzeza wanny 3. Wkolo zgbate 15 wciénigte jest wahliwe toZzysko kulkowe 17, ktdére stanowi
jednoczesnie drugi punkt podparcia dla dtuzszej czeéci 18 watu, napedzanego motoreduktorem, umieszczonym
z drugiej strony wanny 3. '

Koto z¢bate 15 wspdtpracuje z jednym z pary zgbatych két 19 sprz¢zonych watkiem utozyskowanym
wjednym zramion 2 bebna 1, za$ drugie z pary két 19 wspdipracuje z zgbatym kotem 20, sprz¢zonym
zbgbnem 1. Motoreduktory 11 sa mocowane na identycznych ruchomych platformach 21. Earcuch 13
opasujagcy dwa kota jest napinany cigZarem motoreduktora 11. Sit¢ napiecia taricucha reguluje si¢ srubg
pociagowa 22 mocowana do platformy 21 i wanny 3.
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Uktad sterowania urzadzenia bgbnowego podzielono na dziewi¢é powiazanych funkcjonalnie obwodéw
elektrycznych,

Obwdd I zalaczania urzadzenia sktada si¢ z cewki stycznika 18, z ktéra potaczone sa szeregowo zestyki
rozwierne przekaznikéw termobimetalicznych 1 PT i 2 PT, zesyki rozwierne przyciskéw sterujacych, a mianowi-
cie awaryjnego 1 PWA i wylaczajacego 1 PW, oraz réwnolegle ze soba potaczone zestyki zwierne przycisku
zataczajacego 1 PZ i stycznika S1. , "

Obwdd II pomocniczy sktada si¢ z dwéch gatezi szeregowo ze sobg potaczonych elementéw: cewki
przekaznika 1 P izestyku zwiernego wylacznika kraricowego WKL, oraz cewki przekaznika 2 P i zestyku
zwiernego wytacznika kraricowego WKP.

Obwéd I ruchu obrotowego ramion 2 bebna 1 w prawo sktada sie¢ z cewki stycznika SP potaczonej
szczegétowo z zestykiem rozwiernym stycznika SL i uktadem réwnolegle potaczonych zestykow, rozwiernych
wylacznika kraricowego WKP i przekaZnika 2 P i zwiernego przekaZnika 1 P, oraz ze strukturg stykowa, na ktdrg
sktadaja si¢ réwnolegle potaczone zestyk zwierny przycisku sterujacego 1 PZS, zestyk zwierny przekaZnika
czasowego 2 PC oraz uktad dwdch szeregowo ze sobg polaczonych zespotéw stykow, z ktérych pierwszy zespé6t
sktada si¢ zzestyku rozwiernego przekaZnika 3 P, do ktdérego réwnolegle podtaczono szeregowo ze sobg
potaczony zestyk zwierny: stycznika 2 S i przekaZnika czasowego 1 PC, za$ drugi zespdt sktada si¢ z zestyku
zwiernego stycznika SP, do ktdrego réwnolegle podiaczono szeregowo ze soba potgczone zestyki zwierne:
tacznika sterowniczego 1 LS iprzycisku sterowniczego 2 PZ, przy czym polaczenie ich jest powigzane
z obwodem IX. Obwéd IV pierwszego czasu technologicznego sktada si¢ z cewki przekaZznika czasowego 1 PC
i cewki przekaZnika 3P. W szereg z cewka przekaznika czasowego 1 PC jest wigczony zestyk zwierny stycznika
SP, zaé w szereg z cewka przekaZnika 3P wlaczono zestyki zwierne przekaZnikéw 1P i 2P. Ziacze cewki 1PC
i zestyku SP oraz ztacze zestykdw zwiemych 1P i 2P polaczono ze sobg poprzez zestyk rozwierny przekaZnika
1P. :

Obwdd V drugiego czasu technologicznego sklada si¢ z réwnolegle potgczonych cewek przekaZinika 4P
i przekaznika czasowego 2PC, do ktdrych szeregowo podtaczono zestyk zwierny przekaznika czasowego 3PC, do
ktérego z kolei réwnolegle wiaczono szeregowo ze soba potaczone: zestyk zwierny przekaZnika czasowego 2PC
i zesp6t stykéw sktadajgcy si¢ z zestyku zwiernego stycznika SL, do ktérego réwnolegle podtaczono szeregowo
z sobg potaczone zestyki zwierny przekaznika 1P i rozwierny przekaznika 2P.

Obwdd VI trzeciego czasu technologicznego sklada si¢ z cewki przekaZnika czasowego 3PC polaczonej
szeregowo z zestykiem zwiernym przekaznika czasowego 1PC, do ktdrego réwnolegle podtaczono szeregowo
potaczone: zestyk zwierny przekaZnika czasowego 3PC i zesp6l stykow zwierny przekaznika 3P i rozwierny
przekaZnika 4P potaczony réwnolegle.

Obwéd VII sygnalizacyjny sktada si¢ z szeregowo potaczonej z zestykiem rozwiernym 28, lampki 1 LC, do
ktérych wilaczono réwnolegle lampke 1 LZ oraz z potaczonych szeregowo zestykéw rozwiernego przekaZnika
3P, rozwiernego stycznika 28 i cewki dzwonka 1DZ. .

Obwdd VIII ruchu obrotowego bgbna 1 w lewo, skiada si¢ z réwnolegle potaczonych: zestyku rozwiernego
wytacznika kraficowego WKL, zestyku rozwiernego przekaznika 1 P i zestyku zwiernego 2P, ztacze ktérych jest
potaczone z cewky stycznika SL, potaczona szeregowo z zestykiem rozwiernym SP, do ktérego podtaczono
szeregowo uklad stykowy, na ktdéry sktadaja si¢ réwnolegle potaczone: zestyk zwierny przekaZnika czasowego
1PC, zesp6t stykéw zwiernych przekaZnika czasowego 1PC, zespdt stykow zwiernych przekaznika czasowego
3PC i wylacznika krarficowego WKP oraz uktad dwéch szeregowo podiaczonych ze sobg zespotéw stykdw,
z ktérych pierwszy sklada si¢ z zestyku zwiernego stycznika SL, do ktérego réwnolegle potaczono szeregowo
polaczone zestyki zwierne tacznika sterowniczego 1LS i przycisku sterowniczego 3 PZ, przy czym ztacze tych
zestykéw jest powigzane z obwodem III i IX, za$ drugi zesp6t sklada si¢ z zestykdw: zwiernego przekaZnika 4P
i rozwiernego przekaZnika 3P, potaczonych ze sobg réwnolegle.

Obwdd IX ruchu obrotowego bgbna 1 sktada si¢ z cewki stycznika 2S potaczonej w szereg z réwnolegle ze
sobg potaczonymi zestykami zwiernymi przyciskéw sterowniczych 1PZS i1 PZW, do ktérych réwnolegle
potaczono w szereg zsoba polaczone zestyk rozwierny przycisku sterowniczego 1 PZW, zestyk rozwierny
przekaznika czasowego 2PC oraz zZesp6t stykow, na ktéry skladaja si¢ zestyk zwierny stycznika 2S wilaczony
réwnolegle z szeregowo potaczonymi zestykami zwiernymi acznika sterowniczego 118 i przycisku sterownicze-
go 4PZ. Ztgcze tych zestykdw jest potaczone poprzez zestyk rozwierny przycisku stercwniczego 4 PW .
z zestykiem rozwiernym przycisku sterowniczego 2PW ilampka 1LB, ktdrej drugi zacisk jest potaczony z cewka
stycznika 2S. Drugi styk przycisku 2 PW jest powiazany z obwodem VIII i III. Zespét potaczonych obwodéw I
iIl, obwdd III, zespét potaczonych obwoddéw IV, V, i VI, VIL, obwéd VIII oraz obwéd IX sq oddzielone od
siebie zestykami zwiernymi }3cznika sterowniczego 1LS.
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Urzadzenie wedtug wynalazku zatacza si¢ do sieci zasilajacej 0—R przez nacisnigcie przycisku zataczajace-
go 1PZ, co powoduje zadzialtanie stycznika 1S i podtrzymanie tego stanu pizy pomocy zestyku zwiernego 1S
tego stycznika. Wytaczenie urzadzenia spod napigcia zasilania nastgpuje przez nacisnigcie przycisku wytaczajace-
go 1 PW lub przycisku awaryjnego 1 PWA.

Wytaczenie urzadzenia nastgpuje réwniez przy zadziataniu przekaZnikéw termicznych 1PT lub 2PT, ™
zabezpieczajacych obwody zasilania silnikéw napgdowych. Tréjpotozeniowym tacznikiem sterowniczym 1 LS
wylacza si¢ obwody sterowania spod napiecia i przetacza si¢ uktad na prace reczng lub automatyczng. Przy
przetaczeniu na prace reczng swieci si¢ lampka sygnalizacyjna 1LB, a przy przetaczeniu na prace automatycz-
ng — lampka 1LZ. Przy pracy recznej obroty ramion 2 bebna 1 w prawo zatacza si¢ przez nacisnigcie przycisku
2PZ, obroty ramion 2 w lewo przez nacisnigcie przycisku 3PZ. Obroty ramion 2 begbna 1, wytacza si¢ — niezalez-
nie od kierunku obrotéw, przez nacisnigcie przycisku 2PW. Rotacj¢ samego bebna 1 zatacza si¢ przez nacisnigcie
4PZ i wytacza si¢ przez nacisnigcie przycisku 4 PW. .

Przy przetaczeniu urzadzenia na prace automatyczng nastawia si¢ na przekaZnikach czasowych 1PC — 2PC
i3PC wtasciwe czasy technologiczne powigkszone o czasy wynikajace z wykorzystania tych przekaZnikéw
w charakterze elementéw pamigci operacyjnej. Wytaczniki kraricowe WKL i WKI® pracuja w obu wiaczonych
potozeniach tacznika sterowniczego 1LS wten sposéb, Ze wylacznik WKL dziata, gdy ramiona 2 bebna 1
zajmuja lewe skrajne potozenie, a wytacznik WKP — gdy ramiona 2 begbna 1 zajmuja prawe skrajne potozenia,
W potozeniach posrednich (obcieku nad wanna zasadniczg i obcieku nad pluczka) oba wytaczniki kraricowe
pracuja réwnoczesnie. :

Praca automatyczna urzadzenia rozpoczyna si¢ w potozeniu posrednim begbna 1 po nacisnigciu przycisku
1PZS, przez co zadziala w obwodzie III stycznik SP podtrzymywany w tym stanie przez zestyk zwierny SP
stycznika i zestyk rozwierny przekaznika 3P, ktéry ulega odwzbudzeniu, gdy tylko odpowiednie krzywki
drogowe zwolnia wytaczniki kraricowe WKL i WKP, co spowoduje obrét ramion 2 bgbna 1 w prawo.
Jednoczesénie w obwodzie IX zadziala stycznik 2S podtrzymany przez zestyk zwierny 2S stycznika, zestyk
rozwierny 2PC przekaZnika czasowego i zestyk rozwierny przycisku 1PZW, nizy czym nastgpuje rotacja bgbna 1.
Zadziatanie stycznika SP powoduje zadziatanie przekaznika czasowego 1PC, odliczajacego.czas zanurzenia bgbna
w wannie 3 zasadniczej, powigkszony o czas operacyjny przejscia ramion 2 bebna 1 z pozycji posredniej — obciek
nad ptuczka —do pozycji skrajnej, prawej. Zadziatanie stycznika 2S powoduje tez zgasnigcie lampki 1LC
sygnalizujacej zakoriczenie procesu i postéj w pozycji wyjsciowej. Gdy ramiona 2 bgbna 1 osiaggna potozenie
posrednie tzn, obciek nad wanna zasadnicza, zadziataja wytaczniki kraricowe WKL i WKP oraz przekaZniki 1P
i 2P. W obwodzie III zadziala zestyk zwierny 1P irozwierny 2P,(Ewentualny hazard réwnolegle pracujacych
zestykéw likwiduje opéZnione w stosunku do zestyku 2P dzialanie zestyku rozwiernego WKP wylacznika
krarficowego

Podtrzymanie przez zestyk zwierny 2S stycznika i zestyk zwierny 1PC dziatania stycznika SP powoduje, Ze
ramiona 2 przechodza przez to potozenie bez zatrzymania. Przy dojsciu ramion 2 bebna 1 do polozenia
skrajnego, prawego, zadziata wyltacznik kraricowy WKP i przekaznik 2P. W obwodzie III zadziala zestyk
rozwierny 2P przekaznika i zestyk rozwierny WKP wylacznika kraficowego, przy czym nastapi zatrzymanie
obrotu ramion 2 begbna 1 w prawo. Jednoczesnie nastapi podtrzymanie przekaznika 1PC przez zestyk rozwierny
1P izwierny 2P, w nastgpstwie czego obracajacy si¢ beben 1 przebywa w wannie 3 zasadniczej przez czas
technologiczny nastawiony na przekazniku czasowym 1PC, po czym zadziala zestyk zwierny zwtoczny 1PC
przekaznika czasowego w obwodzie VI i VIII oraz w ohwodzie VIII zadziata stycznik SL, podtrzymany przez
zestyk zwierny SL stycznika izestyk rozwierny 3P, naskutek czego nastapi ruch ramion 2 bgbna 1 w lewo.
Jednoczesnie w obwodzie VI zadziata przekaznik czasowy 3PC, odliczajacy czas technologiczny obcieku nad
wanng 3 zasadnicza, powigkszony o czas operacyjny przejécia ramion 2 bgbna 1 z potozenia skrajnego prawego
do potozenia posredniego obciek nad wanna zasadnicza. Po zwolnieniu wylacznika kraricowego WKP przez
odpowiednig krzywke nastapi odwzbudzenie przekaznika czasowego 1PC.

Z chwilg dojscia ramion 2 bgbna 1 do polozenia posredniego — obciek nad wanna zasadnicza, zadziataja
wytaczniki kraricowe WKL i WKP oraz przekaZniki 1P i 2P, za§ w obwodzie IV zadziala przekaznik 3P, co
spowoduje przerwanie podtrzymania w obwodzie VIII dzialania stycznika SL przez zestyk rozwierny 3P
i w efekcie zatrzymanie ramion 2 begbna 1 w tym potozZeniu, Obracajacy si¢ beben 1 przebywa w tym potozeniu
posrednim przez czas technologiczny nastawiony na przekazZniku czasowym 3PC, po czym zadziata zestyk
zwierny zwloczny 3PC przekaZnika czasowego w obwodzie V i VIII, oraz w obwodzie V zadziata przekaZnik 4P
i przekaZznik czasowy 2PC, odliczajacy czas-technologiczny przebywania bgbna 1 w pluczce, powigkszony o czas
operacyjny wynikajacy z przejécia bebna 1 z potoZenia posredniego do poloZenia skrajnego, lewego. Jednoczes-
nie w obwodzie VIII zadziata stycznik SL podtrzymany przez zestyk zwierny SL stycznika i zestyk zwierny 4P
przekaznika, przez co nastapi wznowienie obrotu ramion 2 bgbna 1 w lewo.
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Gdy ramiona 2 bebna 1 osiagng drugie potoZenic posrednie — obciek nad ptuczka, zadziatajg ponownie
wyltaczniki kraficowe WKL i WKP oraz przekazniki 1P i 2P. W obwodzie VIII zadziata zestyk zwierny 2P
irozwierny 1P. Ewentualny hazard réwnolegle pracujycych zestykéw likwiduje opdéZnione w stosunku do
zestyku 1P dziatanie zestyku rozwiernego WKL wytacznika kraricowego. Ramiona 2 bgbna 1 przechodzg przez

to potozenie (obciek nad ptuczka) bez zatrzymania. Z chwilg dojécia ramion 2 bebna 1 do potozenia skrajnego, .,

lewego zadziala wytacznik kraficowy WKL i przekaznik 2P i w obwodzie VIII zadziata zestyk rozwierny 1P
i zestyk rozwiemny WKL wytacznika kraficowego, przy czym nastgpi zatrzymanie obrotu ramion 2 bebna 1

w lewo. Jednoczesnie nastapi dodatkowe podtrzymanie przekaznika 2PC przez zestyk rozwierny 2P i rozwierny’

1P. 4

Obracajacy sie beben 1 przebywa w ptuczce przez czas technologiczny nastawiony na przekaZniku
czasowym 2PC, po czym zadziala zestyk zwierny 2PC przekazZnika czasowego w obwodzie III i zestyk rozwierny
2PC w obwodzie IX, gdzie teZ nastapi zerwanie podtrzymania dziatania stycznika 28, na skutek czego wytacza
sie ruch obrotowy bebna 1 i zapala si¢ lampka 1LC sygnalizujaca koniec cyklu pracy automatycznej urzadzenia,
.przy czym jednocze$nie w obwodzie III zadziata stycznik SP jazdy w prawo, podtrzymany zestykiem zwiernym
SP stycznika oraz zestykiem rozwiernym 3P przekaZnika. Po zwolnieniu wytacznika kraficowego WKL przez
odpowiednia krzywke nastepuje odwzbudzenie przekazZnika czasowego 2PC.

Z chwilg gdy ramiona 2 bebna 1 osiagng potozenie posrednie — wytadunek (obciek nad pluczka), nastapi

zadziatanie wytacznikéw kraricowych WKL i WKP oraz przekaznika 1P i 2P, za§ w obwodzie IV zadziala zestyk -

zwierny 2P i zestyk zwierny 1P, co powoduje zadzialtanie przekaznika 3P i z kolei zadziatanie w obwodzie III
zestyku rozwiernego 3P, w nast¢pstwie czego nastapi zerwanie podtrzymania stanu dziatania stycznika SP
i zatrzymanie ramion 2 wtym potozeniu. Przyciskiem 1PZW :w obwodzie IX wprawia si¢ w ruch obrotowy
beben 1 wcelu osuszania wsadu lub ustawienia bgbna 1 w potoZeniu dogodnym do wytadunku. Wytacznik
kraricowy WKB dziata, gdy rynna zsypowa 5, jest odwrécona w skrajnym potozeniu nad zsypem 8.

Jedli przy pracy automatycznej rynna 5 zajmuje inne niz wyladowcze polozenie, zestyk zwierny WKB
w obwodzie VIII przerywa obwdd i uniemozliwia obrét ramion 2 bebna 1 w lewo z potozenia posredniego — ob-
ciek nad wanna zasadnicza. Uktad ten zabezpiecza urzadzenia przed kolizja bgbna 1 zrynna zsypowa 5.
W momencie przejscia bgbna 1 z potozenia skrajnego, lewego do polozenia roztadunku dziata dzwonek 1DZ
przywotujac obstuge do urzadzenia.

Kolejny cykl pracy automatycznej urzadzenia inicjuje si¢ po czynnosciach wyladowczych przez ponowne
naci$nigcie przycisku 1PZS.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie bgbnowe do naktadania powtok metalicznych na drobne przedmioty metalowe, wyposazone
w obrotowy, zaopatrzony w katode beben, osadzony na dwdch waliliwych ramionach oraz w rynne wytadowcza
i dwa motoreduktory, sterowane elektrycznym ukitadem stykowym,znamienne ty m, ze gtéwny wat (4)
sktada si¢ z dw6ch obrotowo od siebie niezaleznych czesci z ktdérych jedna czgs$é (12) jest potaczona taricuchem
(13) z motoreduktorem (11) oraz poprzez uktad két zgbatych (15, 19, 20) z bebnem (1), a druga czesé (18) jest
polaczona z bgbnem (1) poprzez wychylne ramiona (2), za$ nad wanng (3) lub zsypem (8) jest umieszczona
przesuwna, wytadowcza rynna (5), a uklad sterowania elektrycznego sklada si¢ z dziewigciu obwodéw, przy
czym pierwszy obwdd (1) stanowi stycznik (1S) zalaczenia ukladu, potaczony szeregowo z elementami
zataczania i wytaczania urzadzenia, obwdd drugi (II) stanowi wytgcznik kraficowy (WKL) wychylenia bebna
w lewo i wytacznik kraricowy (WKP) wychylenia bgbna w prawo, ktére sa potgczone szeregowo z pomocniczymi
przekaZnikami, trzeci obwdéd (III) stanowi uklad sterowania stycznikiem (SP) wychylenia bebna w prawo
z samopodtrzymywaniem, blokadami technologicznymi i przyciskami sterowniczymi, obwody czwarty, piaty
i szésty (IV, V, VI) stanowig pami¢é uktadu, obwéd siédmy (VII) stanowia lampki sygnalizujace dziatanie, 6smy
obwdd (VIII) stanowi uktad sterowania stycznikiem (SL) wychylenia bebna w lewo z samopodtrzymywaniem,
blokadami technologicznymi i przyciskami sterowniczymi, za$ dziewiaty obwéd (IX) stanowi uktad sterowania
stycznikiem 2S obracania bebnem z samopodtrzymywaniem i przyciskami sterowniczymi.

2. Urzadzenie begbnowe wedlug zastrz. 1, znamienne tym, Ze usytuowana nad wanng (3) lub
zsypem (8) wytadowcza rynna (5) jest zawieszona na rolkach (7) pod obrzezem wanny (3).

3. Urzadzenia b¢bnowe wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Ze motoreduktor (11) jest zamocowany
na ruchomej platformie (21), umieszczonej ponizej nap¢dzanego kota zg¢batego (14).

4, Urzadzenia bgbnowe wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Ze wtrzecim obwodzie (III) w szereg
z cewka stycznika (SP) wychylenia bgbna w prawo wigczono réwnolegle ze sobg potaczone trzy zestyki: zwierny
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przekaznika (1P), inicjowanego wylacznikiem kraficowym (WKL) wychylenia w lewo, rozwierny przekaznika
(2P), inicjowanego wytacznikiem kraficowym (WKP) wychylenia w prawo i rozwierny wytacznika krarficowego
(WKP) wychylenia w prawo, a w 6smym obwodzie (VIII) w szereg z cewka stycznika (SL) wychylenia bgbna
w lewo wiaczono réwnolegle ze sobg potaczone trzy zestyki: zwierny przekaznika (2P), inicjowanego wytaczni-
kiem krarficowym (WKP) wychylenia w prawo, rozwierny przekaznika (1P) inicjowanego wytacznikiem krarico- -
wym (WKL) wychylenia w lewo i rozwierny wytacznika kraricowego (WKL) wychylenia w lewo.
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