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(54) Zafizeni pro kontrolu pFetrhu a napéti piize

Vynalez se tykd zafizeni pro kontrolu pie-
trhu a napéti ptize pfi odvijeni na textilnich
strojich.

Na vozikovych civednicich se doposud pie-
vagné pouziva skupinovych zarazek, které
jsou umistény na vystupu prizi z civednice.

Dotykova ¢idla zarazek tvoii neb ovladaji
dotykova zafizeni pro sepnuti elektrickych
okruht k zastaveni stroje. Dotykova mista se

" obtizné uzaviraji proti pFistupu prachu a tim
vytvéreji podminky pro moZnost vzniceni pii
nedokonalém dotyku a preskoku jiskry. Do-
tykova ¢idla jsou za chodu stroje drZena
v provozni poloze slozkou sily, ktera je vy-
tvatena silami, putsobicimi kolmo na smér
pohybu ptize. Pozadavky na minimalni tahy
v odvijené piizi dovoluji pouziti malych sil
na pritlak dotykového ¢idla, coZ ma za na-
sledek pomalou reakci zardzky pfi pretrhu a
pomérné dlouhé &asy pro elektricky - impuls
pro zastaveni snovaciho stroje.

Umisténi zarazky na vystupu stroje je pri
pretrhu prize pred zarazkou, tj. mezi birzdig-
kou a zardzkou pii¢inou toho, e dotykové
¢idlo zarazky zaéne pusobit az po prichodu
konce pretrzené ptize jeho otkem. Pri pretrhu
piize mezi zardZzkou a snovacim strojem pre-
konévaji sily vyplyvajici ze slozek kolmého
ptitlaku dotykového ¢idla na piizi jen obtiZné
tihu a odpory takto pro§lé prize, coZ rovnéZ
neptiznivé ovlivituje ¢innost zardzky.

Misto maximalniho napéti piize mezi po-.
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¢itacim a snovacim véalem, kde jsou nejveétsi
piredpoklady pro pietrh, tyto podminky jesté
zhorsuje.

Opéséani prize v zardzce, dané funkéni po-
trebou polohového ustaveni dotykového ¢id-
la, zvy$uje napéti v piizi a odpory, které se
neptiznivé projevuji pti vyssich rychlostech.

Vyse uvedené nevyhody jsou sniZeny nebo
odstrandny zatizenim podle vynalezu, jehoz
podstata spoéiva v tom, Ze zahrnuje viatkovy
hi{del centralné ovladany ovladaci tyci, s niz
je sprazeno piidrzovaci ustroji, na jeho vnéj-
$im konci je pevné ulozeno dotykové ¢idlo
a ovladaci hiidel, ktery je na vnéjsim konci
pevné spojen s vodicim ramenem kontroluji-
cim tah piize a sprezen s centralnim ovlada-
cim tahem.

Daldi vyhody a vyznaky zatizeni podle vy-
nalezu vyplyvaji z nasledujiciho popisu pri-
kladného provedenti, které je schematicky zna-
zornéno na vykrese, kde znadi

obr. 1 priEny rez narysem zarizeni,

obr. 2 ¢asteény tez bokorysem zatizeni,

obr. 3 narys zarizeni a

obr. 4 fez plidorysem zatizeni.

Na nosné ty¢i ramu cive¢nice 1 je pomoci
piflozky 2 a neznazornénych Sroubti uchyce-
no téleso 3 zarazky, v némZ jsou ototné ulo-
zeny hiidele ovladacich mechanismu.

Na hlavnim hiideli 4 je na vnéjsi strané
télesa 3 zarazky pevné ulozeno dotykové &idlo
5 a na témze hlavnim hiideli 4 je uvnitt té-



lesa 3 zardzky pevné uloZeno rameno 6 bez-
kontaktniho spinace 7 a prestavitelné uloZeno
pfestavitelné raménko 8, na némz je vytvo-
fen zaves, ve kterém je upevnéna pruzina 9,
jejiz druhy konec je uchycen na zavéSovacim
rameni 10, pfestavitelné uloZeném na vaéko-
- vém hfideli 11. Na vackovém htideli 11 je
pevné uloZena vatka 12 spraZena s opérkou
13 spojenou s pridriovacim zarizenim 14,
jehoZ pohyby jsou vzhledem k této vazbé
ovladany podle polohy vacky 12,

PoZadovany pritlak piidrzovaciho zatizeni
14 je zajiStén pridrZzovaci pruzinou 15 uloZe-
nou na tahlu 16, které je uloZeno v télese 3
zarazky a pridrzovaciho zatizeni 14. Na vnéj-
$im konci tdhla 16 je vytvolen zavit pro re-
guladni matici 17.

Tahlo 16 s regulaéni matici 17 slou#i k re-
gulaci pfitlaéné sily pridrzovaci pruZiny 15,
kterd se provadi zménou délky tahla 16 pie-
stavovanim regulaéni matice 17.

V uzavieném prostoru télesa 3 zardzky je
na vackovém hrideli 11 upevnéna rozvidlena
paka 18, jejiz rozvidlena &ast obepina ovla-
daci ty¢ 19. Pod mistem kde je ovladaci ty¢
19 obepindna rozvidlenou pékou 18, je na

ovladaci ty¢i 19 pevné uloZen stavéci krouzek

20 a mad timto mistem je na ovladaci ty¢i
uloZena vratnd pruzina 21 slougici k vraceni
rozvidlené paky 18 do vychozi polohy pii za-
staveni stroje. v

Na hiideli 22 je na vnéj$i strand télesa 3
zardzky uloZzeno vodici rameno 23 a na témze
hrideli 22 je uvnitt t&leso 3 zarazky uchycena
dolni rozvidlena paka 24, jejiz rozvidlena &¢ast
obepina ovladaci tdhlo 25. Na ovliddacim tahle
25 je pod mistem jeho obepnuti dolni rozvid-
lenou pakou 24 pevné uloZen stavéei krouzek

26. Mezi stavécim krouzkem 26 a dolni roz-

vidlenou pakou 24 je na ovladacim tihle 25
uloZena ovladaci pruzina 27. '

Na priloze 2 a t&lese 3 zarazky jsou uloZeny

oteviené vodice 28, 29 piizi pro moznost snad-
ného navedeni prize do zardzky. Na télese
3 zardzky je na vystupni strang ptize uchy-
ceno stiihaci zaf'fzenf 30, které pri pretrzeni
zaji$fuje nucené prestfizeni nité a za chodu
stroje pfi odtahu piize slouZi pro éasteény
odvod elektrostatického naboje.
. Mechanismy ovladajici dotykové ¢idlo 5,
vodici rameno 23, blokovani zaraZek a bez-
kontaktni spinani jsou umistény v prachotés-
ném prostoru télesa 3 zarazky. Manipulace,
zajisfovana ovladaci tyéi 19 s ovladacim tih-
lem 25 umoziiuje nastavovani obsluhou z jed-
noho mista pro cely stroj soudasnd.

Provedeni zaraZek a zpusob jejich uchyceni
na mosnych tyéich umoZiiuje stavebnicové

provedeni a vyménitelnost v provozu s mini- »

mélnimi ¢asovymi naroky.

Prize je navedena do otevfenych vodiéy
28 a 29, pridriovactho zafizeni 14, dotykového
¢idla 5 a prochazi kolem vodictho ramene 23
pres vodide na snovaci val.

Sily vyvozované na dotykové &idlo 5 pru-
Zinou 9 plsobi ptimo proti tahu piize s vy-
lou€enim snizujicich slozek. To umoZiiuje fil-
traci nap&fovych Spidek v prochézejici ptizi

a udrzovani rovnomérného Utlumového efek-
tu v brzdicce a zdvislosti na tahu a opésani.

Pri zvyS3ujicim se napéti prize v zavislosti
na predpéti pruzinky 9 vychyluje se dotykové
¢idlo 5 az do polohy nulového opasani a pii-
pustny maximalni tah je potom zaji¥tovan
vodicim ramenem 23, které je v pracovni po-
loze udrZovano silou, kterou mu udéluje ovla-
daci pruzina 27 prostiednictvim dolni rozvid-
lené pdky 24 a hiidele 22. Nastavovani pii-
pustného maximalniho tahu se provadi cen-
tralné ovladanym zafizenim pro polohové pre-
staveni ovladaciho tdhla 25, na ném¥ prvni
napojeny stavéci krouzek 16 zajistuje stladeni
nebo uvolnéni ovladaci pruZiny 27 a tim
i udéleni potiebného predpéti vodicimu ra-
menu 23. Pri prekrodeni pripustného maxi-
malniho tahu dojde ke stladeni ovladaci pru-
Ziny 27 a vodici rameno 23 se vychyli tak,
Ze dojde k presttizeni piize na biitu st¥ihaci-
ho zatizeni 30, jehoz brit je vhodné umistén
a pfi normdlnim provozu slouzi pro odvod
statického naboje.

Za chodu stroje pifi vyssich rychlostech
prochézi prize otevfenym piidriovacim za-
Iizenim 14 a prakticky je brzdéno opasanim
na vodicim rameni 23.

Pri poklesu rychlosti a tim i navazného
tahu, je dotykové ¢idlo 5 vychylovano tahem
pruziny 9, ¢imZ se zvySuje opasani, které za-
jistuje pfi niZ§ich rychlostech pozadovany
tlumici efekt brzdéni.

Predpéti pruZiny 9 je stavitelné polohovym
umisténim zavésu na prestavitelném 8 a za-
véSovacim 10 rameng. PYi pretrhu prize se
dotykové ¢idlo vychyli plisobenim predpéti
pruziny 9 a gravitaénich sil a rameno 6 bez-
kontaktniho spinaée 7 zapoji v ovladacim
okruhu prostfednictvim spinace 7 elektricky
impuls pro zastaveni snovaciho stroje. Zapo-
jeni servomotorku navazné uvoliiuje piesta-
veni ovladaci tyce 19 a tim i pfestaveni vatky
12 do polohy pro ptibrzdéni pfize v ptidrzo-

" vacim zarizeni 14. Sila pritlaku ploch piidr¥o-

vactho zafizeni 14 je po uvolnéni vacky 12
vyvozovana tlakem ptidrzovaci pruziny 15 na
osazeni tdhla 16, které je kloubové uloZeno
v prestavitelné ¢4asti pridr¥ovaciho zatize-
ni 14, ' '

Po odstranéni zavady, spusténi stroje a na-
stavené rychlosti, servomotor pomoci nezna-
zornéného mechanismu prestavi ovladaci tyé
19 proti tlaku vratné pruziny 21, ¢imz vy-
chyli horni rozvidlenou paku 18, ktera pro-
stfednictvim vadky 12 pevnd nasazené na
vatkovém hiideli 11, vychyli piedstavitelnou
tast pridrZzovaciho zalizeni 14 proti tlaku p#i-
drzovaci pruziny 15 a tim uvolni sevieni p¥ize
tak, aby mohla pfidrzovacim zafizenim volng
prochézet. Pro tyto vys§i rychlosti se pro brz-
déni vyuzivd odporovych sil danych opasa-
nim ptize kolem vodiciho ramene 23 a odporu

. daného balonem pti odvijeni. Pooto¢enim vaé-

kového hiidele 11 se vychyli na ném pevné
uloZené zav&Sovaci rameno 10, coZ zvéts

- predpéti pruziny 9 v zavislosti na nartstajici

rychlosti odtahu. Toto zvy$ené predpéti aku-
muluje v&tsi silové reservy v pruzing 9 pii



ru tahu ptfize a jeho poloha se zajisti bloko-
vacim kolikem, Uvolnéni do pracovni polohy
se provede zpétnym odjisténim blokovaciho
koliku, ktery je trvalou soucasti zarazky.

prekondvani klidovych odporli a urychleni
pohybu snimade pro impuls k zastaveni stroje.
V ptipadé potfeby vyhazeni zardzky z okruhu
zapojeni, vychyli se dotykové ¢&idlo 5 ve smé-

PREDMET VYNALEZU

1. Zafizeni pro kontrolu pretrhu a napéti pfi- 2. Zatizeni podle bodu 1, vyznacujici se tim;

ze pfi odvijeni ma textilnich strojich, vy-
znacujici se tim, Ze zahrnuje vackovy hfi-
del (11) centralné ovladany ty¢i (19), s nimZ
je sprazeno pridrzovaci ustroji (14), hlavni
hiidel (4), na jehoZ vn&jsim konci je pevné
uloZeno dotykové ¢idlo (5) a ovladaci hiidel
(22), ktory je na vnéjsim konci spojen s vo-
dicim ramenem (23) kontrolujicim tah prize
a spraZen s centralnim ovladacim tédhlem
(25).

%e na hlavnim hiideli (4) s pevné uloZenym
dotykovym ¢&idlem (5) je pevné uloZeno ra-
meno (6) bezkontaktniho spinade a prestavi-
telné uloZeno prestavitelné raménko (9), na

‘ném¥ je upevnén jeden konec pruZiny (9),
_ jejiz druhy konec je uchycen na zavéSova-

cim rameni (10) uloZeném piestavitelné na
vatkovém hiideli (11).

4 vykresy
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