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一种塔式起重机可升降桅杆装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种塔式起重机的可升

降桅杆装置，该装置包括可升降桅杆，该可升降

桅杆下端连接在塔机的塔头上，上端分别与前、

后拉索的内端连接，前、后拉索的外端分别连接

在塔机的起重臂及平衡臂上。采用上述结构，可

升降桅杆处于回收状态时，塔机为平头式塔机；

可升降桅杆处于顶升状态时，前、后拉索拉紧并

将起重臂及平衡臂拉起，塔机为塔头式塔机。通

过本实用新型可使塔机在平头式和塔头式两种

型式之间快速切换，改变塔机起重臂的受力状

态。采用本实用新型的塔式起重机继承了平头式

塔机结构简单、安拆便捷、适合群塔作业的优点，

同时又可以快速切换为塔头式塔机，提高起重性

能，吊装远超平头式塔机额定载荷的重载载荷。
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1.一种塔式起重机的可升降桅杆装置，包括可升降桅杆(1)，其特征是：该可升降桅杆

(1)下端连接在塔机的塔头(6)上，上端分别与前、后拉索(8、9)的内端连接，前、后拉索(8、

9)的外端分别连接在塔机的起重臂(12)及平衡臂(13)上。

2.根据权利要求1所述的一种塔式起重机的可升降桅杆装置，其特征是：所述可升降桅

杆(1)包括两个呈倒V型布置的伸缩套杆(2)，每个伸缩套杆(2)由套装在一起的内、外杆(2-

2、2-1)构成；该两个伸缩套杆(2)下端分别通过销轴(4)铰接在塔头(6)上，上端均固定在桅

杆顶端(3)上；该桅杆顶端(3)上端分别与前、后拉索(8、9)的内端连接，下端与位于塔头(6)

内的顶升油缸(7)的活塞杆前端连接；伸缩套杆(2)的内、外杆(2-2、2-1)上设有定位孔(5)。

3.根据权利要求1或2所述的一种塔式起重机的可升降桅杆装置，其特征是：前、后拉索

(8、9)的外端分别通过销轴一(10)及销轴二(11)连接在塔机的起重臂(12)的前部及平衡臂

(13)后部。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 212315380 U

2



一种塔式起重机可升降桅杆装置

技术领域

[0001] 本实用新型属于塔式起重机配件技术领域，涉及一种塔式起重机的可升降桅杆装

置。

背景技术

[0002] 塔式起重机简称塔机，包括平头式、塔头式和动臂式等多种型式。目前，平头式塔

机广泛应用于各项工程施工中，因其起重臂结构型式简单，安拆便捷，且适合群塔作业而备

受青睐，但也因其悬臂式的结构型式对吊载能力产生较大制约。而塔头式塔机具有塔帽及

前后拉索等结构，在臂架强度相当的前提下，此种结构形式的承载能力大幅优于平头式塔

机的悬臂式结构。目前，还没有一种可使塔机在平头式和塔头式两种型式之间快速切换，改

变塔机起重臂的受力状态的装置，难以满足实际需求。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的是提供一种结构简单、构思巧炒，能使塔机在平头式和塔头式

两种型式之间快速切换，改变塔机起重臂的受力状态的塔式起重机的可升降桅杆装置。

[0004] 本实用新型采用的技术方案为：该装置包括可升降桅杆，其特点是：该可升降桅杆

下端连接在塔机的塔头上，上端分别与前、后拉索的内端连接，前、后拉索的外端分别连接

在塔机的起重臂及平衡臂上。

[0005] 采用上述结构，可升降桅杆处于回收状态时，塔机为平头式塔机；可升降桅杆处于

顶升状态时，前、后拉索拉紧并将起重臂及平衡臂拉起，塔机为塔头式塔机。通过本实用新

型可使塔机在平头式和塔头式两种型式之间快速切换，改变塔机起重臂的受力状态。采用

本实用新型的塔式起重机继承了平头式塔机结构简单、安拆便捷、适合群塔作业的优点，同

时又可以快速切换为塔头式塔机，提高起重性能，吊装远超平头式塔机额定载荷的重载载

荷。因此，采用本实用新型的塔式起重机可以在一定程度上代替其他起重机进行重载吊装，

并减少施工场地的占用，将塔机用户的效益最大化。

附图说明

[0006] 图1为本实用新型回收状态的结构示意图；

[0007] 图2为本实用新型顶升状态的结构示意图。

具体实施方式

[0008] 如图所示，本实用新型包括可升降桅杆1。该可升降桅杆1下端连接在塔机的塔头6

上，上端分别与前、后拉索8、9的内端连接，前、后拉索8、9的外端分别通过销轴一10及销轴

二11连接在塔机的起重臂12的前部及平衡臂13后部。

[0009] 所述可升降桅杆1包括两个呈倒V型布置的伸缩套杆2，每个伸缩套杆2由套装在一

起的内、外杆2-2、2-1构成；该两个伸缩套杆2下端分别通过销轴4铰接在塔头6上，上端均固
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定在桅杆顶端3上；该桅杆顶端3上端分别与前、后拉索8、9的内端连接，下端与位于塔头6内

的顶升油缸7的活塞杆前端连接；伸缩套杆2的内、外杆2-2、2-1上设有定位孔5。

[0010] 所述顶升油缸7由液压泵站提供动力，并通过控制器控制顶升油缸7伸出或收回活

塞杆。

[0011] 本实用新型的工作过程如下：

[0012] 1、控制顶升油缸7伸出活塞杆，拉动两个伸缩套杆2的内杆2-2同时伸出，使可升降

桅杆1处于顶升状态，当伸缩套杆2的内杆2-2伸出一定长度后，在定位孔5内安装销轴固定，

使伸缩套杆2保持固定长度，在受压后不会缩回，并与起重臂12形成一定角度，此时塔机为

塔头式塔机型式，前、后拉索8、9为张紧状态。此时塔机的起重臂12由悬臂梁转换为轴心受

压的梁杆，受力状态获得改善，塔机的起重能力因此得到很大的提升；

[0013] 2、拆除定位孔5内的销轴，控制顶升油缸7收回活塞杆，拉动两个伸缩套杆2的内杆

2-2同时缩回，使可升降桅杆1处于回收状态，此时塔机为平头式塔机型式，前、后拉索8、9为

松弛状态。
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图1
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图2
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