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(54) Zafizeni k oddélovani $tavnatého krmiva, ke zdvihani oddéleného bloku krmiva a k je-
ho dopravé na iddané misto

1

Vyndlez se tykd zaPfzeni k odd&lovédni 3tavnatého krmiva, ke zdvihéni odd¥leného bloku
krmivea a k jeho dopravd na jiné misto.

&Tavnaté krmivo je zelené krmivo, které je chrén¥no proti zkaZeni pomoci konzervadni-
ho prost¥edku a které obsahuje jeko hlavni surovinu erstvé seno se¥lepané v kompaktni hmo-
‘tu, napfiklad v sile nebo krechtu.

0dd¥lovén{ ¢ésti takového krmive ze sila a jeho doprava do #labu na krmeni dobytka
predstavuje skutedny problém v dobytkérskych farmdéch v zemich, kde je chov dobytka roz$iren.
A% dosud nebylo nalezeno vyhovujfef Fe3enf tohoto problému, coZ se znatelnd projevilo zmé&nou
orientace %ivo¥i¥né vyroby & omezenim velikosti stdd dobytka, ponévad% prdce s tim spojend
je t&%kd a neatraktivni.

Krétké 1éta v severnich zemich a povaha zem¥d¥lské pidy omezuJi vyrobu Zivo&isného kr-
miva, a v soudasné dob& nejsou zndémé jiné ekonomicky vyhodné zplsoby k vyrob& tohoto krmiva.

A% dosud se 3lavnaté krmivo odd&lovelo za lelem krmeni rdznymi ndstroji a postupy.
Tak nep¥iklad se pouZivalo riznych druhd pil, ozubenych drepékovych trhacich ndstrojt, rez-
nych hlev, kozovjich jerdébd, kladkostrojli apod. Nevfhodou téchto zafizeni Je jejich vysoké
cene a jednouifelovost. Mimo to se pFi odd&lovéni &dsti $tevnatého krmive z hromady dosavad-
nimi zplsoby & zafi{zenimi k oddZlovéni %tavnaté krmivo rozpadne, tekZe se sni%f jehc trven-
livost v meziskladu cbsahuifcim zézobu na 1 &% 2 dny, krmivo zafne kvasit & kaz{ se.

Prekticky nenf mo¥né odebrat krmivo ze sila tek, aby se celd ddvka dela okamZit® po
odddlent doprevii do krmicfho Zlabu. Z tohoto diivodu je &asto nezbytiné provéddt dopravu
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krmive do ¥labu ru¥n®, Dosavadni zaPfzen{ & umfstdn{ skladovacich prostort ¥asto vy%adujf
vytvoreni spojek a p¥iprevkd pro odddlovéni &4sti krmiva z hromady pted krmenim, které se
provédf kaZdodenn& dvakrdt.

V disledku uvedenych obtf3f p¥i manipulaci se Zavnatym krmivem se dosud sila a chlé-
vy nemohou konstruovat jednotn& podle provoznich vlastnostf. Neustdle probihajl pokusy o

vyFedeni problémi spojenych s chovem dobytka, av3ak dosud nebylo nalezeno vyhovujiec{ re3e-
ni.

Zem&d&lel a jejich orgenizace si vytkli za cfl vyFeSit problém odebirdni krmive ze si-
la ¥ezdnim, coZ by bylo nejlep¥{ & nejhospoddrn&;jsf Fedeni vzhledem k zachovéni jekosti kr-
miva.

Odebiréni 3favnatého krmiva Ffezénim se nyn{ provad{ pomoci nabrousenych lopat, pil ne-
bo rufn& ovlddenych shrnovadi. Tato zerfzen{ maj{ v3ak rizné nedostatky. OdPezdvéni krmiva
Je pomalé a neméhavé a od¥iznuty kus se musi zdvihat bud ruin& nebo vhodnym zdvihacim ustro-
jim, nade¥ se musf dopravit do %labu bud ru¥n¥ nebo op&t pomoci Jjiného zadfzeni.

G%elem vyndlezu je odstranit &etné nevyhodj, které jsou spojeny se zndmymi odd&lovadi
%tavnatého krmiva a vytvo¥it k tomuto Wfelu cenové & provoznd levné zarizenf{, vhodné k pri-
pojeni ke stroji, ktery je Ji% k dispozici na farm¥ a schopné provédt v3echny prdce potfeb-
né pro pfemistdn{ krmiva aZ do ¥labu.

Predm¥tem vyndlezu je zePfzen{ k odd¥lovén{ 3lavnatého krmiva, ke zdvihénf odd&leného
bloku krmiva a k jeho doprav& ne %4dené misto, s nekléddaci{m vozikem pripojenym ke zdroji
energie, nap¥{klad k traktoru & s vlastni ¥ezaci jednotkou uloZenou pohyblivé na naklddacim
voziku.

Podstata vyndlezu spodfvd v tom, Ze Fezaci jednotka je krabicovitd, nap¥fklaed hrano-
lovd nebo véleovd a pod ni jsou umistény posuvné vidlice k zasunutf{ pod odfezdvany blok kr-
miva,

Rezac{ jednotka je s vyhodou ulo¥ena na kyvnych nosnych rumenech a jeji Fezné hrany
leZ{ v horni poloze kyvnych nosnych remen v ¥ikmé rovin&, kterd svird s jejich rovinou
v dolni poloze kyvnyeh nosnych remen uhel 38°.

Podle dal¥fho provedeni je Fezaci jednotka uloZena otodn¥ na pdkovém remeni a je Spo-
jena se zdvihscim védlcem & s natddecim vélecen.

Zebizeni podle vynédlezu umonuje odFiznutl bloku Stavnatého krmiva z hromady hladkym
a souvislym Pezem, zdviZen{ od¥fznutého bloku & jeho dopravu na misto krmeni. Viechny dkony
pfi manipulaci s krmivem probfhaji rychle e bez namdhavé rulnf préce. Pritom je zabfzent
levné a dé se pPfipojit ¥k existujfefm strojim.

Vyndlez bude vysviilen v souvislosti s pFiklady provedeni, zndzorn¥nymi na vykrese,
kde obr. 1 ukszuje axonometricky bokorys zabi{zeni podle vyndlezu plipojeného k zemdddlské~
wy traktorw, obr, 2 zndzornuje v axonometrickém pohledu Yezact ustroj{ z obr. 1 v pohledu
ze zadnl streny traktoru, obr. 3 je axonometiricky pohled na fezacd jednotku z obr. 1 v dol~
ni poloze, obr. 4 wkazuje vyhodné provedeni Fezaci jednotky za¥fzeni z obr. i, obr. 5 je
axonometricky pohled na daldi provedeni zeffzeni podle vyndlszu v pohledu ze zadni strany
zen#délskdne traktoru, kitery tvodd zdroj enervgie, pFidem? viastni PFezaci jednotka je ve
zdviZené poloze, cbr. & odpovidd obr. 5 s tim rozdilem, %e ¥ezmci jednotka je ve spultdné
poloze a ebr. 7 jJe vyhodnéd provedeni vidlic naklsddaciho vomfku, kterd provad&jii krdject
Fez 1 na spodn! strend odiezdvondho krmiva.



3 207359

V provedeni podle obr. 1 8% 4 je zdrojem energie odfezdvaciho zal{zeni zem&d&lsky
traktor 10, k nému? je pFipojen neklddaci vozik 11. Je samoztejmé, %e odrezdvaci zabizent
mi¥%e byt rovn&Z pripevnéno ke specidlnd konstruovenému t¥lesu naklddacfho voziku 11 a Ze
naklddacf vozik 11 miZe byt souldésti vozu naklddaného zpfedu nebo zezedu.

Nakladacf vozik 11 je pPipojen ke tifbodovému zévdsu traktoru 10 a dé se uvést do po-
lohy sklongné vG&i svislici. Nakléddacf vozik 11 je opatPen vidlicemi 12, 13, kieré se dajf
znémym zplsobem posunovat nahoru do %4dand vydky. Na neklddacim voziku 11 Je vykyvnd upev-
n¥na hranoclové Fezaci Jednotka 16, kterd se dé nakldpdt pomoci kyvnych nosnych ramen 14,
15. Rezac{ jednotka 16 mé postrann{ stdny 17, 18 a pFedni st&nu 19.

Rezac{ jednotkea 16 je ovladéna hydraulickym ovlddacim dstrojim 20, napffklad hydraulic-
kym vélcem.

Odtezdvaci zarizenf podle vyndlezu pracuje tim zplsobem, %e & traktorem 10 se zacouvd
tak, aby se posuvné vidlice 12, 13 naklddaciho voziku 11 zabodly do hmoty krmiva, nafeZ re-
zaci jednotka 16 se postupnd sklépf, a tim na zpisob noZl odfezdvé blok 3lavnatého krmiva.
Potom se vidlice 12, 13 naklédaciho voziku 11 zdvihnou s traktor 10 miZe odjet a prevézt
odfiznuty blok krmive na mfsto spot¥eby. Naklddeci vozik 11 s posuﬁnjmi vidlicemi je vyhod~
ny tim, Ze miZe odd&lit a uUpln& rozebrat hromadu krmive vysokou a% 2,5 m; p¥itom k od¥{znu~
ti bloku krmiva stad{ pom&rn¥ maly uthel vykyvu kyvnych remen 14, 15, nep¥. 38°.

Specifickym vyznakem vyndlezu je skutednost, %e fezac! jednotka 16 odiezévd ¥tavnaté
krmivo kréjecim Fezem. Hrany postrannich st&n 17, 18 Fezaci jednotky 16 tvodi osi¥f & prové-
d&jf krédjeci ez, pondvad} se ponoruji do hmoty ¥lavnatého krmive Sikmo, kdy? se Fezaci Jed-
notka 16 pifitiskne pomoc{ hydraulického ovlddaciho ustrojf 20 na krmivo.

Aby i dolni okraj pfedni stény 19 Fezaci jednotky 16 odkresjoval krmivo, Jje jeho hrens
21 stupnovitd, napf. ve tvaru pily (obr. 5), nebo je opat¥ena vruby. Predni sténa 19 Fezaei
Jjednotky 16 miZe mit samoziejm¥ i hladkou hrenu 21, av3ak v tomic p¥ipsd® neni Jejl funkce
tak ulinnd.

Rezaci jednotka 16 odiezdvaciho zabizeni podle vynélezu se dd snadno a rychle demonto-
vat z naklddaciho voziku 11, kterého lze po demontdZi Fezaci Jednotky j6 pouZii pre Jiné
druhy praci. Ke konstrukei podle vynélezu lze pfipojii jako pomocné ndfadi vidle, shrnova-
e & podobné nadini.

Podle obr. 5 & 6 Jje rovnéi zdrojem znergie Prezacfho zarizeni podle vyndlezu zemdddlsky
traktor 30, k nemuZ je piipojen naklddaci vozik 3i. Je sewmozPejné, %e konmstrukee naklédeci-
ho voziku J1 miZe byt vyivofena specidlng k tomuto ddelu 8 Ze Pezaci Jednotks J4 mufe byt
ulofens ne neklddacin voziku na voze s pPednfm nebo zadnin naklddénim.

Raklddee! vozik 31 je pfipojen k t¥ibodovému zédvdsu zemdd¥lskéne traktoru 30, piidemd
nalliddacl vozik Ji ze wife aklonit podle potiteby #ikwmo vzhledem ke svisliei. Naklddasi vo-
sik 31 Je opatien posuvngei widlicemi 32, 323, kterd Jsou sk dlfzke w sebe, %2 ss témd¥ Ac-
tfkedy n wohou se zdviket de vhodné visky.

¥ naklddecimu veuiku 213 je pPipevasne Pezaci Jednoiks 34, kierd Je v tomiso pfipadd

adda §

W@ Lvera 2 nd ¥ m 3%, Xe gpoudtind s zdvihdnd vdleovéd Fwzacl! Jedunotly 24

rdvihaci vé

34 do heoty $isvnatého
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pékovym ramenem 39 pripevn&nym ke k¥f¥ovému rdmu 35 védlcové Fezaci Jednotky j4, kterd se te-
dy miZe otddet v obou smErech. :

Je pochopitelné, %e védlcovd Pezaci Jednotka J4 miZe byt otolnéd jen v Jednom smiru, ne-
pifklad pomoci nezndzorn&ného motoru.

Rovn¥% je samoziejmé, %e vdlcovd Fezaci jednotka 34 mi%e byt neotodnd, jako hrenolovéd
fezaci jednotka 16 podle obr, 1 a% 4, aviak v tomto p¥ipad® neni Fezny uinek tek vynikaji-
ef.

V provedeni podle obr. 5 & 6 nemusi byt vdlcovael Fezaci jednotka 34 nezbytn& uloZena
na nakladacim voziku 31 vykyvn¥, ale miZ%e se pohybovat vzhledem ke hmot& krmiva ve svislém
smdru. Je z¥ejmé, %e existuje ¥ada zplsobld konstrukdntho spojeni #ezaci jednotky 34 & naklé-
dactho voziku }1. Tvar Fezaci jednotky 34 nemusi byt vdlcovy a miZe byt napfiklad elipticky.

Funkdni spojeni tezac! jednotky 34 a naklddactho voziku 31 lze realizovat Fadou riznych
zplisobli. Rotadni nebo vratny pohyb Yezaci jednotky 34 lze rovn&Z vytvorit nejrizndjdimi zpd-
soby.

Na obr. 7 je znézorn&no vyhodné provedeni posuvnych vidlie 12, 13 nebo 32, 33 nakléda-
cfho voziku 11, 31. Predni konce vidlic 12, 13 nebo 32, 33 neklddaciho voziku majl tekovy
tvar, %e mohou provéd&t kréjeci Fez ze spodni stirany bloku %¥tavnatého krmiva, ktery se mé
odd&lit.

Podle obr. 7 majf vidlice 32, 33 noZové ostf{ 40, tvarové odpovidajici PFezné Edsti se-
kery na maso, avdak tento tvar neni z4vazny, pokud jsou vidlice 32, 33 vytvoFeny tak, aby
mohly odfezévat krmivo i ze spodn{ strany. Je tedy z¥ejmé, ¥e pomoci odfezdvacihc zaffzeni
podle vynélezu se kus #¥avnatého krmiva od¥fzne hladigm krédjecim ¥ezem na vZech strendch,
{m% se skladovatelnost krmiva ve srovndni s dosavadnimi zpisoby zna¥n& zlepSi.

V predchozfm textu bylo popséno pouze n¥kolik provedeni vynélezu, prifemif Jje zlejmé,
%e lze provést jeho nejrizn&jsf obmény. Rezac{ zatizeni lze pou¥it ve spojeni s Jinymi na-
klddecimi vozfky, ne% jaké byly popsény a konstrukce vlastnf Fezaci jednotky se miZe rov-
ng% ménit v $irokych mezich.

PREDMET VINALEZU

1. Za¥fzeni k odd8lovénf %levnatého krmiva, ke zdvihéni odd&leného bloku krmiva a k je-
ho dopravd na ¥4dené misto, s naklddacim vozikem pFipojenym ke zdroji energie, nap¥ikled
k traktoru, a s vlastnf Fezaci jednotkou ulo¥enou pohybliv& na nakléddacim voziku, vyznaduji-
ci se tim, ¥e Fezac! Jednotka (16, 34) je krabicovitd, nepfiklad hranolové nebo vélcovs,
a pod ni jsou umfst¥ny posuvné vidlice (12, 13, 32, 33) k zasunutf pod odFfezdvany blok kr-
mive.

2. Ze¥fzeni podle bodu 2, vyznadujfci se tfm, Ze Yezaci jednotka (16) Je uloZena ne
kyvnych nosnych ramenech (14, 15) a jeji Fezné hrany leZ{ v hornf poloze kyvnych nosnych
ramen (14, 15) v 3ikmé rovin&, kterd svird s jejich rovinou v dolni poloze kyvnych nosnych
remen (14, 15) thel 38°,

3. Zavizeni podle bodu 1, vyzna¥ujfci se tim, %e vdlcové Pezaci jednotka (34) je ulo-
%ena otoZn& na pdkovém remeni (39) a je spojena se zdvihacim vélcem (36) a s natdfecim vél-
cem (38).

4. Zar{zen{ podle bodd 1 a 2, vyznafujici se tim, Ze Fezacl jednotka (16) sestévd = po-
strannich st&n (17, 18) a p¥edni st¥ny (19).
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5. Zaffzenl podle bodu 4, vyzna¥ujfci se tim, %e hramna (21) pPedni stény (19) je stup-
novitd, nap¥. pilovitd.

6. Zatizenl podle bodd 1 a% 5, vyznalujfef se tim, Z%e vidlice (12, 13, 22, 23) jsou
na koncich 3pidaté, nebo jsou zakonéeny noZovymi ostifmi (40), kterd le%i t¥sn& vedle sebe.

3 listy vykresd

Severografia, n. p., zdvod 7, Most
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