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(54} Zapojeni Fidici automatiky pro fizeni pohonnych prvki p#i rozbéhu

rota¢nich éasti o velké hmotnosti

Zapojen{ ¥f{dic{ automatiky pro ¥izeni
pohonnych prvkd p¥i rozb&hu rotainich &&sti
o velké hmotnosti se tykd prddelenstvi.
Re¥f ¥{zen{ n&b&hu odsttedéni s vyuZitim
soub&hu dvou motord u velkokapacitnich pra-
&ek. Jeho podstata spolivd v tom, %Ze pod-
statného sni¥en{ slofitosti je dosaZeno po-
ufitim integrovanych obvodd a umisténim sy-
stému na jediné desce plo3nych spoju. Vytva-
¥{ se tim predpoklad pro kvalitn{i prani a
odst¥ed&n{ se znadnou lsporou elektrotech-
nick¢ch a pneumatickych komponentl a elek-
troinstala&niho materidlu. Reeni je moZno
pou?it u velkokapacitnich pracich stroju
viech typd v prddelndch a &istirndch, pii-
padné& v koZeluZndch.
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Vyndlez se tyka zapojeni ¥fdic{ automatiky pro ¥fzenf pohonnych prvkid p¥i rozb&hu rotad-
nich &4stf o velké hmotnosti, vyuZivajicich k rozb&hu soub&hu dvou motord, jejich kroutici
moment je p¥enden na pohdndnou rotaéni &4st prost¥ednictvim spojek s moZnosti rozepnuti.
Takovéhoto uspofdddni prvkd se pouZivd nap¥. u velkokapacitnich pracich stroju.

Rizen{ pohonnych prvki p¥i rozb&hu rota&nfch &&stf se doposud providd{ zejména vadkovymi
programovymi spinaci, které ¥id{ Casov& zapindni{ a vypindni{ motorll a spojek bez snimald sni-
majfcfch skute&ny stav pom&rd rozb&hové soustavy.

Nevyhodou takovéhoto za¥izeni je, Ze napf. pro ndb&h do odstfeddni je zapot¥febi motor
s dvojim vinutim a za¥izeni pro tzv. prokluz spojky, které &4steénd zabranuje trhnut{ bubnu
p¥i p¥echodu z niZ3fich otd%ek na vy3&1i.

Nevyhody dosavadniho stavu odstranuje zapojeni ¥idici automatiky pro ¥izeni pohonnych
prvkd p¥i rozb&hu rotadnich &4stf o velké hmotnosti podle vynédlezu, jehoZ podstata spodivéd
v tom, Ze hladinovy spinal je spojen se vstupem prvnfho Sasovaciho obvodu, jehoZ koncovy stu-
pen je propojen se stykadem odstf¥ed&nf a jeho hlavni kontakty jsou za¥azeny v p¥ivodu motoru
odst¥edéni jako i transformdtor proudu, ktery je spojen se vstupem klopného obvodu a jehoZ
vystup je spojen se spojkou, jako i druhy Zasovaci obvod, p¥ilemZ jeho vystup je spojen se
stykaéem prani, ktery m& zapojeny kontakty v obvodu motoru prani, p¥idemZ jeho klidovy kon-
takt je spojen se vstupem t¥etfhp &asovaciho obvody, k jehoZ vystupu je v sérii p¥ipojen stykad
a kontakt spinade ot&lek.

Jednoduché zapojeni Casovacich obvodl s vyuZitim pouze dvou aktivnich souldstek zaruluje
vysokou spolehlivost. PouZitd dvojice tranzistord MNOS s kandlem P v zapojeni podle vyndlezu
umoZnuje velky rozsah nastaveni &asovych intervalll ¥adové od desetiny sekundy a¥ po desitky
minut.

Spindni{ Casového obvodu je viivem strmosti lavinovitého d&je, p¥i p¥ekldpéni tranzistory,
velmi rychlé, Casovaciho obvodu lze vyuZit v¥ude tam, kde se vyZaduje jednoduchost, vysokd
pfesnost a velky €asovy rozsah. Casovaci obvody lze Ffadit do Fetdzce tak, Ze spinaji postupné,
&i{mZ lze dosdhnout vicendsobné &asové intervaly riaznych délek.

zapojen{ ¥idici automatiky pro ¥fzen{ pohonnych prvkd p¥i rozb&hu rota&nich &&stf o velké

hmotnosti je zndzorn&no na pripojeném vykresu.

Hladinovy spina¢ 1 je spojen se vstupem prvnfho &asovaciho obvodu 2, ktery za 30 s po
poklesu hladiny spind stykal 3 motoru 4 odstfedénf, jehoZ hlavni kontakty 103 p¥ivad&ji nap&ti
na motor 4 odstfedéni. V dané dob& je zapnut motor 4 odst¥edéni motor 5 prani a dochdzi k tzv.
soub&hu dvou motorlG. Jakmile motor 4 odstfed&€ni zal&ne pf¥es hydraulickou spojku poh&n&t praci
buben, zaléne se zvyZovat proud tekouc{ do motoru 4 odstfedéni a p¥i optimdlnfi hodnoté& proudu
pfeklédpi klopny obvod 6, jehoi vstup je spojen s méficifm transformdtorem 7 proudu. P¥eklope-
nim klopného obvodu 6 je ddn pokyn k vypnuti pneumatické spojky 8 a k odblokovéni druhého
&asovaciho obvodu 3. Druhy &asovaci obvod 9 vypind stykad 10 motoru 5 prani.

Vypnutim stykale 10, jeho%Z klidovy kontakt 110 je spojen se vstupem t¥etfho &asovaciho
obvodu 11 dochdzi k odblokovéni t¥etiho &asovaciho obvodu 11 a po daném &Case § p¥ipravé se-
pnut{ relé 12.

Relé 12 spind v z4vislosti na spinadi otdlek alnica 13, které v p¥ipad®, Ze se praci bu-
ben nerozbé&hne na pozadované otalky, nerozepne a relé 12 zap?¥idini zastaveni praciho stroje

a signalizuje poruchu.

Casovaci obvody jsou tvo¥eny vidy dvojici tranzistord 15, 16 MNOS s kandlem P. Na hradlo
116 prvniho tranzistoru 16 je pfivddé&n potencidl p¥es diodu 17, odpor 18 z kondenzdtoru 19,
nabfjeného ze zdroje 26 pfes odpor 20. Postupnym nabijenim kondenz4toru 19 se prvni tranzistor
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16 zatind uzavirat a druhy tranzistor 15, jehoZ hradlo 115 je spojeno s kolektorem 316 prvniho
tranzistoru 16 se zalind otevirat a vlivem kladné zp&tné vazby, tvofené odporem 21 a diodou
22 dochéz{ k lavinovitému d&ji, jehoZ disledkem je uzav¥eni prvniho tranzistoru 16 a otev¥eni
druhého tranzistoru 15.

Mr¥{%ku triaku 23 spilnajici z4t&Z je pfipojena na kolektor 315 tranzistoru 15, nebo tran-
zistor 16 pfed odpor 24 nebo odpor 25.

vV pYipadé fazeni Casovacich obvodd do fetézce je zapojena katoda diody 28 s kolektorem
315 druhého tranzistoru 15 a anoda diody 28 je spojena s b&z{ prvniho tranzistoru né&sledného
¢asovaciho obvodu.

PREDMET VYNALEGZU

1. Zapojeni ¥idic{ automatiky pro ¥f{zeni{ pohonngch prvkl pfi rozb&hu rota&nich &idsti
o velké hmotnosti sestdvajici z klopnych obvodl, &Casovacich obvodld, koncovych prvkd pro spi-
ndni stykadh s relé vyznafend tim, Ze hladinovy spinal (1) je spojen se vstupem prvniho daso-
vaciho obvodu (2), jeho? koncovy stupeii je propojen se stykadem (3) odst¥eddni a jeho hlavni
kontakty (103) jsou zafazeny v p¥ivodu motoru (4) odst¥edéni jako i transformdtor (7) proudu,
ktery je spojen se vstupem klopného obvodu (6) a jehoZ vystup je spojen se spojkou (8), jako
i druhy Casovaci obvod (9), p¥i¢emZ jeho vystup je spojen se stykalem (10) prani, kter¢§ méd
zapojeny kontakty (210) v obvodu motoru (5) prani, pfiemZ jeho klidovy kontakt (110) je spo-
jen se vstupem t¥etfho &asovacfiho obvodu (11), k jehoZ vystupu je v sérii p¥ipojen stykad (12)
a kontakt spinade otd¥ek alnica (13).

2. za¥fizeni podle bodu 1 vyznadujici se tim, %e Casovaci obvody (2, 9, 11) jsou tvofeny
vidy dvojici tranzistort (15, 16) MNOS s kandlem, p¥iemi hradlo (116) prvniho tranzistoru
(16) je spojeno p¥es diodu (17) a.odpor (18) s kondenzdtorem (19), ktery je spojen p¥es odpor
(20) s kladnym pdlem zdroje (26) a hradlo (115) druhého tranzistoru (15) je spojeno s kolek-
torem (316) prvniho tranzistoru (16) a kolektor (315) druhého tranzistoru (15) je spojen p¥es
odpor (21) a diodu (22) s hradlem (116) prvniho tranzistoru (16) a kolektor {315) je spojen
pres odpor {24) triaku (23).

3. Za¥rfizeni podle bodu 1 vyznadujicf{ se tim, %e p¥i spojenf dasovacich obvodd (2, 9, 11)
do Yet&zce je zapojen kolektor (315) druhého tranzistoru (15) prvniho Casovacfiho obvodu (2),

p¥es diodu (28) s hradlem tranzistoru nésledného &asovaciho obvodu.

1 vykres
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