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1

Vyndlez se tykd samodinného zefizeni proti pédu pro motorizovené zdvihaci zaf{zent,
usporédené mezi nosnym lanem 8 zatiZenim, obsehujfci kryt, jim# prochéz{ pomocné lano, rov-
nob&%né s nosnym lenem, mezi semosvornymi Zelistmi, jeZ Jje pouZitelné zejména pro gondoly
le3eni. :

Jsou ji% znéma zerf{zeni zasshujici do zdvihaciho ustroji, bud jenom p¥i porufe udstrojf
lsnem, nebo teké p¥i porude nosného lanam, zakotveni nebo jiné zdv¥sné souddsti, tim, Ze se
u nich poufivd bezpe¥nostniho pomocného lena, ne nimZ se zajistuje zat{Zeni, kdy% dojde
k poruse hlavniho zév&su.

Znémé zerfzeni obsahujf nap¥. soupravu semosvornych Selistf pod pfedp¥tim, jeZ se rusf
za normélniho provozu pisobenim zatf¥eni na soustavu pék, zatimco v p¥{ped¥® poruchy normél-
niho zév&su se Selisti rychle sviraji na nosném nebo bezpefnostnim len¥.

Tato znémé zaerizeni neumoZnujl viek semo¥inné zastaveni motoru nebo motord, pokud je
zdvihae! uystroji motorizovéno, co? miZe privodit nei¥elné nebo nevhodné pohyby.

Hlevnim tkolem vynélezu je opat¥it semo&inné zastavovéni motoru nebo motord ve spojeni
s Géinkem proti pddu, Jjeko% i v p¥ipad¥ pretiZeni.

Okol se Pesf zaffzenim podle vyndlezu tim, %e Jeho samosvorné &elisti jsou spojeny
prostiednictvim svdracich pék s pohyblivym rémem, kloubové upevndnym na jednom pevném &e-
pu krytu a druhfm koncem na druhém pevném &epu prostfednictvim pruZného néraznfku, pridemZ
pohyblivy rém je opat¥en podlouhlym otvorem, upravenym pro zéb¥r oto¥ného &epu, Jeni spodu—A
je kotevni péku, pevn& spojenou s nosnym lanem, s ovliddaci pékou pro rozevieni ssmosvornych
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telist1, pFfipojenou k Jejich sviracim pdkdm prost¥ednictvim teZné pruZfiny, a pohyblivy rdm
Je dédle opatfen vyin&lkem pro zapojeni elektrického detektoru k zastaven{ motoru zdvihaci-
ho ustrojf.

Podle dalsfho poJeti vyndlezu je kryt opat¥en proti dolnimu konci kotevni péky elgktrié-
kym spinadem, zapojenym do reguladnfho elektrického okruhu motoru zdvihactho dstrojf a upra-
venym pro spojeni s kotevnf pékou.

Podle je3t& del3iho pojet{ vyndlezu jsou svéraci pdky samosvornych &elisti upraveny
pro spoluprdci s otodnym hékem, udrZujicim norméln¥ svéraci péky v rozeviené poloze, pPi-
temZ otoény hék Je spojen s ¥idfcim ustrojim, sklddajicim se z kotou¥e, kladky a vyvaZova-
cich zdvaZ{, uspoPddenym pro odst¥edivé pisobeni ve shod& s bezpetnostnim pomocnym lanem
a pro vyklesnuti zdédpadky oto&ného héku pil piekroleni piedem stanovené rychlosti odvijeni
bezpeénostniho pomocného laena ve vztshu k zatfZeni.

Piitom miZe byt otodny hédk zeklesnut v pFidrZovaci poloze svéracich pék prostiednictvim
bo&ni pdky, upravené pro manipulaci s jednou ze svéracich pdk prostiednictvim ta¥né prui-
ny. :

Podle posledniho pojeti vyndlezu je kotevni pdka opatfena prodlouZenym koncem, uprave-
nym proti prodlouZeni oto¥ného héku.

Nového, resp. vySiftho d¥inku se dosshuje u zaifzeni podle vynélezu tim, ¥e umoZhuje
samo&inné zastavenf elektrického motoru ovlddajfctho zdvihaci ¥strojf jak v p¥{padd poruchy
nosného lana, kdy se zatifeni prendd{ na bezpelnostn{ pomocné leno, tek i v p¥fpad¥ preti-
Zeni nebo nahodilého zatf{Zeni nosného lana.

Vyndlez bude nyn{ bliZe popsén ne pifkledech provedeni podle vykresi, na nich? predsta-
vuji: ’

Obr. 1 prvni pFikled provedeni vyndlezu se zarizenim za normdlnfho provozu, kdy zaeti-
Yeni plsobf na nosné leno a samosvorné Zelisti Jsou tedy rozevieny; obr. 2 totés zarfzeni
v piipedd, kdy zatiZeni je prevzato bezpelnostnim pomocnym lanem, prochézejicim samosvorny-
mi &elistmi v Jejich seviené poloze; obr. 3 zailizenf v odezvd na zvy¥enou rychlost za nor-
mélntho provozu, prifemZ jsou samosvorné &elisti rozevieny; obr. 4 zeiizeni z obr. 3 v po-
loze zdéb&ru na bezpednostnim pomocném len¥ po vyklesnuti ptidrZovaciho ustrojf; obr. 5 a 6
oté¥ivé dstrojl zji¥tujic{ zvyZenou rychlost a mesouci k tomu telu plestavitelné vyvaZova-
ci zdvaZi, jeZ se pod vliivem urdité nejmenii rychlosti vychyluji z osy otéeni, aby uvddila
v &innost ystrojf{ pro uvolndni ssmosvornych ¥elistl na bezpe¥nostnim pomocném lan¥; obr. 7
a8 Jsou obdobné s obr. 3 a 4, aviak s Ustrojim obm¥n¥nym pro odezvu jek na zvySenou rych-
lost, tak i na zru¥eni nebo abnormélni pokles zat{Zeni.

Na obr. | a 2 je zndzorn¥no zaFizeni podle vyndlezu v neutrdlni poloze a pracovni polo-
ze. Obsehuje kryt i, opatfeny v dolni ¥dsti jednim nebo n¥kolika upevhovacimi body pro ne-
znézorn¥né zati¥en{ a v hornf &4sti otvorem pro prichod kotevni péky 7, pfimo spPafené s dé-
le popsanym dstrojim.

Na krytu 1 jsou rozmistdny &ty¥i pevné Zepy 01, 02, 03, 04 pro ustrojf. Na pevném &epu
01 Je kloubové upevnén voln& uloZeny pohyblivy rém 2, sestaveny ze dvou postranic, rovno-
bEZnfch a s podélnym otvorem P pro zdvih otodného &epu 5, jehoZ prostiednictvim je kotevni
pédka ] p¥ikloubena k ovlddaci péce 4 pro rozvirdni soupravy samosvornych delistf §, 2,
kdy% na kotevni pdku 7 plsobf zatiZeni.

Tato ovlddaeci pdka 4 Je jednim koncem kloubovy upevn&na v pevném bod&, jimf mi%e byt
pevny Zep 01, zatimco Jjeji druhy konec je spojen s jednim koncem ta¥né pruZiny 6, Jjeji%
druhy konec je piiv¥ésSen ke sviraci pdce 10 soupravy samosvornych felist{ 8, 9.
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Ne voln& uloZeném rdmu 2 jsou usporddény kloubové %epy Al, A2 pro sv&raci péky 10, 11
soupravy semosvornych Zelistf §, 9, JakoZ i dep M spojeny s pevnym &epem 02 prostiednictvim
pruZného nérazniku 3.

Voln¥ uloZeny rém 2 slou%f bud svym celkovym tvarem, nebo prostfednictvim vy&n&lku 14
pPi svém pohybu jeko naréika na elektricky detektor 15, upevn&ny na krytu 1.

znémym, schematicky zndzorndnym zpisobem, kde pro kaZdou sv¥raci péku 10, 11 Je upravena
vadka 8 dvima polokruhy o spoleéném prim&ru, aviak s posunutymi stiedy, pro spoluprsci
s ob&ma samosvornymi delistmi 8, 9.

Samosvorné &elisti 8, 9 Jjsou mezi- sebou spojeny a ovlédédny svidrscimi pdkami 10, 11

Na pevny &ep 04 a na konec B svérac{ péky 11 dosedéd piedpinaci{ tladné pruZina 12, pd-
soblci silové na sv&raci pdku 1] ve smdru sevien{ soupravy samosvornych &elistfi 8, 9.

Na pevném Eepu 03 je kloubov¥ upevndne ovliddeci pdka 13, jeZ uvddi v tinnost konec B
svéraci péky 1) pro styk seamosvornych &elistf 8, 9 s pomocnou pruZinou.

U zndzorn&ného prikladu provedeni je kotevni pdka 7 prodlouZena sm&rem dold k elektric-
kému spinadi 16, urlenému k zastaveni zdvihactho udstrojfl p¥i spoudténi dold, kdyby n&jeké
prekdZka plerulila zatiZenf na nosném land, na n¥mZ je zav&Sena kotevni pdke 7, bez jeho
pfenoéu na bezpelnostni pomocné leno X-X’, prochdzejici mezi semosvornymi Zelistmi 8, 9.
Tento elektricky spined 16 by umoZnil znovuuvedeni do chodu ve sméru zdvihénf, opaZné
k elektrickému detektoru 15.

Pro objasn¥ni chodu celého zafizenf nutno nejprve uvést, Ze voln¥ uloZeny rém 2 je pu-
zen do oté¥enf kolem pevného Zepu 0] vlivem zatf{Zenf, jeZ plisobi bud na hornf &4st podélné-
ho otvoru P prost¥ednictvim otodného Zepu 3 kotevni péky 7, nebo na soupravu ssmosvornych
telisti 8, 9, upevn&nych kloubov& na kloubovych &epech A1, A2.

Ka%dd z t&chto sil--vytvédr{i ve vztahu k pevnému Zepu 0] moment dvojice, pohlcovany od-
porem prufného néraszniku 3. Tento pruZny nérazhik'3 se stladuje pod G&inkem momentu dvojice
sil, ¥im¥ umoZnuje otd¥en{ voln¥ ulofeného rému 2 v oblouku um¥rném k tomuto momentu.

Za ilelem urditého, predem nastavitelného omezeni tohoto natdleni prichdzi vyin&lek 14
do styku s elektrickym detektorem 15, aby se zastavilo zdvihaci Ustrojf bud p¥i pretf¥eni,
nebo pii phevzeti zatiZenim bezpe¥nostnim pomocnym lanem X-X°.

Protofe vclng ulo¥eny rdm 2 zajistuje ve spojenf s prufnym néraznikem 3 sculasnd zjiZ-
tén{ pret{feni i zji3téni pfenosu zatiZeni na bezpednostni pomoené lano X~X’, musf se klou~
bové spojeni kotevni pdky 7 umfstit mezi pevnym &epem 0} a osou bezpe&nostiniho pomocného
lena X-X' tek, aby se ziskal co nejv&t&i pomdr mezi silou plsobfef na nosné lano za ddelem
uvolndni a silou plsobici na bezpe€nostn{ pomocné lano X-X' za G&elem uvolndni prerudenim
zati{Zeni.

Pro rozevirén{ ssmosvornych &elistf 8, 9 pod vlivem zatf%eni pisobiciho na nosné lano
se poufivé ovlddaci pdky 4, Jejf{% zdvih zplsobuje roztahovdni{ ta¥né pru¥iny 6, plisobic{ na
svérac{ pdku 10, &im¥ vyvoldvé Zddouci uSinek. KAy zatiZeni pFestévd pisobit na nosné lano,
ovléddaci péka 4 se vraci plsobenim ta¥né prufiny 6, ¢im% se uvolnuje a umoZnuje sta¥ent
ptedpinaci tla¥né pruiiny 12.

P¥edpinac{ tladnou pruZinou 12 je zaji3t¥na vzdjemnd nezdvislost ve zdvihu ovlédaci
péky 4 a svdrac{ péky 10 a tfm i ¥innost ovlddaci péky 13 umoZnujfc{ kdykoliv sevieni samo-
svornych &elistf 8, 9, a to i tenkrdét, plisobi-li zsastifeni i naddle na nosné lano.
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Manipulace s ovlddaci pékou 13, upevn¥nou kloubovd na pevném Zepu 03 a dosedajici na
konec B svéraci pdky |1 ve sm&ru 3ipky F, umoznuje rudni uvéddini samosvornych &elistf 8, 2
do styku s bezpefnostnim pomoenym lanem x-x".

‘Toto dstrojf mé tu vyhodu, Ze umoZnuje obsluhujicimu pracovnikovi ov&fovat si dobry
stav bezpe¥nostniho zeffzeni a krom¥ toho i vyménu vedného zdvihacfho udstrojf v kterékoliv
poloze za piejiméni zatfZeni prost¥ednictvim bezpednostniho pomocného lsna X=X'.

S ovlddaec{ pdkou 13 lze manipulovat také nap¥. elektromagneticky.

Podle Jjiného FeSeni jsou taind pruZina 6 a ovlddaci pdka 4 nahrazeny elektromagnetem
nebo Jinym prvkem se zp¥tnou vazbou, zplsobujicim rozevirén{ samosvornych Zelisti 8, 9
e ovlddanym prostfednictvim detektoru, jimZ miZe byt elektricky spina® 16 nebo jiny prvek
. ovlivnovany pPem{stinim kotevni pédky 7.

V takovém pFipad¥ Je ovlddaci pdka 13 naehrezena elektrickym tladitkem nebo Jinym ovlé-
dacim prvkem k rozevirdni aamosvornych telisti 8, 9 na lang, ani% piitom dochdzi k zastave=-
n{ zdvihaciho dstroji.

Ze¥izeni zndzorn¥né na obr. 3 aZ 6 mé obdobnou sestavu jaeko na obr. 1 a 2, aviak bez
ovlédacf péky 4 a taZné pruiiny 6, protoZe p¥i tomto zplsobu provedeni se rozevirdnf{ samo-
svornych delistf 8, g nezajistuje pisobenim zati¥eni na nosné leno, ale pomoci ruéniho ¥{i-
zeni.

Néhradou za to Je opatifena pruZina 41, dosedajici na jednom z koned krytu 1, pro vyvi-
Jeni tlaku na otodny Zep 5 tak, aby premistil kotevni péku 7 sm¥rem k elektrickému spinadi
16, kdyZ se zmen3{ zatiZenf pisobic{ na nosné lano, pod urditou hodnotu.

Pfedpinaci tlalné prufina 12 dosedd na pevny &ep 04, ¥fmZ pisob{ na konec B svéraci

péky 11, aby se pohybovala ve sméru sevienl. FFitom by mohl byt pevny &ep 04 umistdn na vol-
n¥ uloZeném rdmu 2 misto na krytu 1.

Bodn{ pdka 40 je uloZena pevn® na pevném ¥epu 03 v jednotném otéZeni s ramenem 17, je-
ho% konec C je spojen prostfednictvim pruZiny 13a s koncem D sviraci péky 11. Remeno 17 Jje
omezeno ve svém zdvihu zard¥kami 18, 19, usporddanymi pevn& na krytu 1.

Kdy#Z nejsou svérac{ péky 10, 11 puzeny ve sm&ru sevieni zatfZenfim plsobfcim na bezped-
nostni pomoené lano X-X', rizen{ bodni pdky 40 ve smiru § uvddi svéraci pédku |} do polohy,
je% umo¥nuje zdpadce E otodného héku 20 na &epu 21, aby se zeklesnula na &epu 22 sv&raci
péky 11, &imZ se udrfuje svidraci ustrojfl v rozeviené poloze, pFestofe pisobi tla&n¥ piedpi-
nacl tlaéné pruZina 12.

Toto Fizen{ je moZné proto, Z%e plsobenf ta?né pruZiny 13a je Wdinn&js{ ne¥ u predpi
naci tleiné pruZiny i12. Okelem tainé pruZiny 13a je spojeni{ remena 17 se sv&raci pékou 11,
zajistujfci dostatenou prufnost k zabréninf bodnf pdce 40 v tuhém, nepoddajném pusobeni
na sviraci dstroji v pfipad¥, kdy Jje sevieno na bezpefnostnim pomocném lan¥ X-X', zatfmco
na n¥ pisobf predem stanovené nejmens{ zati¥enf.

ZardZks 18 plsobl za stejnym lelem omezenf chodu bodni{ pdky 40. Te¥nd prufina i3a je
uvaZovéna prakticky Jako tuhé téhlo po dobu &innosti bo&nf pdky 40 za W¥elem rozevieni samo-
svornych elist{ 8, 9 v pfipads, kdy zatfZeni pisobici na bezpe¥nostnf pomoené lano X-X'
nedosshuje predem stanovené hodnoty.

Otodny hék 20, zaklesnuty predtim svou zdpadkou E na Zepu 22 svéraci pédky 11, opoustf
tento ep 22, kdy% Je otodny hék 20 uveden v otdleni tlakem pdky 23. Tento tlak se vyvoldvd
otd&ivou sestavou, zndzorn&nou na obr. 5 a 6 a plisobfcl za t¥chto okolnostl: Kotou¥ 24, otéd-
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givy na hifdeli 25 upevndném v obou postranicich voln& ulo%eného rému 2, Jje pevnd spojen
s kladkou 26 (obr. 6) und3enou premisfovénim zabizen{ po celé délce bezpe&nosiniho pomocné-
ho lena X=X'.

Kladkae 27 pritleduje lano ke kladce 26 pisobenim pruZiny 6a, zakotvenéd v pevném bod¥
28, prostiednictvim pdky 4a, jeZ se otél¢i na &epu 29. Kotoud 24 nese dv¥ vyvafovaci zévaif
30, 31, jeZ Jjsou na nZm kloubovEé upevnéna v bodech 32, 33.

Tato vyvaZovaci zévaZi 30, 31 jsou puzena smérem ke stiedu kotoule 24 prost¥ednictvim
sefiditelnych pru%in 34, 35. V zdvislosti na tomto sefizeni{ a podle dané rychlosti otéleni
se to z obou vyvaZovacich zdvaZi 30, 31, je? se nachdzi v poloze vyhrsn¥né tiZf{, odchyluje
0od stfedu kotoule 24 tak, Ze jedna ze zarddek 36, 37 nard¥i ng jeden z pPehnutfch konel
Ri1, R2 remen soudédsti 38.

Tato souddst 38 se tim uvddf{ v otddeni a tladi na pdéku 23 kloubovd upevndnou mezi s~
t{ 38 a otolnym hdkem 20, aby se tento otodny hdk 20 otddel, pridemZ jeho zépadka E opoustd
gep 22 svéraci péky 11, jeZ uvdd{ v dinnost sv¥raci dstrojf{ ve sm&ru sevien{ pod ulinkem
predpinac{ tlané pru¥iny 12. PruZina 39 ustsluje polohu otoZného héku 20 po vyklesnutf
jeho zépadky E.

Obr. 7 a 8 je? predstevuji obménu obr. 3 & 4, umo¥nujfci uvolnéni bezpesnostniho zari-
zeni jek sniZenim zatiZeni pod piedem stanovenou hodnotu, tak i prekrodenim prahu rychlosti,
piitemZ otodny hék 20 je opatien prodlouZenim 42, je¥ se rozprostiréd pod prodlouZenym kon-
cem 43 kotevni pdky 7 tak, Ze v pfipad® poruchy zatiZen{, tj. pFi zrueni nebc abnormdlnim
sniZeni zatiZeni pisobiciho na kotevni pdku 7, je tato kotevnf péka 7 tladena pruZinou 4]
tak, aby plsobila svym prodlouZenym koncem 43 na prodloufeni 42 otodného héku 20, &in¥ se
vyvolédva jeho otdleni ve smdru uvolnini a tim i bezprostfedni sevieni soupravy samosvornych
gelist{ 8, 9 na bezpe¥nostnim pomocném lan¥ X-X', jeko¥ i zasteveni motoru nebo motord.

PREDNET VYNALEZU

1. Samodinné zaerizeni proti pédu pro motorizované zdvihaci dstroji uspofddanéd mezi
nosnym lanem a zatf{Zenim, obsahujfci kryt, jim% pfochézi bezpeénostni pomocné lano, rovno-
b¥Zné s nosnym lanem, mezi samosvornymi Selistmi, vyznalené tim, Ze jeho samosvorné Zelisti
(8, 9) jsou spojeny prostiednictvim svéracfch pdk (i0, 11) s voln& uloZenym pohyblivym rd-
mem (2), kloubov¥& upevndnym na jednom pevném &epu (01) krytu (1) a drubym koncem na druhém
pevném &epu (02) krytu (1), prostfednictvim pruZného nérazniku {(3), pFifem¥ volns uloZeny
pohyblivy rém (2) je opatien podlouhlym otvorem (P) upravenym pro zéb&r oto&ného &epu (5)
spojujiciho kotevni péku (7), pevnd spojenou s nosnym lanem, s ovlddaci pékou (4) rozevie-
ai semosvornych felisti (8, 9), pFipojenou k jejich svéracim pdkém (10, 11) prostfedanictvim
taZné pruZiny (6, 6a), a pohyblivy volnd uloZeny rdém (2) je ddle opatien vy¥nélkem (14)
upravenym pro zepojeni elektrického detektoru (15) k zastaveni motoru zdvihacfho ustrojf.

2. SemoZinné zatizeni podle bodu 1, vyznafené tim, %e kryt (1) Je opatfen proti dolni-
mu konci kotevni pdéky (7) elektrickym spinadem (16), zapojenym do reguladniho elektrického
ckruhu motoru zdvihacfho dstroji a upravenym pro spojeni s kotevnl pdkou (7).

3. Samo&inné za¥izeni podle bodu 1 nebo 2, vyznafené tim, Ze sviraci péky (10, 11)
samosvornych Zelistf (8, 9) jsou upraveny pro spoluprdei s otodnym hdkem (20), udriujicim
normdlné sv¥raci péky (10, 11) v rozeviené poloze, piilem# oto¥ny hdk (20) Jje spojen s ¥fdi-
cim Ustrojim, sklddajicim se z kotoude (24), kladky (26) a vyvaZovacich zdvaZf (30, 31),
uspofddenym pro odst¥edivé plisobeni ve shod¥ s bezpednostnim pomocnym lanem (X-X') a pro
vyklesnuti zdpadky (E) oto¥ného héku (20) pPi piekrofeni pfedem stanovené rychlosti odvije-
n{ bezpednostniho pomocného lana (X-X') ve vztahu k zatiZeni.



201035 6

4. Semo&inné za¥fzenf podle bodu 3, vyznadené tim, %e oto¥ny hék (20) je zaklesnut
v p¥idriovac{ poloze svéracich pdk (10, 11) prostfednictvim bo¥ni péky (40), upravené pro
manipuleci s Jednou ze svéracich pék (11) prost¥ednictvim taZné pruZiny (13a).

5. Semolinné zeXizeni podle bodu 3 nebo 4, vyznadené tim, Ze kotevni pédka (7) je opat¥e-
na prodloufenym koncem (43), upravenym proti prodloufeni (42) oto&ného hdku (20).

4 listy vykrest

Sevaerografia, n. p., zdvod 7, Most
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