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Urzadzenie do rabowania obudowy chodnikowej
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Przedmiotem wymnalazku jest urzgdzenie sluzgce
do usuwania elementéw zbednej stalowej obudo-
wy chodnika po wykorzystaniu tego chodnika, czy-
li do tak zwanego rabowania obudowy.

Znany sposéb rabowania obudowy polega na
wyrywaniu poszczegolnych odrzwi za pomocg lin
lub lancuchéw ciggnionych przez kolowroty. Spo-
s6b ten udoskonalony postuguje sie silownikami
hydraulicznymi zamiast kolowrotéw. Silownik za-
mocowany jednym koncem do rozpory ciggnie
wzdluz chodnika cieglo zahaczone o odrzwia, lub
o element odrzwi. W celu ulatwienia wyrywania
elementéw obudowy, z ktérych skladajg sie
odrzwia, pozgdame fjest rozluzZnienie ich wzajem-
:riych polaczen, np. w polaczeniu miedzy lukiem
stropowym a elementem przyociosowym nalezy
rozkrecié lub $cigé Sruby. Jest to praca niebez-
pieczna, ktéra wykonuje sie recznie ma granicy
zawalu. _

Znane sg urzgdzenia do mechanicznego rabowa-
nia obudowy *chod.nikowej przy réwnoczesnym za-
bezpieczeniu odcinka obudowy zblizonego do
miejsca rabowania. Do zabezpieczenia sluzy strop-
nica, w  ktéra zaopatrzone jest to urzadzenie.
Sposréd tego rodzaju urzadzen, znane sa dwa na-
stepujgce. Jedno z mich stanowi ciezki przesuwany
po spagu za pomocg kolowrotu lub silowmika za-
mocowanego do rozpory uklad, zlozony ze stoja-
kéw niosgcych stropnice. Urzadzenie to jest zaopa-
trzone 'w silownik, ktéry za pos$rednictwem dzwig-
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ni ciggnie lancuch zahaczany o rabowane elemen-
ty obudowy.

Drugie znane urzadzenie o podobnym dzialaniu
jest o tyle doskonalsze, Zze przesuwa sie samo
wzdluz chodnika. Jego budowa oparta jest na ele-
mentach przesuwnej obudowy §Scianowej. Dwa
réwnolegle czlony usytuowane obok siebie zlozone
ze stojakow ze stropnicami sg ma przemian rozpie-
rane i luzowane, przy tym czlon nierozparty prze-
suwa sie dzialaniem hydraulicznego przesuwnika
W oparciu o czlon rozparty. To urzgdzenie ma po-
wazng wade polegajacqg na tym, Ze wobec istnienia
dwéch réwnoleglych stropnic przesuwajgcych sie
obok siebie, zadna z mich mnie przypada w osi
checdnika i dlatego mie podpiera luku stropowego
w jego Srodkowej czeSci. Stad wynikajg kompli-
kacje, jak np. sklonnos$¢é do ze$lizgiwania sie strop-
nicy po lukach stropowych i réwnoczesne powsta-
wanie sil dgzgcych do pochylenia rozpieranego
czlonu urzadzenia. Urzgdzenie to jest ma ogo6l nie-
stabilne w przypadku poprzecznego mnachylenia
chodnika.

Dalszg wadg tego urzgdzenia jest trudnosé kie-
rowania jego posuwem w celu dostosowania po-
suwu do skretéw chodnika. Wspélng wadg obu
wyzej wymienionych urzadzen jest niewlasciwy
kierunek sity, ktérg dziala sie na rabowane ele-
menty przyociosowe. Mianowicie sila ta w obu
przypadkach ma duzg skladowg wzdluz chodnika.
Okazalo sie, Ze mnajlatwiej wyrywa sie element
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przyociosowy wparty w spag i to bez jego znie-
ksztalcenia, gdy sie man dziala silg o przewazajg-
cej skladowej pionowej, lezgca w plaszczyznie ra-
bowanych odrzwi.

Celem wynalazku jest utworzenie urzadzenia
o nastepujacych wlasciwosciach. Urzgdzenie to po-
winno by¢ samoprzesuwne z mozliwoscig kierowa-
nia w obrebie ograniczonego kata, aby nie wykro-
czylo z osi chodnika nawet woéwezas, gdy chodnik
ma zakrety. Urzadzenie ma podpieraé stropnicg
luki przystropowe, lgcznie z lukiem odrzwi rabo-
wanych, aby =zapewni¢ bezpieczenstwo pracy.
Urzadzenie ma wyrywaé rabowany element przy-
ociosowy ze spagu silg lezacg w plaszczyznie da-
nych odrzwi. Winno sie ono nadawaé¢ do chodni-
kow o dowolnym  nachyleniu poprzecznym
i wzdluznym. Ponadto urzgdzenie powinno byé
mozliwie jak mnajlzejsze oraz rozbieralne, celem
ulatwienia transportu.

Cel ten zostal osiggniety przez rozwigzanie urza-
dzenia wedlug wynalazku. Urzadzenie jest zlozone
z dwbéch przesuwnych wzgledem siebie czlonéw,
z ktérych jeden jest zawarty wewnatrz drugiego.
Czlon zewnetrzny sklada sie z oddalonych od sie-
bie dwéch czeéci przedniej i tylnej, z ktérych kaz-
da ma co majmniej jeden stojak hydrauliczny.
Obie te czes$ci sg ze sobg sztywno polgczone za-
réwno przez polgczenie podstaw stojakow, jak
i dzieki wspdlnej stropnicy. Miedzy tymi czescia-
mi pozostawiona jest przestrzen na umieszczenie
czlonu S$rodkowego i na przesuwanie go o odcinek
zwany skokiem, odpowiadajgcy rozstawieniu
odrzwi przecietnej stalowej obudowy chodnikowej.
Przesuwanie urzadzenia polega na rozpieraniu jed-
nego i luzowaniu drugiego czlonu na przemiam
i na dzialaniu przesuwnikéw. Przesuwniki sg
umieszczone u podstawy urzgdzenia po obu stro-
nach symetrycznie oraz sg wlaczone do ukladu
hydraulicznego niezaleznie jeden od drugiego, aby
umozliwié ich dzialanie niezalezne. Przy $cisle
jednakowym i réwnoczesnym dzialaniu obu prze-
suwnikéw uzyskuje sie posuw danego czlonu
wzdluz osi urzgdzenia. Zwiekszajgc lub zmniejsza-
jac dziatanie jednego =z przesuwnikéw, powoduje
sie przy posuwie skret o ograniczony kat. Srodko-
wy czlon jest zlozony z co najmniej dwéch stoja-
kow, a jego dilugo$é jest mniejsza od odlegloSci
miedzy czeScig przednig a tylng czlonu zewnetrz-
nego o odcinek réwny skokowi. Wymiary stropni-
cy czlonu wewnetrznego sg znacznie mniejsze od
wymiaréw stropnicy czlonu zewnetrznego. W tej
ostatniej wykonany jest podluzny otwér, przez ktéd-
ry stropnica czlonu wewnetrznego uzyskuje stycz-
nosé¢ ze stropem. Dlugos$é tego otworu wynosi su-
me dlugosci mniejszej stropnicy plus dlugosé
skoku.

Szeroko$¢ tego otworu zapewnia luz umozliwia-
jacy mieco skosne ustawienie mniejszej stropmnicy.
Wieksza stropnica, czyli stropnica czlonu zewnetrz-
nego jest zaopatrzona w uchylny wysiegnik wspar-
ty mna skosnym silowniku hydraulicznym. Wysieg-
nik ten stuzy do podpierania luku stropowego ra-
bowanych odrzwi. Przy tym wysiegniku przymo-
cowane s3 uchylnie dwa silowniki stuzace do wy-
rywania ze spagu elementéw przyociosowych da-
nych odrzwi. Dzigki temu umieszczeniu sitowni-
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kéw zostal umozliwiony warunek, aby na elemen-
ty przyociosowe dzialaé¢ silami w plaszczyznie da-
nych odrzwi. Dzigki temu, ze stropnice urzadzenia
przypadaja w osi chodnika ustawiajg sie 'w $rodku
lukéw stropowych obudowy, osiggnieto doskonalg
stabilnosé urzgdzenia w przypadku dowolnego po-
przecznego nachylenia chodnika.

W dalszym rozwinigciu wynalazku stojaki urzg-
dzenia zamontowano na podstawach w znany spo-
s6b uchylnie i nastawnie o ograniczony kat
W osiowej plaszczyznie pionowej. Pozwala to na
ustawienie stojaké6w pod mnajkorzystniejszym ka-
tem wzgledem pionu w przypadku wzdluznego
nachylenia chodnika. Ponadto urzgdzenie =zaopa-
trzono w przyrzad do odkrecania $rub napedzany
hydraulicznie, ktéry stuzy do rozkrecania zlgczy
miedzy elementami rabowanych odrzwi.

Urzadzenie zapewnia bezpieczenstwo pracy dzie-
ki podpieraniu wysiegnikiem stropnicy odlgczane-
go luku stropowego rabowanych odrzwi, a uchyl-
no$¢ wysiegnika pozwala na zrzucenie tego Iuku
po wyrabowaniu elementéw przyociosowych tych
odrzwi. Dzieki racjonalnemu kierunkowi sil wyry-
wajgcych elementy odrzwi, urzgdzenie zapewnia
ich rabowanie bez znieksztalcania.

Urzadzenie wedlug wynalazku jest przedstawio-
ne na rysunku schematycznym w perspektywie.
Urzgdzenie sklada sie z dwéch czlonéw zewnetrz-
nego i wewmetrznego. Czlon zewnetrzny ma cze$é
przednig ze stojakiem 1 i tylng ze stojakiem 2.
Stojaki te stojg ma podstawach 3, 4 uksztaltowa-
nych jako sanie do posuwania po spagu. Podstawy
3, 4 polgczone sg sztywno belkg lub ‘belkami 5.
Stojaki 1, 2 niosg stropnice 6. Czlon $rodkowy ma
dwa stojaki 7, 8, na podstawach 9, 10 sztywno ze
sobg polgczonych, réwniez o postaci sani. Belki 5
tgczace podstawy czlonu zewnetrznego przenikajg
swobodnie przez czlon wewnetrzny nie przeszka-
dzajac jego przesuwaniu i niewielkim skrecaniu.
Do przesuwania jednego czlonu wzgledem drugie-
go o odcinek a zwany skokiem, stuzg dwa silowni-
ki 11 hydrauliczne, umieszczone symetrycznie po
obu stronach urzadzenia, ktérych wlgczenie do
ukladu hydraulicznego umozliwia dzialanie wspdl-
ne oraz niezalezne od siebie. Stojaki %, 8 czlonu
srodkowego niosg stropnice 12 umieszczong
w otworze stropnicy 6 czlonu zewnetrznego z lu-
zem w kierunku poprzecznym i z pozostawieniem
wolnego odcinka o dtugo$ci a ma przesuw. Strop-
nica 6 jest zaopatrzona w wysiegnik 13 zamocowa-
ny uchylnie i podparty silownikiem 14 stuzgcym do
podpierania luku stropowego rabowanych odrzwi.
Do tego wysiegnika przymocowane sg uchylnie
W plaszczyZnie poprzecznej dwa sitowniki 15, stu-
zgce do wyrywania przyociosowych elementéw
odrzwi.

W obrebie urzadzenia znajduje sie znany hydra-
uliczny zesp6l 16 zlozony z mie uwidocznionych na
rysunku czeSci: pompy zasilajgcej, zbiornika i sil-
nika oraz ze sterowniczego pulpitu 17. Pomnadto
urzgdzenie jest zaopatrzone w marzedzie 18 do od-
krecania §rub, mapedzane hydraulicznie. Stojaki 1,
2, 1, 8 s3 zamocowane na swych podstawach uchyl-
nie i nastawnie wzgledem sworzni 19. Taka na-
stawno$é stojakéw znama jest z obudowy $ciano-
wej i ma na celu nadawanie im najkorzystniejsze-
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go pochylenia. Przewidziane jest réowniez znane
przediuzanie lub skrecanie stojakéw za pomocg
odcinkéw uzupelniajgcych. Urzgdzenie jest rozbie-
ralne, poniewaz jego gléwmne czeSci sg ze sobg po-
lgczone $rubami.

Dzialanie urzgdzenia wymnika z powyzszego opi-
su. Urzadzenie przesuwa sie wzdluz chodnika
i podstawia wysiegnikiem 13 pod luk stropowy
odrzwi, ktére majg byé rabowane, po czym pod-
piera sie ten luk dzialaniem silownika 14. Majac
W ten spos6b zabezpieczony strop rozkreca sie $ru-
by 1Iaczace ten luk z elementami przyociosowymi
stosujgc do tego przyrzad 18. Elementy przyocioso-
we wyrywa sie ze spggu dzialaniem silownikéw
15, a uwolniony luk przystropowy zrzuca przez po-
chylenie wysiegnika 13. Tak wyrabowane elemen-
ty usuwa sie wzdluz chodnika w dowolny znany
spos6b, np. za pomocg kolowrotow i lin, ktére
mogly byé do tych elementéw zamocowane za-
wezasu przed rozbiérkg odrzwi.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do rabowania obudowy chodniko-
wej o dwoéch czlonach zlozonych ze stojakéw hy-
draulicznych i stropnic przesuwnych wzgledem
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siebie, zaopatrzone w hydrauliczne przesuwniki do
wlasnego przesuwu i w hydrauliczne silowniki do
wyrywania elementéw obudowy z miejsc ich osa-
dzenia, znamienne tym, ze wewngtrz jednego czlo-
nu majgcego stojaki (1, 2) i stropnice (6) jest
umieszczony wspoélosiowo 1 przesuwmnie drugi
czlon majacy stojaki (7, 8), ktérego stropnica (12)
znajduje sie w wobrebie otworu stropnicy (6), aby
przez ten otwdor mogla sie stykaé ze stropem,
a stropnica (6) ma uchylny wysiegnik (13) oparty
na sitowniku (14) sluzacy do podpierania Iuku
stropowego z zamocowanymi na niej silownikami
(15) do wyciggania ze spggu elementéw przyocio-
sowych.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze przesuwniki (11) do wzajemnego przesuwu czlo-
néw umieszczone sg symetrycznie po obu stronach
urzagdzenia oraz sg wlgczone niezaleznie od siebie
do ukladu hydraulicznego.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze stojaki (1, 2, 8, 7) sg na podstawach (3, 4, 9, 10)
zamocowane uchylnie i mnastawnie wzgledem
sworzni (19).

4. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze jest zaopatrzone w przyrzad (18) do odkrecania
srub napedzanych hydraulicznie.
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