POLSKA
RZEGZPOSPOLITA

OPIS PATENTOWY
PATENTU TYMCZASOWEGO

713796

LUDOWA

do patentu nr

Pierwszenstwo:

URZAD
PATENTOWY
PRL

Patent tymczasowy dodatkowy

Zgloszono: 11.08.1971 (P. 149957)

Zgloszenie ogloszono: 30.05.1973

Opis patentowy opublikowano: 28.01.1975

Kl1. 60a,7/02

MKP F15b 7/02

Twércy wynalazku: Zygmunt Dabinski, Stanistaw Eabonski, Zenon
Mrowiec, Mieczystaw Miller, Bohdan Sawka,

Kazimierz Pawlak

Uprawniony z patentu tymczasowego: Glowny Instytut Goérnictwa,

Katowice (Polska)

Uklad sterowania silownikéw hydraulicznych dwustronnego
' dzialania
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Przedmiotem wynalazku jest uklad sterowania
silownikéw hydraulicznych dwustronnego dzialania,
a w szczegdblnosci silownikéw hydraulicznych urza-
dzen goérniczych przeznaczonych do podtrzymywa-
nia warsiw stropowych w wyrobiskach gérniczych.

Znane dotychczas uklady sterowania hydraulicz-
nych urzadzen gérniczych, a w szczegélno$ci obu-
déw zmechanizowanych, tam podsadzkowych, sta-
cji podciggajgco-kotwigcych i innych, przy zastoso-
waniu silownikéw hydraulicznych do podirzymywa-
nia stropu, nie maja elementéw sterowania, ktére
by umozliwialy regulacje skoku roboczego na po-
zgdang ‘wielko§é. Zwykle rabowanie podpér w obu-
dowie zmechanizowanej odbywa sie na calg wiel-
ko§é ich skoku lub na wielkoS¢ nieokreslong, to
znaczy na wyczucie operatora. W pewnych konkret-
nych warunkach goérniczo-geologicznych lub tech-
nologicznych w wyrobiskach gérniczych takie nie-
okres§lone wielko$ci zsuwu lub wysuwu tloczysk si-
fownikéw hydraulicznych moga by¢ niepozgdane
lub wrecz niebezpieczne dla obslugi lub prawidlo-
wego prowadzenia robét, Ponadto znacznie przediu-
Zzajg czas przesterowywania urzgdzen gémicz'ych.

Celem wynalazku jest usuniecie wymienionych
wad i niedogodno$ci przez opracowanie takiego
ukladu sterowania, ktéry pozwoli na stopniowe, re-
gulowane przesuniecia tloczysk silownikéw hydrau-
licznych.

Cel ten zostal osiggniety za pomocg ukladu we-
dlug wynalazku. Istota tego ukladu polega na tym,
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Ze na przewodzie laczacym komore podtlokows si-
lownika z przewodem magistralnym zabudowano
zawér dwupolozeniowy, sterowany hydraulicznie
oraz zawér przelewowy polaczony z drugim prze-
wodem magistralnym. Natomiast na przewodzie 13-
czagcym komore nadtlokowsg silownika z przewodem
magistralnym umieszczono cylinder dozujacy wy-
posazony w plywajacy tlok utrzymywany w potoze-
niu gérnym za pomocs sprezyny i w regulator. sko-
ku tego tloka. Poza tym komora nadtlokowa i cy-
linder dozujgcy sa polaczone z dwupolozeniowym
zaworem sterowanym hyiiraulicznie i zaopatrzonym
w blokade reczng. Taka wlasnie konstrukcja ukla-
du pozwala na kontrolowane przesunigcia tloczyska
silownika hydraulicznego na ustalong wielko§é oraz
na zatrzymywanie ruchu tloczyska' w dowolnym
punkcie. Dzigki wyposazeniu -cylindra dozujgcego
w regulator skoku tloka umieszczonym w tym cy-
lindrze uzyskano mozliwo$§é ustalania réznej obje-
tosci jego przestrzeni nadtlokowej oraz bardzo zna-
cznie zwigkszono czulo§é ukladu sterujgcego, co w
konsekwencji pozwala na przesuwanie tloczyska
sitownika na dowolng ustalong odleglo§é.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladowym wykonaniu na rysunku, n.a‘ ktérym fig. 1
przedstawia schemat ukladu sterujgcego z tlokiem
plywajacym, a fig. 2 — odmiang tego ukladu z tlo-
kiem réznicowym.

Jak uwidoczniono na fig. 1 uklad sterujgcy hy-
draulicznym silownikiem 1 o dwustronnym dziala-
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niu na przewodzie 2 laczagcym podtlokowg komore
1b z magistralnym przewodem 3 ma zabudowany
dwupolozeniowy zawér ¢ sterowany hydraulicznie
oraz przelewowy zawér 5 polaczony z drugim ma-

gistralnym przewodem 6, Natomiast na przewodzie -

7 laczacym nadtlokowg komore la z magistralnym
przewodem 6 sg zabudowane: sterowany hydrau-
licznie dwupolozeniowy Zawor 8 zaopatrzony w hlo-
kade reczng oraz dozujgcy cylinder 9 wyposazony
w plywajacy tlok 10 utrzymywany w goérnym polo-
zeniu za pomocg sprezyny 11, ktérego wielkosé
skoku ustawia sie regulatorem 12. Poza tym czesé
dolna dozujacego cylindr}a 9 jest polagczona przewo-
dem 13 poprzez zawor 8 z magistralnym przewo-
dem 3.

Uklad wedlug wynalazku dziala w nastepujacy
sposéb. Rabowanie hydraulicznego silownika 1, to
jest zsuniecie jego tloczyska lc¢ nastepuje przy poto-
zeniu ,,a” obu zaworéw 4 i 8. Wowczas przewodem
0 doprowadza sie czynnik hydrauliczny pod ciénie-
niem, natomiast przew6d 3 w tym czasie jest pola-
czony z odplywem. Doprowadzany magistralnym
przewodem 6 czynnik hydrauliczny poprzez zawor
8 doplywa do czesSci gornej dozujgcego cylindra 9
powodujgc przesuwanie sie plywajacego tloka 10
w dot i ugiecie sprezyny 11 tak diugo, dopoki tlok
10 nie oprze si¢ o nastawiony na odpowiedni skok
regulator 12. Po wypelnieniu czesci gérnej cylindra
9 w przewodzie 7 zacznie wzrastaé¢ ci$nienie az do
wartosci potrzebnej do przesterowania zaworéw 4
i 8 w potozenie ,,b”. W tym polozeniu podtlokowa
komora 1b silownika 1 jest polaczona poprzez za-
woér 4 z magistralnym przewodem 3, ktérym naste-
puje splyw czynnika hydraulicznego z tej komory.
Natomiast czynnik doplywajacy magistralnym prze-
wodem 6 dostaje sie poprzez zawdér 8 do czeécl dol-

hej dozujacego eylindra 9 powodujac ruch tloka 10

do géry, wskutek czego ciecz zawarta w czesci gér-
nej eylindra 9 zostaje wypchnieta przewodem 7 do
nadtlokowej komory la. Ciecz ta spowoduje przesu-
niecie sie tloczyska le silownika 1 o wielko$é od-
powiadajaca objetoéci wypchnietej z cylindra 9
cleczy, ktorg to objeto$¢ mozna ustalaé¢ za pomocg
regulatora 12.

‘Ruch tloczyska le spowoduje réwniez zmniejsze-
nie si¢ cisnienia w przewodzie 6 do wartosci, przy
ktérej nastagpi paonowne przesterowanie zaworéw 4
i 8 do polozenia ,a”, po czym cykl opisanych wy-
Zzej czynnosci. zaczyna sie¢ od nowa. Taki regulo-
wany, stopniowy ruch silownika 1 stuzy do jego
przesuniecia o dowolng okreslong wielko$é. Nato-
miast w przypadku konieczno$ci rabowania silow-
nika hez potrzeby stosowania ograniczonego zsuwu
tloczyska 1e, za pomocg blokady recznej ustala sie
zawér 8 w polozeniu ,,a”. Rozpieranie silownika 1,
fo jest wysuwanie jego tloczyska le nastepuje przy
polozeniu ,,a” abu zaworéw 4 i 8, przy czym czyn-
nik hydrauliczny jest wéwczas doprowadzany magi-
stralnym przewodem 3, a przewodem 6 nastepuje
splyw czynnika z nadtlokowe] komory 1a.
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Odmiana ukladu sterujacego uwidoczniona na.
fig. 2 polega na zastosowaniu w dozujgcym cylin-
drze 9 réznicowego tloka 14 zamiast plywajgcego-
tloka 10 oraz zawér 15 o innej konstrukcji od za-
woru 8 zaopatrzonego réwniez w blokade reczng.
Poza tym dolna cze$é cylindra 9 w tym ukladzie
jest polgczona za pomoca przewodu 16 bezposred-
nio z magistralnym przewodem 6. Rabowanie silo-
wnika 1 za pomocg ukladu sterujacego wedtug tej
odmiany odbywa sie przy polozeniu zaworéw 4 i 15
W pozycji ,,2” i przy doprowadzaniu czynnika hy-
draulicznego magistralnym przewodem 6 oraz polg-
czeniu przewodu 3 ze splywem. Przy takim stanie
ukladu ciecz doplywa poprzez zawér 15 do obu
czesci dozujacego cylindra 9.

Wskutek réznych powierzchni roboczych tloka 14
nastepuje przesuwanie si¢ w dol tego tloka i ugi-
nanie sprezyny 11 dopéki tlok 14 nie oprze sie o od-
powiednio ustawiony regulator 12. Wéwczas naste-
puje wzrost ci$nienia w przewodzie 6 wskutek cze-
go zawory 4 i 15 zostang przesterowane w poloze-
nie ,b”.. W tej pozycji czynnik hydrauliczny do-
ptywa tylko do cze$ci dolnej cylindra 9 wypycha-
jac z niego okreslong ilo$é cieczy do nadtlokowej
komory 1a, co spowoduje przesuniecie tloczyska 1le¢
na okreslong dlugosé. Ruch tloczyska 1le¢ ustaje w
momencie, gdy wskutek zmniejszenia sie ci$nienia
w przewodzie 6 nastapi przesterowanie zaworéw 4
i 15 do polozenia ,,a”. Zawér 15 podobnie jak za-
woér 8 mozna zablokowaé w polozeniu ,a”, co po-
zwala na wyrabowanie silownika 1 na calg dlugosé.
Rozpieranie silownika 1 za pomocg odmiany ukla-
du sterujgcego odbywa sie w sposéb opisany po-
wyzej.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad sterowania silownika hydraulicznego
dwustronnego dzialania znamienny tym, ze na prze-
wodzie (2) laczacym podtlokowa komore (1b) silow-
nika (1) z magistralnym przewodem (3) ma zabudo-
wany dwupolozeniowy zawér (4) sterowany hy-
draulicznie oraz przelewowy zawér (5) polaczony
z magistralnym przewodem (6), a na przewodzie
(7) laczacym nadtlokowsg komore (1a) z magistral-
nym przewodem (8) jest umieszczony sterowany
hydraulicznie zawér (8) wyposazony w blokade
reczng, ktéry wspdlpracuje z dozujacym cylindrem
(9) zaopatrzonym w plywajgcy tlok (10) utrzymy-
wany w poloZeniu gérnym za pomoca spreZyny oraz
w regulator (12) skoku tego tloka, przy czym czesé.
dolna cylindra (9) jest polaczona przewodem (13)
poprzez zawér (8) z magistralnym przewodem (3).

2. Odmiana ukladu wedlug zastrz. 1, znamienna.
tym, e ma dozujgcy cylinder (9) wyposazony w
réznicowy tlok (14), ktéry to eylinder wspélpracuje
z zaworem (15) i jest polaczony za pomoca prze-
wodu (16) bezposrednio z magistralnym przewo-
dem (6).
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