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Vynélez se tykd zalizeni pro nastavovani
polohy vnéjsi rota¢ni anody plazmového ho-
faku vzhledem k ose stabilizatniho systému
hoFaku. .

U znamych plazmovych ho¥dket se pro
kompenzaci tibytku materidlu katody b&hem
provozu a jeji spravné nastaveni vzhledem
k ose stabilizatniho systému hofdku pouZiva
bud b&Znych Sroubovych spojii a distand-
nich podloZek, které se vkladaji mezi tdleso
vlastni obloukové komory hofaku s tySovou
katodou, stabilizaénim systémem a tryskou
a téleso rotatni anody s jejim pohdn&cim a
chladicim ustrojim, nebo uloZeni tdlesa ro-
tatni anody na vodicich sloupcich a propo-
jeni obou diléi pohybovym 3roubem. Spolet-
nou nevyhodou t&chto uspo¥adani je jejich
mala vhodnost pro kompenzovéni nestejné-
ho tbytku materidlu anody, ktera oho#iva
vice na své predni, od trysky vzdédlen&jsi
strané. Podstatnou nevyhodou distanénich
podloZek je i nutnost demontaze pfi kaz-
dém nastaveni polohy anody. Naproti tomu
se vodici sloupky podle druhé popsané al-
ternativy v pras¥ném prost¥edi ho¥aku Gasto
zadiraji a vyZaduji Sastou obsluhu.

Tyto nevyhody odstrafiuje za¥izeni pro na-
stavovéni polohy rotadni elektrody plazmo-
vého hofdku vzhledem k ose stabilizaéniho
systému, se stav&cim mechanismem_,usp\qfé-.
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danym mezi celkem rotadni elektrody a cel-
kem stabilizatniho systému podle vynalezu,
jehoZ podstata spodiva v tom, e celek ro-
tacni elektrody je pevng uspofadédn na drzs-
ku vykyvném kolem osy, jejiZ nejmensi vzda-
lenost od osy stabilizatniho systému je men-
SI neZ soufet polomé&ru neopot¥ebené ro-
tatni elektrody a polom&ru otvoru trysky.
Drzak mbZe byt tvofen plochym perem pfi-
pojenym jednim koncem k celku rotadni
elektrody a druhym koncem k celku stabili-
zatniho systému, pero mfe byt tvoreno
dvéma d¢tvrteliptickymi svymi konci navza-
jem spojenymi pruZinami. Vyhodou popsa-
ného provedeni podle vynélezu. je zejména
dosaZen! vhodného vzédjemného uspofddani
trysky stabilizatniho systému a rotacni elegk-
trody, kterd se z vychozi pelohy stédle vice
pfiklani k otvoru trysky, ¢imZ se kompen-
Zuje nesoumérné opotiebeni jeji obvodové
¢inné plochy a zvySuje Zivotnost. Ndhradou
kloubov& uloZeného dr¥aku celku rotaéni
elektrody plochou pruZinou se pak odstrani
moZnost zadirani kloubového uloZeni dr#a-
ku.

Pfiklad provedeni zafizeni podle vynélezu
je zndzorn&n na priloZeném vykrese, pred-
stavujicim celek rotadni elektrody 1, p¥i-
Sroubovany na jednom volném konci drzaku

. .3, tvoreného nap¥. dvéma navzajem spoje-
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nymi plochymi pruZinami, nebo plochym pe-
rem. Druhy volny konec plochého pera 3
je pfiSroubovdn k celku 2 stabilizaéniho
systému a tvar pruZin je volen tak, Ze vy-
kyvnd osa o1 celku rotatni elektrody 1 je
od osy o stabilizatniho systému ve vzdale-
nosti v, kterd je nem&nna na rozdil od po-
lom&rd r: neopotfebované a r; maximdalng
opotiebované rotaéni elektrody 1, jejiZ sklon
vzhledem k ose trysky 5 stabilizaéniho systé-
mu se tak v poZadovaném rozsahu mé&ni.

4

Na vykrese je zndzorn&no i ¢idlo 4 polohy
rotatni elektrody 1 a jeji stavéci mechanis-
mus 6 a polomér r; otvoru trysky 5.

Zai{zeni podle vynalezu miaZe byt pocho-
piteln& vybaveno i tuhym, kloubové uloZe-
nym upeviiovacim ramenem, dvéma svymi
konci spojenymi plochymi pruZinami, nebo
jakymkoliv jinym uloZenim zabezpe&ujicim
vhodné naklanéni rotatni elektrody b&hem
jejiho nastavovéni do provozné nejvhiodn&jsi
polohy.

PREDMET VYNALEZU

1. Zafizeni pro nastavovani polohy rotaé-
ni elektrody plazmového hofdku vzhledem
k ose stabilizatniho systému, se stavécim
mechanismem uspofddanym mezi celkem
rotani elektrody a celkem stabilizaniho
systému, vyznatené tim, ¥e celek rotani
elektrody (1) je pevn® uspofddén na drZaku
(3) vykyvném kolem osy (o01]), jejiZ nej-
mensi vzdalenost (v) od osy (0z) celku (2}
stabiliza®niho systému je men3i neZ soufet
polomé&ru (r1) neopotiebené rotaéni elektro-
dy (1) a polomé&ru (r3) otvoru trysky [5).

2. Zaftizeni pro nastavovani polohy rotad-
ni elektrody plazmového ho¥dku podle bodu
1, vyznalené tim, Ze drZak (3) je tvofen
plochym perem pfFipojenym jednim koncem
k celku rota&ni elekirody' (1) a druhym kon-
cem k celku (2) stabilizaéniho systému.

3. ZafFizeni pro nastavovéni polohy rotad-
ni elektrody plazmového hofdku podle bodu
2, vyznafené tim, Ze pero je tvofeno dv&ma
¢tvrteliptickymi, svymi konci navzdjem spo-
jenymi pruZinami (3).

1 list vikrest

Severografia, n. p., zdvod 7. Most
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