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Przedmiotem wynalazku jest pulsator do badan
zmeczeniowych probek w ksztalcie ptyt, zwlaszcza
stalowych, spawanych, stosowanych w przemyéle
maszynowym, okretowym oraz budownictwie sta-
lowym. .

Dotychczas znane i stosowane sa nastgpujace

typy pulsator6w: mechaniczne z prébka wirujacs,
mechaniczne ze sztywnym prowadzeniem proébki,
hydrauliczne i elektromagnetyczne (rezonatory).
Razwigzania dotychczas stosowane polegajg na:
wywolywaniu stanu napiecia w calej wolnej ob-
jetosci -badanej probki, dostosowaniu konstrukeji
do badania prébek jednorodnych oraz zastosowa-
niu uchwytéw umozliwiajacych badanie probek o
niewielkich wymiarach poprzecznego przekroju.
- Wadami tych pulsatoréw jest brak mozliwosci
wytwarzania okre$lonego stanu napiecia w dowol-
nych strefach prébki, niemozliwo$¢é §ledzenia
wplywu wad spawalniczych na wytrzymalo$é zme-
czeniowa zlgcza, ze wzgledu na liniOWy charak-
ter wystepowania wyzej wymienionych wad, oraz
przystosowanie wyzej opisanych pulsatoréw do
pracy stacjonarnej z uwagi na ich wielko$¢ i de-
likatnosé zespoldéw skiadowych.

Celem wynalazku jest umozliwienie badan wpty-
wu wad spawalniczych, wykrywanych metodami
nieniszczacymi, na wytrzymato§é zmeczeniowa po-
laczen spawanych, za$§ zadaniem wynalazku jest
opracowanie konstrukeji urzadzenia do prowadze-
nia tych badan.
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Zadanie to zostalo rozwigzane przez skonstruo-
wanie wukladu, mocujgcego badany element, W
postaci uchwytéw podatnych obrotowo-przesuw-
nych, w ktérych docisk wywierany jest za pomoca
masy poélplynnej oraz przez zastosowanie wibra-
tora grawitacyjnego o regulowanej sile oddzialy-
wania uzyskiwanej przez przemieszczanie rucho-
mych obcigznik6w w kierunku promienia tarcz
wirujacych, przy czym korpus pulsatora wyposa-
zony jest w rolkowe uchwyty Srodkowe, mocujace
prébke wzdluz strefy badanej za pomocg zespolu
tlok6w dociskanych za poSrednictwem masy po6i-
plynnej. =~ .

Konstrukeja wedlug wynalazku umozliwia mo-
cowanie probek o znacznej szerokosci i pozwala
na wytwarzanie stanu naprezefi zmiennych w
okre$lonej strefie probki. Konstrukcja ta tworzy
uklad eliminujacy wplyw naprezen wtoérnych wy-
stepujgcych w zwigzku z odksztalceniami drgaja-
cej probki. Zastosowanie wibratora grawitacyj-
nego, jako generatora impulséw pozwala na stwo-
rzenie ukladu zwartego o stosunkowo matych wy-
miarach gabarytowych i malym ciezarze.

Efektem technicznym jest uzyskiwanie danych,
pozwalajacych na formulowanie wnioskéw o wply-
wie wad spawalniczych na-wytrzymato§é zmecze-
niowa zlaczy w konstrukcjach uzytkowych. Dal-
szym efektem zastosowania opisanego urzgadzenia
jest mozliwo§é wyposazenia w tanie i proste sta-
nowiska badawcze, nawet niewielkich pracowni.
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Przedmiot wynalazkuy przedstawiony jest w
przykladzie wykonania uwidocznionym na rysun-
ku, na ktérym Fig. 1 przedstawia widok ogélny
pulsatora, a fig. 2 — schemat kmematycmy pul-
satora.

Pulsatom wedlug wynalazku sklada sie, z podsta-
wy 1 w ksztalcie ptyty spawanej, na ktérej osa-
dzone sg cztery pionowe kolumny prowadzace 2,
silnik elektryczny 3, oraz wspornik 4 licznikKa ob-
roté6w 5 i z wylacznika krancowego 6. W gornej
czedei kolumn prowadzacych 2 znajduje sie wspor-
nik 7, uchwytéw skrajnych 8 pr6bki 9, posiada-
jacy formy skrzynki z zespawanych blach, w
ktérych osadzone sa obrotowo czopy 10 uchwytéw
skrajnych 8-prébki 9. Jeden z uchwytéw 8 posiada
mozliwo§é przesuwania sie wzdluz osi podluZnej
probki 9, co umozliwia zmiane odlegto$ci uchwy-
té6w 8 w czasie wystepowania ugieé probki 9. Na
kolumnach prowadzacych 2 osadzony jest prze-
suwny mostek 11 podparty od dolu na czterech
sprezynach 12, o indywidualnie regulowanym na-
pieciu. W gérnej czeSci mostka 11 umieszezony jest
uchwyt S$rodkowy 13 obejmujacy strefe badan
probki 9, za§ w dolnej podwieszony jest wibra-
tor grawitacyjny 14.

W sklad konstrukecji wibratora 14 wchodza dwie
zazebione z sobag bezpoSrednio tarcze 15, wewnatrz
ktérych znajduja sie dwa obciazniki 16 mimosro-
dowo przesuniete wzgledem osi obrotu tarcz zaze-
bionych- 15, Obciazniki 16 posiadaja mozliwo§é
przesuwania sie¢ w kierunku promieniowym wzdtuz
specjalnych prowadnic. Przemieszczanie obcigZzni-
~ kéw 16 odbywa sie przez obracanie §ruby regulu-
jgeej napedzanej za peoérednictwem walka i ukla-
du kél stozkowych wmontowanych do wnetrza
tarczy. Obie tarcze 15 obracaja sie w lozyskach
osadzonych w obudowie w1bratora 14 polaczonego
z mostkiem 1L

Miedzy silnikiem elektrycznym 38, a watkiem
jednej z tarcz zazebionych 15 wibratora 14,
wbudowany jest uklad przegubowy 17, sklada-
jacy z walka napedowego i dwoch sprzegiet po-
datnych. W tylnej cze$ci watu silnika 3 zamoco-
wany jest licznik obrotéw 5, za§ naprzeciw Srub
regulacyjnych skrajnego uchwytu przesuwnego 8,
wylacznik krancowy 6, wigczony w uklad zasilania
-silnika elektrycznego. Moc silnika 38 przekazywana
jest za posrednictwem watka napedowego i sprze-
giet na of tarczy wirujgcej 15 wibratora 14 po-
wodujac wspélny ich obrét. Wspothiezny ruch obu
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tarcz 15, oraz wmontowanych w nie obciqiniicéw
16 powoduje wystapienie znacznych sil odérod-

‘kowych znoszacych sie w zakresie skladowych po-

ziomych i sumujacych w zakresie skiadowych
pionowych. Sily te s3 przekazywane na obudowe
wibratora 14 i za pofrednictwem mostka 11 na
uchwyt §rodkowy 13, wywolujac w prébce okres-
lony stan napiecia. W chwili wystapienia przeto-
mu w badanej probce 9 nastepuje samoczynne od-
suniecie uchwytu skrajnego 8, przesuwnego. Ruch
ten powoduje wylaczenie za poSrednictwem wy-
lacznika krancowego 6, obwodu zasilajacego sil-
nik. Ilo§¢ obrotéw silnika 3, a wiec i ilo§¢ impul-
sébw jakim podano prébke rejestruje licznik ob-
rotéw 5¢ napedzany bezposrednio przez walek sil-
nika. Regulacje sily dzialajacej na prébke prze-
prowadza sie przez zmiane polozenia obcigznikéw
16 wbudowanych w tarcze wirujace 15. Czynnoéé
te mozna wykonywaé tyhko w czasie postoju urzg-
dzenia.

Zastrzezenia patentowe

1. Pulsator do badah zmeczeniowych pré‘bek spa-
wanych, skladajacy sie z podstawy, na ktérej -
osadzone sg cztery kolumny prowadzace i sil-
nik "elekiryczny, znamienny {ym, ze ma podwie-
szony wibrator grawitacyjny (14) skltadajacy
sie z zazgbionych ze sobg bezposrednio tarcz
(15), wewnatrz ktérych znajduja sie obcigzniki
(16), mimosrodowo przesuniete wzgledem osi
obrotu tarcz zazebionych, umieszczonych w pro-
wadnicach ze §rubami regulujgcymi, przy czym
tarcze (15) osadzone sa w lozyskach umoco-
wanych w obudowie wibratora (14) polaczonej
z mostkiem (11), osadzonym na kolumnaeh pro-
wadzacyt;h (2) i podpartym od dolu na czterech
sprezynach (12), o indywidualnie regulowanym
napieciu, przy czym w goérnej czeSci kolumn
prowadzacych (2) umocowany jest wspornik (7)
skrajnych uchwytéw (8) prébki (8) z obroto- -

~ wymi czopami (19).

2. Pulsator wedlug zastrz. 1, zpamienny tym, ze
w gérnej czeSci mostka (11) umieszczony jest
uchwyt $rodkowy (13) obejmujacy strefe badan’
probki (9). )

3. Pulsator wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
uklad mocujaey badany element skonstruowa-
ny jest w postaci podatnych, obrotowo-prze-
suwnych uchwytéw (8), w ktérych docisk wy-
wierany jest. za pomoca masy pélptynnej, za
posrednictwem zespolu tlokéw.
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