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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest blokada regulowana systemu posuwu goérniczego kombajnu $cia-
nowego, stuzaca do $ciskania ze soba segmentéw zebatki, tworzacych system posuwu kombajnu $cia-
nowego typu KOMTRACK.

Znany jest bezciegnowy mechanizm posuwu kombajnu weglowego POLTRAK gdzie w ciggniku
kombajnowym taricuchowe koto napedowe zastapiono kotem zebatym wspétpracujacym z zebatka pro-
sta (zebatka drabinkowa, drabinka) mocowana przegubowo do zastawek przenosnika $cianowego.

Dtugos$¢ odcinkow zebatki drabinkowej jest dostosowana do dtugosci rynien przenosnika. Odcinki
zebatki sa zawieszone na ciegnhach dwu-przegubowych mocujacych te odcinki do zastawek przeno-
$nika. Odcinki zebatki sa taczone do zaczepdw, ktére zapewniaja elastyczne potaczenie przez zasto-
sowanie wkitadek gumowych. Koto napedowe ciagnika wchodzi w zazebienie z zebatka drabinkowa.
Ciagnik kombajnu w tym uktadzie jest wyposazony dodatkowo w prowadnik naprowadzajacy segmenty
drabinkowej zebatki na wymagana wysokos$¢ i wiasciwa odlegtos¢ w stosunku do kota napedowego.
Dzieki temu koto napedowe ma state warunki zazebienia sie z zebatka drabinkowa, niezaleznie od po-
fatdowan wyrobiska scianowego oraz przegie¢ przenosnika zgrzebtowego.

Znany jest bezciegnowy mechanizm posuwu kombajnu weglowego Eicotrack z zebatka (dra-
binka) usytuowang poziomo w zastawce przeno$nika. Odcinki drabinki, sa mocowane do wspornikow
zastawek przenosnika zgrzebtowego w sposob sztywny. Koto napedowe ciagnika usytuowane pionowo
swoimi zebami wchodzi w zazebienie z poziomo ustawionymi sworzniami drabinki wymuszajac prze-
mieszczanie kombajnu. Po drabince przemieszcza sie slizgowo prowadnik kombajnu zapewniajacy
state warunki zazebienia pomiedzy kotem napedowym a drabinka.

Niedogodnoscia przedstawionego mechanizmu posuwu jest to, ze podczas przemieszczania sie
kota z jednego segmentu zebatki na drugi, jak réwniez w wyniku zmiany pofozenia cztondéw przenosnika
zaréwno w poziomie jak i w pionie, pomiedzy skrajnymi sworzniami sasiednich segmentéw zebatki po-
dziatka ulega nadmiernemu zwiekszeniu lub zmniejszeniu. Zmiana podziatki pomiedzy segmentami ze-
batki powoduje zwiekszone zuzycie kota napedowego oraz przedwczesne zuzycie lub zniszczenie in-
nych elementéw bezciegnowego mechanizmu posuwu, szczegdlnie gdy przenosnik jest posadowiony
na nierdbwnym spagu, a zebatka ma znaczna dtugosc.

Znany jest bezciegnowy system posuwu wykorzystywany przy przemieszczaniu sie maszyn
i urzadzen, zwtaszcza gérniczych kombajnéw Scianowych. Zebatka zestawiona jest z segmentéw za-
wierajacych zeby lub sworznie usytuowane miedzy dwoma listwami bocznymi. Poszczegdlne segmenty
zebatki mocowane sa posrednio do zastawki przenosnika. Najczesciej, w dotychczas znanych rozwia-
zaniach, na nominalnej dtugoéci kazdego z czionéw przenosnika zgrzebtowego mieszcza sie dwa seg-
menty zebatki.

Znany jest nowoczesny mechanizm posuwu kombajnu gorniczego, likwidujacy zmiany podziatki
zazebienia pomiedzy sasiednimi zebatkami, wystepujace podczas wyginania sie rynnociagu przeno-
$nika w ptaszczyznie pionowej i poziomej. Jego istota jest zebatka, sktadajaca sie z segmentow, z ktd-
rych kazdy zawiera tylko jeden zab i dwie symetryczne wzgledem osi wzdituznej zebatki $ciany boczne.
Kazda ze $cian bocznych segmentu zebatki posiada bieznie o ksztatcie kulistym, ktére usytuowane sa
na wspotpracujacych ze soba powierzchniach kolejnych segmentéw zebatki, ktére sa luzno utozone
w specjalnym prowadniku, stykajac sie ze soba powierzchniami kulistymi.

Celem wynalazku jest urzadzenie zapewniajace potaczenie pojedynczych segmentow zebatki
w jeden elastyczny ciag nadazajacy za zmiang ksztattu trasy przenosnika scianowego i umozliwiajacy
przeniesienie sit koniecznych do przemieszczania kombajnu $cianowego.

Blokada regulowana systemu posuwu gérniczego kombajnu $cianowego, sktada sie z przektadni
zebatej potaczonej z napedzajacym ja silnikiem hydraulicznym, gdzie przektadnia zasprzeglona jest
stale z kotem zebatym. Koto zebate zazebia sie z segmentami zebatek, ktére umieszczone sa w pro-
wadnikach zamocowanych przy pomocy sworzni do rynien przenosnika $cianowego.

Blokada regulowana ma w obudowie kota zebatego kanat, w ktérym umieszczony jest prowadnik
zawierajacy segmenty zebatek systemu posuwu kombajnu.

Taka konstrukcja umozliwia Scisniecie segmentdow zebatki, sktadajacej sie z segmentéw posia-
dajacych po jeden zab kazdy, sita co najmniej rownowazna sile posuwu kombajnu, co zapewnienia
prawidtowa prace zebatki.

Blokada regulowana systemu posuwu gérniczego kombajnu scianowego wedtug wynalazku
przedstawiona jest w przyktadzie wykonania na zataczonym rysunku ktérego Fig. 1 przedstawia blokade
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w widoku z boku, Fig. 2 przedstawia blokade w widoku z goéry oraz Fig. 3 przedstawia przekroj przez
przekfadnie.

Urzadzenie skfada sie z:

1 - przekiadnia zebata

2 - silnik hydrauliczny

3 - koto zebate

4 - segmenty zebatek

5 — prowadniki

6 - rynna przenosnika scianowego
7 — obudowa kota zebatego

8 - kanat prowadnika

9 - sworzen

Blokada regulowana w postaci przektadni zebatej 1 napedzanej silnikiem hydraulicznym 2, za-
sprzeglonej z kotem zebatym 3, ktére zazebia sie z segmentami zebatek 4 systemu posuwu kombajnu.
Segmenty zebatek umieszczone sa w specjalnych prowadnikach 5 mocowanych przy pomocy sworzni
9 do rynien przenosnika scianowego 6. Moment wyj$ciowy na kole zebatym 3 zazebiajacym sie z ze-
batka réwnowazy site posuwu kombajnu Scianowego.

Dziatanie urzadzenia polega na tym, ze koto zebate 3 nadaza za zmiana dtugosci trasy utozone;j
z segmentow zebatek 4 i wybiera luzy powstajace w wyniku przemieszczania sie przenosnika sciano-
wego 6.

Zastrzezenia patentowe

1. Blokada regulowana systemu posuwu goérniczego kombajnu $cianowego, znamienna tym, ze
sktada sie z przektadni zebatej (1) potaczonej z napedzajacym ja silnikiem hydraulicznym (2),
gdzie przektadnia (1) zasprzeglona jest stale z kotem zebatym (3), zazebiajacym sie z seg-
mentami zebatek (4), ktére umieszczone sa w prowadnikach (5) mocowanych przy pomocy
sworzni (9), do rynien przenosnika $cianowego (6).

2. Blokada regulowana wedtug zastrz. 1, znamienna tym, ze ma obudowe (7) kota zebatego
(3), posiadajaca kanat (8), w ktérym umieszczony jest prowadnik (5) zawierajacy segmenty
zebatek (4) systemu posuwu kombajnu.
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Rysunki

Fig. 1
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Fig. 2
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Fig. 3



