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Zafizeni pro regulaci sm&rového Fizeni po-
jizdnych strojli, zejména zemdd&lskych. Cid-
lo zmé&nové odchylky drahy je napojeno na
invertujici a neinvertujici vstupy zesilova-
e, ktery je mapojen sv§m vyvodem pfes po-
tenciometr zm@ny citlivosti na t¥istavovy
klopny obvod. K nému je pFipojen reversac-
ni vyrovndvaci servomotor Fizeni stroje.
Ten je napojen pies vzdjemn& obrdcend
usporadané diodové dvojice a potenciometr
na invertujici vstup integratniho zesilowa-
Ce. Na oba krajnt v§vody potenciometru jsou
pak pFipojeny vzdjemn& obrdcend uspora- .
dané diody.
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Vynédlez se tyka zapojeni pro regulaci
smérového fizeni pojizdnych stroji, zejmé-
na zemédaélskych. .

Jsou zndma rliznd zapojeni pro.automa-
tické smérové Fizeni pojizdnych strojdl, ze-
jména v zem&d8lském provozu. V&tinou
jsou v posledni-"dob& pouZivdna zapojeni,
zaloZen4. na principu zpétnovazebniho mist-
ku s pouZitfm tranzistor@ MOS. Tato zafi-
zeni se jevi jako nejvyhodné&jsi a nejpfes-
n&jsi, vykazuji vSak zejména v podminkéach
zemé&d&lského provozu urCité nedostatky,
které zt&Zuji jejich praktickou vyuZitelnost.
PFi dlouhodobém pouZivani t€chto zafize-
ni se v neZadouci mife zhor3uje funkce im-
pulsni regulace, aplikované pro smérové fi-
zeni, Problémy &ini zejména nedostatetnd
teplotni stabilita regulatoru, ktery musi v
podminkéch zemé&délského provozu pracovat
p¥i teplotnich rozdilech aZ 40°C. Pro tyto
p¥ipady bylo nutno ve znatné mife Kkori-
govat Z&danou hodnotu nastaveni reguld-
toru. Ani pfesnym vybérem dvojice MOS-
stranzistord a pouZitim teplotné& stalych od-
porit vstupniho mistku neni moZno dosah-
nout vyrazného zlepSeni. DalSim zdvaznym
nedostatkem t&chto dosavadnich zafizeni
byla.téZ obtiZnd zména struktury regulédto-
ru pfi pouZiti na jiném zemé&d&lském stroji,
kdy bylo nutno zménit napf. délku impulsu.
Takovato zm&na jednoho parametru pak na-
tolik ovlivni jiné parametry, e bez zavai-
nych zasah@l do zafizeni neni moZno vlasini
regulaéni pochod pro novy piipad pouZil.

Tyto nevyhody a medostatky jsou odstra-,

nény zapojenim pro regulaci smérového Fi-
zeni pojizdnych strojd, zejména zemé8dél-
skych, podle vynélezu, jehoZ podstata spo-
giva v tom, %e ¢idlo zménové odchylky dré-
hy je ples pPedfazené odpory napojeno
na invertujici a neinvertujici vstupy zesilo-
vafe, mapojeného svym vyvodem pies po-
tenciometr zmény citlivosti na tF¥istavovy
klopny obvod, k n&muZ je pFipojen rever-
satni vyrovndvaci servomotor Fizeni stro-
je, a ktery je pres vzdjemné obraceng& pdlo-
vané diodové dvojice, potenciometr a odpor
napojen na invertujici vstup integra¢niho ze-
silovate, priemZ na krajni vyvody poten-
ciometru jsou prFipojeny dv& antiparalelng
zapojené diody.

Zarizeni pro regulaci smérového fizeni
pojizdnych strojfi, zejména zemédélskych,
podle vyndlezu umoZiiuje velmi jednoduSe
meénit strukturu jednotlivfch parametrd, a
ni¥ by doSlo k vyraznému ovlivnéni para-
metrii dalich. Je tak umoZnéno Siroké vy-
uZiti reguldtoru a jeho optimdlni sefizeni
pro jednotlivé typy strojl, aniZ by bylo nut-
né provadét zavazné zdsahy do obvodu, Op-
timalizuje se itak tedy v danych pomérech
jak otdzka vyrobni, tak i provozni v€etn& pii-
slu$nych nékladd.

Priklad zapojeni podle vynélezu je zna-
zornén na pripojeném vykrese.

Gidlo 1 zménové odchylky z poZadované
drédhy stroje je napojeno na vstupni svor-
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ky 2, 3, které jsou pfes odpory 5, 6 napo-
jeny na invertujici a neinvertujici vstupy
zesilovate 7. Vystup zesilovate 7 je veden
na potenciometr 4 zmé&ny citlivosti a jeho
stfedni vjvod je napojen na tfistavovy klop-
ny obvod & s hysterezi, pfifemZ druhy kraj
ni vyvod potenciometru 4 je napojen na nu-
lovou spojovaci svorku 26 napdjeni. Vystup
zesilovate 7 je té% napojen na d&li¢ napéti,
tvoFeny odpory 9, 10, 11, 12, jehoZ kraje
jsou pfivedeny jeden ke kladné napéjeci
svorce 13 a druhy k zdporné napdijeci svor-
ce 14. Mezi odpory 9, 10 a odpory 11, 12
je svymi krajnimi vyvody pFipojen poten-
ciometr 15 zakladni hodnoty, jehoZ stfedni
vyvod je pres odpor 18 zp&iné vazby napo-
jen na invetrujici vstup zesilovale 7.- Mezi
odpory 9, 10 je mapojena prvni dioda 17,
mezi odpory 11, 12 je napojena obrécené
vzhledem k prvni diod& 17 druhd dioda 18,
8imZ je vytvofen symetricky diodovy .ome-
zovat vystupniho napsti zesilovate 7. Ob&
diody 17, 18 jsou svymi druhymi konci na--
pojeny na invertujici vstup zesilovafe 7.
Klopny obvod 8 je jednak napojen na rever-
satni vyrovnavaci servomotor 18 neznazor-
néného ak&niho €lenu Fizeni stroje, jednak
je polarizovany zpé&tnovazebni signal, jim vy-
tvofeny v zédvislosii na sméru otdZfeni ser-
vomotoru 19, veden pies vzdjemng obrace-
nd uspofddané diodové dvojice 20, 21 na
krajni vyvod potenciometru 22, jehoZ druhy
krajni vyvod je p¥ipojen na nulovou spojo-
vaci svorku 26 napéjeni. Stfedni vyvod po-
tenciometru 22 je pFipojen pres odpor 25
na invertujici vstup integra&niho zesilovade
24, k n&dmuZ je pres integratni kondenzator
27 pripojen v¢stup integratniho zesilovale
24. Ten je pak pies odpor 8 spojen s nein-
vertujicim vstupem zesilovafe 7. Neinvertu-
jici vstup integraéniho zesilovate 24 je pies
odpor 23 napojen na nulovou spojovacl
svorku 26 napédjeni. Vystup integracniho
zesilovate 24 je dale pies zpétnovazebni
odpor 28 veden pfes vzdjemn& obrdcend za-
pojené, paraleind usporfaddané diody 29, 30
na nulovou spojovaci svorku 26 napéajent
anebp pFes odpor 32 na mulovou spojovaci
svorku 26 napédjeni. K nf jsou té% p¥ipojeny
v#dy mezl sebou diodové dvojice 20, 21,
a to ptres odpor 31. o
Zapojeni podle vyndlezu funguje takto.
P¥i vychyleni pojizdného stroje z poZadova-
ného sméru se vytvofi v &idle 1 chybovy
signél, ktery je veden do zesilovale 7, jim
zesilen a dédle veden do t¥istavového Kklop-
ného obvodu 8 s hysterezi, ktery zapne v
pFisludném sméru servomotor 19 ak&niho
glenu Fizeni stroje tak, aby zaflo dochazet
ke korekci odchylky dréhy. P¥i sepnuti klop-
ného obvodu 8 je zéroveii vytvoien zpé&tno-
vazebni signdl piisluSné polarity, ktery je
veden na vstup integratniho zesilovale 24.
Ten je zapojen tak, aby za urcity fasovy G-
sek vyrovnal chybovy signél ¢idla 1, i kdyZ
tento nadéle trva. Zatizeni tedy vytvaii im-
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pulsy, jimiZ je spindn servomotor 18 pii-
gem? $ife prvého impulsu je Gmérnd veli-
kosti chybového signdlu ¢idla 1. Diodové
dvojice 20, 21 a odpor 31 pFitom zajistuji,
Je v rozsahu jejich propustného napéti se
neprojevi drift a ruSeni z vystupu klopneé-
ho obvodu 8. Diody 29, 30 zajiStuji na arov-
ni jejich propustného napéti konstantni pod-
minky funkce integratniho zesilovafe 24
pFi sepnuti klopného obvodu 8, tedy neza-
visle ma kvalité zp&tnovazebniho signédlu.

Mo

Dobu integrace, resp. 8ifi prvého impulsu
je moZno sefizovat potenciometrem 22. Do-
ba navratu integracniho zesilovafe 4 do nu-
ly, resp. velikost mezery mezi dvéma im-
pulsy je ovlivn&na hodnotou odporu 28. Sy-
metricky diodovy omezoval zesilovale 7,
ktery je tvoren diodami 17, 18 a odpory 9,
10, 11, 12, zabezpeuje piesnost a Groveil
nastaveni, odpovidajici hodnotdm pouZitych
odpori.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni pro regulaci smérového Fizeni
pojizdnych strojii, zejména zemedelskych,
vyznatené tim, #e ¢idlo (1) zménové odchyl-
ky drahy je pres predradné odpory (5, 6)
napojeno na invertujici a meinvertuiici vstu-
py zesilovate (7), napojeného sv§m vyvo-
dem pfes potenciometr (4) zmény citlivosti
na tiistavovy klopny obvod (8], k n&muZ
je pripojen reversatmi vyrovnavaci servo-
motor (19) Fizeni stroje, a ktery je ples
vz4jemnd obracend pélované diodove dvoji-
ce {20, 21), potenciometr (22) a tfeti odpor
(25) napojen na invertujici vstup integrac-
niho zesilovate (24), pfitemZ na krajni vy-
vody potenciometru (22) jsou pFipojeny dvé
antiparaleln& zapojené diody (29, 30).

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznaCené tim,
Ye zesilovat (7) je svym vstupem napojen do
stfedu d8lite napéti tvofeného Cty¥mi odpo-
ry (9, 10, 11, 12), ktery je svymi konci pfi-
pojen jednak ma Kkladnou napéjeci svorku

(13), jednak na zdpornou napdjeci svorku
(14), pfiemZ mezi prvni dva odpory (9,
10) délite napéti je napojena prvni dioda
(17) a mezi druhé dva odpory (11, 12) d&-
lite napd&ti napojena obrdceng& pdlovana
vzhledem k prvni diod& (17) druba dioda
(18}, kde ob& diody (17, 18) jsou napojeny
na invertujici vstup zesilovafe (7).

3. Zapojeni podle bodu 1, vyznadené tim,
%e invertujici vstup integratnfho zesilova-
te (24) je pres integratni kondenzator (27)
spojen s vystupem integracniho zesilovale
(24), napojenym pies druhy odpor (6) na
neinvertujici vstup zesislovate (7], pFitemz
neinvertujici vstup integraéniho zesilovace
(24) je pres Ctvrty odpor (23) napojen na
nulovou spojovaci svorku (26) napédjeni, k
niz jsou vidy mezi sebou prFipojeny pres
péaty odpor (31) stfedové svorky diodovych
dvoijic (20, 21}.
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