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Vyndlez se tyka za¥izeni pro bezkon-
taktové ovladani preklaps&ét zaepletady
pro tvorbu perlinkovych okraji. Podsta-
tou vynalezu je, Ze obsahuje nosié opat-
feny prvaim a druhym elektromagneten, v
nosidi suvn& uloZeny pist, ojnici spoje-
ny s prvoim pPévodovym kolem, které je v
prevodovém pom&ru 1 : 2 propojeno s dru-
hym pfevodovym kolem, na kterém je ulo-
Zena clonka a viéi nému¥ jsou symetricky
uspofédéany prvni bezkontaktni spinald a
vici n&mu o 180 © posunuty druhy bezkon-
taktni spinad, na pistu je pomoci Zepu
kyvné uloZeno prvni raménko, pridemZ
prvai a druhé raménko jsou na jednom
konci opatfeny olky perlinkovych niti,
mezi nimiZ a Cepem jsou ob& raménka spo-
Jena uprostfed kyvné k pistu pFipevnénou
paékou, na prodlouZfeni prvniho raménka
za Cepem na strand protilehlé. 6dlcim pexr-
linkovych niti je usporadéna magneticka
kotva, pfilemZ prvni elektromagnet je
pfes prvni zesiloval pripojen k clonkou
ovlddanému prvnimu bezkontaktnimu spina-
¢i a druby elektromagnet je pies druhy
‘zesilovad pripojen k clonkou ovladanému
drubému bezkontaktnimu spinadi. Dvojice
elekfromagneti miZe byt pritom s vyhodou
usporadéna kolmo kX ose nebo rovnobdzng
s osou pistu.
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Vyndlez se tykd za¥izeni pro bezkontaktni ovidddni p¥eklapédt

zapletadl perlinkovych niti pro tvorbu perlinkovych okraja.

V souéasné dobé& jsou pieklapéde zapletadld pro tvorbu perlinko~
vych okrajit ovlidddny mechanicky, a to nardZkami nebo zvlddtnim
doplnkovym mechanismem pomoci vadky a kombinaci s kulisovym mecha=-

. nismem.

Nevyhody souéasného stavu spo#ivaji v pPipadé pouZiti nard-
%¥ek ve vzniku rdzovych sil, které sni%uji Zivotnost zarizeni tim,
%e se brzy opotfebuji jeho hlafni souddsti. Dal8i nevvhodou je
nadmérnd hluénost zarizeni. Jinou nevyhodou pak je, Ze nelze jedno=-
duchym zphsobem provédét dasovdni pohybu pieklapdét. V p¥ipadé
pouiti zvliddtniho dopinkového mechanismu sice odpadd rézové zatifend,
av3ak na ukor sloitosti zatizeni, Nevyhoda nemoZnosti provddét
Jjednoduchym zpisobem &asovdni pohybu preklapédl zistdvd p¥itom

zachovidna.

Nevyhody soudasného stavu techniky do znadné miry odstranuje
zatizeni podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze obsahuje mnsil
opatfeny prvnim a druhym elektromagnetem, v rdmu suvné uloZeny
pist, ojnici spojeny s prvnim p¥evodovym kolem, které je v prevodo-
vém poméru 1:2 propojeno s druhym pPevodovym kolem, na kterém je
uloZena clonka a vidi nému¥ Jsou symetricky uspo¥dddny prvni hez-
kontaktn{ spinal a vii&i nému o 180° posunuty druhy bezkontaktni
 spina&, na pistu je pomoci &epu kyvné ulo%eno prvni raménko a druhé
raménko, p¥ilemZ prvni a druhé raménko jsou na jednom konci opatie-
ny oéky perlinkovych niti, mezi nimiZ a tepem jsou ob& raménka
spojena uprostfed kyvnd k pistu pPipevnénou pdlkou, na prodlouZeni
prvniho raménka za depem na strané protilehlé odkim perlinkovych
nitd Je uspordddna magnetickd kotva p¥ilem? prvni elektromagnet
Je pres prvni zesiloval pfipojen k clonkou ovlddanému prvnimu bez -
kontaktnimu spina&i a druhy elektromagnet je p¥es druhy zesilovad
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pripojen k clonkou ovliddanému druhému bezkontaktnimu spinaédi.
Dvojice elektromagneth miZe byt p¥itom s vyhodou uspotadédna kolmo

k ose nebo rovnobdZn& s osou pistu.

Vyhodou za¥izeni pro bezkontaktni oviddédni pieklapééh zaple-
tadd pro tvorbu perlinkovych okraju je jeho vysoka Zitvotnost,
umo¥ndnd tim, %e p¥i jeho ovlddéni nevznikaji rézové sily, podstatné
nizs{ hludnost za¥izeni{ a moZnost jednoduchym zpusobem provédét
Sasovéni pohybu pieklapdi zapletadd.

Vyndlez je bliZe vyobraiem na pPilo%enych vykresech, kde ﬁa obr. 1
je znédzornéno celkové uspotéddni za¥izeni pro bezkontaktni ovldddni
preklapddl zapletadl perlinkovych niti s elektromagnety usporédan#mi'“
rovnobd¥né s osou pistu a na obr. 2 je detail zatizeni, zobrazujici

uspoiadéni elektromagnetlt kolmo k ose pistu.

Na obr. 1 je zafizenl tvoreno prvnim pfevodovym kolem 1, na
ném jednim svym koncem vystfedné uloZenou ojnici 2, kterd je svym,
druhym koncem spojend s pistem 3, fuvné ulofenym v mosid 4. Kmsilh 4
jsou rovnob&Zné s osou pistu 3 piipevnény prvni elektromagnet 5
a druhy elektromagnet 6. K pistu 3 Je pomoci &epu 7 vykyvné pripev=-
néno prvni raménko 8 a druhé raménko 9. Na prodlouzeni prvniho ra-
ménka 8 za Sepem 7 Jje kolmo viiéi ose pistu 3 uspobdddna kotva 10.
Na druhém konci prvniho raménka 8 a s nim sousedicim konci druhého
raménka 9 Jjsou uspo¥ddédna olka 11 perlinkovfch nit{. Mezi &epem 7
a odky 11 pro perllnkové nité jsou ob& raménka 8 a 9 spojena
uprostied kyvné k pistu 3 pfipevnénou péékou 12. Prvai p¥evodové
kolo 1 je Vv ptevodovém poméru 132 propojeno s druhym p¥evodovym ko=
lem 13, na kterém je uloZena clonka l4. Symetricky vhéi ose hii-
dele druhého p¥evodového kola 13 jsou umistény prvai bezkontaktni spi-
naé¢ 15 a viéi nému o 180° posunuty druhy bezkontaktni spina& 16.
Prvni bezkontaktni spinad 15 je p¥ipojen pres prvni zesilovad 17
k prvnimu elektromagnetu 3 a druhy bezkontaktni spina® 16 je p¥i-
pojen pfes druhy zesiloval& 18 k druhému elektromagnetu 6.

Na obr. 2 je zndzornén detail dalsiho provedeni za¥izeni podle
vyndlezu, kde prvni a druhy elektromagnet 5 a 6 Jssu usporédény
kolmo k ose pistu 3 a kotva 10 je uspoiddéna rovnob&iné s osou
pistu 3. /
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V &innosti se prevodové soukolf, tvorend prvnim p¥evodovym
kolem 1 a druhiﬁ p¥evodovym kolem 13 otd¥{ tak, %e dhlovd rychlost
otddeni prvniho pfevodového kola 1 je dvakrdt vét3i neZ whlovi
rychlost otdéeni druhého p¥evodového kola 13.0jnice 2 prvniho
p¥evodového kola\i pohybuje pistem 3 ve smdru nahoru a dolt.

V okam¥iku horni ﬁvrafﬁ?& sepne clonka.gi prvni bezkontaktni spi-
nad ;2,‘kter§ pfes prvni zesilovad 17 vybudi prvni elektromagnet 5,
ten pritdhne kotvu 10 a prvni raménko 8 vykyvne okolo &epu 7 v jed=
"nom sméru, zatimco druhé raménko 9 vykyvne/ okolo &epu z've sméru
opadném. Pi¥i otoleni druhého p¥evodového kola 13 o 180° se prvni
~§fevodové,kolo oto¥f o 360°, pist 3 se znovu dostane do horni
dvrati, clonka 14 sepne druhy bezkontaktni spinaé 16, ktery pies
druhy zesilovad 18 vybudi druhy elektromagnet 6. Ten p¥itdhne
kotvu LQ a prvni{ raménko 8 a druhé raménko 9 vykyvnou okolo &epu 7
do opa¥né polohy, &im¥ dojde k vystiifidni perlinkovych niti.

<

Zarizeni je s vyhodou moZno pouZit pFi konstrukci textilnich

stroja.
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Zat¥izeni pro bezkontaktni ovldddni p¥eklapééh zapletadl per-
linkovich niti, vyznadujici se tim, Xe obsahujenosis (4), opatie~
ny prvnim a druhym elektromagnetem (5 a 6), vnoi&i (4) suvnd
uloZeny pist (3), ojnici (2) spojeny¥ s prvnim p¥evodovym kolem
(1), které je v prevodovém poméru 1:2 propojemo s druhym pievo-
dovym kolem (13), na kterém je uloZena clonka (14) a vi&i nému¥
jsou symetricky usporédddny prvni bezkontaktni spina& (15) a vadi
nému o 1809 osunuty druhy bezkontaktni spinad (16), na pistu (3)
pomoci éep&¥§e kyvné uloZeno prvnd raménko (8) a druhé raménko
(9), ptidem% prvnf a druhé raménke (8 a 9) jsou na jednom konci I
opat¥eny olky (11) perlinkovych nit{, mezi nimi¥ a &epem (7)
jsou obd raménka (8 a 9) spojena uprostied kyvnd k pistu (3)
p¥ipevnénou pddkou (12), na prodloukeni prvniho raménka (8) za
Sepem (7) na strand protilehlé o&kim (11) perlinkovych niti je
usporddédna magnetickd kotva (10),pfiééﬁﬁ prvni elektromagnet (5)
je pies prvni zesilovad (17) p¥ipojen k clonkou (14) oviddanému
prvaimu bezkontaktnimu spinagi (15) a druhy elektromagnet (6)
je pfes druhy zesilova& (18) pfipojén k clonkou (14%) ovlddanému
druhému bezkontaktnimu spina¥i (16).

Za¥izeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze prvni a druhy
elektromagnet (5 a 6) jsou uspo¥ddény kolmo k ose pistu (3).

Zatizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze prvai a drﬁhi
elektromagnet (5 a 6) jsou uspo¥ddény rovnob&ind k osou pistu (3).

2 vykresy
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Obr. 1
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Obr. 2

Vytiskly Moravské tiskafské zavody,

provoz 12, tf.Lidovych milici 3, Olomouc

Cena: 2,40 Kés
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