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Vyndlez se tykd maticového klie, tvofendho hlavici obsahujici Eelist, jejiZ stény jsou
upravenj pro zachyceni hlavy 8roubu nebo matice., .

V praxi se vyskytuji ocelové konstrukce, je% jsou tvofeny dv&ma rovnob&inymi nosniky o
prdfezu tvaru U nebo I, pFfifemZ pédsnice téchto nosnikd leZi ve shodnych rovindch. Mezi t&mito
nosniky byvd nékdy z konstruk&nich &ﬁvodﬁ umistén Sroub, jeho? osa je rovnob&iZnd s nosniky.

Vyskytne-1li se nutnost umistit nosniky v mist& uloZeni Zroubu co nejbliZe k sob&, je
montdZ Sroubu nebo matice za pouZiti bEZného maticového klile velmi obti%nid nebo dplné v§10u4
€end, Mezi pdsnicemi obou nosnikf byvd toti% ndkdy jen tak mald mezera, ¥e neni mo%né pooto-~
€eni 3roubu nebo matice pomoci b&Zného maticového klife o takovy dhel, aby bylo moZno tento
maticovy k1li& p¥esadit znovu do vychozi{ polohy.

Uvedené nevyhody podstatn® zmenZuje ma;icov? k1i¢ tvofeny hlavici, k ni% je pFfipevnéno
rameno, pfifem# v hlavici je vytvo¥ena felist se st&nami upravenymi pro zachyceni hlavy &rou-
bu nebo matice a ke konci ramene je pevn¥ uchycen jeden konec rukojeti podle vynédlezu, jehoz
podstata spolivd v tom, Ze rameno je k rukojeti pFipevnéno v rovind kolmé na stdny &elisti
pod dhlem alfa o velikosti 60° az 75°, X

Vyhoda takto vytvoteného maticového klile spoivd v tom, %Ze s nim lze utahovat Srouby
nebo matice i ve znaén& stisnéném prostoru, tvofeném nap¥. dvdma k sobd pFivrdcepnymi nosniky
o prﬁfezu tvaru U nebo I. -

da pFipojeném vykrese je zndzorndn pfikiad provedeni maticového kli&e podle vyndlezu, kde
na obr. 1 je zndzornén ndrysny pohled na maticovy kli&, na obr. 2 ndrysny pohled na maticovy
k1i& nasazeny na Sroubu umisténém mezi dvEma nosniky o prlfezu tvaru U, a na obr., 3 ndrysny
pohled na alternativni provedeni maticového klice.

‘ Maticovy kli& 1 /obr. T/ je tvofen hlaviei 2, v nif je upravena &elist pro zachyceni hlavy
Sroubu nebo matice 7. Celist je zevnit¥ ohranifena st&nami 5. K hlavici 2 je pevni uchyceno

rameno 3. Konec ramene 3 je pevnd spojen s jednim koncem rukojeti 4, pfifemf rameno 3 s rukojeti
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4 svird v roving kolmé na stény 3 Zelisti dhel alfa o hodnoté 60° a3 75°, PEi praktickém prove-
deni maticového klide lze s vyhodou poufit zavfeny k1{i& na Eestxhrany,Jehoi rukojet 4 se v ro-
vind kolmé na st¥ny 5 Zelisti ohne o dhel o velikosti 105° a3z 120°. ‘Jind dprava maticového kli-
e 1 je zndzorn¥na na obr, 3. Hlavice 2 je .opatfena zndmfm mechanismem s rohatkou a zdpadkou.
P¥i jinéh provedeni mi¥e byt hlavice 2 opétféna jinym znémim volnob&hovym mechanismem. Ostatni
- Edstil zﬁstéva]x shodné s maticovym kilf&en 1 zndzornénym v pfededlém pf1k1adu provedeni. Pii
praktickd reallzacx lze v tomto pFipad¥ poufit napf¥. rehtaékovy k1i& na &tyfhrany, jehof ruko-
jet 4 se vzhledem k rameni 3 ohne o thel o velikosti 105° a%f 120°

i Mﬁticovi k1i& | se s vyhodou poufije p¥i montdii froubd nebo-matic 7 v prostoru ohrani-
feném napf. dvéma rovnob&%nymi nosniky 6 o prdfezu tvaru U, jejichZ pdsnice 1eii‘v; shodnych
rovindch Jobr. 2/. P¥i vfhodném provedeni maticového kliZe 1 je vzddlenost a ohybu, tj. vzdi-
lenost mista spojeni ramene 3 s rukojetf 4 od st¥edu Eelisti mend{ neZ vzdélenost b mezi
stfedem Sroubu nebo matice 7 a vzd4lendj¥im nosnikem 6. Maticovy k1iE 1 se nasadi na ¥roub
nebo matici 7 v poloze, kterg je zndzorndna plnymi farami na obr..2. Potom se pooto¥i do
polohy naznalené Zé4rkovani. Pomoci maticového klife 1 podle vynélezu se doséhne dhlu pootoée-

ni #roubu nebo matice 7 o vellkostl 110° az 120°
pREDMET VYNLALEZU

Maticovy kli&, tvofeny hlavxcl, obsahujfci Eellst se sténami upravenymi pro zachyceni
hlavy 3roubu nebo matice, ramenen, je% je prxpevnéno k hlaviei, a_-rukojeti, jejiZ jeden konec
je pevné uchycen ke konci ramene, vyznafeny tim, Ze ramenoe /3/ je k rukojeti /4/ ptipevnino
v roving kolmé na stdny /5/ ¥elisti pod dhlem /alfa/ o velikosti 60° az 75°
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