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Przedmiotem wynalazku jest uklad kinematycz-
ny lopatkowy pednika cykloidalnego.

W znanym ukladzie kinematycznym lopatkowego
pednika cykloidalnego Zrédiem ruchu wzglednego
lopatek pednika wzgledem wirnika pednikowego,
jest tarcza mimos$rodowa. W ukladzie tym tarcza
mimofrodowa zwigzana ze statorem pednika wy-
konuje ruch obrotowy z predkosScig katowa réwng
predkosci kgtowej wirnika, przy czym o$§ obrotu
jest przemieszczana w procesie sterowania pedni-
ka. W tym ukladzie ruch tarczy mimo$rodowej
zwigzanej z wirnikiem jest ruchem postepowym.
Sily sterujgce lopatkami pednika sg przekazywane
za pofrednictwem tarczy mimosrodowej. W tym
przypadku tarcza mimoS$rodowa spelnia podwo6jng
role, a mianowicie role elementu silowego central-
nego i role elementu sterowania, przy czym uklad
taki zapewnia zmiane wspélczynnika skoku jedy-
nie w zakresie X <1.

Celem wynalazku jest stworzenie nowego uktadu,
w ktérym zamiast tarczy mimosrodowej, spelniajg-
cej role centralnego elementu silowego i role ele-
mentu sterowania — zastosowano uklad kot zeba-
tych czolowych, ktéory to uklad jak wykazaly prze-
prowadzone badania i préby daje stalg pewno$é
pracy mechanizmu wymuszajacego zgdane ruchy
lcpatek pednika.

Cel ten zostal osiggniety przez nowy uklad we-
dlug wynalazku, w ktorym zastosowano nowe
rozwigzania konstrukcyjne wywolywania ruchu
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wzglednego lopatek. Wedlug wynalazku kazdej
z lopatek przyporzadkowane jest kolo zebate pro-
wadzace, przy czym kola prowadzgce poszczegdl-
nych topatek sg sprzezone z kotem zebatym central-

‘nym, ktére to kolo jest jednoczesSnie organem ste-

rowania kierunku naporu pednika, przy czym koto
centralne spelnia w tym przypadku dwie funkcje,
funkcje elementu silowego i funkcje elementu ste-
rowania. Jak wykazaly przeprowadzone badania
i proby funkcje te moga byé wykonane dzieki sta-
tej osi obrotu kota centralnego.

Uktad taki jakkolwiek nie zapewnia zmiany sko-
ku podczas pracy pednika, to jednak zapewnia cal-
kowicie zmiane kierunku naporu. Dlatego tez jego
zastosowanie ogranicza sie do tych bardzo cze-
stych przypadkoéow, gdzie regulacja skoku pednika,
podczas pracy, nie jest konieczna. Uklad ten umoz-
liwia nastawienie skoku w granicach O <>_{N <M,
gdzie: M>1; Xy 7 1. .

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schemat ukladu kinematycznego w
przekroju pionowym, a fig. 2 — schemat ukladu ki-
nematycznego w widoku z gory..

Uklad kinematyczny lopatkowy pednika cykloi-
dalnego stanowi kolo zebate centralne 7 zazebione
z kolami prowadzgcymi 5 zwigzanymi obrotowo
z wirnikiem 1, przy czym kazdej z lopatek 2 ped-
nika przyporzgdkowane jest jedno kolo prowadza-
ce 5. Z kolami prowadzacymi 5 polgczone sg, prze-
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suwnie — promieniowo, zabieraki 6 wspoéipracujgce
z kotami zebatymi 4 osadzonymi réwniez obrotowo
w wirniku 1. Z kolami zebatymi 4 zazebione sg
kota 3 polgczone sztywno z lopatkami 2.

Spos6b dzialania pednika cykloidalnego z zasto-
sowaniem ukladu kot zebatych wedlug wynalazku
jest nastepujgcy. Koto zebate centralne 7 pozostaje
podczas pracy pednika nieruchome. Z wirnikiem 1
pednika zwigzane sg kola prowadzgce 5 przypo-
rzagdkowane poszczegdélnym lopatkom 2. Kola pro-
Wadzace 5 obtaczajg sie po kole centralnym 7, przy
czym z kotami prowadzacymi 5 zwigzane sg za-
bieraki 6. Zabierak 6 jest polgczony z koltem pro-
wadzacym 5 przesuwnie wzdluz promienia, przy

~czym zmiana polozenia zabieraka 6 nastepuje jedy-

nie przy zatrzymanym pedniku.

Zmiana polozenia zabieraka 6 odpowiada zmianie
skoku pednika w przedziale O << >"<N <M, gdzie:
M>1; XN *+ 1.

57 485

10

15

4

Torem zabieraka 6 w ukladzie zwigzanym z wir-
nikiem 1 jest kolo. Zabierak 6 wprawia w ruch
wahadlowo-obrotowy lub jednokierunkowy obro-
towy niejednostajny — kolo zebate 4, a poprzez
kolo zebate 3 napedza lopatke 2.

Zastrzezenie patentowe

Uktad kinematyczny lopatkowy pednika cykloi-
dalnego, znamienny tym, ze stanowi go centralne
koto zebate (7) zazebione z kotami prowadzgcymi (5)
zwigzanymi obrotowo z wirnikiem (1), przy czym
kazdej z topatek (2) pednika przyporzadkowane jest
jedno kolo prowadzgce (5), z ktéorymi to kolami
prowadzacymi (5) zwigzane sg przesuwnie promie-
niowo zbieraki (6) wspoOlpracujgce z kotami zeba-
tymi (4) osadzonymi obrotowo w wirniku (1), a za-
zebiajacymi sie z kolami zebatymi (3) zwigzanymi
sztywno z lopatkami (2) pednika.
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