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DISPOSITIVO DE SUPORTE ANTERIOR
CAMPO DA INVENGAO

Esta invengdo refere¥se a um dispositivo de suporte
anterior para uso na indastria de cuidados de satde e
outros ambientes onde uma pessoa Sé€ inclina para frente, se
inclina para a frente repetidamente, e/ou se inclina para
frente por periodos egtendidos de tempo. Mais
especificamente, esta invencdo refere-se a um dispositivo
de suporte anterior para uso com uma cadeira dentéaria.

FUNDAMENTOS DA INVENGAO

Muitos individuos sofrem de dor e disfungdo lombar
provocadas por sSeus ambientes de trabalho ou outras
atividades didrias. Atividades repetitivas ou prolongadas
podem ser atribuidas como uma causa principal desta dor e
disfuncdo das costas. Tndividuos afetados devem modificar
drasticamente suas Aareas de trabalho a fim de continuar
seus trabalhos. Em muitos casos, as pessoas devem escolher
outro campo de emprego.

Um exemplo de tais individuos s&o o8 dentistas.
Dentistas gastam uma boa parte de seu dia de trabalho
inclinando-se sobre pacientes, éem uma posigdo curvada para
frente. Esta posigdo contribui para disfungdo de disco
inferior e/ou outros fatores dJue podem conduzir a dor e
incapacidade das costas. Para dentistas, a dor nas costas &
uma das causas principais de aposentadoria prematura.

Para aliviar tal dor nas costas, alguns dentistas se
voltam para a terapia figica. Outros tentam sustentar suas
costas enquanto no trabalho ao usar bracadeiras e almofadas
que se destinam a sustentar a coluna em uma posigdo

anatdédmica ereta. Estes dispositivos, contudo, sdo
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projetados para sustentar o individuo a partir da parte
posterior e deste modo ndo sdo eficazes para dentistas e
outros individuos que devem estar em uma posigdo curvada
para frente, ou uma posigdo de inclinacdo para frente, como
uma parte fundamental de seu trabalho ou outra atividade.

Sendo assim, hda a presente necessidade de um
dispositivo de suporte Jque possa sustentar uma coluna do
individuo, tronco e/ou corpo enguanto o individuo estiver
em uma posig¢do curvada para frente ou em uma posigdo de
inclinacdo para frente.

E necessario também um dispositivo de suporte dque
diminua a tensdo sobre a coluna inferior, mediana, €
superior experimentada por individuos enguanto em uma
posigdo curvada para frente ou uma posigdo devinclinagéo
para frente.

E necesgsario ainda um dispositivo de suporte que
estenda o© tempo produtivo de vindividuos que desempenham
atividades de inclinacdo para frente prolongadas OUu
repetitivas, ou atividades de curvatura para frente, como
parte de seus empregos ou atividades diarias.

SUMARIO DA INVENGAO

Resumidamente, esta invengao refere-se a um
dispositivo de suporte anterior para uso com uma cadeira
dentaria. O dispositivo de suporte anterior inclui um
adaptador preso 53 cadeira dentaria. Um primeiro conector
articuldvel, tal como uma junta esférica, é preso ao
adaptador. O dispositivo de suporte também inclui uma
primeira haste mével gue possui uma primeira extremidade e
uma segunda extremidade, com a primeira extremidade capaz

de engatar O primeiro conector articulavel e sendo capaz de
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articular em torno do mesmo. O dispositivo de suporte
inclui ainda um apoio almofadado contra O gual um usudrio
pode inclinar seu torso para sustentagdo. Um segundo
conector articulavel, tal como uma junta esférica, é preso
ao apoio almofadado. O dispositivo de suporte também inclui
uma segunda haste mdvel que possui uma primeira extremidade
e uma segunda extremidade, com a primeira extremidade capaz
de engatar o segundo conector articuldvel e sendo capaz de
articular em torno do mesmo. A segunda extremidade da
segunda haste mével & conectada de forma giravel a4 segunda
extremidade da primeira haste mbével. Por Gltimo, o
dispositivo de suporte inclui um mecanismo de acionamento
conectado as primeira e segunda hastes méveis. O mecanismo
de atuacdo permite que as primeira e segunda hastes moveis
sejam travadas em uma posigdo determinada para manter O
apoio almofadado em uma orientacdo desejada relativa a
cadeira dentéaria.

Em outra modalidade, a sustentagdo anterior inclui um
adaptador preso a uma cadeira dentaria. Uma primeira junta
esférica é presa ao adaptadoxr. O dispositivo de suporte
também inclui uma primeira haste mével gue possul uma
primeira extremidade e uma segunda extremidade. Um primeiro
copo de fricgdo é posicionado adjacente a primeira
extremidade da primeira haste mével. O primeiro copo de
friccio & capaz de engatar a primeira junta esférica de
modo a propiciar movimento de articulagdo em torno do mesmo
quando impelido em contato £irme com a primeira Jjunta
esférica por movimento da primeira Thaste moével. 0]
dispositivo de suporte inclui ainda um primeiro elemento de

conexdo gque possui uma primeira extremidade e uma segunda




10

15

20

25

30

4/48

extremidade. O primeiro elemento de conexdo partilha um
eixo geométrico central comum com a primeira haste mdvel. A
primeira extremidade do primeiro elemento de conexdo é
posicionada adjacente 4 segunda extremidade da primeira
haste mével e a segunda extremidade do primeiro elemento de
conexdo possuli uma superficie angulada. O dispositivo de
suporte também inclui um primeiro cotovelo que possui uma
primeira cavidade e uma segunda cavidade formadas no mesmo.
As primeira e segunda cavidades sdo alinhadas em um angulo
entre si e a primeira cavidade recebe o primeiro elemento
de conex3o. O dispositivo de suporte também inclui um apoio
almofadado. Uma segunda junta easférica & presa ao apoio
almofadado. O dispositivo de suporte inclui ainda uma
segunda haste mével que possui uma primeira extremidade e
uma segunda extremidade. O dispositivo de suporte também
inclui um segundo copo de friccdo posicionado adjacente a
primeira extremidade da segunda haste moével. O segﬁndo copo
de fricgdo & capaz de engatar a segunda junta esférica de
modo a propiciarlmovimento de articulagdo em torno da mesma
quando impelido em contato firme com & segunda junta
esférica por movimento da segunda haste mével.

O dispositivo de suporte anterior também inclui um
segundo elemento de conexdo due possui uma primeira
extremidade e uma segunda extremidade. O segundo elemento
de conexdo partilha um eixo geométrico central comum cowm a
segunda haste mével. A primeira extremidade do segundo
elemento de conexdo € posicionada adjacente a4 segunda
extremidade da segunda haste mével e a segunda extremidade
do segundo elemento de conexdo possui uma superficie

angulada. O dispositivo de suporte também inclui um segundo



10

15

20

25

30

5/48

cotovelo que possui uma primeira cavidade e uma segunda
cavidade formadas no mesmo. As primeira e segunda cavidades
s3o alinhadas em um &ngulo entre si e a primeira cavidade
recebe o segundo elemento de conexdo. A segunda cavidade
formada no segundo cotovelo & alinhada com a segunda
cavidade formada no primeiro cotovelo de modo que ambas as
segundas cavidades possuam O mMeSMO eixo geométrico central.

O dispositivo de suporte anterior possui ainda um
primeiro bloco que possui uma primeira extremidade e uma
segunda extremidade. O primeiro bloco & dimensionado para
ajustar-se confortavelmente na segunda cavidade formada no
primeiro cotovelo. O primeiro bloco possui uma cavidade
rosqueada formada no mesmo € uma segunda extremidade do
primeiro bloco possui uma superficie angulada que é capaz
de engatar com avsuperficie angulada do primeiro elemento
de conexdo. O dispositivo de suporte possui também um
segundo bloco que possui uma primeira extremidade e uma
segunda extremidade. 0 segundo bloco & dimensionado para
ajustar-se confortavelmente na segunda cavidade formada no
segundo cotovelo. O segundo bloco possui também uma
cavidade rosqueada formada através da mesma € a segunda
extremidade do segundo bloco possui uma superficie angulada
que é capaz de engatar com a superficie angulada do segundo
elemento de conexdo. Um talo rosqueado estende-se através
do segundo bloco e para dentro do primeiro bloco. O talo
rosqueado possui uma primeira extremidade e uma segunda
extremidade com a primeira extremidade terminando no
primeiro bloco e a segunda extremidade estendendo-se para
fora do segundo cotovelo.

Por fim, o dispositivo de suporte anterior inclui um
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puxador preso a segunda extremidade do talo rosqueado de
modo que o puxador seja girado em uma primeira diregdo, ©
talo rosqueado puxa a superficie angulada do primeiro bloco
contra a superficie angulada do primeiro elemento de
conex3o e puxa a superficie angulada do segundo Dbloco
contra a superficie angulada do segundo elemento de
conexdo. Isto, por sua vez, faz com gue OS primeiro e
segundo copos de friccdo travem firmemente contra as
primeira e segunda junta esféricas, respectivamente, €
mantenha o apoio almofadado em uma orientacdo desejada
relativa & cadeira dentéaria.

O objetivo geral desta invengdo €& propiciar um
dispositivo de suporte anterior para uso com uma cadeira
dentdaria. Um objetivo mais especifico desta inﬁengéo é
propiciar um dispositivo de suporte anterior gue possa ser
montado sobre a parte posterior de uma cadeira dentaria e
possa propiciar um apoio almofadado contra o dqual um
dentista possa inclinar seu torso 3 medida que se inclina
para frente sobre um paciente que esteja sentado na cadeira
dentaria.

outro objetivo desta invengao é propiciaf um
dispositivo de suporte anterior que seja facil de fabricar
e instalar sobre uma cadeira dentdria.

Ainda outro objetivo desta invencdo & propiciar um
dispositivo de suporte anterior que possa ser manipulado e
travado em posigdes diferentes a fim de acomodar as
diversas posigdes que um dentista possa assumir adjacentes
a um paciente que esteja sentado na cadeira dentéaria.

outros objetivos e vantagens da presente invengdo

tornar-se-do mais evidentes aqueles versados na técnica em
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vista da descrigiio que se segue e dos desenhos em anexo.

BREVE DESCRIGAO DOS DESENHOS

A Fig. 1A é uma vista em elevacdo lateral de uma
primeira modalidade de um dispositivo de suporte anterior
montado a uma cadeira dentaria.

A Fig. 1B & wuma vista em elevacdo lateral de um
dispositivo de suporte anterior diretamente montado na
parte posterior de uma cadeira dentéaria.

A Fig. 2A €& uma vista dianteira do dispositivo de
suporte anterior mostrado na Fig. 1A.

A Fig. 2B é& uma vista dianteira do dispositivo de
suporte anterior mostrado na Fig. 1B.

A Fig. 3A & uma vista em perspectiva de outra
modalidade de um dispositivo de suporte anterior montado em
uma escrivaninha.

A Fig. 3B & uma vista em perspectiva de ainda outra
modalidade de um dispositivo de suporte aﬁteriQr montado a
uma escrivaninha.

A Fig. 4 & uma vista em perspectiva de um dispositivo
de fixacdo alternativo para montar o dispositivo de suporte
anterior mostrado na Fig. 3 a outro objeto.

A Fig. 5 €& uma vista em perspectiva, parcialmente
explodida de outra modalidade de um dispositivo de suporte
anterior para uso em atividades tais como jardinagem.

A Fig. 6 €& uma vista em perspectiva, parcialmente
explodida de um acoplador Gtil em conexdo com o dispositivo
de suporte anterior.

A Fig. 7A é& uma vista em perspectiva de uma
caracteristica telescdpica dos suportes retos Gteis no

dispositivo de suporte anterior.
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A Fig. 7B é& uma vista em perspectiva, explodida da
caracteristica telescépica dos suportes retos mostrados na
Fig. 7A.

A Fig. 8 é& uma vista em perspectiva, parcialmente
explodida de um acoplamento e mecanismo de trava para uso
com o dispositivo de suporte anterior em combinagdo com uma
cadeira dentaria.

A Fig. 9A & uma Vvista lateral de ainda outra
modalidade de um dispositivo de suporte anterior em uso em
uma cadeira dentaria.

A Fig. 9B é uma vista lateral de outra variante dos
dispositivos de sustentagdo anteriores em uso em uma
cadeira dentaria.

A Fig. 10A é uma vista em perspectiva do dispositivo
de suporte anterior mostrado na Fig. 9A. |

A Fig. 10B & uma vista em perspectiva do dispositivo ,
de suporte anterior mostrado na Fig. 9B.

A Fig. 11 €& uma vista posterior do dispositivo de
suporte anterior mostrado na Fig. 9A.

A Fig. 12 & uma vista posterior de outra modalidade de
um dispositivo de suporte anterior em uso em uma cadeira
dentaria.

A Fig. 13A & uma vista em perspectiva de um par de
dispositivos de sustentacdo anterior utilizados em um
ambiente de linha de produgdo.

A Fig. 13B é uma vista em perspectiva de um par
variante de dispositivos de sustentacdo anterior utilizados
em um ambiente de linha de produgdo.

A Fig. 14 & uma vista explodida dos componentes de um

dispositivo de suporte anterior gque inclui um adaptador a
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ser preso & cadeira dentaria e ao apoio almofadado.

A Fig. 15 & uma vista reunida dos componentes do
dispositivo de suporte anterior mostrado na Fig. 14 com O
adaptador parcialmente gquebrado para mostraxr os
prendedores.

DESCRICAO DETALHADA DA INVENGAO

Em relacdo as Figs. 1A e 2A, um dispositivo de suporte
anterior 10 & mostrado due inclui um apoio almofadado 12,
um suportes angulado 14, € um suporte reto 16. O apoio
almofadado 12 pode articular com relagdo ao suporte
angulado 14. Esta de articulacdo é permitida devido &
presenga de um dispositivo de pivé tGnico ou multiaxial 19,
vide Fig. 2A.

Ainda em relagdo a Fig. 2A, © suporte angulado 14
estende-se em um dngulo a partir do suporte reto 16 de modo
que o apoio almofadado 12 esteja posicionado para sustentar
o profissional préximo a um paciente sentado em uma cadeira
dentaria 38. Um acoplador 18 é propiciado entre O guporte
angulado 14 € © suporte reto 16 para permitir que O apoio
almofadado 12 seja inclinado em gqualguer direcdo. Uma vez
que a posigdo angular do suporte angulado 14, com relagdo
ao suporte reto 16, & ajustada a uma posigdo desejada, ©
acoplador 18 pode ser utilizado para travar O suporte
angulado 14 nagquela posigdo desejada e orientacdo angular.

Em relacdo agora a Fig. 6, o acoplador 18 & mostrado.
O acoplador 18 inclui uma articulagdo egférica 20 e uma
trava de fricgdo de parafuso 22. A trava de fricgdo de
parafuso 22 inclui um retentor 23 ao gqual a extremidade

-

esférica do suporte angulado 14 €& inserida. Um parafuso 24

P

& projetado para ser parafusado em uma cavidade rosqueada
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formada na parede lateral do retentor 23. O parafuso 24
permite que o suporte angulado 14 seja travado em uma
posicdo ou orientagdo desejada. Outros dispositivos de
trava conhecidos por aqueles versados na técnica podem
também ser utilizados em lugar de, ou em combinag¢dao com,
uma trava de fricgdo de parafuso 22.

Em relacd3o novamente as Figs. 1A, bem como as Figs. 7A
e 7B, o suporte angulado 14 € O suporte reto 16 podem ser
ajustaveis em comprimento de modo que a disté@ncia entre O
apoio almofadado 12 e um paciente, gue estd sentado na
cadeira dentaria 38, possa ser variada conforme necessario.
Embora as Figs. 1A, 7A e 7B ilustrem ambos os suportes
angulado e reto, 14 e 16 respectivamente, coOmo sendo
ajustaveis em comprimento, é possivel também construir o
dispositivo de suporte anterior 10 de modo gue apenas um
dos dois suportes, 14 e 16, seja ajustavel. Para permitir
esta ajustabilidade, pelo menos um dos dois suportes, 14 €
16, incluiria um primeiro elemento de suporte 28 dJue
transporta uma trava de pino carregada por mola 35 e um
segundo elemento de suporte 30 que possuli diversos
orificios de ajuste 34 formados no mesmo. O primeiro
elemento de suporte 28 & mostrado nas Figs. 7A e 7B possui
um didmetro externo ligeiramente menor do que o didmetro
interno do segundo elemento de suporte 30. Esta diferenga
de tamanho permite que O primeiro elemento de suporte 28
deslize dentro do segundo elemento de suporte 30. O
primeiro elemento de suporte 28 & dimensionado para ser
recebido dentro do didmetro interno do segundo elemento de
suporte 30 e poder mover-se ou deslizar relativo ao segundo

elemento de suporte 30 de uma forma telescdpica.
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Conforme ilustrado nas Figs. 7A e 7B, ©OS primeiro e
segundo elementos de suporte, 28 e 30 respectivamente, s&o
elementos tubulares ocos. A medida que © primeiro elemento
de suporte 28 é deslizado para dentro do segundo elemento
de suporte 30, a trava de pino carregada por mola 35 &
avangada ao 1longo do comprimento do segundo elemento de
suporte 30 em tal orientacdo dos primeiro e segundo
elementos de suporte, 28 e 30 respectivamente, que a trava
de pino carregada por mola 35 ndo entra em alinhamento com
qualgquer dos orificios de ajuste 34. Esta acdo telescdpica
permite dque O comprimento global dos primeiro e segundo
elementos de suporte, 28 e 30 respectivamente, seja
ajustado. Um vez dque O comprimento desejado dos primeiro e
segundo elementos de suporte, 28 e 30 respectivamente, é
obtido, os primeiro e/ou segundo elementos de suporte, 28
e/ou 30, sdo re-orientados, novamente em uma maneira
convencional tal como por rotacdo relativa, para colocar a
trava de pino carregada por mola 35 em alinhamento com um
dos orificios de ajuste 34 . Quando isto ocorre, a trava de
pino carregada por mola 35 torce-se para dentro do
respectivo orificio de ajuste 34 do segundo elemento de
suporte 30, vide Fig. 7A. A trava de pino carregada por
mola 35 funciona para travar O primeiro elemento de suporte
28, em um comprimento desejado, ao segundo elemento de
suporte 30. Sendo assim, o comprimento global do
dispositivo de suporte anterior 10 pode ser variado ao
ajustaxr o comprimento de um ou ambos dos primeiro e segundo
elementos de suporte, 14 € 16 respectivamente.

Embora ndo mostrado nas Figs. 7A e 7B, ©O primeiro

elemento de suporte 28 pode ser propiciado com duas travas
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de pino carregadas por mola 35, uma em cada lado do
primeiro elemento de supoxrte 28. Por exemplo, as travas de
mola carregadas por mola 35 podem ser alinhadas 180 graus
afastadas entre si. De forma similar, o segundo elemento de
suporte 30 pode ser munido de duas fileiras ou conjuntos
opostamente alinhados de orificios de ajuste 34. As duas
fileiras ou conjuntos opostamente alinhados podem ser
alinhados aproximadamente 180 graus afastados em torno do
perimetro do segundo elemento de suporte 30. Em tal caso, ©
primeiro elemento de suporte 28 & mantido no comprimento
desejado pela interagdo de ambas as travas de pino
carregadas por mola 35 sendo inseridas em um par de
orificios de ajuste opostamente alinhados 34. O uso de duas
travas de pino carregadas por mola complementares 35 pode
propiciar wuma melhor caracteristica de engate de trava
entre os primeiro e segundo elementos de suporte, 28 e 30
respectivamente. Isto garantirda gue os primeiro e segundo
elementos de suporte, 28 e 30 respectivamente, permanecam
em um comprimento predeterminado.

Em relacdo agora as Figs. 1A, 2A e 8, o suporte reto
16 possui uma extremidade inferior 36 que & montada a um
trilho 37. O trilho 37 é posicionado adjacente & uma base
39 da cadeira dentaria 38. Conforme melhor mostrado na Fig.
8, a extremidade inferior 36 do suporte reto 16 & munida de
uma placa de deslizamento 40 para acoplar ou trilhar ao
longo do trilho 37. A placa de deslizamento 40 inclui um ou
mais pinos de trava elevados 41. Na Fig. 8, trés pinos de
trava 41 s3o representados. Contudo, conforme ira tornar-se
aparente adguele versado na técnica, gqualqguer ntimero de

pinos de trava 41 pode ser utilizado dependendo das
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necessidades especificas de cada um. O acoplamento e
deslizamento correspondente do suporte reto 16 ao longo do
comprimento do trilho 37 permitem que O dispositivo de
suporte anterior 10 e o apoio almofadado 12 sejam movidos
ao longo da base 39 da cadeira dentaria 38.

Para travar o suporte reto 16 em uma posigdo desejada
ao longo do trilho 37, uma trava controlada por pé 42 &
propiciada. A trava controlada por pé 42 inclui uma barra
de trava carregada por mola 43 € uma montagem de
articulacdo 46. A barra de trava carregada por mola 43
possui uma série de orificios de trava 44 formados na mesma
e um pedal 45 que se estende para fora a partir da mesma.
Quando o suporte reto 16 estda em uma posigdo travada no
trilho 37, a barra de trava carregada  por mola - 43 é
posicionada acima da placa de deslizam 40, com um ou mais
dos orificios de trava 44 que engatam com os respectivos
pinos de trava elevados 41l. Para liberar O suporte reto 16
da posigdo travada, © usuario pisa no pedal 45, fazendo
deste modo com que a barra de trava carregada por mola 43
articule em torno da montagem de articulacdo 46. Esta agdo
de articulacdo faz com que OS orificios de trava 44
desengatem dos pinos de trava 41. O suporte reto 16 pode em
seguida ser movido a uma nova posigdo ao longo do trilho 37
onde outros orificios de trava 44 sdo posicionados.acima
dos pinos de trava elevados 41 e s8o colocados em
alinhamento com os pinos de trava elevados 41. Para travar
o suporteAreto 16 em uma nova posigdo, © dentista ou outro
profissional meramente libera o pedal 45. Isto faz com dque
o pedal 45 e a barra de trava 43 caiam sobre a placa de

deslizamento 40 e permite gue OS orificios de trava 44
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engatem novamente com os pinos de trava elevados 41. Sendo
assim, a posicdo do dispositivo de suporte anterior 10 pode
ser mudada lateralmente, para a esquerda ou direita
conforme mostrado pelas setas na Fig. 8, para acomodar os
desejos do profissional relativos a um cliente sentado na
cadeira dentaria 38.

Em relacdo novamente a Fig. 1A, o apoio almofadado 12
pode ser utilizado por um dentista ou outro trabalhador,
tal como um higienista ou assistente dental, para inclinar
sobre um paciente enquanto desempenha trabalho dentario em
um paciente. Uma vez que o torso dianteiro do dentista ou
outro trabalhador & sustentado enguanto o mesmo estd nesta
curvatura, na diregao de posigdo de inclinacdo, a
quantidade de tens&o gue o mesmo experimenta em sua parte
posterior inferior, mediana e/ou superioxr é

substancialmente reduzida comparada & mesma posigdo sem O

dispositivo de suporte anterior 10. Uma vez que a

sustentacdo fornecida pelo dispositivo de suporte anterior
10 & anterior, o dentista ou profissional pode assumir
gqualgquer grau de inclinagdo para frente para realizar a
tarefa exigida em um paciente enquanto esta sendo
sustentado.

Uma vez que o suporte angulado 14 pode ser ajustado
com relacdo ao suporte reto 16, o apoio almofadado 12 pode
ser inclinado em qualquer de uma ampla variedade de
direcdes e orientagdes para acomodar um tipo ou género de
corpo especifico. A quantidade de almofadado presente no
apoio almofadado 12 pode ser variada para permitir que um
dentista ou profissional esteja confortavel a medida que o©

mesmo se inclina para frente contra o apoio almofadado 12.
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Dependendo da preferéncia e conforto do dentista ou
profissional, a altura, posigdo e orientagdo do apoio
almofadado 12 podem ser ajustadas para contatar a &area
abdominal, a &rea peitoral, ou qualguer &area anterior ou
lateral do dentista ou profissional.

Para utilizar o dispositivo de suporte anterior 10, ©
dentista ou profissional ajustara o éangulo do suporte
angulado 14, a altura do suporte angulado 14 e/ou o suporte
reto 16, e a posigdo do suporte reto 16 com relagdo a
cadeira dentaria 38. O dentista ou profissional travara em
seguida o dispositivo de suporte anterior 10 em uma posigdo
desejada e em seguida inclinara para frente contra O apoio
almofadado 12, de modo a ser capaz de propiciar agsisténcia
dentaria a um paciente sentado na cadeira dentédria 38. De
forma alternativa, o dentista ou profissional pode sentar
em uma cadeira localizada adjacente 3 cadeira dentéria 38 e
se inclinar contra o apoio almofadado 12 a fim de realizar
trabalho dentdario em um paciente. Uma vez que o dentista ou
profissional seja capaz de inclinar contra o apoio
almofadado 12, as tensdes posteriores normalmente
experimentadas pelo dentista ou profissional, embora em tal
posigdo inclinacdo para frente, s3o substancialmente
reduzidas, se nao completamente eliminadas.

Em relagdo agora as Figs. 1B, 9A, 9B, 10Aa, 10B, 11 e
12, modalidades alternadas de um dispositivo de suporte
anterior 10, 100 e 200 s&o mostradas para uso com uma
cadeira dentaria 38. 0os dispositivos de sustentagdo
anterior 100 e 200 sdo similares ao dispositivo de suporte
anterior 10 exceto pela relagdo espacial relativa a cadeira

dentaria 38 e sua mobilidade e ajustabilidade posicional
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relativa. Na Fig. 11, ao invés de prender o dispositivo de
suporte anterior 10 a uma base 39 da cadeira dentéaria 38,
ou ao piso, o dispositivo de suporte anterior 100 & fixado
a uma parte posterior 128 da cadeira dentaria 38. O
dispositivo de suporte anterior 100 pode ser girado a
partir de um lado da cadeira dentdria 38 para o outro lado
da cadeira dentaria 38. Esta capacidade de girar propicia
flexibilidade ao permitir dgue O dentista ou profissional
trabalhe em ambos os lados de um paciente que esteja
sentado na cadeira dentaria 38. O dispositivo de suporte
anterior 100 também permite gue o angulo, altura, e posigdo
de um apoio almofadado 102 sejam ajustados, propiciando
deste modo flexibilidade adicional. De forma alternativa, o
dispositivo de suporte anterior 10, 100 ou 200 pode ser
fixado a outras localizag¢bes na cédeira dentaria 38, tal
como a um lado da cadeira dentaria 38.

Ainda em relagdo as Figs. 9A, 10A, 11 e 12, o
dispositivo de suporte anterior 100 inclui o apoio
almofadado 102, um dispositivo de articulagdo 104, vide
Figs. 9A e 10A, um primeiro ou superior brago 106, um
segundo ou inferior braco 108, e uma placa de montagem 110.
A placa de montagem 110 & presa a parte posterior 128 da
cadeira dentaria 38. Nesta e outras modalidades adequadas,
o dispositivo de suporte anterior 100 pode ser fabricado
junto com a cadeira dentaria 38 ou pode ser adicionado a
cadeira dentaria 38 como um item pds-venda. Na Fig. 12, ©
dispositivo de suporte anterior 100 & representado como
sendo fabricado e montado como uma parte integral da
cadeira dentaria 38, ao invés de gendo um acegsdrio pds-

venda.
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Ainda em relac3o as Figs. 9A e 10A, o apoio almofadado
102 pode ser substancialmente idéntico ou similar ao apoio
almofadado 12 representado na Fig. 1A. Consequentemente, o
apoio almofadado 102 pode ser formado em diversos formatos
e tamanhos para acomodar um tipo de corpo e/ou género
especifico. O apoio almofadado 102 é fixado ao dispositivo
de articulacdo 104 através de um primeiro ponto de
articulacdo 112. O primeiro ponto de articulacdo 112 esta
situado prdximo a uma primeira extremidade do dispositivo
de articulagéo 104. De forma similar, a primeira
extremidade do brago superior 106 & fixada ao dispositivo
de articulacdoc 104 através de um segundo ponto de
articulacdo 114 situado proéximo a uma segunda extremidade
do dispositivo de articulagdo 104. O dispositivo de
articulacdo 104 permite dque a posigdo angular do apoio
almofadado 102 seja ajustada ao articular em torno dos
pontos de articulacdo 112 e 114. Uma vez dJue o apoio
almofadado 102 tenha sido ajustado a uma posigdo angular
desejada, a posigdo do apoio almofadado 102 pode ser
travada no lugar utilizando um prendedor 116 que esté
situado prdximo ao primeiro ponto de articulagdo 112 e
outro prendedor 117, situado prdximo ao segundo ponto de
articulag¢do 114. Os prendedores 116 € 117 s8o ilustrados
como parafusos. Ccontudo, os prendedores 116 e 117 podem ser
qualgquer tipo de parafusos, acoplamentos, Jgrampos etc.
conhecidos daqueles versados na técnica. Além disso, oS
prendedores 116 e 117 podem sexr idénticos ou similares
entre si ou podem ser inteiramente diferentes entre si.
outros métodos para fixar O apoio almofadado 102 ao

primeiro ou superior brago 106 s&o também possiveis e sédo
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contemplados como estando dentro do ambito desta invengdo.
Voltando-se a aten¢do para a Fig. 10A, a altura do
dispositivo de suporte anterior 100 pode ser ajustada. Uma
forma de fazer isto & propiciar um prendedor e arranjo de
fenda sobre os bragos superior e inferior, 106 e 108
respectivamente. Conforme ilustrado, uma segunda

-

extremidade do braco superior 106 & munida de uma primeira
fenda 118. A segunda extremidade do brago superior 106 é
guiada ao 1longo de um ou mais trilhos 131 que estdo
situados em uma primeira extremidade do brago inferioxr 108.
Uma vez gque a altura seja obtida, um prendedor 112 é
inserido na primeira fenda 118 e para dentro de um orificio
propiciado na primeira extremidade do bracgo inferioxr 108,
prendendo deste modo o brago superior 106 em uma altura
desejada com relagdo ao brago inferior 108. O prendedor 122
& mostrado como um parafuso. Contudo, o prendedor 122 pode
ser qualquer tipo de parafuso, grampo ou dispositivo de
acoplamento conhecido dagueles versados na técnica. Tais
métodos para fixar os brag¢os superior e inferior, 106 e 108
respectivamente, entre si s8o possiveis e sdo contemplados
como estando dentro do &mbito da invengado.

O fenda e arranjo de parafuso, conforme mostrados na
Fig. 10A, permitem gue o dispositivo de suporte anterior
100 seja girado, a partir de um lado da cadeira dentaria 30
ao outro. De forma desejavel, o dispositivo de suporte
anterior 100 pode girar aproximadamente 120 graus de cada
lado de um eixo geométrico vertical da cadeira dentaria 38.
Isto permite gue o apoio almofadado 102 seja posicionado
sobre cada lado da cadeira dentaria 38. Deveria sex

observado que o dispositivo de suporte anterior 100 ndo se
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limita aos 120 graus porém poderia ser projetado para girax
através de uma faixa mais ampla ou inferior, se desejado.
Em relacdo novamente a Fig. 11, © brago inferior 108
contém uma fenda 124 e um prendedor 126 gue coopera com a
fenda 124 formada na placa de montagem 110. A fim de
ajustar a posigdo angular do dispositivo de suporte
anterior 100, o prendedor 126 & afrouxado e a posigdo
angular do apoio almofadado 102 & ajustada. Uma rotagdo do
apoio almofadado 102 para a esquerda de um eixo geométrico
central vertical Y-Y de aproximadamente 60 graus é
representada em linhas pontilhadas. Uma vez dJue O apoio
almofadado 102 tenha sido movido ou girado para sua nova
posigdo desejada, ©O prendedor 126 & novamente apertado.
Este arranjo permite gue O dispositivo de suporte anterior
100 seja travado em uma posig8o especifica, propiciando
deste modo flexibilidade ao permitir gue O dentista ou
profissional trabalhe em cada lado de um paciente que
esteja sentado na cadeira dentaria 38. Além de ser capaz de
ajustar a posigdo angular do dispositivo de guporte
anterior 100, a altura do dispositivo de suporte anterior
100 também pode ser ajustada. Isto pode ser conseguido ao
mover ou deslizar o brago inferior 108 para cima ou para
baixo através da fenda 124 e em seguida apertar O prendedor
126 uma vez dJue a altura desejada seja obtida. Esta acgdo
permite que © apoio almofadado 102 seja ajustado em altura
para adequar-se as necessidades especificas de cada um.
Ainda em relagdo as Figs. O9A, 10A e 11, a placa de
montagem 110 & mostrada sendo presa ou fixada a parte
posterior 128 da cadeira dentdria 38 e O dispositivo de

suporte anterior 100 & fixado a placa de montagem 110. De
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forma alternativa, o dispositivo de suporte anterior 100
pode ser montado em outras localizacdes na cadeira dentaria
38. Por exemplo, o dispositivo de suporte anterior 100 pode
ser preso a um lado da cadeira dentaria 38, &a uma
superficie inferior da cadeira dentdria 38, ou mesmo a uma
superficie superior da cadeira dentaria 38. Enquanto a
placa de wmontagem 110 é representada como estando
posicionada substancialmente no centro da parte posterior
128 da cadeira dentaria 38, a placa de montagem 110 poderia
ser posicionada em gualgquer lugar na parte posterior 128 da
cadeira dentéaria 38. Por exemplo, a placa de montagem 110
poderia ser alinhada para longe do eixo geométrico central
vertical Y-Y, se desejado.

Em relacdo especificamente a Fig. 10A, a placa de
montagem 110 & mostrada sendo presa a parte posterior 128
da cadeira dentdria 38 por quatro prendedores 130. Um
ntmero inferior ou um nimero maior de prendedores 130 pode
ser utilizado, se desejado. Os prendedores 130 podem Ser
parafusos, tais como parafusos de maquina, cavilhas, pinos
etc. ou qualqﬁer outro tipo de prendedores conhecidos
dagqueles versados na técnica. Na Fig. 104, cada um dos
quatro prendedores 130 estd situado prdximo a um canto da
placa de montagem em formato de quadrado 110.

Em relacdo novamente a Fig. 12, outra modalidade &
representada para montar o dispositivo de suporte anterior
100 na cadeira dentéria 38. conforme estabelecido acima, ©
dispositivo de suporte anterior 100 pode ser montado na
cadeira dentéria 38 durante fabricagdo de equipamento
original da cadeira dentaria 38 ou poderia ser um produto

pdés-venda. Na Fig. 12, o©0 dispositivo de suporte anterior
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100 & fixado & parte posterior 128 da cadeira dentaria 38
utilizando uma base giravel 132. A base giravel 132 pode
ser integralmente formada com o quadro da cadeira dentaria
38 ou pode ser um elemento separado que & preso a cadeira
dentaria 38 apds fabricagdo. A base girdvel 132 pode estar
situada no centro da parte posterior 128 da cadeira
dentdaria 38, conforme mostrado, ou pode ser posicionada em
qualgquer lugar na parte posterior 128 da cadeira dentaria
38. Se desejado, a base giravel 132 pode ser presa a outras
localizacdes na cadeira dentaria 38, por exemplo a um lado
da cadeira dentaria 38 ou uma superficie inferior da
cadeira dentaria 38.

A base giravel 132 inclui uma estrutura de rotagidao dque
permite que o dispositivo de suporte anterior 100 seja
girado, conforme indicado por linhas pontilhadas, de um
lado da cadeira dentaria 38 ao outro. Em uma modalidade, o
dispositivo de suporte anterior 100 pode ser girado para
cima até aproximadamente 60 graus & partir do eixo
geométrico central vertical Y-Y. Esta capacidade em girar
permite que O dispositivo de suporte anterior 100 seja
posicionado sobre cada lado da cadeira dentdria 38. Deveria
ser observado que o dispositivo de suporte anterior 100 ndo
& limitado aos 120 graus de movimento mencionados acima.

Além de ser capaz de ajustar a posigdo angular do
dispositivo de suporte anterior 100, a altura do
dispositivo de suporte anterior 100 poderia serxr também
ajustada. Isto poderia ser conseguido ao deslizar © brago
inferior 108 ao longo da fenda 124. Uma vez gue o brago
inferior 108 esteja situado em uma posigdo desejada, um

prendedor 134, que passa através da fenda 124 e para dentro
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da cadeira dentaria 38, pode ser travado em posigdo. Isto
propicia flexibilidade ao permitir Qque O dentista ou
profissional trabalhe em cada lado de um paciente sentado
na cadeira dentaria 38, ou detras do paciente. O prendedor
134 & mostrado como um parafuso. contudo, o prendedor 134
pode ser dqualquer tipo de parafuso, grampo, acoplamento ou
outro mecanismo conhecido daqueles versados mna técnica.
Além disso, outros métodos para travar o dispositivo de
suporte anterior 100 em uma posigdo desejada sdo possiveis.

Retornando novamente as Figs. 1A, 2A, oA, 9B, 104,
10B, 11 e 12, os dispositivos de sustentag¢do anterior 10,
100 e 200 sdo ilustrados coOmo sendo fixados & cadeira
dentaria 38. A cadeira dentaria 38 & projetada para
permitir que um paciente sente na cadeira 38 enguanto um
dentista, profissional e/ou assistente estdo posicionados
adjacentes a cadeira dentaria 38 de modo a permitir tratar
o paciente. A cadeira dentaria 38 possui um perimetro
projetado guando considerado em vista plana. As modalidades
acima identificadas ilustram ajuste lateral do dispositivo
de suporte anterior 10, 100 e 200 ao longo daguela porgao
do perimetro projetado que se estende em torno da parte
posterior 128 da cadeira dentaria 38.

Voltando a atengdo agora as Figs. 1B, 2B, 9B e 10B,
ocutra modalidade de um dispositivo de suporte anterior 200
& representada para Uuso com a cadeira dentaria 38. O
dispositivo de suporte anterior 200 é similar aqueles
discutidos acima pelo fato de due propicia sustentagdo de
torso, tronco, oOu COIrpo superior para O ugsudrio durante

acontecimentos ou atividade profissional ou vocacional.

contudo, o dispositivo de suporte anterior 200 difere
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daqueles representados em figuras anteriores pelo fato de
que realiza relagdes espaciais alternativas com relagdo a
cadeira dentaria 38. O dispositivo de suporte anterior 200
também difere com relag3o & mobilidade posicional e
ajustabilidade dos dispositivos de sustentac¢do acima
discutidos 10 e 100.

Como o dispositivo de suporte anterior 100 mostrado na
Fig. 11, o dispositivo de suporte anterior 200 é& fixado a
parte posterior 128 da cadeira dentaria 38 e pode também
ser girado de um lado da cadeira dentaria 38 a outro. Isto
propicia flexibilidade ao permitir que O dentista,
profissional e/ou assistente trabalhe em ambos os lados de
um paciente que estad sentado na cadeira dentdria 38. Além
disso, o dispositivo de suporte anterior 200 também permite
gue mais de um dentista, profissional e/ou assistente
individualmente trabalhe em lados opostos do paciente
enquanto cada um se reveza utilizando o dispositivo de
suporte anterior 200. O dispositivo de suporte anterior 200
pode ser girado ou ajustado de modo a ser posicionado

relativo aos lados esguerdo ou direito da cadeira dentéaria

38, conforme necessario. Além disso, O dispositivo de
suporte anterior 200 permite gque O angulo, altura, €
posigdo do apoio almofadado 102 sejam ajustados,
propiciando deste modo flexibilidade adicional. Como ©
dispositivo de suporte anterior 100, O dispositivo de

suporte anterior 200 pode sex montado sobre a cadeira
dentaria 38 durante fabricacdo de eguipamento original da
cadeira dentdria 38 ou poderia ser um produto pds-venda.

O dispositivo de suporte anterior 200 permite

ajustabilidade infinita tornando-o deste modo adequado para
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sustentar um torso ou tronco da pessoa em um nimero
relativamente grande de circunstincias e posig¢des. Em
outras palavras, o dispositivo de suporte anterior 200 &
adaptado e configurado para ser ajustado de modo dgque o
apoio almofadado 102 resida em um numero infinito de planos
de orientacg¢do e posigdo, conforme desejado pelo usuério.

O dispositivo de suporte 200 inclui um apocio
almofadado 102, a placa montada 110, primeiro e segundo
suportes articuldveis 119A e 119B com um cotovelo situado
entre os mesmos, primeira e segunda juntas esféricas 120A e
120B que podem estar na forma de articulagdes esféricas, um
talo 214 e um puxador 224. A placa de montagem 110 inclui
uma primeira por¢do 209 que & montada & parte posterior 128
da cadeira dentdria 38 e uma segunda porgdo 210 conectada a
parede externa da primeira porgdo 209. A segunda porg¢do 210
da placa de montagem 110 inclui uma cavidade rosqueada 212,
vide Fig. 9B, que se estende para dentro de uma parede
lateral 213 da segunda porgdo 210. Sendo assim, a cavidade
rosqueada 212 estende-se ao longo de um plano gque &
geralmente paralelo ao plano definido pela parte posterior
128 da cadeira dentaria 38. A cavidade rosqueada 212
permite fixag3o do suporte 119A e a articulagdo esférica
120A & placa de montagem 110.

Ainda em relag¢do a Fig. 9B, o suporte 119A €& um
elemento rigido alongado, geralmente oco com primeira e
segunda extremidades. A primeira extremidade do suporte
119A é parcialmente esfericamente sobressaltada e define
uma porc¢do externa da articulacdo esférica 120A. A cavidade
oca do suporte 119A aloja uma cunha e um eixo na mesma. A

segunda extremidade do suporte 119A inclui uma cavidade
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transpassada transversa e parcialmente define uma junta em
cotovelo. O comprimento do suporte 119A pode variar porém
corresponderda a dist8ncia entre a placa de montagem 110 e a
junta em cotovelo. Como o suporte 119A, o suporte 119B é
também um elemento rigido alongado geralmente oco com
primeira e segunda extremidades. A primeira extremidade do
suporte 119B estd situada prdxima a segunda extremidade do
suporte 119A e inclui uma cavidade transpassada transversa
e parcialmente define a junta em cotovelo. A cavidade oca
do suporte 119 aloja uma cunha mével e um eixo. A segunda

extremidade do suporte 119A & parcialmente esfericamente

sobressaltada e define a porgdo externa da articulagdo

esférica 120B. O comprimento do suporte 119B pode também

variar porém correspondera a distdncia entre a Jjunta em
cotovelo e o apoio almofadado 102.

Na Fig. 9B, cada umas das articulacgdes esféricas 120A
e 120B & acoplamento do tipo soquete e esfera que permite
posicionamento multiaxial substancial dos respectivos
componentes conectados ao mesmo. Em outras palavras,
diversas modalidades das articulagdes esféricas 120A e 120B
definem esfera de trava de friccdo e mecanismos de
acoplamento de soquete. A primeira articulagdo egsférica
120A inclui uma porgdo esférica 121 e uma porgdo de sodquete
123. A porc¢do esférica 121 inclui uma protusdo rosgqueada do
tipo macho 125 que & rosqueada na cavidade rosqueada 212 da
placa de montagem 110. A porgdo de soguete 123 da
articulacdo esférica 120A & uma porgdo esfericamente
sobressaltada da primeira extremidade do suporte 119A. A
porcdo de sogquete 123 possui uma cavidade cujas dimensdes,

configuragdes, e caracteristicas de superficie interna
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correspondem de forma prdxima as dimensdes, configuragao, e
caracteristicas de superficie externa da porcdo esférica
121. Conseqlientemente, a porgdo esférica 121 pode articular
dentro da porgdo de soguete 123 e ser seletivamente travada
dentro da porgdo de soquete 123. A segunda articulagdo
esférica 120B também inclui uma porgdo esférica 127 e uma
porgdo de soquete 129. A porgdo esférica 127 inclui um talo
214 que se projeta a partir da mesma. A extremidade oposta
do talo 214 & fixada &a superficie posterior do apoio
almofadado 102. A porgdo de soguete 129 da articulagdo
esférica 120B & uma porgdo esfericamente sobressaltada da
segunda extremidade do suporte 119B. Como agquela da
articulacdo esférica 1204, a porgdo de soquete 123 possui
uma cavidade cujas dimensodes, configuragao, e
caracteristicas de superficie externa correspondem agquelas
da porgdo esférica 127. Consequentemente, a porgdo esférica
127 pode articular-se dentro da porc¢do de soquete 129 e ser
seletivamente travada dentro da porg¢do de soquete 129.
Ainda em relagdo a Fig. 9B, a junta em cotovelo E
inclui por¢des dos suportes 119A e 119B e do puxador 224.
designadamente, a Jjunta em cotovelo E inclui a segunda
extremidade do suporte 119A e a primeira extremidade do
suporte 119B. As extremidades respectivas dos suportes 119A
e 119B estdo situadas adjacentes entre si e sdo adaptadas e
configuradas para articular entre si. Na montagem completa,
as cavidades de passagem das respectivas extremidades dos
suportes 119A e 119B s3o registradas em alinhamento coaxial
entre si. A estrutura oca dos suportes 119A e 119B permitenm
que uma haste ou eixo estenda-se através de cada um. Os

dois suportes 119A e 119B s30 fixados de modo gue possam
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articular entre si. Além disso, o puxador 224 é conectado
em cada um dos suportes 119A e 119B e a uma extremidade das
hastes ou eixos posicionados na mesma de modo a apertar e
travar as juntas esféricas 120A e 120B em uma orientacgdo
desejada.

Ainda em relacdo a Fig. 9B, o puxador 224 pode ser
gqualgquer de uma variedade de puxadores convencionais,
manuseios, e/ou niveladores. O tipo especifico de puxador
224 selecionado pode variar dependendo do ambiente de uso
de finalidade especifica de cada um. 0 puxador 224 pode ser
girado em uma diregdo horaria ou em uma direcdo anti-
horaria para apertar ou afrouxar as juntas ou interfaces de
acoplamento do dispositivo de suporte anterior 200. Sendo
assim, ao girar o puxador 224 em uma diregdo horaria, pode-
se apertar e restringir movimento da junta em cotovelo, a
primeira articulacdo esférica 120A e a segunda articulagdo
esférica 120B. Esta agéo essencialmente fixa O dispositivo
de suporte anterior 200 inteiro em uma orientagao
predeterminada. Quando o puxador 224 & girado em uma
direcdo anti-horéria, a conexdo dentre a junta em cotovelo,
a primeira. articulagdo esférica 120A e a segunda
articulacdo esférica 120B sera afrouxada. Um método
adequado para fixar a junta em cotovelo, a primeira
articulacgdo esférica 120A e a segunda articulacdo esférica
120B & ao girar o puxador 224 em uma direcdo horaria. Esta
acdo faz com que a extremidade de cada uma das hastes ou
eixos, posicionados dentro dos suportes 119A & 119B, avance
axialmente. Isto, por sua Vez, faz com que a porgdo
esférica 121 assente firmemente dentro da porgdo de soquete

123 e que a porgao esférica 127 assente firmemente dentro



10

15

20

25

30

28/48

da porc¢do de sogquete 129. A medida gue o puxador 224 é
girado na diregdo horaria uma guantidade adicional, as
porgdes esféricas 121 e 127 travardo em porgdes de soquete,
123 e 129 respectivamente.

Consequentemente, 3 medida que o puxador 224 é
apertado, cada um dos eixos avanga axialmente através do
interior oco do respectivo suporte 119A e 119B.
Correspondentemente, as extremidades dos eixos fazem
interface com e empurram as cunhas dJue, por sua vez, fazem
interface de forma friccional com as porgdes esféricas 121
e 127 das articulacgdes esféricas 120A e 120B. Em outras
palavras, na montagem completa do dispositivo de suporte
anterior 200, cada uma das articulacdes esféricas 120A e
120B & esfera de trava de fricgdo e dispositivos de
acoplamento de soquete.

ouando o puxador 224 & girado longe O suficiente, os
eixos e as cunhas avangam, suficientemente longe, pelo que
a forca aplicada pelas cunhas as porgdes eaféricas 121 e
127 das articulagdes esféricas 120A e 120B é
suficientemente grande em magnitude para impedir moviwmento
ndo desejado dos componentes de junta de articulagado
esférica. Além disso em tal momento, as hastes € eixos
posicionados dentro dos suportes 119A e 119B avangarao
suficientemente longe através dos suportes 119A e 119B,
extraindo deste modo as extremidades de cada haste ou eixo
em contato entre si e impedindo seu movimento indesejado
com relacdo entre si. 8Sendo assim, em tal momento, 2a
montagem inteira do digpositivo de suporte anterior 200 &
fixada em uma orientagdo desejada.

Para ajustar o dispositivo de suporte anterior 200, ©
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usuadrio meramente afrouxa o puxador 224 ao gird-lo em uma
direcdo anti-horaria. Ao afrouxar suficientemente O puxador
224, o usuario pode superar as forcas de fricgdo e engate
entre os respectivos componentes das articulacdes esféricas
120A e 120B, e o cotovelo. Esta ac¢do permitira dque O
usuario ajuste a posigdao relativa do apoio almofadado 102 a
uma nova posigdo e orientacdo. O usuério poderia em seguida
apertar novamente O dispositivo de supoxrte anterior 200 ao
girar o puxador 224 em uma diregdo horaria e em seguida
prosseguir com inclinagdo contra © apoio almofadado 102
para aliviar a tensdo em seus misculos das costas.

Deveria ser observado que outros métodos e
estrutura(s) correspondente (s8) para prender diversas juntas
de conexdo 830 considerados como estando bem dentro do
ambito desta invengdo. Como um exemplo, & medida que ©
puxador 224 é girado na direcdo horaria e ©O dispositivo de
suporte anterior 200 & apertado, © mesmoO pode afundar um
pistdo que avanga para dentro de uma cavidade ou cilindro,
deslocando um volume de fluido hidréulico. o fluido
hidraulico deslocado, por sua vez, desloca as cunhas,
empurrando as cunhag em contato com as porgdes esféricas
121 e 127 das articulacdes esféricas 120A e 120B
respectivamente. Esta acdo travara ou fixara o dispositivo
de suporte anterior 200 em uma orientagdo desejada. Deveria
ser evidente aqueles versados na técnica que dispositivos
eletromecédnicos, tais como um Se€rvo motor, poderiam ser
utilizados para operar O puxador 224.

A presente invencdo ndo & limitada a utilizar ©
dispositivo de suporte anterior 10, 100 ou 200 com uma

cadeira dentdaria. O dispositivo de suporte anterior 10, 100
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ou 200 pode ser benéfico em outros ambientes nos quais
individuos que gastam tempo substancial em uma posigao
curvada para frente, ou inclinagdo para frente. Exemplos de
alguns outros ambientes incluem mas ndo sao limitados a: um
cirurgifio, um médico, um guiropratico, um agente funerario,
um tatuador etc. Além disso, um técnico de laboratdrio, uma
pessoa sentada em um computador, um trabalhador industrial,
um trabalhador em linha de montagem, um joalheiro ou pessoa
contradria gque gaste muito de seu dia inclinando sobre um
banco pode beneficiar-se da presente invencdo. Além disso,
a presente invengdo pode ser 4til a outros, tais como
individuos que inclinam para frente sobre uma parte
superior de balcdo, escrivaninha ou banco de trabalho
durante o curso de um dia.

Em relacgdo agora a Fig. 3A, um dispositivo de suporte
anterior 48 & mostrado para uso com uma escrivaninha, uma
estacdo de computador, uma mesa ou um banco de trabalho 50.
O dispositivo de suporte anterior 48 inclui um apoio
almofadado 52 e um suporte reto 54. Para ajustar o é&angulo
do apoio almofadado 52, uma articulacdo esférica (ndo
mostrada) com uma trava de fricgédo de parafuso (ndo
mostrada) , porém = conforme representada na Fig. 6, é
propiciada entre o apoio almofadado 52 e o e o suporte reto
54. O suporte reto 54 & também munido de uma caracteristica
telescépica similar o qual foi descrito nas Figs. 7A e 7b.
A caracteristica telescépica similar permite que ©O apoio
almofadado 52 do dispositivo de suporte anterior 48 seja
ajustavel em altura. Para permitir que a posigdo lateral
horizontal do suporte reto 54, com relacgdo a escrivaninha

50, seja ajustada, a extremidade inferior do suporte reto
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54 & munida de um deslizamento 62. Além disso, a
escrivaninha 50 é munida de um trilho 64. O deslizamento 62
corre longo do trilho 64 de uma forma convencional. Quando
se deseja travar o suporte reto 54 em uma certa posigdo ao
longo do trilho 64, uma trava de fricgd3o 68 & engatada. De
forma alternativa, a extremidade inferior do suporte reto
54 pode ser munida de uma montagem do tipo “grampo-C” 70,
vide Fig. 4. O grampo 70 em cooperagdo com uma articulagédo
de Fjunta esférica, pode montar o dispositivo de suporte
anterior 48 diretamente na borda da escrivaninha, estagdo
de computador, mesa ou banco de trabalho 50.

O dispositivo de suporte anterior 10, 48, 100 e 200 é
também Util em conexdo com uma variedade de passatempos
recreacionais e outras atividades mndo vocacionais. Tais
atividades incluem, mas nio se limitam a: trabalho manual,
criagdo de trabalhos artisticos, restaura¢do de arte,
leitura, trabalho com agulhas, diversas atividades de
cidadios idosos gue sao acompanhados por uma inclinada para
frente, e similares. Fornecida a descrigdo aqui, a
estrutura necesséria para propiciar sustentacdo a partir de
uma base ao usudrio pode agora ser prontamente projetada e
fabricada por aquele versado na técnica para uma ampla
variedade de tais atividades, por exemplo, atividades
vocacionais, néo vocacionais, recreacionais, e/ou outras
atividades.

Em relacdo agora a Fig. 3B, um dispositivo de suporte
anterior 49 & ilustrado para uso com uma escrivaninha, uma
estagdo de computador, uma mesa ou um banco de trabalho 50.
O dispositivo de suporte anterioxr 49 & similar ao

dispositivo de suporte anterior 200 que foi descrito em uso
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na cadeira dentdria 38, vide Fig. 1B. Consequentemente,
usuidrios do dispositivo de suporte anterior 49 utilizam a
mesma maneira do dispositivo de suporte anterior 200,
apenas com uma escrivaninha, uma estagdo de computador, uma
mesa, ou um banco de trabalho 50 e no ambiente de uso final
correspondente.

Em relacdo agora a Fig. 5, uma modalidade adicional de
um dispositivo de suporte anterior 80 é representada para
uso em atividades recreacionais ou de trabalho gue podem
incluir mas ndo s3o limitadas a: jardinagem ou atividades
envolvendo ajoelhar, agachamento, abaixamento etc. 0]
dispositivo de suporte anterior 80 inclui um apoio
almofadado 82, um suporte reto ajustavel 84, e um pedal 86
situado na extremidade inferior do suporte reto 84. Um
brago ou tira de ombro 88 propicia um meio sem mdos para
transportar o dispositivo de suporte anterior 80. Isto
permite que o usuario do dispositivo de suporte anterior 80
mude posi¢des sem o uso de suas maos.

O dispositivo de suporte anterior 80 pode ser munido
de um primeiro acoplamento 90 situado entre o apoio
almofadado 82 e o suporte reto 84. O primeiro acoplamento
90 permite que o &ngulo do apoio almofadado 82 seja variado
com relacdo ao suporte reto 84. Além disso, um segundo
acoplamento 92 pode também ser propiciado dque esteja
situado entre o suporte reto 84 € O pedal 86. Cada um dos
primeiro e segundo acoplamentos, 90 e 92 respectivamente,
pode assumir a forma de uma articulacdo esférica com uma
trava de fricgdo de parafuso, similar aquela mostrada na
Fig. 6. O suporte reto 84 pode também ser munido de uma

caracteristica telescoépica, conforme mostrado nas Figs. 7A
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e 7B, para permitir dque a altura do suporte reto 84 seja
ajustada.

Voltando-se agora a atengdo para a Fig. 13A, um par de
digpositivos de sustentag¢do anterior 10A e 10B é

representado em uso em um ambiente de fabricagdo. Conforme

utilizado aqui, os termos “fabricacao”, wfabricar”, e
similares se referem a uma ampla variedade de
transformagdes feitas pelo homem de matéria, incluindo
transformacdes fisicas, quimicas, elétricas ~ou outras

transformagdes ou materiais, incluindo mas nio limitado a,

montagem de partes maltiplas, ou combinagio de partes.
ZFabricagao” e “fabricar” incluem tais atividades como
modificar pegas de trabalho, montar partes de pegas

mGltiplas e/ou sub-montagens em montagens de sub-montagens
de préximo nivel, € operagdes dJue incluam ambas as partes
de pega de montagem & modificacdo de peca de servico e/ou
sub-montagens juntos.

O par de dispositivos de sustentacdo anterior 10A e
10B & montado em uma borda dianteira de uma linha de
produgdo 136. A 1inha de produgdo 136 inclui um espago ou
base de trabalho alongado 137. O espag¢o de trabalho ou base
alongado 137 pode ser um quadro de sustentagdo estrutural
gue possua uma superficie superior, tal como uma parte
superioxr de mesa. De forma alternativa, o espago ou base de
trabalho 137 pode ser um cinto conversor no gual uma ou
mais pegas de trabalho 138 estejam dispostas. O espago ou
base de trabalho 137 nio tem de ser uma superficie plana ou
lisa porém poderia ser uma gsuperficie de recorte mna gqual
uma ou mais pegas de trabalho 138 sejam sustentadas. Além

disso, © espago ou base de trabalho 137 poderia incluir um
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ou mais pinos, ganchos, correntes, quadros, bem como uma
ampla variedade de outras estruturas conhecidas daqueles
versados na técnica, que podem ser utilizadas como um
suporte para as pegas de trabalho 138.

Deveria ser observado gue mesmo Jue apenas um par de
dispositivos de sustentacdo anterior 10A e 10B seja
descrito acima, aquele versado na técnica reconheceria que
gqualguer de diversos dos dispositivos de sustentagdo
anterior pode ser utilizado com uma linha de produgdo 136.

O par de dispositivos de sustentacgdo anterior 10A e
10B & montado na borda dianteira do espago ou base de
trabalho 137, em localizagdes espagadas ao lorigo do
comprimento da 1linha de produgdo 137. cada um do par de
dispositivos de sustentacdo anterior 10A e 10B inclui um
apoio almofadado 12 sustentado sobre um suporte reto 54, O
suporte reto 54 possui uma trava de fricgdo 68 posicionada
em torno de sua extremidade inferior. A trava de fricgao
68, por sua vez, & sustentada por um trilho 64. Quando a
trava de fricgdo 68 esta em uma posigdo destravada, tornar-
se-a4 capaz de deslizar ao longo do comprimento do trilho
64. Esta conexdo permite que O apoio almofadado 12 seja
movido horizontalmente ao 1longo do trilho 64 de modo a
ajustar sua posigdo relativa ao espago ou base de trabalho
137. Além disso, a altura do suporte reto 54 pode também
ser ajustada ao utilizar orificios de ajuste 34 e travas de
pino carregadas por mola 35, similares aquelas descritas
acima nas Figs. 7A e 7B.

Além dos ajustes horizontal e vertical descritos
acima, o apoio almofadado 12 pode também articular sobre

uma estrutura de articulag¢do (ndo mostrada) gue esteja
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situada entre o suporte reto 54 e o apoio almofadado 12.
Tal articulacdo geralmente articulab o apoio almofadado 12
em torno de um eixo geométrico que é geralmente alinhado
com o comprimento da linha produg¢do 136.

Ainda em relacdo & Fig. 13A, o apoio almofadado 12
possui uma borda dianteira 140, uma borda posterior 142, e
uma superficie superior 144 situada entre as bordas
dianteira e posterior, 140 e 142 respectivamente. A

capacidade de cada um dos apoios almofadados 12 em

‘articular permite que um trabalhador aproxime o dispositivo

de suporte anterior 10A e 10B da parte posterior e incline
seu torso contra a superficie superior 144. O &angulo do
apoio almofadado 12 pode ser ajustado com relagdo a um
plano horizontal, para geralmente encaixar o Aangulo de
inclinacdo do torso do trabalhador, de modo a propiciar um
suporte confortavel. O apoio almofadado 12 & geralmente
alinhado com a parte dianteira de um torso do trabalhador,
alcancando deste modo O contato superficie a superficie
maximo entre o torso do trabalhador e a superficie superior
144 do apoio almofadado 12. A area de superficie do apoio
almofadado 12 propicia deste modo uma distribuig8io muito
confortavel do peso corporal do trabalhador, peso de seu
torso, de modo a aliviar tensdes nas costas.

Em alguns casos, permite-se que © apoio almofadado 12
articule dinamicamente em tempo real, sendo assim para
ajustar continuamente O dngulo do apoio almofadado 12 aos
movimentos do corpo do trabalhador & medida que ©
trabalhador aplica peso sobre O apoio almofadado 12. Em
outras circunsténcias, o apoio almofadado 12 & travado em

uma orientacido fixa uma vez que a orientacdo desejada seja
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alcancada. Em ambos os casos, o trabalhador inclina para
frente, descansando seu peso corporal superior sobre o
apoio almofadado 12 de modo a ser capaz de trabalhar
confortavelmente em pegas de trabalho 138 avan¢ando na
linha de produgdo 136.

Conforme mencionado acima, a base 137 pode ser
qualquer fundagdo a partir da qual o apoio almofadado 12 é
sustentado. A base 137 pode estar situada abaixo do apoio
almofadado 12, estar situada acima do apoio almofadado 12,
ou estar situada em qualqguer orientagdo, incluindo
horizontal, vertical, ou qualguer angulo entre as mesmas. A
base 137 pode possuir uma ampla variedade de configuragdes
desde que a base 137 propicie uma fundacdo a partir da qual
o apoio almofadado 12 seja sustentado. Consequentemente, a
base 137 pode ser, por exemplo, O préprio piso, um suporte
montado em piso, um suporte montado em teto, um suporte
montado em parede, um suporte montado sobre uma estrutura
que é montada no piso, no teto, ou em uma parede. A base
137 pode ser um objeto substancialmente macigo gque &
estabilizado a partir do piso, do teto, ou de uma parede.
Um exemplo de uma base 137 & uma cadeira pesada, tal como a
cadeira dentaria 38, um quadro que sustenta uma estagdo de
trabalho, ou similares.

Em relacdo agora a Fig. 13B, outra modalidade de um
par de dispositivos de sustentacdo anterior 10A’ e 10B’ é
mostrada para uso em um ambiente de produg¢do, desigando ao
longo da linha de produgdo 136. Cada um do par de
dispositivos de sustentacdo anterior 10A’ e 10Bf é similar
ao dispositivo de suporte anterior 200 descrito em relagdo

~

3 cadeira dentaria 38, vide Fig. 1B, ou ao dispositivo de
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suporte anterior 49 descrito em relagdo ao dispositivo de
escrivaninha, estagdo de computador, mesa, Ou banco de
trabalho 38, ou a escrivaninha, estacdo de computador, mesa
ou banco de trabalho 50, apenas em um ambiente de uso final
de produgdo.

Em relacdio as Figs. 14 e 15, um dispositivo de suporte
anterior 230 é mostrado para uso com a cadeira dentédria 38,
conforme ilustrado na Fig. 1B. O dispositivo de suporte
anterior 230 inclui um adaptador 232 que pode ser direta ou
indiretamente préso 3 cadeira dentaria 38. Normalmente, ©
adaptador 232 & preso a placa de montagem 110 posicionada
na parte posterior da cadeira dentéaria 38, vide ag Figs.
1B, 2B, 9B e 10B. Um prendedor 234 & representado nas Figs.
14 e 15, porém normalmente, dois ou mais prendedores 234
serio utilizados. O prendedor 234 & ilustrado como um
parafuso de maguina porém poderia ser gqualquer tipo de
prendedor conhecido daqueles versados na técnica.

O dispositivo de suporte anterior 230 também inclui
uma primeira junta esférica 236 que € presa ao adaptador
232. Conforme ilustrado, uma cavidade rosqueada 238 pode
ser trabalhada no adaptador 232 € um pino rosqueado 240
pode sex rosqueado para dentro do mesmo. Da mesma forma,
uma-cavidade.rosqueada 242 pode ser tabalhada para dentro
de uma porgdo de talo da junta esférica 236. A cavidade
rosqueada 242 recebera a extremidade livre do pino
rosqueado 240. ao parafusar ©O pino rosqueado 240 na
cavidade rosqueada 242 formada na junta esférica 236, e em
seguida parafusar o restante do pino rosqueado 240 na
cavidade rosqueada 238, 2 junta esférica 236 pode ser presa

ao adaptador 232.
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O dispositivo de suporte anterior 230 inclui ainda uma
primeira haste mdvel 244 que possui uma primeira
extremidade 246 e uma segunda extremidade 248. De forma
desejavel, a primeira haste mbével 244 & uma haste
cilindrica alongada dJue possui um didmetro exterior
uniforme 250. Contudo, a primeira haste mével 244 poderia
ser formada com qualgquer secdo transversal geometricamente
formada desejada, incluindo mas nao limitada a: um
tridngulo, um gquadrado, um reténgulo, um pentdgono, um
hexdgono, um circulo, um oval etc.

Um primeiro copo de friccdo 252 & posicionado
adjacente a primeira extremidade 246 da primeira haste
mével 244. O primeiro copo de fricgdo 252 €& capaz de
engatar a primeira junta esférica 236 de modo a propiciar
movimento de articulagdo em torno do mesmo guando impelido
em contato apertado com a primeira junta esférica 236 por
movimento da primeira haste mével 244. O primeiro copo de
fricgdo 252 pode ser mantido em posigdo na primeira junta
esférica 236 por -um anel de retengao, nio wmostrado, Sse
necessario. Deveria ser observado também dque O primeiro
copo de fricgdo 252 possui uma superficie cédncava 254 que &
dimensionada e formada para combinar com uma porgdo da
periferia exterior da junta esférica 236.

O dispositivo de suporte anterior 530 também inclui um
primeiro elemento de conexao 256 que possul uma primeira
extremidade 258 e uma segunda extremidade 260. O primeiro
elemento de conexdo 256 partilha um eixo geométrico central
comum X—X com a primeira haste mével 244. A primeira
extremidade 258 do primeiro elemento de conexdo 256 &

posicionada adjacente a segunda extremidade 248 da primeira
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haste mével 244 e a segunda extremidade 260 do primeifo
elemento de conexdo 256 possui uma superficie angulada 262.
A superficie angulada 262 pode ser formada em um &ngulo
entre aproximadamente 15 graus € aproximadamente 75 graus
relativos ao eixo geométrico central X—X. Mais
desejavelmente, a superficie angulada 262 pode sér formada
em um angulo entre aproximadamente 30 graus e
aproximadamente 60 graus relativos ao eixo geométrico
central X—X. Ainda mais desejavelmente, a superficie
angulada ~ 262 pode ser formada em um &ngulo entre
aproximadamente 35 graus e aproximadamente 55 graus
relativos ao eixo geométrico central X—X. Mais
desejavelmente, a superficie angulada 262 pode ser formada
em um angulo de aproximadamente 45 graus relativos ao eixo
geométrico central X—X.

Em relacdo agora a Fig. 15, © dispositivo de suporte
anterior 230 também inclui um primeiro cotovelo 264 due
possui uma primeira cavidade 266 e uma segunda cavidade 268
formadas no mesmo. As primeira e segunda cavidades, 266 €
268 respectivamente, sdo alinhadas em um angulo entre si. O
dngulo pode ser qualquer de diversos graus entre 1 grau e
179 graus. De forma desejavel, o éangulo esta entre
aproximadamente 45 graus € aproximadamente 135 graus. Mais
desejavelmente, O angulo & um &ngulo reto de 90 graus. A
primeira cavidade 266 & de um tamanho gsuficiente para
receber um primeiro elemento de conexdo 256.

O dispositivo de suporte anterior 230 inclui ainda um
tubo exterior 270 gque encerra a primeira haste moével 244. O
tubo exterior 270 possul um dismetro interno 272 que ¢&

dimensionado para ser ligeiramente maior do que o didmetro
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externo 250 da primeira haste mével 244. Por exemplo, O
didmetro interno 272 do tubo exterior 270 pode ser
dimensionado para ser aproximadamente 0,0025 cm maior do
que o didmetro exterior 250 da primeira haste mével 244. De
forma desejavel, o didmetro interno 272 do tubo exterior
270 pode serx dimensionado para Ser aproximadamente 0,0088
cm maior do gque o didmetro exterior 250 da primeira haste
mével 244. Ao trabalhar para aproximar tolerdncias e ao
utilizar graxa seca & silicone, pode-se eliminar a
necesgidade de esteios.

O dispositivo de suporte anterior 230 também possui
uma protegdo oca 274 dque cobre a junta esférica 236 e ©
primeiro copo de friccdo 252. A protegdo oca 274 & primeiro
posicionada no lugar sobre a primeira junta egsférica 236 e
o primeiro coOpo de fricgdo 252 e em seguida o tubo exterior
270 & deslizado sobre a primeira haste mével 244. A
extremidade oposta do tubo exterior 270 & dimensionada para
encaixar de forma confortavel na primeira cavidade 266
formada no primeiro cotovelo 264. Deveria ser observado dque
a protegéo oca 274, o tubo exterior 270 e O primeiro
cotovelo 264, quando montados, ndo mudardo em comprimento.

Em relacgdo novamente a Fig. 14, ©O dispositivo de
suporte anterior 230 inclui ainda um apoio almofadado 276.
O apoio almofadado 276 inclui uma placa posterior 278 e um
elemento almofadado ou acolchoado 280 preso a placa
posterioxr 278. O elemento almofadado ou acolchoado 280 pode
ser construido a partir de diversos materiais, incluindo
mas ndo limitado a: espuma, espuma de célula fechada,
espuma de célula aberta, algoddo, poliuretano, plastico

macio, estopa, linho partido ou cénhamo, dJuaisquer fibras
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naturais ou sintéticas etc. O elemento almofadado ou
acolchoado 280 pode ser preso & placa posterior 278 por
meios conhecidos daqueles versados na técnica, incluindo
mas ndio limitados a: costura, por adesivo, por cola, por
uma conexio meclnica, por uma conexdo quimica etc.

O dispositivo de suporte anterior 230 inclui ainda uma
segunda junta esférica 282 presa a placa posterior 278 do
apoio almofadado 276. A segunda junta esférica 282 pode ser
fixada & placa posterior 278 de uma maneira similar
conforme foi wutilizado para prender a primeira junta
esférica 236 ao adaptador 232. De forma alternativa, a
segunda junta esférica 282 poderia ser soldada a placa
posterior 278.

O dispositivo de suporte anterior 230 também inclui
uma segunda haste mdovel que possui uma primeira extremidade
286, uma segunda extremidade 288 e um didmetro externo 290.
De forma desejavel, a segunda haste mével 284 é uma haste
cilindrica alongada gque possui um diametro externo uniforme
290. Contudo, a segunda haste mdvel 284 poderia ser formada
com qualquer segdo transversal geometricamente formada,
incluindo mas ndo limitada a: um tridngulo, um quadrado, um
retdngulo, um hexagono, um circulo, um oval etc.

Um segundo copo de fricgdo 252 é posicionado adjacente
3 primeira extremidade 286 da segunda haste mdvel 284. O
segundo copo de fricgdo 292 & capaz de engatar a segunda
junta esférica 282 de modo a propiciar movimento de
articulagdo em torno do mesmo quando impelido em contato
firme com a segunda junta esférica 282 por movimento da

segunda haste mdvel 284. 0 segundo copo de fricgao 292 pode

ser mantido em posigdo na segunda junta esférica 282 por um
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anel de retencdo, ndo mostrado, se necessario. Deveria ser
observado também gque o segundo copo de fricgdo 292 possuil
uma superficie cdncava 294 dJue & dimensionada e formada
para combinar com uma porgdo da periferia exterior da
segunda junta esférica 282.

O dispositivo de suporte anterior 230 também inclui um
segundo elemento de conexdo 296 gue possui uma primeira
extremidade 298 e uma segunda extremidade 300. O primeiro
elemento de conexdo 296 partilha um eixo geométrico central
comum X;—X; com a segunda haste mével 284. A primeira
extremidade 298 do segundo elemento de conexdo 296 é
posicionada adjacente 3 segunda extremidade 288 da segunda
haste mével 284 e a segunda extremidade 300 do segundo
elemento de conexdo 296 possui uma superficie angulada 302.
A superficie angulada 302 pode ser formada em um &angulo
entre aproximadamente 15 graus e aproximadamente 75 graus
relativos ao eixo geométrico central X1—X1. Mais
desejavelmente, a superficie angulada 302 pode ser formada
em um dngulo entre aproximadamente 30 graus e
aproximadamente 60 graus relativos ao eixo geométrico
central X;—X:. Ainda mais desejavelmente, a superficie
angulada 302 pode ser formada em um &angulo entre
aproximadamente 35 graus € aproximadamente 55 graus
relativos ao eixo geométrico central Xq9—X1. Mais
desejavelmente, a superficie angulada 302 pode ser formada
em um &angulo de aproximadamente 45 graus relativos ao eixo
geométrico central X;—Xi.

Em relagdo novamente a Fig. 15, © dispositivo de
suporte anterior 230 também inclui um segundo cotovelo 304

que possui uma primeira cavidade 306 e uma segunda cavidade
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308 formadas no mesmo. As primeira e segunda cavidades, 306
e 308 respectivamente, sao alinhadas em um angulo entre si.
O angulo pode ser qualquer de diversos graus entre 1 grau e
aproximadamente 179 graus. Desejavelmente, O angulo & entre
aproximadamente 45 graus € aproximadamente 135 graus. Mais
desejavelmente, o angulo & um &angulo reto de 90 graus; A
primeira cavidade 306 é& de um tamanho suficiente para
receber o segundo elemento de conexdo 296. A segunda
cavidade 308 é& alinhada com a segunda cavidade 268 formada
no primeiro cotovelo 264 de modo que ambas das segundas
cavidades 268 e 308 possuam O MeSMO eixo geométrico central
Y—Y. O eixo geométrico central Y—Y & arrumado perpendicular
ao eixo geométrico central XX e X1—Xi1.

O dispositivo de suporte anterior 230 1nclu1 ainda um
tubo exterior 310 que encerra a segunda haste movel 284. O
tubo exterior 310 possui um didmetro interno 312 que é
dimensionado para sexr ligeiramente maior do gue o diametro
externo 290 da segunda haste mével 284. Por exemplo, ©O
difmetro interno 312 do tubo exterior 310 pode ser
dimensionado para ser aproximadamente 0,0025 cm maior do
que o diametro exterior 290 da segunda haste moével 284. De
forma desejavel, © diadmetro intermno 312 do tubo exterior
310 pode ser dimensionado para Ser aproximadamente 00,0088
cm maior do dque O didmetro exterioxr 290 da segunda haste
mével 284. Ao trabalhar para aproximaxr tolerdncias e ao
utilizar graxa seca a silicone, pode-se eliminar a
necessidade de esteios.

O dispositivo de suporte anterior 230 também possui
uma protegdo oca 314 que cobre a junta esférica 282 e ©

gegundo copo de fricgdo 292. A protegdo oca 314 & primeiro
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posicionada no lugar sobre a segunda junta esférica 282 e O
segundo copo de fricgdo 292 e em seguida o tubo exterior
310 & deslizado sobre a segunda haste mével 284. A
extremidade oposta do tubo exterior 310 & dimensionada para
encaixar de forma confortavel na primeira cavidade 306
formada no segundo cotovelo 304. Deveria ser observado que
a protegdo oca 314, O tubo exterior 310 e O segundo
cotovelo 304, gquando montados, nio mudardo em comprimento.
Em relacdo novamente a Fig. 14, O dispositivo de
suporte anterior 230 inclui ainda um primeiro bloco 316 que
possui uma primeira extremidade 318 e uma segunda
extremidade 320. O primeiro bloco 316 é& dimensionado para
ajustar-se confortavelmente dentro da referida segunda
cavidade 268 formada no primeiro cotovelo 264. O primeiro
bloco 316 possui uma cavidade rosqueada 322 formada na
mesma. A cavidade rosqueada 322 estende-se completamente
através do primeiro bloco 316. Se desejado, poder-se-ia
trabalhar a cavidade rosqueada 322 para ser uma cavidade
cega. A segunda extremidade 320 do primeiro bloco 316
possui uma superficie angulada 324 que & capaz de engatar-
se com a superficie angulada 262 do primeiro elemento de
conexdo 256. A superficie angulada 324 pode Se€r formada em
um &ngulo entre aproximadamente 15 graus € aproximadamente
75 graus relativos ao eixo geométrico central Y—Y. Mais
desejavelmente, a superficie angulada 324 pode ser formada
em um adngulo entre aproximadamente 30 graus e
aproximadamente 60 graus relativo ao eixo geométrico
central Y-Y. Ainda mais desejavel, a superficie angulada
324 pode ser formada em um dngulo entre aproximadamente 35

graus e aproximadamente 55 graus relativo ao eixo
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geométrico central Y-Y. Mais desejavelmente, a superficie
angulada 324 pode ser formada em um adngulo de
aproximadamente 45 gJraus relativo ao eixo geométrico
central Y-Y. O Aangulo da superficie angulada 324 do
primeiro bloco 316 deveria ser trabalhado de modo a
combinar com a superficie angulada 262 do primeiro elemento
de conexao 256.

Em relac¢do novamente as Figs. 14 e 15, © dispositivo
de suporte anterior 230 inclui ainda um segundo bloco 326
que possui uma primeira extremidade 328 e uma segunda
extremidade 330. O segundo bloco 326 é& dimensionado para
ajustar-se confortavelmente na segunda cavidade 308 formada
no segundo cotovelo 304, vide Fig. 15. O segundo bloco 326
possui uma cavidade rosqueada 332 formada completamente
através do mesmo. A segunda extremidade 328 do segundo
bloco 326 possul uma superficie angulada 334 que é capaz de
engatar com a superficie angulada 302 do segundo elemento
de conexdo 296.

voltando-se novamente para a Fig. 14,.0 dispositivo de
suporte anterior 230 inclui ainda um talo rosqueado 336 que
se estende completamente através do segundo bloco 326 €
para dentro do primeiro bloco 316. O talo rosqueado 336
possui uma primeira extremidade 338 e uma segunda
extremidade 340. A primeira extremidade 338 do talo
rosqueado 336 entra na cavidade rosgqueada 322 formada no
primeiro bloco 316 e termina dentro desta cavidade
rosqueada 322. De forma alternativa, a primeira extremidade
338 do talo rosgueado 336 poderia tocar com a primeira
extremidade 318 do primeiro Dbloco 316. A segunda

extremidade 340 do talo rosgqueado 336 estende-se
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completamente através da cavidade rosqueada 332 formada no
segundo bloco 326 e estende-se para fora a partir do
segundo cotovelo 304. Um puxador 342 & preso a segunda
extremidade 340 do talo rosgqueado 336. A medida que o
puxador 342 & girado em uma primeira diregdo, por exemplo,
em uma direc3o horaria, o talo rosqueado 336 puxa a
superficie angulada 324 do primeiro bloco 316 contra a
superficie angulada 262 do primeiro elemento de conexdo 256
e puxa a superficie angulada 334 do segundo bloco 326
contra a superficie angulada 302 do segundo elemento de
conexdo 296. Isto faz com gue as primeira e segunda hastes
méveis, 244 e 284 respectivamente, movam-se para a esquerda
nas Figs. 14 e 15 e empurrem OS primeiro e segundo cCOpos de
fricgdo, 252 e 292 respectivamente, também para a esquerda.
Isto por sua vez faz com gue OS primeiro e segundo COpOS,
252 e 292 respectivamente, travem contra as primeira e
segunda juntas esféricas, 236 e 282 respectivamente. AO
fazer isso, o apoio almofadado 276 & travado em uma
orientacdo desejada relativa a cadeira dentaria 38.

Ainda em relacdo a Fig. 14, um contato egférico 344 &
mostrado sendo posicionado entre a primeira extremidade 328
e do segundo bloco 326 e © puxador 342. O contato esférico
344 permite que O puxador 342 gire de uma forma suave
relativa ao segundo bloco 326. Conforme estabelecido acima,
o puxador 342 pode ser girado em sentido horario para
apertar as conexdes entre O primeiro elemento de conexdo
258 e o primeiro bloco 316 e a conexio entre o segundo
elemento de conexdo 296 e O segundo bloco 326. A medida que
o puxador 342 & progressivamente virado em sentido horario,

as conexdes sio apertadas e isto faz com que a primeira
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haste mével 244 mova-se para a esquerda e faga com gue o
primeiro copo de friccdo 252 engate firmemente com a
primeira junta esférica 236. Simultaneamente, a segunda
haste mével 284 também se movera para a esquerda e fara com
que o segundo copo de friccdo 292 engate firmemente com a
segunda junta esférica 282. Conseqglientemente, ao apertar o
puxador Unico 342, O usuario do dispositivo de suporte
anterior 230 pode travar os diversos componentes em uma
posigdo determinada. Quando o usuario do dispositivo de
suporte anterior 230 deseja mover O apoio almofadado 276
para uma orientacg¢do diferente, O mesSmo gira o puxador 342
em uma direcdo anti-horaria e esta acgdo afrouxa O engate
entre o primeiro elemento de conexdo 256 e o primeiro bloco
316 e o engate entre O segundo elemento de conexdo 296 e o
segundo bloco 326. A medida que isto ocorre, a primeira
haste mével 244 move-se para a direita e o engate entre O
primeiro copo de fricgdo 252 e a primeira junta esférica
236 é& relaxada. Simultaneamente, a segunda haste movel 284
também se move para a direita e © engate entre O segundo
copo de fricgdo 292 e a segunda Jjunta esférica 282 &
relaxada. O usudrio pode reposicionar O apoio almofadado
276 e em seguida apertar O puxador 342 conforme descrito
acima.

Novamente referindo-se a Fig. 15, um disco de fricgdo
346 & posicionado entre o0S primeiro e segundo cotovelos,
264 e 304 respectivamente. 0 disco de fricgdo 346 pode
facilitar a rotagdo entre OS primeiro e segundo cotovelos,
264 e 304 respectivamente, de uma maneira suave. O disco de
fricgdo 346 pode ser construido de diversos materiais

conhecidos dagueles versados na técnica. De forma
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desejavel, o disco de fricgdo 346 é formado a partir de um
material que possui superficies suaves. O material pode ser
duro ou macio. Exemplos de materiais dgue podem ser
utilizados para construir o disco de fricgdo 346 incluem
porém ndo s3o limitados a: pléastico, Dborracha, metal,
espuma, espumas de cé&lulas duras, grafite etc.

Embora a invencdo tenha sido descrita em conjunto com
diversas modalidades especificas, entende-se dgque muitas
alternativas, modificagdes e variacgdes tornar-se-3ao
evidentes aqueles versados na técnica a luz da descrigdo
anterior. Conseqlientemente, esta invengdo destina-se a
abranger todas tais alternativas, modificagdes e variagdes
gue caiam dentro do espirito e ambito das reivindicag¢des .em

anexo.
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REIVINDICAGOES

1. Dispositivo de suporte anterior para uso com uma

cadeira dentéaria, caracterizado pelo fato de compreender:

a) um adaptador preso a referida cadeira dentaria;

b) um primeiro conector articulavel preso ao referido
adaptador;

c) uma primeira haste mével gue possui uma primeira
extremidade e uma segunda extremidade, a referida primeira
extremidade engatando O referido conector articulavel
capaz de articulacdo em torno do mesmo;

d) um apoio almofadado contra o qual o usudrio pode
inclinar seu torso para sustentacgdo;

e) um segundo conector articulavel preso ao referido
apoio almofadado;

f) uma segunda haste mével gue possui uma primeira
extremidade e uma segunda extremidade, a referida primeira
extremidade engatando e} referido segundo conector
articuladvel e capaz de articulagdo em torno do mesmo, a
referida segunda extremidade da referida segunda haste
mével sendo conectada de forma giravel a referida segunda
extremidade da referida primeira haste mével; e

g) um mecanismo de acionamento conectado as referidas
primeira e segunda hastes méveis que permite que as
referidas primeira e segunda hastes méveis sejam travadas
em uma posigdo determinada para manter o referido apoio
almofadado em uma orientagdo desejada relativa & referida
cadeira dentéaria.

2. Dispositivo de suporte anterior, de acordo com a

reivindicagdo 1, caracterizado pelo fato do referido

mecanismo de acionamento incluir um talo rosgueado dJue
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possui uma primeira extremidade e uma segunda extremidade,
o referido talo unindo a referida primeira haste mével a
referida segunda haste mwmével e a referida segunda
extremidade possuindo um puxador preso a mesma de modo que
o referido puxador seja girado em uma primeira diregdo, as
referidas primeira e segunda hastes méveis s8o travadas em
uma posig¢do determinada.

3. Dispositivo de suporte anterior de acoxdo com a

reivindicacdo 1, caracterizado pelo fato de compreender

ainda um primeiro copo de fricgdo posicionado adjacente as
referidas primeira e segunda hastes méveis, o referido
primeiro copo de fricgdo engatando o referido primeiro
conector articuldvel de modo a propiciar movimento de
articulag¢do em torno do mesmo guando impelido em contato
com o referido primeiro conector articulavel por movimento
da referida primeira haste mdvel.

4. Dispositivo de suporte anterior, de acordo com a

reivindicacdo 1, caracterizado pelo fato de compreender

ainda um primeiro elemento de conexdo que possui uma
primeira extremidade e uma segunda extremidade, o referido
primeiro elemento de conexio partilhando um eixo geométrico
central comum com a referida primeira haste movel, a
referida primeira extremidade do referido primeiro elemento
estando posicionada adjacente a referida segunda
extremidade da referida primeira haste mével e a referida
segunda extremidade do referido primeiro elemento de
conexdo possuindo uma superficie angulada.

5. Digpositivo de suporte anterior, de acordo com a

reivindicagdo 4, caracterizado pelo fato de compreendexr

ainda um primeiro cotovelo que possui uma primeira cavidade
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e uma segunda cavidade formadas no mesmo, as referidas
primeira e segunda cavidades sendo alinhadas em um dngulo
entre gi, a referida primeira cavidade recebendo o referido
primeiro elemento de conexao.

6. Dispositivo de suporte anterior, de acordo com a

reivindicacdo 1, caracterizado pelo fato de compreendexr

ainda um segundo copo de fricgdo posicionado adjacente a
referida primeira extremidade da referida segunda haste
mével, o referido segundo COpPO de fricc¢do engatando O
referido segundo conector articulével de modo a propiciar
movimento de articulagdo em tormno do mesmo quando impelido
em contato com o referido segundo conector articulavel por
movimento da referida segunda haste movel.

7. Dispositivo de supoxrte anterior, de acordo com a

reivindicagdo 1, caracterizado pelo fato de compreender

ainda um segundo elemento de conexdo gue possuili uma
priméira extremidade e uma segunda extremidade, o referido
segundo elemento de conexdo partilhando um eixo geométrico
central comum com a referida segunda haste mdvel, a
referida primeira extremidade do referido segundo elemento
de conexdo estando posicionada adjacente a referida segunda
extremidade da referida segunda haste mével e a referida
segunda extremidade do referido segundo elemento de conex&do
possuindo uma superficie angulada.

8. Dispositivo de suporte anterior, de acordo com &

reivindicagdo 7, caracterizado pelo fato de compreender

ainda um segundo cotovelo que possuli uma primeira cavidade
e uma segunda cavidade formada no mesmo, as referidas
primeira e segunda cavidades estando alinhadas em um dngulo

entre si, a referida primeira cavidade recebendo o referido
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segundo elemento de conexdo, a referida segunda cavidade
formada no referido segundo cotovelo egtando alinhada com a
referida segunda cavidade formada no referido primeiro
cotovelo de modo que ambas as referidas segundas cavidades
possuam © mesmo eixo geométrico central.

9. Dispositivo de suporte anterior, de acordo com a

reivindicacdo 8, caracterizado pelo fato de compreender

ainda um primeiro bloco que possui uma primeira extremidade
e wuma segunda extremidade e que é& dimensionado para
ajustar-se confortavelmente na referida segunda cavidade
formada no referido primeiro cotovelo, o referido primeiro
bloco possuindo uma cavidade rosqueada formada no mesSmo, e
a referida segunda extremidade do referido primeiro bloco
possuindo uma superficie angulada que engata com a referida
superficie angulada do referido primeiro elemento de
conexdo, e um segundo bloco gue possui uma primeira
extremidade e uma segunda extremidade e é dimensionado para
ajustar-se confortavelmente na referida segunda cavidade
formada no referido segundo cotovelo, © referido segundo
bloco possuindo uma cavidade rosqueada formada através do
mesmo, e a referida segunda extremidade do referido segundo
bloco possuindo uma superficie angulada que engata com a
referida superficie angulada do referido segundo elemento
de conexdo.

10. Dispositivo de suporte anterior, para uso com uma

cadeira dentéria, caracterizado pelo fato de compreender:

a) um adaptador preso a uma placa montada que & Ppreso
5 referida cadeira dentéaria;
b) uma primeira Jjunta esférica presa ao referido

adaptador;
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c) uma primeira haste mdvel que possui uma primeira
extremidade e uma segunda extremidade, a referida primeira
extremidade engatando a referida primeira junta esférica
capaz de articulagdo em torno do mesmo;

d) um apoio almofadado contra O qual o usuario pode
inclinar seu torso para sustentagdo;

e) uma segunda junta esférica presa ao referido apoio
almofadado;

f) uma segunda haste mdvel que possui uma primeira
extremidade e uma segunda extremidade, a referida primeira
extremidade engatando a referida segunda Jjunta esférica e
capaz de articulacdo em torno do mesmo, a referida segunda
extremidade da referida segunda haste mével sendo conectada
de forma girdvel a referida segunda extremidade da referida
primeira haste moével; e

g) um mecanismo de acionamento conectado as referidas
primeira e segunda hastes méveis que permite gue as
referidas primeira e segunda hastes méveis sejam travadas
em uma posigdo determinada para manter O referido apoio
almofadado em uma orientagdo desejada relativa a4 referida
cadeira dentéaria.

11. Dispositivo de suporte anterior, de acordo com a

reivindicag¢do 10, caracterizado pelo fato de compreender

ainda um primeiro copo de fricgdo posicionado adjacente a
referida primeira extremidade da referida primeira haste
mével, o referido primeiro coOpo de friccdo engatando a
referida primeira junta esférica de modo a propiciar
movimento de articulag@o em torno do mesmo quando impelido
em contato com a referida primeira Jjunta esférica poxr

movimento da referida primeira haste moével.
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12, Dispositivo de suporte anterior, de acordo com a

reivindicacdo 10, caracterizado pelo fato de compreendexr

ainda um primeiro elemento de conexdo Jue possui uma
primeira extremidade e uma segunda extremidade, o referido
primeiro elemento de conexdo partilhando um eixo geométrico
central comum com a referida primeira haste wmdvel, a
referida primeira extremidade do referido primeiro elemento
estando posicionada adjacente a referida segunda
extremidade da referida primeira haste mdvel e a referida
segunda extremidade do referido primeiro elemento de
conexdo possuindo uma superficie angulada, e um primeiro
cotovelo possuindo uma primeira cavidade e uma segunda
cavidade formada no mesmo, as referidas primeira e segunda
cavidades estando alinhadas entre si, e a referida primeira
cavidade recebendo o referido primeiro elemento de conexdo.

13. Dispositivo de suporte anterior, de acordo com a

reivindicag¢do 10, caracterizado pelo fato de compreender

ainda um segundo copo de fricgdo posicionado adjacente a
referida primeira extremidade da referida segunda haste
mével, o referido segundo COpPO de friccdo engatando a
referida segunda Jjunta easférica de modo a propiciar
movimento de articulagdo em torno do mesmo quando impelido
em contato com a referida segunda junta esférica por
movimento da referida segunda haste movel.

14. Dispositivo de suporte anterior, de acordo com a

reivindicacdo 10, caracterizado pelo fato de compreender

ainda um segundo elemento de conexdo que possui uma
primeira extremidade e uma segunda extremidade, o referido
segundo elemento de conexdo partilhando um eixo geométrico

central comum com a referida segunda haste mdvel, a
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referida primeira extremidade do referido segundo elemento
de conexio estando posicionada adjacente a referida segunda
extremidade da referida segunda haste mével e a referida
segunda extremidade do referido segundo elemento de conexao
possuindo uma superficie angulada, e um segundo cotovelo
possuindo uma primeira cavidade e uma segunda cavidade
formadas no mesmo, as referidas primeira e segunda
cavidades estando alinhadas entre si, a referida primeira
cavidade recebendo o referido primeiro elemento de conexao,
e a referida segunda cavidade formada no referido segundo
cotovelo estando alinhada com a referida segunda cavidade
formada no referido primeiro cotovelo de modo dJue as
referidas segundas cavidades possuam o mesmo eixo
geométrico central.

15. Dispositivo de suporte anterior para uso com uma

cadeira dentaria, caracterizado pelo fato de compreender:

a) um adaptador preso a uma placa de montagem Jue é
presa a referida cadeira dentéria;

b) uma primeira Jjunta esférica presa ao referido
adaptador;

¢) uma primeira haste mével gque possui uma primeira
extremidade e uma segunda extremidade;

d) um primeiro copo de fricgdo posicionado adjacente a
referida primeira extremidade da referida primeira haste
mével, o referido primeiro copo de friccdo engatando a
referida primeira Jjunta esférica de modo a propiciar
movimento de articulagdo em torno do mesmo quando impelido
em contato firme com a referida primeira junta esférica por
movimento da referida primeira haste moével;

e) um primeiro elemento de conexdo gque possui uma
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primeira extremidade e uma segunda extremidade, © referido
primeiro elemento de conexdo partilhando um eixo geométrico
central comum com a referida primeira haste moével, a
referida primeira extremidade do referido primeiro elemento
de conexdo estando posicionado adjacente 3 referida segunda
extremidade da referida primeira haste mével e a referida
segunda extremidade do referido primeiro elemento de
conexdo possuindo uma superficie angulada;

£) um primeiro cotovelo possuindo uma primeira
cavidade e uma segunda cavidade formadas no mesmo, as
referidas primeira e segunda cavidades estando alinhadas em
um &ngulo entre gi, a referida primeira cavidade recebendo
o referido primeiro elemento de conexao;

g) um apoio almofadado contra o qual um usudrio pode
inclinar seu torso para gsustentagdo;

h) uma segunda junta esférica presa ao referido apoio
almofadado;

i) uma segunda haste mével gque possui uma primeira
extremidade e uma segunda extremidade;

j) um segundo COpPO de fricgdo posicionado adjacente a
referida primeira extremidade da referida segunda haste
mével, o referido segundo copo engatando a referida segunda
junta esférica de modo a propiciar movimento de articulagéo
em torno do mesmo quando impelido em contato firme com &
referida segunda junta esférica por movimento da referida
segunda haste mével;

k) um segundo elemento de conexdo que possui uma
primeira extremidade e uma segunda extremidade, o referido
segundo elemento de conexdo partilhando um eixo geométrico

central comum com @& referida segunda haste mével, a
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referida primeira extremidade do referido segundo elemento
de conexdo estando posicionada adjacente a referida segunda
extremidade da referida segunda haste mével e a referida
segunda extremidade do referido segundo elemento de conex&o
possuindo uma superficie angulada;

1) um segundo cotovelo que possui uma primeira
cavidade e uma segunda cavidade formadas no mesmo, as
referidas primeira e segunda cavidades estando alinhadas
entre si, a referida primeira cavidade recebendo o referido
segundo elemento de conexdo, a referida segunda cavidade
formada no referido segundo cotovelo estando alinhada com a
referida segunda cavidade formada no referido primeiro
cotovelo de modo que ambas das referidas segundas cavidades
possuam O mesmo eixo geométrico central;

m) um primeiro Dbloco que possui uma primeira
extremidade e uma segunda extremidade e & dimensionado para
ajustar-se confortavelmente na referida segunda cavidade
formada no referido primeiro cotovelo, o referido primeiro
bloco possuindo uma cavidade rosqueada formada no mesmo, €
a referida segunda extremidade do referido primeiro bloco
possuindo uma superficie angulada que é capaz de engatar
com a referida superficie angulada do referido primeiro
elemento de conexdo;

n) um segundo = bloco que possuil uma primeira
extremidade e uma segunda extremidade e & dimensionado para
ajustar-se confortavelmente na referida segunda cavidade
formada no referido segundo cotovelo, o referido segundo
bloco possuindo uma cavidade rosqueada formada através do
mesmo, e a referida segunda extremidade do referido segundo

bloco possuindo uma superficie angulada dJue é capaz de
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engatar com a referida superficie angulada do referido
segundo elemento de conexao;

o) um talo rosqueado dque sSe estende através do
referido segundo bloco e para dentro do referido primeiro
bloco, o referido talo possuindo uma primeira extremidade e
uma segunda extremidade, a referida primeira extremidade do
referido talo terminado no referido primeiro bloco e a
referida segunda extremidade do referido talo rosqueado
estendendo-se para fora do referido segundo cotovelo;

p) um puxador preso a referido segunda extremidade do
referido talo rosqueado de modo qgue o referido puxador seja
girado em uma primeira direcdo, o referido talo rosgueado
puxando a referida superficie angulada do referido primeiro
bloco contra a referida gsuperficie angulada do referido
primeiro elemento de conexao € puxando a referida
superficie angulada do referido segundo bloco contra é
referida superficie angulada do referido segundo elemento
de conexdo, que por sua Vez faz com gue OS referidos
primeiro e segundo COpPOS de fricgdo travem contra as
referidas primeira e segunda juntas esféricas,
respectivamente, € mantenha o referido apoio almofadado em
uma orientagdo desejada relativa 3 referida cadeira
dentaria.

16. Dispositivo de suporte anterior de acordo com a

reivindicagdo 15, caracterizado pelo fato de um disco de

fricgdo ser posicionado entre os referidos primeiro €
segundos cotovelos e facilitar uma rotagao controlada entre
os primeiro e segundo cotovelos.

17. Dispositivo de suporte anterior, de acordo com &

reivindicagédo 16, caracterizado pelo fato do referido disco
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de fricgdo ser construido de um material macio.
18. Dispositivo de suporte anterior, de acordo com a

reivindicagdo 15, caracterizado pelo fato da referida

segunda extremidade da referida primeira haste mdvel ser
angulada em um Aangulo entre aproximadamente 15 graus e
aproximadamente 75 graus.

19. Dispositivo de suporte anterior, de acordo com a

reivindicacdo 18, caracterizado pelo fato da referida

segunda extremidade da referida primeira haste mdvel ser
angulada em um &ngulo entre aproximadamente 30 graus e
aproximadamente 60 graus.

20. Dispositivo de suporte anterior, de acordo com a

reivindicacdo 19, caracterizado pelo fato da referida

segunda extremidade da referida primeira haste mdvel ser
angulada em um dngulo de aproximadamente 45 graus.
21. Dispositivo de suporte anterior, de acordo com a

reivindicacdo 15, caracterizado pelo fato das referidas

primeira e segunda cavidades estarem alinhadas

perpendiculares entre si.
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FIG.10B
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FIG. 13B
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RESUMO
DISPOSITIVO DE SUPORTE ANTERIOR
E descrito um dispositivo de suporte anterior para uso
com uma cadeira dentidria que pode propiciar sustentagdo
para um torso do usudrio enquanto O mMesmo estd em uma
posigdo inclinada para frente. O dispositivo de suporte
anterior inclui um adaptador direta ou indiretamente preso
3 cadeira dentdria e um primeiro conector articulavel preso
ao adaptador. Uma primeira haste mével engata o primeiro
conector articuldvel. O dispositivo de suporte inclui ainda
um apoio almofadado contra o qual um usudrio pode inclinar
ser torso e um segundo conector articuldvel preso ao apoio
almofadado. Uma segunda haste wmdvel engata o segundo
conector articuldvel e & também conectado de forma giradvel
4 primeira haste mdovel. Um mecanismo de acionamento é
conectado as primeira e segunda hastes méveis e permite que
as duas hastes sejam travadas em uma posigdo determinada
para manter O apoio almofadado em uma orientac¢io desejada

relativa a4 cadeira dentaria.
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