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Sposób indykowania traków pionowych, pozwa¬
lający na wykrycie źródeł poślizgów objawiają¬
cych się nierównomierną długością i kształtem
kolejnych wykresów indykaitarowych przy nie¬
zmiennej teoretycznej wielkości posuwu na jeden
obrót traka.

Stosowany obecnie sposób indykowania jednym
indykatorem uruchomianym od kłody daje wy¬
kresy, na których kształt i długość wpływają po¬
ślizgi powstające w mechanizmie posuwowymi
traka, pomiędzy walcami posuwowymi a kłodą
oraz w samym indykatorze. Sposób ten nie po¬
zwala na wykrycie źródeł poślizgów, nie umo¬
żliwia więc zapobiegania im, nie daje również
zupełnie pewnych podstaw do ustalenia prawi¬
dłowej przechyłki pił i właściwego ustawienia
mechanizmu posuwowego.
Sposób indykowaniia według wynalazku pozwa¬

la na ustalenie źródeł poślizgów, umożliwia ich

racjonalne zwalczanie (przez 'kontrolę rezultatów
zastosowanych środków zaradczych) oraz daje
pełne i pewne podstawy do ustawienia pił i me¬
chanizmu posuwowego. Wpływa to na zwiększe¬
nie wydajności.

Zgłoszony sposób indykowania polega na rów¬
noczesnym sporządzaniu kilku serii wykresów,
a to dla kłody, dla walców posuwowych i dla czę¬
ści mechanizmu posuwowego (nip. dźwigni' zapad¬
kowej) przy użyciu kilku indykatorów (lub jed¬
nego o kilku Mezależniie napędzanych taśmach).
i następnie na porównaniu odpowiadających so¬
bie, poszczególnych wykresów pomiędzy sobą
i z wykresem teoretycznym. Wyeliminowanie po¬
ślizgów w indykatorach i ich napędach oraz zu¬
pełną synchronizację w zdejmowaniu wykresów
wszystkich serii uzyskuje się przez zastosowanie
indykatorów odpowiedniej budowy indykatorów
elektrycznych lub elektronowych.



1. Sposób indykowaffiiia traków i interpretowa¬
nia wykresów indykaitorowych, znamienny tytn,
że równocześnie sporządza się serie zsynćIiiNwiiiZO-
wamych wykresów dla kłody, walców posu^fr*
wych i części mechainiizmu :posuwow.e^>f) KakaW8&
porównuje się wykresy pomiędzy g&feą z wyR£e-
§em teoretycznym.

2. Sposób według zastrzeżenia 1, znamdeony
tym, że do indykowamia traków stosuje v,ę dindy-
Kailcry bez poślizgu w saimym indykatorze i jego
napędaie, a w szczególności indykatory elektrycz¬
ne lub el^Wponowe.
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