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Vynélez se tyk4 zapojeni zobrazovaci
Jednotky pro piipojeni k zapojenim na
kontrolu propojovéni Spidek ro3td elekt-
ronickych zafizeni, nap¥{klad popsaného
v autorském osvéddeni &. 223249 .
zajistuje se jim sprévné propojovani
kontaktnich Spifek ro3td elektronigw
kych zaFizeni pomoci ovijeci pistole.
Jeho podstata spolivd v propojeni zob-
razovacich prost¥edkl a elekbtronickych
obvodld s mechanickou pamdti, které
maji kbéd propoji kontaktnich Spidek.

Lze Jjej vyuZit v elektrotechnickém
pramyslu p¥i vyrob¥ rodth elektronic-
kych za¥izeni.
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Vyndlez se tykd zapojeni zobrazoveci jednotky pro zapojeni ne kontrolu propojovéni
kontaktnich Spi¥ek ro¥ti elektronickgch zafizeni, provddéného ovijenim elektrickych vodidl,
napfiklad podle autorského osviddeni &. 223 249.

Pri pripojovéni elektrickych vodi¥d ke kontaktnim 3piZkém rodtd elektronickych zafize~
ni ovijenim pomoct ovijeci pistole se musi zaru¥it sprévné propoje mezi dvojicemi kontakt-
nich ipidek. Za urditych podminek, zpravidla chybou pracovnika, vznikaji propoje mezi dvo-
Jicemi kontaktnich 3pi¥ek, které nemaji byt spojeny. V takovém pripads pak zaffzeni, v n¥m¥
jsou provedeny nesprévné propoje, nejen¥e zpisobuji nesprévné funkce, ale jejich vyhleddni
je velmi pracné.

Doposud jsou tyto nedostatky redeny zpravidla za pomoci rdznych kontrolnich zaXizeni,
pracujicich v zévislosti na bezprostfednich podminkéch pracovidt¥, kde se ovijeni a propo-
jovénil 3pidek provédi. Sprévnést provedenych propojd a odpojd je indikovéna zvukovd, p¥i-
padné opticky pomoci Zérovky. Jedno z takovych zadfzen{, Ye3icich uvedeny problém, je tvo-
Yeno zapojenim na kontrolu propojovéni kontaktnfch Zpilek ro&td elektronickych zeifzeni,
jak je uvedeno napifklad v autorském osvéddeni &. 223 249, Toto zafizeni v podstaté sestd-
vé z blokovacich obvodd, logickych obvodd, klopnych obvodd, snimecich hrotd uspotddanych
proti ¥ad& konektord propojd a vyhodnocovacich obvodi. Jednotlivé obvody jsou propojeny
prostiednictvim zapinacich kontaktd, relé a dalsfch pot¥ebnfch elektrickych souddstl. Pri-
tom snimacf hroty propojd, snimaci hrot kontroly a snimaci hrot odpojd Jsou uloZeny suvné
a jsou sprefeny s pohonem na zafizeni posuvném podél *ad konektorﬁ, propojd konektord,
konektord odpojt a konektord volnych kontaktnich Spi¥ek. Déle jsou snimac{ hroty spPfaZeny
s pohonem ovlddanym z ovlédacich obvodi. Mezi snimacimi hroty je uloZena mechenickd pandl,
kterd sestdvd z izoladni desky, na jeJiZ stren& p¥ivrdcené ke snimacim hrotim Jsou vytvo-
teny kontaktni plochy uspoiédené do ¥ad e sloupcl.

Del3f zdokonaleni uvedenych zarfzeni, prind3ejicf zlepdeni kontroly sprévng provede=
nyeh propojt a odpojd p¥indsi zapojeni zobrazovac{ jednotky podle tohoto vyndélezu, jehoi
podstata spo¥ivé v tom, 3e vystup generdtoru hodinovych impulst je p¥ipojen na vstup &ite-
%e hodinovych impulsd, jehoZ prvni a% osmy vystup jsou p¥ipojeny na prvni a%f osmy vstup
pPepinale posloupnosti hodinovych impulsd a na prvn{ a% osmy vstup spinafe digitrond, prvni
a¥ osmy vystup spinefe digitrond Jsou pfipojeny ne anodu prvniho a¥ osmého digitronu, prvni
skupina &ty® vystupd prepinafe posloupnosti hodinovyeh impulsd je pripojena na prvni a%
&tyrty vstup spinafe prvniho kroku, kdefto jeho druhd skupina tyd vystupld je pripojena
na prvni a¥ ¥tvrty vstup spinale druhého kroku, prvni vstup dekodéru tvo¥i soulasn® prvni
vstup zapojenf, kdeito jeho prvni vystup je piipojen na devéty vstup prepinafe posloupnosti
hodinovych impulsi a na péty vstup spinale prvniho kroku, jeho druhy vystup Jje pfipojen na
deséty vstup prepinale posloupnosti hodinovych impulsi a na péty vstup spinade druhého kro-
ku a jeho daldf vystup je pfipojen na desdty vstup druhého prevodniku pracujictho v kédu
BCD 1 z x, prvni af Jtvrty vystup spinale prvniho kroku jsou pripojeny k prvaimu af &tvrié-
mu snimecimu hrotu, prvni a% Stvrty vystup spinele druhého kroku jsou ptipojeny k pétému
a% osmému snimacfmu hrotu, prvni a% devétd sb¥rnice, opatfené prvnin g% devétym konektorem
jsou pfipojeny na prvni aZ devaty vstup druhého prevodniku, jehoZ prvni a% Etvrty vystup
jsou pripojeny na prvni a¥ &tvrt§ vstup prvniho pievodniku pracujiciho v kédu BCD 1 z x,
prvni a? x-ty vystup prvniho prevodniku jsou pfipojeny v multiplexnim zapojeni ke katoddm
zobrazovacich prvki, prilem? prvni af osmy snimaef hrot jsou uloZeny suvnd a spiaZeny s po-
honem na nosi¥i, posuvném podél prvnfho a¥ devédtého konektoru a spra¥eném s pohonem, ovld-
denym z ovlddacich obvodi, kdeZto mezi prvnim a¥ osmym snimacim hrotem a prvnim aZ devétym
konektorem je vytvorena mezera pro vloZeni mechenické pemdti, sestdvajlcf z izoladni desky,
na jeji strand, pfivrdcené k prvanimu a% osmému snimacimu hrotu Jjsou vytvoFeny kontakini
plochy, usporédané do Fad a sloupcl, kde ve sloupcich kontaktnich ploch Jjsou zakddovény
fet&zce propojd a odpojd, kdeZto na jeji druhé strand jsou vytvoreny prostiedky pro p¥ipo-
jeni Fad kontaktnich ploch na prval aZ devéty konektor.

Druhy a? paty vstup dekodéru rfdictho signélu tvor{ soulasn® druhy aZ pdty vstup zapo-
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jeni, kde%to jeho t¥etf vystup je pripojen na jedendcty vstup prepinafe posloupnosti hodi-
novich impulsd a na péty vstup spinade t¥etfho kroku, jeho &tvrty vystup na dvendety vstup
pPepinale posloupnosti hodinovych impulsd a na pdty vetup spinale Etvrtého kroku, jeho
Sesty vystup na p&t§ vstup spinafe prvni operace, jeho sedmy vystup na pdty vstup spinage
druhé operace, jeho osmy vystup na péty vstup spinaée t¥et{ operace a jeho devéty vystup
na paty vstup spinae ¥tvrté operace, prvni skupina vystupd p¥epinele posloupnosti hodino-
vych impulsd je ddle p¥ipojena na prvni ai &tvrty vstup spinale tfetfho kroku, kdeZto jeho
druhd skupina Ety¥ vystupl je ddle piipojena na prvnl aZ dtvrty vstup spinade Etvritého
kroku, prvni af ¥tvrty vystup spinade tfetfho kroku jsou pfipojeny k devédtému a? dvandcté-

mu snimacfmu hrotu, prvaf a¥ ¥tvrty vystup spinafe &tvrtého kroku jsou pripojeny k t¥i-
néctému af Zestndctému snimacimu hrotu, desdtd a¥ sedmnéctd sbérnice, opat¥enéd desdtym aZ
sedmnéctym konektorem, jsou p¥ipojeny na prvni a¥ osmy vstup diodového dekodéru, jehoZ
prvnl a¥ &tvrty vystup jsou pFipojeny na prvnl ai &tvrty vstup spinafe prvni operace, jeho
péty a¥ osmy vystup Jsou pfipojeny na prvni af ¥tvrty vstup spinale druhé operace, jeho
devdty a¥ dvandcty vystup jsou pripojeny na prvni af Etvrty vstup spinale t¥etf operace a
jeho tdindety a? Bestndcty vystup jsou piipojeny na prvni af ¥tvriy vstup spinafe Stvrté
operace, prvni a¥ &tvrty vystup spinafe prvni{ operace jsou p¥ipojeny na prvni ai Etvrty
vstup prvnfho pfevodniku, prvni a¥ tvrty vystup spinade druhé operace jsou piipojeny na
prvni af &tvrty vstup prvniho pFevodniku, prvni af &tvrty vystup spinale tieti operace
jsou p¥ipojeny na prvni af ¥tvrty vstup prvniho prevodniku & prvnl a% Etvrty vystup spina~
ge &tvrté operace jsou pfipojeny na prvaf a¥ &tvrt§ vstup prvntho pfevodniku, p¥ifemZ mezi
devdtym af Sestndctym snimacim hrotem a desdtym a? sedmnéctym konektorem je vytvofena me-
zera k vlo¥enf mechenické pem&ti.

Vihodou zapojen{ zobrazovaci jednotky podle vynélezu je moZnost jeho snadného piipo-
jeni k zapojenim na kontrolu propojovéni ¥pilek ro$td elektroniclgch zafizenl, napriklad
uvedeného v sutorském osv&d¥enf &. 223 249. V b3Zném provozu se vyhodn& projevuje zejména
tfm, %e neni zaepot¥ebl pouiivat schematickych névodi pro obsluhujfcfho pracovnika p¥i zapo-
jovéni 3Spilek roXtl ani jingch podobnych pomicek. Ddle se jim poskytujil dal3{ potrebné in-
formace, & to o druhu pou¥itého vodife, jeho sile a barvé.

Priklad zapojeni zobrazovac{ jednotky podle vyndlezu je zndzornén na p¥ipojenych vy-
kresech, na nich% obr. la predstavuje jeho ¥dst v blokovém schématu, obr. 1b daldi jeho
%48t v blokovém schémetu, obr. lc rovnd% daldf jeho ¥dst v blokovém schématu, obr. 2 Zaso-
vy disgram signédld a obr. 3 ¥msovou posloupnost impulsi.

Prvni vastup 91 dekodéru DRS #fdicfho signdlu pro signdl MK! ivofi soulasnd prvni vstup
1 zapojeni, druhy vstup 92 dekodéru DRS #fdicfho signdlu pro signdl MK2 tvofi soulasnd dru-
hy vstup 2 zapojeni, t¥eti vstup 33 dekodéru DRS rfdiciho signdlu pro signédl MK3 tvoii sou-
&asnd tretl vstup J zapojeni, ¥tvrty vstup 94 dekodéru DRS r{dicfho signdlu pro signdl MK4
tvoir{ soulasnd &tvrty vstup 4 zapojeni, péty vstup 95 dekodéru-DES-#{dtciho signilu pro
signdl MK5 tvor{ soulasnd p&ty vstup 5 zapojeni. Prvni aZ pdty vstup ! aZ 5 zapojeni jsou
pfipojitelné na nezndzorn&né ovlddaci obvody, jeZ jsou sou¥dstii zapojeni na kontrolu propo-
jovéni kontaktnich Spifek roitd elektronickych zefizeni. Prvni vystup 031 dekodéru DRS ri-
dictho signélu je pripojen na devéty vstup 49 pPepinafe PP posloupnosti hodinovych impulsd
a na pdty vstup 55 spfnade SK1 prvniho kroku.

Druhy vystup 092 dekodéru DRS rfdictho signdlu je pripojen na desdty vstup 400 prepi-
nate PP posloupnosti hodinovych impulsi a na pdiy vstup 62 spinale SK2 druhého kroku. Treti
vystup 093 dekodéru DRS #fdictho signdlu je pripojen na jedendcty vstup 401 piepinale PP )
posloupnosti hodinovych impulsd a na péty vstup J5 spinafe SK3 t¥etfho kroku. Stvrty vy-
stup 094 dekodéru DRS #fdicfho signdlu je pFipojen na dvendcty vstup 402 prepinade PP po-
sloupnosti hodinovych impulsd a ne péty vstup 85 spinade SK4 &tvrtého kroku. Pty vystup
095 dekodéru QE§ je pripojen na desdty vstup 110 druhého pFevodniku PR pracujictho v kdau
BCD 1 z x. Besty vystup 096 dekodéru DRS Pfdicfho signdlu je p¥ipojen na paty vstup 125
spinade S01 prvni operace. Sedmy vystup 097 dekodéru DES rfdicfho signdlu je ptipojen na
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péty vatup 135 spina¥e S02 druhé operace. Osmy vystup 098 dekodéru DRS ¥fdictho signdlu je
prfipojen na pdty vstup spinaZe S03 t¥et{ operace. Devéty vystup 099 dekodéru DES rfaicfho
signélu je p¥ipojen na pdaty vstup 155 spinale S04 Ztvrté operace.

V¥stup 01 generdtoru GHI hodinovych impulsd pro signdl H1 je pfipojen na vstup 21
&itale C_}_l; hodinovych impulsi. Prvni vystup 021 &ftade SHI hodinovych impulsl pro signdl
Hi je pfipojen na prvni vstup 41 prepina¥e PP posloupnosti hodinovych impulsd a na prvni
vstup 31 spinade SD digitrond, jeho? prvnf vystup 031 je piipojen na anodu prvnfho digi-
troﬁ DT1. Druhy vystup 022 &fta¥e CHI hodinovych impulsl pro signdl H2 je pfipojen na
druhy vstup 42 prepinale PP posloupnosti hodinovych impulst a na druhy vstup 32 spinade SD
digitrond, jeho¥ druhy vystup 032 Je p¥ipojen na anodu druhého digitronu DIZ. Treti vystup
023 &ftafe CHL hodinovych impulsd pro signdl H3 je pFfipojen na tPetf vstup 43 piepinaZe EE
posloupnosti hodinovych impulsl a na tFetf vstup 3] spinade SD digitroni, jeho# tfetf vy-
stup 033 je pFipojen na anocdu t¥etfho digitronu DT3.

Stvrty vistup 024 ¥itade CGHI hodinovych impulsd pro signédl H4 je pfipojen na Stvrty
vstup 44 prepinale PP posloupnosti hodinovych impulsd a na &tvrty vstup 34 spinale SD digi-
tront, jeho? &tvrty vystup 034 Je pPipojen na snodu &tvrtého digitronu DI4. P4ty vystup
025 ¥{tafe GHL hodinovych impulsd pro signdl H5 je pripojen na paty vstup 45 pfepinale PE
posloupnosti hodinovych impulsd a na pdty vstup 35 spinade SD digitroni, JehoZ péty vystup
035 je pripojen na anodu patého digitronu DIS. Sesty vystup 026 ¥itafe CHI hodinovych im-
pulsd pro signdl H6 je pripojen na Zesty vstup 46 prepinae PP posloupnosti hodinovych
impulsd & na Sesty vstup 36 spinade SD digitronl, jeho¥ 3esty vyistup 036 je pFipojen na
anodu Zestého digitronu DI6.

Sedmy vystup 027 &fta¥e 8HI hodinovych impulsd pro signdl H7 Je pFipojen na sedmy
vstup 47 prepina¥e PP posloupnosti hodinovych impulsd a na sedmy vstup 37 spinale SD digi-
tronl, jeho? sedmy vystup 037 je pfipojen na anodu sedmého digitronu DI7. Osmy vystup 028
ditade UHI hodinovych impulsd pro signél H8 je pFfipojen na osmy vstup 48 prepinale PP po-
sloupnosti hodinovych impulst a na osmy vstup 38 spinafe SD digitroni, jehoZ osmy vystup
038 je pripojen na anodu osmého digitronu DI8. Prvni vystup 041 p¥epinafe PP posloupnosti
hodinovych impulsi pro signdl V1 je pripojen na prvni vstup 21 spinade SK! prvniho kroku a
na prvni vstup 11 spinafe SK3 t¥etfho kroku.

Druhy vystup 042 pfepIinade PP posloupnosti hodinovych impulsd pro signél V2 je pripo-
jen na druhy vstup 52 spfna¥e SKI prvnfho kroku & na druhy vstup J2 spinafe SK3 tfetfho
kroku. Tretf vystup 043 pFepinafe PP posloupnosti hodinovych impulst pro signdl V3 Je pii-
pojen na t¥etf vatup 53 spina¥e SK1 prvnfho kroku a na tret{ vstup 73 spinale SKJ tietiho
kroku. 8tvrty vystup 044 p¥epinae PP posloupnosti hodinovych impulsd pro signdl V4 je
pripojen na ¥tvrty vstup 54 spinade SK1 prvnfho kroku a na &tvrty vstup 74 spinade SK3
tretfho kroku. Paty vjatup 045 piepinaZe PP posloupnosti hodinovych impulsd pro signdl V5
je p¥ipojen na prvni vatup 61 spinade SK2 druhého kroku a na prvni vstup 81 spinale SK4
tvrtého kroku. Sesty vystup 046 pPepina¥e PP posloupnosti hodinovych impulsd pro signdl
V6 je pripojen na druhy vstup 62 spfnafe SK2 druhého kroku a na druhy vstup 82 spinale SK4
&tvrtého kroku. .

Sedmy vystup 047 prepinale PP posloupnosti hodinovych impulsd pro signél V7 Je p¥ipo-
Jjen na t¥etf vstup 3 spinafe SK2 druhého kroku a na tietf vstup 83 spinate SK4 &tvrtého
kroku. Osmy vystup 048 prepinae PP posloupnosti hodinovgch impulsd pro signdl V8 je pri-
pojen na ¥tvrty vstup 64 spinafe SK2 druhého kroku a na &tvrty vstup 84 spinafe SK4 &tvrté-
ho kroku:; Prvni vy¥stup 051 spfnale SK! prvnfho kroku pro signdl L1 je p¥ipojen k prvnimu
snimac{mu hrotu $9. Druhy vystup 952 spfnade SK1 prvnfho kroku pro signdl L2 je ptipojen

k druhému snfmacimu hrotu S10. T¥et{ vystup 053 spinale SKl prvnfiho kroku pro %ignél L3 je
pfipojen k t¥etfmu snimacfmu hrotu S11. Jtvrty vystup 054 spinafe SK! prvafho kroku pro
signdl L4 je pfipojen ke Etvrtému snimacimu hrotu §L%. Prvni vystup M spinhc‘,e SK2 druhého

kroku pro signdl L5 Jje pfipojen k pédtému snimacimu hrotu S13. \ .
\ \\
\
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Druhy vystup 062 spinade SK2 druhého kroku pro signdl L6 je pripojen k Sestému snime-
cimu hrotu Sl4. Tretd vystup 063 spinafe SK2 druhého kroku pro signdl L7 je piipojen k sed-
mému snimacimu hrotu S515. 8tvrty vystup 064 spinade SK2 druhého kroku pro signdl L8 je
pripojen k osmému snimacimu hrotu $16. Prvnf vystup 07! spinale SK3 t¥etfho kroku pro sig-
ndl L9 je pripojen k devdtému snimacimu hrotu S17. Druhy vystup 072 spinede SK3 tPfetfho
kroku pro signdl L10 je pPipojen k desatému snimacimu hrotu S18. TFeti vystup 073 spinale
SK3 tPetfho kroku pro signdl L1l je pPfipojen k jedendctému snimacimu hrotu Si9. Stvrty vy-
stup 074 spinale SK3 tPetfho kroku pro signdl L12 je p¥ipojen k dvandctému snimecimu hrotu
S20. Prvni vystup 081 spinade SK4 &tvrtého kroku pro signdl L13 je pifipojen k t¥indctému
snimac{mu hrotu $21.

Druhy vystup 082 spinale SK4 8tvrtého kroku pro signdl L14 je pfipojen ke &trndctému
snimacimu hrotu S22. Thetl vystup 083 spinale SK4 &tvrtého kroku pro signdl Li5 je p¥ipo-
jen k patndctému snimacimu hrotu $23. Stvrty vystup 084 spinale SK4 &tvrtého kroku pro
signdl L16 je pPipojen k Zestndctému snimacimu hrotu $24. Prvni sbdrnice W1 opatfend prv-
nim konektorem X! pro pfipojeni k mechanické pam&ti MP je pripojena na prvni vstup 111
druhého prevodnflu PR pro zobrazeni &fslice 1. Druhd sbdrnice W2, opat¥end druhym konekto-
rem X2 pro pripojeni k mechanické pam&ti MP, je p¥ipojena na druhy vstup 112 druhého pie~
vodnfku PR pro zobrazeni &fslice 2. T¥etf sb&rnice W3, opatPend t¥etfm konektorem K3 pro
pripojen? k mechenické pem&ti MP, je pFipojena na t¥etf vstup D3 druhého prevodniku BR pro
zobrazeni &islice 3.

Ctvrts sbérnice W4, opatfend Etvrtym konektorem K4 pro pripojenf k mechenické pam&ti
MP, je pY¥ipojena na ¥tvrty vstup 114 druhého pievodniku PR pro zobrazenf &islice 4. P4td
sbdrnice W5, opatfend patym konektorem X5 pro pripojeni k mechanické pam&ti MP, je p¥ipo-
jena na péty vstup 115 druhého prevodntku PR pro zobrazeni &islice 5. Sestd sbirnice ¥6,
opatiend ¥estym konektorem X6 pro pPipojenf k mechanické pam&ti MP, je pFipojena na Sesty
vstup 116 druhého prevodniku PR pro zobrazeni &fslice 6. Sedmé sb¥rnice W], opat¥end sed-
mym konektorem K[ pro pripojeni k mechanické pem¥ti MP, je pfipojena ne sedmy vstup 117
druhého prevodniku PR pro zobrazeni &{slice 7. Osmé sbérnice W8, opatiend osmym konektorem
K8 pro pifipojeni k mechanické pamdti MP, je pPipojena na osmy vstup 118 druhého pievodniku
PR pro zobrazeni &fslice 8.

Devétd sbérnice W9, opatfend devdtym konektorem K9 pro piipojen{ k mechenické pem&ti

MP, je pPipojena na devéty vstup 119 druhého prevodniku PR pro zobrazeni ¥fslice 9. Desdtd
sbérnice Ql, opat¥end desdtym konektorem K10 pro pPfipojeni k mechanické pem&ti MP, je pii-
pojena na prvni vstup 101 diodového dekodéru DD. Jedendéctd sbérnice Q2, opatiend Jedendctiym
konektorem Ki! pré piripojenf k mechanické pam&ti MP, Jje p¥ipojena ne druhy vstup 102 diodo-~
vého dekodéru DD. Dvandctd sb¥rnice @3, opatfend dvandctym konektorem Kl2 pro pipojeni

k mechanické pamdti MP, je pfipojena na t¥etf vstup 103 diodového dekodéru DD. Tifindcté
sb¥rnice Q4, opatPend t¥indctym konektorem K13 pro pPfipojeni k mechenické pem&ti MP, je
pPripojena na &tvrty vstup 104 diodového dekodéru DD. 8trndctd sbérnice @5, opatfend ¥trnde-
tym konektorem K14 pro pfipojeni k mechanické pam&ti MP, je p¥ipojena na péty vstup 105
diodového dekodéru DD. Patndctd sb¥rnice Q6, opatiend patndctym konektorem K15 pro pripoje-
n{ k mechanické pamsti MP, je pripojena na Sesty vstup 106 diodového dekodéru DD.

Sestndcts sbérnice Q, opatPend Zestndctym konektorem K16 pro pFipojeni k mechanické
pam&ti MP, Jje pripojena na sedmy vstup 107 diodového dekodéru DD. Sedmndctéd sbérnice Q8,
opatfend sedmnéctym konektorem K17 pro pfipojen{ k mechanické pem&ti MP, je pripojena na
osmy vstup 108 diodového dekodéru DD. Prvni vystup 0101 diodového dekodéru DD je pFipojen
na prvn{ vstup 121 spfnale S01 prvni operace. Druhy vystup 0102 diodového dekodéru DD Jje
pripojen na druhy vstup 122 spinade S01 prvni operace. Tret{ vystup 0103 diodového deko-
déru DD je pFipojen na t¥etd vstup 123 spinafe S01 prvni operace. Stvrty vystup 0104 dio-
dového dekodéru DD je piipojen na &tvriy vstup 124 spinae S01 prvafl operace. P4ty vistup
0105 diodového dekodéru DD Je pfipojena na prvni vstup 131 épinaée S02 druhé operace. Sesty
vystup 0106 diodového dekodéru DD je piipojen na druhy 'vstup 132 spinafe SQ2 druhé operace.
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Sedmy vistup 0107 diodového dekodéru DD je pripojen na t¥etf vstup 133 spinade S02
druhé operece. Osmy vystup 0108 diodového dekodéru DD je pfipojen na Etvrty vstup 134 spi-
nafe S02 druhé operace. Devéty vystup 0109 diodového dekodéru DD je pripojen na prvni
vstup 141 spinafe S0J tretl operace. Desdty vystup 01010 diodového dekodéru DD je pFipojen
na druhy vstup 142 spinefe S03 tfet{ operace. Jedendcty vy¥stup 01011 diodového dekodéru DD
Jje pripojen na tFetf vstup 143 spinade S03 tretf operace. Dvendcty vystup 01012 diodového
dekodéru DD je pfipojen na ¥tvrty vstup 144 spina¥e S03J t¥eti{ operace. T¥indety vystup
01013 diodového dekodéru DD je piipojen na prvni vstup 151 spinale S04 Ztvrté operace.

Strndety vystup 01014 diodového dekodéru DD je p¥ipojen na druhy vstup 152 spinade
S04 Etvrté operace. Patnécty vystup 01015 diodového dekodéru DD Jje piipojen na tietf vstup
153 spinafe S04 ¥tvrté operace. Sestndcty vystup 01016 diodového dekodéru DD je pPipojen
na &tvrty vstup 124 spinale S04 &tvrté operace. Prvnf vystupy 0111, 0121, 013%, 0141, 0151
druhého prevodniku ER a spinala S01 a% S04 pr{m:[ af &tvrté operace jsou pFipojeny na prvni
vstup 161 prvntho pFevodnfku DEK, pracujfetho v kédu BCD 1 z x. Druhé v@stupy 0112, 0122,
0132, 0142, 0152 druhého prevodnfku PR a spinadd SO01 a¥ S04 prvni a¥ &tvrté operace Jsou
pfipojeny na druhy vstup 162 prvniho pPevodniku DEK. Tretf vystupy 0113, 0123, 0133, 0143,
0153 druhého prevodniku PR a spinadt S01 a% S04 prvni a% ¥tvrté operace jsou pFipojeny na
t¥et! vstup 163 prvntho prevodniku DEK. Ctvrté vistupy 0114, 0124, 0134, 0144, 0154 druhé-

" no pPevodniku ,P_R a spinadd S01 aZ S04 prvni a¥ &tvrté operace jsou p¥ipojeny na Etvriy

vstup 164 prvniho prevodniku DEK.

Prvni vystup 0160 prvniho pF¥evodniku DEK je pripojen na katodu &islice 0 prvntho a%
osmého digitronu DI1 a¥ DT8. Druhy vystup 0161 prvnfho prevodniku DEK je pfipojen na kato-
du &islice ! prvniho aZ osmého digitronu DT1 a% DT8. Tretd vy\atup 0162 prvntho prevodniku
DEK Jje pfipojen na katodu &fslice 2 prvniho aZ osmého digitronu DI1 a¥ DT8. Ctvrty vystup
0163 prvniho p¥evodnfku DEK je pripojen na katedu &fslice 3 prvnfho a% osmého digitronu
DT1 aZ DI8. P4ty vystup 0164 prvniho prevodniku DEK Je pfipojen na katodu &fslice 4 prvniho
a% osmého digitronu DT1 a% DT8. Sesty vystup 0165 prvntho prevodniku DEK je piipojen na
katodu €islice 5 prvniho aZ osmého digitronu DTl aZ DI8. Sedmy vystup 0166 prvniho pFevod-
niku DEK je pFipojen na katodu &islice 6 prvnfho aZ osmého digitronu DT) aZ DT8. Osmy vy-
stup 0167 prvnfho prevodniku DEK je p¥ipojen na katodu &islice 7 prvanfho a% osmého digitro-

nu DT a% DI8.

Devdty vystup 0168Iprvniho pfevodniku DEK je pPipojen na katodu &fslice 8 prvniho a%
bsmého digitronu DT1 aZ DTB. Desdty vy¥stup 0169 prvniho pfevodniku DEK Je pfipojen na ka-
todu ¥islice 9 prvntho af osmého digitronu DT1 aZ DI8. Mezi snimacimi hroty S9 a% 524 a
konektory Kl a% K17 je vloZena mechanickd pam¥¥ MP. Mechanickd pam3¥ MP je deska z izolad-
nfho materidlu, na jeji% stran&, p¥ivrdcend ke snimacim hrotim S9 a% $24 jsou vytvoieny
kontaktni plochy, uspofadané do ¥ad a sloupcl. Pofet Fad a sloupcd tdchto kontaktnich ploch
zdvisi predev3im na podtu kontakinich ¥pi¥ek v ro¥tu. V konkrétinim p¥{padé je zndzorndn
(pouze prvn{ sloupec Zestnédcti Fad kontaktnich ploch, oznadenych I, J, X, L, M, X, O, B, R,

=l =) =) m) =)

8, L, U, V¥V, X, £, 2. Kontaktnf plochy jsou propojeny na druhou stranu izoladni desky a upra-

I = ) e &) )

veny pro pripojeni ke konektorim Ki =2 Ki7.

) VSechny kontektnf plochy s vyznamem &fslice "1" jsou na izola¥ni desce propojeny a
pfes prvni konektor Ki spojeny s prvni sb¥rnici Wl a tak d4le, a% kontaktnf plochy s vyzna-
mem &{slice "9" Jsou propojeny a pres devdty konektor X9 spojeny s devdtou sb¥rnicd W9.
Kontaktni plochy s vyznamem &Islice "0" Jsou volné. Snimac{ hroty S9 aZ 824 jsou uspofdddny
suvné ng nezndzornéném nosildi, naprfkled voziku vykondvajicim krokovy pohyb podél ¥ad I a¥
% kontaktnich ploch mechunické pam&ti MP. Pohon nosife a pohon snimacich hrotd S9 a% S24
Jsou ovldddny z ovlddacich obvodd.

i Pro zobrazeni maximdln¥ dtyd Etyf¥isli v jednom kroku operace, napi*fklad 02/25 a%
03/62, v néunZ prvni &islice znemend poPadf Faly konektord, z nich? je ro3t sloZen a druhd
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tislice poredi kontaktni 3pi¥ky, pak diodovy dekodér DD spinale SK3 a SK4 tifetfho a ¥tvrté-
ho kroku a spinafe $0! aZ S04 prvni aZ &tvrté operace jsou mimo &innost. V tomto pripadd
stad{ jeden vstup | pro signdl MK!. Zobrazeni kroku o vice ne% &tyfech &islicich by bylo
moiné pfi zv&tdeni mechenické pem&ti MP, pripadn& p¥i pouZitf v&t3fho podtu digitrond DI,
coZ by ovdem zvét3ilo celkové rozmdry celého zepojeni. Proto se pou¥ije diodového dekodéru
DD. PouZije-1li se misto digitrond DI1 aZ DI8 jinych zobrazovacich prvkd, napffkled svétlo-
emitujfcich diod, pak se u prvniho prevodniku DEK pouZije dekodéru ! ze 7 a podobnd.

Po vloZeni mechanické pam&ti MP se signdélem z ovlddacich obvodd uvede v Zinnost nosid
snimacich hrotd S9 a% $24. Nosi& vykond jeden krok a zastavi se. Pak se vysunou snimaci
hroty S9 a% S24 a dosednou na kontaktini plochy jedné z ¥ad 1 e Z mechanické pam¥ti MP.
Meji{ se provést propoje kontaktnich Zpilek, nap¥iklad 02/25 - 03/62 - 11/31 - 12/26 -

- 05/55 - 08/38. Po prichodu signélu MK! na prvni vstup 1 zapojeni se signdl H! privede
Jednak do spinate SD digitrond, jednak pfes prepina& PP posloupnosti impulsd na prvni vstup
2! spinate SK! prvniho kroku s na prvni vstup 71 spinade SKj tfetfho kroku. Z prvnfho vy-
stupu 051 pfijde signdl L1, urdeny dekodérem DES #{dicfho signdlu pomoci signéld na vystu-
pu 891 a 092, na prvn{ snimaci hrot S9, ktery dosedd na kontaktni plochu I této rady, je¥
méd vyznam &islice "0".

Signél L1 prejde pres druhy prevodnik PR do prvniho prevodniku DEK, ns jehoi vystupu
0160 se objevi signdl o vyznamu &fslice "0". Tento signdl p¥ijde do vZech digitrond DT! ai
DI8, avdak &f{slice "0" se zobrazi pouze na prvamim digitronu DT!, nebol signdlem na prvnim
v¥stupu 031 spinale SD digitrond se zapdll prvni digitron DT!. Podobn& se zobrazi na dru-
hém digitronu DT2 &fslice "“2" a ddle na daldfch digitronech DT3 a% DI8 &islice 25-03-62,
takZe na zobrazovaci jednotce se zobrazi ddaj 02/25 - 03/62. Digitrony DT a% DI8 pracuji
v multiplexnim zapojen{. Anody digitrond DI! aZ DT8 jsou piipojovény na zdpalné napdtf{ po-
stupné spinafem SD digitrond. Vysledné &islice se zobrazujfl postupn& na vZech digitronech
DI] a% DT8. Prepindni probihd v takové rychlosti, Ze oko vnimd svit vSech digitroni DTI
a% DTS trvale.

Po provedeni propoje 02/25 - 03/62 se na druhy vstup 2 zapojeni privede signdl MK2,
JimZ se provede zobrazen{ daliiho ddaje 03/62 - 11/31, Pokud se propoje nerozlof{ na ti{-
propoj & dvopropoj, nybrZ provedou najednou jako p&tipropoj, musf se pro zobrazeni vyusft
diodového dekodéru DD. Binnost je v podstatd stejnd. VyuZivd se pouze signdld na vystupech
095 a% 099 dekodéru DRS #fdictho signélu, které ovlddaji spinale S0! aZ S04 prvni a? &tvrté
operace, jakoZl i druhy prevodnik PR. V tomto pripad® majf kontaktnf plochy ¥ad 1 aZ P stej-
nou funkci, av3ak kontaktini blochy fad R aZ Z slouZ{ k privedeni signdld ze snimacich hro-
td S17 s% S24 na p¥fsludné diody v diodovém dekodéru DD, které vytvéreji signély denych &is-
lic na vystupech 0101 a% 01016 diodového dekodéru DD. D&j se stdle opakuje, a’ pomoci sig-
ndlu MK5 se zobrazi ddaj 05/55 - 08/38. Pro zobrazeni vidy dvou &ty*&{slfi ddaje jsou se~
pnuty vZdy dvae spinale kroku, a sice pri signdlu MK! spinae SK! a SK2, p¥i signdlu MK2
spinafe SK2 a SK3, pri signdlu MK3 spinade SK3 a SK4, pri signdlu MK4 spinale SK3 a SK4
a pfi signélu MK5 spinafe SK3 a SK4. {innost zapojent Jje ddle zfejmd z p¥ipojenych &asovych
disgramd dle obr. 2 a 3. Obr. 2 predstavuje jednak &asovou posloupnost impulsy Hi - H8
ve vztahu k hodinovym impulsim H!, jednak &asovou posloupnost impulsi V! - V8 z prepinade
posloupnosti PP p¥i signdlech MK!, MK3, MK5, jednak &asovou posloupnost impulsd V1 - V8
z pfepinale posloupnosti PP pii signdlech MK2, MK4. Obr. 3 pfedstavuje &asovou posloupnost
impulsd V1 - V8, LI -~ L16 pro zobrazeni jednoho &ty#&islf.
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PXEDMET VYNALEZU

!. Zapojeni zobrazovaci jednotky se zobrazovacimi prvky, vyznafené tim, Ze v¥stup
(01) generdtoru (GHI) hodinovych impulsd jé pfipojen na vstup (21) &ftade (8HI) hodinovych
impulsd, jehoZ prvni a% osmy vfstup (02! a% 028) jsou piipojeny na prvnl aZ osmy vstup (41
a% 48) prepinafe (PP) posloupnosti hodinovfch impulsd a na prvni a% osmy vstup (31 a%Z 38)
spina¥e (SD) digitrond, prvn{ a% osmy vystup (031 aZ 038) spina¥e (SD) digitrond jsou pii-
pojeny na anodu prvniho a? osmého digitronu (DT! a% DT8), prvni skupina &ty¥ v¥stupl (041
8% 044) prepinate (PP) posloupnosti hodinovych impulsd je pifipojena na prvni aZ Etvriy
vstup (51 a% 54) spinafe (SK!) prvnfho kroku, kde¥to jeho druhé skupina &tyr vistupd (045
a2 048) je pripojena na prvni aZ ¥tvrty vstup (6! a% 64) spinate (SK2) druhého kroku, prv-
n{ vstup (91) dekodéru (DRS) tvor{ soudasn& prvnl vstup (1) zapojeni, kdefto jeho prvni
v¥stup (091) je pripojen na devéty vstup (49) prepinae (PP) posloupnosti hodinovych im-
pulsd a na p&ty vstup (55) spinade (SK!) prvnfho kroku, jeho druhy vystup (092) je piipo-
jen na deséty vstup (400) prepinade (PP) posloupnosti hodinovych impulsd a na péty vstﬁp
(65) spinefe (SK2) druhého kroku a jeho daldfi vystup je pfipojen na desdéty vstup (110) drw
hého prevodniku (PR) pracujictho v kédu BCD 1 z x, prvni af &tvrty vystup (051 a% 054) spina-
ge (SKI) prvniho kroku jsou pfipojeny k prvnimu e? Etvriému snimacimu hrotu (S9 a% S12),
prvanl aZ &tvrty vystup (061 a% 064) spinafe (SK2) druhého kroku Jjsou pripojeny k pdtému
2% osmému snimecimu hrotu (S13 8% S16), prvni a% devdtd sbdrnice (W) aZ W9), opatfené prv-
nim a? devdtym konektorem (K1 a% K9) jsou piipojeny na prvni aZ devdty vstup (111 aZ 119)
druhého prevodniku (PR), jeho% prvni a¥ &tvrty vystup (0111 a% 0114) jsou piipojeny na
prvni af &tvrty vstup (161 a% 164) prvntho prevodniku-(DEK) pracujlciho v kbédu BCD ! z x,
prval aZ x-ty vystup prvniho piPevodniku (DEK) jsou pripojeny v multiplexnfm zapojeni ke ka-
toddm zobrazovacich prvki, prifem? prvni a% osmy snimaci hrot (S9 aZ S16) jsou uloZeny
suvné a spfafeny s pohonem na nosili, posuvném podél prvniho aZ devAtého konektoru (Kt aZ
K9) a spraZeném s pohonem, ovliddenym z ovlddacich obvodd, kdeZto mezi prvnim aZ osmym sni-
macim hrotem (S9 a¥ S16) s prvnim a? devdtym konektorem (K! aZ K9) je vytvofena mezera
pro vloZeni mechanické pam&ti (MP), sestdvajici z izola¥ni desky, na jeji% streng, privré-
cené k prvnimu a% osmému snimecimu hrotu (S9 aZ S16) jsou vytvoreny xontaktni plochy, uspo-
?4dené do *ad (I a% P) a sloupcd, kde ve sloupcich kontaktnich ploch jsou zakédovény Fe-
t&zce propojd a odpojd, kdeZto na jejf druhé stran¥ Jsou vytvoreny prostfedky pro pfipoje-
ni ¥ad (I a% P) kontaktnfch ploch na prvni a% devdty konektor (K! a% K9).

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznafené tim, Ze druhy a% péty vstup (92!aZ 95) dekodéru
(DRS) #1diciho signélu tvor{ soudasnd druhy a% péty vstup (2 a% 5) zapojeni, kdeZto jeho
tretf vystup (093) je pripojen na jedenécty vstup (401) prepinade (PP) posloupnosti hodi-
novych impulsd a na paty vstup (75) spinafe (SK3) tfetiho kroku, jeho ¥tvrty vistup (094)
na dvendécty vstup (402) prepinade (PP) posloupnosti hodinovych impulsd a na péty vstup (85)
spinate (SK4) &tvrtého kroku, jeho Zesty vystup (096) na péty vstup (125) spinafe (S01)
prvni opersce, jeho sedmy vystup (097) na paty vstup (135) spinsle (S02) druhé operace,
jeho osmy vystup (098) na pdty vstup (145) spinale (SO03) tret{ operace a jeho devéty vystup
(099) na péty vstup (155) spinale (S04) &tvrté operace, prvni skupina vystupd (041 a% 044)
piepinae (PP) posloupnosti hodinovych impulsd je déle pripojena na prvani af &tvrty vstup
(71,a% T4) spinake (SK3) t¥etiho kroku, kde%to jeho druhd skupina &ty¥ vystupd (045 aZ 048)
je déle pripojena na prvni af &tvrty vstup (81 aZ 84) spinale (SK4) tvrtého kroku, prvnf
a &tvrty vystup (071 a% 074) spinale (SK3) tietfho kroku jsou piipojeny k devétému aZ dve-
néctému snimacimu hrotu (S17 af S20), prvnf a¥ ¥tvrty vystup (08! a% 084) spinaZe (SK4)
&tvrtého kroku jsou pripojeny k t¥indctému e? Sestndctému snimacimu hrotu (S21 aZ S24),
desdtd a¥ sedmnéctd sbirnice (Q! a? Q8), opatiené desdtym aZ sedundctym konektorem (K10 aZ
K17), jsou pfipojeny na prvni aZ osmy vstup (10! a% 108) diodového dekodéru (DD), JehoZ
prvni a¥ Etvrty vystup (0101 af 0104) jsou pripojeny na prvni a% &tvrty vstup (121 a% 124)
spinate (S01) prvni operace, jeho péty aZ osmy vystup (0105 az 0108) jsou pripojeny na prv-
ni at Stvrty vstup (131 a% 134) spinae (S02) druhé operace, jeho devéty aZ dvandcty vystup
(0109 a% 01012) jsou pripojeny na prvni a¥ &tvrty vstup (141 a% 144) spinade (S03) tfetd
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tvrty vstup (151 aZ 154) spinade (S04) &tvrié operace, prvni aZ Stvrty vystup (0121 ai
0124) spina¥e (S01) prvni operace jsou pPipojeny na prvni a% &Etvrty vstup (161 a%f 164)
prvaniho pfevedniku (DEK), prvnf aZ &tvrty vystup (0131 aZ 0134) spinale (S02) druhé opera-
ce Jsou pripojeny na prvni a? &tvrty vstup (161 a% 164) prvntho prevedniku (DEK), prvni

aZ Stvrty vystup (0141 aZ 0144) spinale (S03) t¥etf operace jsou pripojeny na prvni a¥
Etvrty vstup (161 a% 164) prvniho pPevodniku (DEK) a prvni a% Ztwrty vystup (0151 a% 0154)
spinale (S04) &tvrté operace jsou piripojeny na prvnil a% &tvrty vstup (161 a% 164) prvniho
prevodniku (DEK), prilemZ mezi devétym a? Jestindctym snimacim hrotem (S!7 aZ S24) a desdtym
aZ sedmndctym konektorem (K10 aZ K17) je vytvorena mezera x vloZeni mechanické pam&ti (MP).

5 vykresi
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