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DESCRIPCION
Sistema y procedimiento para interferir con la deteccion de un objetivo

La presente invencion se refiere a un sistema y a un procedimiento para interferir con la deteccién de un objetivo y,
mas particularmente, a un sistema 6ptico para evitar el seguimiento continuo de un objetivo.

Antecedentes

Los misiles guiados con control semiautomatico (los llamados SACLOS; semiautomatic command to line of sight)
representan una amenaza en particular para los vehiculos terrestres, pero también desde plataformas de vuelo lento
como helicopteros. En tales misiles guiados, por ejemplo, un tirador apunta al objetivo por medio de una 6ptica del
objetivo y dirige el misil guiado hacia el objetivo. La dptica del objetivo se comunica con la electronica de control del
misil guiado y transmite los comandos de direccidon necesarios. El tirador persigue continuamente a su objetivo,
manteniendo un contacto visual constante con el misil. La comunicacion con el misil guiado puede tener lugar, por
ejemplo, a través de un cable. En otros sistemas, sin embargo, también es posible mantener la comunicacion por
radio, radar o laser. En este ultimo caso, se trata de los llamados pilotos de rayo laser (los llamados “beam rider”). En
estos procedimientos de direccion, el tirador lleva a cabo un control directo y, como se ha mencionado, apunta al
objetivo por medio de la 6ptica del objetivo y, en consecuencia, dirige el misil guiado hacia el objetivo deseado. La
deteccion de un objetivo por una parte contraria representa una amenaza que debe evitarse en la medida de lo posible.

Para contrarrestar esta amenaza, hay una serie de sistemas convencionales que no son letales y estan destinados a
un uso directo en una distancia corta. Los documentos US 6.007.218 y US 6.190.022 describen, por ejemplo, sistemas
laser o LED que provocan una discapacidad visual temporal por deslumbramiento o destellos. El documento US
7.040.780 describe un arma laser que presenta varias fuentes de laser, las superpone y consigue especificamente un
efecto deslumbrante en determinadas regiones.

En el documento EP 0 665 445, se da a conocer un dispositivo de defensa contra un misil de ataque que utiliza una
fuente laser como rayo de defensa. El documento US 2010/0126335 A1 da a conocer otro sistema de defensa basado
en laser conocido que dirige un laser hacia un atacante.

Sin embargo, los sistemas descritos alli son inadecuados, y existe la necesidad de sistemas alternativos que no solo
detecten en forma fiable e independiente la deteccion de objetivos o el seguimiento continuo de objetivos por un lado
opuesto, sino que también los supriman o al menos interfieran con ellos en consecuencia.

Resumen

Al menos una parte de los problemas anteriores se resuelve mediante un sistema de acuerdo con la reivindicacion 1
y un procedimiento de acuerdo con la reivindicacion 8. Las reivindicaciones dependientes definen otras formas de
realizacién ventajosas del sistema.

La presente invencion se refiere a un sistema de acuerdo con la reivindicacion 1 que es adecuado para interferir con
la deteccion de un objetivo que se origina en una posicion y es detectable por un detector. El detector proporciona una
sefial de deteccion en respuesta a la deteccion del objetivo. El sistema comprende:

- un dispositivo de advertencia para emitir una advertencia basada en la sefial de deteccién (por ejemplo, cuando el
detector emite una sefal de deteccion);

- una interferencia optica que esta disefiada para proporcionar al menos una sefial de interferencia; y

- un dispositivo direccional que esta disefiado para dirigir la sefal de interferencia a la posicion en respuesta a la
advertencia emitida con el fin de prevenir o al menos dificultar la deteccion del objetivo.

La posicion puede ser un lugar o un punto de un objeto o una persona o un dispositivo que realiza la deteccion del
objetivo. La posicion puede ser, en particular, una ubicacion de la éptica objetivo o un sistema 6ptico que se encuentra
a cierta distancia y direccion del sistema.

Segun la invencion, la interferencia optica esta disefiada para proporcionar una sefial de luz multiespectral, en
particular una sefal laser pulsada o continua, como una sefial de interferencia, donde la sefal de interferencia 6ptica
proporciona la sefial de interferencia con longitudes de onda que se pueden variar (arbitrariamente) por longitudes de
onda conmutables (por ejemplo, por ciertos filtros). La sefial de luz multiespectral comprende, por ejemplo, varios
colores, pero también puede comprender un componente espectral del rango no visible (tal como una luz infrarroja del
infrarrojo cercano, medio o lejano).

La interferencia optica esta disefiada opcionalmente para proporcionar la sefial de interferencia con una longitud de
onda o intensidad o frecuencia de pulso que conduce a una reduccién en el contraste durante la deteccion del objetivo.
Como resultado, el tirador ya no puede reconocer al objetivo potencial. Si se utiliza una camara para la deteccion de
objetivos, se desvanece o no se pueden ver estructuras en la imagen debido a la falta de contraste.
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Segun la invencion, el sistema también comprende un dispositivo para determinar un rango espectral de radiacion de
una region espacial (por ejemplo, un analizador de espectro). El area espacial detectada se encuentra opuesta a una
direccion en la que el dispositivo direccional puede alinear la sefial de interferencia. Esto significa que el fondo se
registra espectralmente. Ademas, la interferencia optica puede cambiar la sefial de interferencia dependiendo del
rango espectral especifico (por ejemplo, emitir en el mismo rango especitral). Esto permite lograr un camuflaje contra
el fondo.

Opcionalmente, el sistema comprende, ademas, un dispositivo de mediciéon de distancia que esta disefiado para
determinar una distancia a la posicion de deteccion del objetivo. La interferencia éptica puede disefiarse para cambiar
la sefial de interferencia en funcion de la distancia medida. Por ejemplo, la intensidad se puede ajustar de esta manera
para no dafar los ojos del tirador potencial. Opcionalmente, también es posible determinar la posicion o ubicacion del
tirador (por ejemplo, registrando adicionalmente el angulo azimutal y de elevacion). El telémetro también puede medir
la distancia antes de que interfiera con la deteccion del objetivo y, en funcion de la distancia determinada, por ejemplo,
se puede ajustar la intensidad, el color, etc. de la sefial de interferencia para garantizar la seguridad ocular del posible
tirador.

Opcionalmente, el dispositivo direccional esta disefiado para rastrear objetos estacionarios, voladores o en movimiento
durante su movimiento y para dirigir la sefial de interferencia hacia el objeto en movimiento durante un periodo minimo
de tiempo. Ademas, el dispositivo direccional puede disefiarse para enmascarar una ubicacién de al menos un
componente del sistema desviando el haz.

Opcionalmente, el detector es parte del sistema.

Opcionalmente, el sistema o el detector comprende al menos uno de los siguientes componentes:
- un detector de destellos en la boca,

- un avisador de misiles para la deteccién de objetos voladores que se acercan,

- un dispositivo de advertencia laser para la deteccion de misiles guiados por laser,

- un sistema de escaneo laser para la deteccion de dispositivos de observacion a través de reflejos de un rayo laser
emitido.

Opcionalmente, el sistema de escaneo laser esta disefiado para proporcionar su rayo laser como sefial de interferencia
para el sistema. También es posible que la interferencia optica, el dispositivo de alineacion y el detector formen el
sistema de escaneo laser. El sistema de escaneo laser puede disefiarse, ademas, para escanear periddicamente una
region mediante un escaneo laser, y el detector puede disefiarse para detectar un reflejo inverso durante el escaneo
laser desde un dispositivo dptico que se usa potencialmente para la deteccion de objetivos como sefial de deteccion.

Los ejemplos de realizacion de la presente invencion también se refieren a un procedimiento para interferir con una
deteccion de objetivos de acuerdo con la reivindicacion 10, que comienza desde una posicion y es detectable por un
detector. El detector vuelve a generar una sefial de deteccion en respuesta a la deteccion del objetivo.

Los ejemplos de realizacion de la presente invencion proporcionan asi una cadena de defensa automatica completa
para interrumpir la deteccion de objetivos o hacerla imposible. Los ejemplos de realizacion resuelven al menos algunos
de los problemas técnicos mencionados con anterioridad en el sentido de que un tirador o un sistema de grabacion
optica (por ejemplo, una camara) se irrita por el parpadeo o la luz que varia de color, lo que hace imposible el
seguimiento preciso del objetivo.

El sistema automatico con la interferencia 6ptica comprende el sistema de alerta para detectar la amenaza, por
ejemplo, un laser multiespectral o una fuente de luz multiespectral (como una matriz de LED multiespectral) como
fuente de radiacion y también un sistema direccional que es capaz de instruir y alinear la fuente de luz de modo que
una modulaciéon adecuada de la luz laser de ejemplo al menos irrita al tirador o al sistema 6ptico de deteccion del
objetivo y le impide seguir con precision el objetivo.

Las ventajas de los ejemplos de realizacion resultan en particular del hecho de que la luz multiespectral de la sefal de
interferencia reduce el contraste del escenario (que ve el tirador o el sistema 6ptico de deteccion de objetivos) hasta
tal punto que el seguimiento del objetivo se vuelve imposible. Esto se consigue/asegura en particular mediante las
siguientes propiedades:

- Los colores claros cambian constantemente, por lo que es imposible difuminar un determinado color (por ejemplo,
con un filtro apropiado).

- El cambio de color constante tiene un efecto intensificador sobre la reduccion del contraste o el efecto de
deslumbramiento.

- La luz multiespectral también permite cubrir diferentes areas espectrales, como el espectro de luz visible, el infrarrojo
cercano o el infrarrojo medio u otras areas. Esto significa que las camaras u otros dispositivos de deteccion dptica que
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funcionan en ofros rangos espectrales también pueden evitar la deteccion optica a través del efecto de
deslumbramiento.

Breve descripcion de las Figuras

Los ejemplos de realizacion de la presente invencion se entenderan mejor con referencia a la siguiente descripcion
detallada y los dibujos adjuntos de los diferentes ejemplos de realizacion que, sin embargo, no debe entenderse que
restringen la divulgacion a las realizaciones especificas, sino que simplemente sirven como explicacion y comprension.

La Fig. 1 muestra un sistema para interrumpir la deteccién de objetivos segiin un ejemplo de realizacion de la presente
invencion.

La Fig. 2 ilustra una posible variante de uso del sistema en el que un tirador adquiere un objetivo.
Descripcion detallada

La Fig. 1 muestra un sistema 100 para interferir con la deteccion de objetivos segun un ejemplo de realizacion de la
presente invencion. El objetivo se detecta desde una posicion y puede ser detectado por un detector 50. El detector
50 proporciona una sefial 105 de deteccion en respuesta a la deteccion del objetivo. El sistema 100 comprende: un
dispositivo 110 de advertencia para emitir una advertencia 115, una interferencia 120 éptica y un dispositivo 130
direccional. El dispositivo 110 de advertencia presenta una entrada para la sefial 105 de deteccion del detector 50. La
interferencia 120 Optica esta disefiada para proporcionar al menos una sefial 125 de interferencia, y el dispositivo 130
direccional esta disefiado para dirigir la sefial 125 de interferencia a la posicion de deteccion del objetivo en respuesta
a la advertencia 115 emitida para evitar o al menos hacer mas dificil la deteccion del objetivo.

Opcionalmente, se puede prever un dispositivo 140 para determinar un rango espectral de radiacion de un area
espacial (como parte del sistema 100 o por separado), incluyendo el area espacial en particular el fondo, es decir, el
area que esta opuesta al area desde la cual se lleva a cabo la deteccion de objetivos. El dispositivo 140 puede
comprender en particular un analizador de espectro o un dispositivo de grabacion optica (por ejemplo, una camara)
que es capaz de determinar el espectro del fondo (en la direccidon de deteccion del objetivo). Basandose en el analisis
del dispositivo 140, la interferencia 120 6ptica puede hacer coincidir espectralmente la sefial 125 de interferencia con
el fondo, de modo que tenga lugar un camuflaje efectivo (el tirador potencial esencialmente solo ve el fondo).

El dispositivo 110 de advertencia sirve para detectar la amenaza y comprende, por ejemplo, al menos uno de los
siguientes dispositivos de advertencia: un dispositivo de advertencia de misiles, un dispositivo de advertencia laser,
un llamado detector de francotiradores. En otros ejemplos de realizacion, el detector 50 es parte del dispositivo 110
de advertencia para este proposito y, por lo tanto, dispara una advertencia 115 para hacer que el sistema 100 envie
automaticamente la sefial 125 de interferencia. Sin embargo, el sistema 110 de advertencia también puede esperar
con la activacién del dispositivo 6ptico de interferencia 120 / el dispositivo 130 direccional para permitir primero una
evaluacion de la situacion de amenaza (por ejemplo, mediante inspeccion visual) y recién iniciar la transmision de la
sefial 125 de interferencia después de la confirmacion.

El sistema 100 puede tener un dispositivo de medicion de distancia opcional (no mostrado en la Fig. 1). La medicion
de distancia opcional puede monitorear constantemente o si es necesario la distancia a la amenaza (a la 6ptica de
mira) y ajustar el deslumbramiento en forma adaptativa a la distancia.

La Fig. 2 muestra una posible variante de uso del sistema 100, en el que un tirador o un visor 10 detecta un objetivo.
Una vez que el detector 50 ha detectado el objetivo, se puede molestar al tirador 10 para evitar que el tirador 10 siga
al objetivo. Como se explico con anterioridad, el dispositivo 110 de advertencia alerta a la interferencia 120 éptica, que
luego genera la sefal 125 de interferencia y la dirige en la direccion del tirador 10 por medio del dispositivo 130
direccional para evitar que siga al objetivo (el individuo los componentes no se muestran en la Fig. 2).

Como fuente de luz o radiacién segun ejemplos de realizacion, la interferencia 120 6ptica comprende, por ejemplo, un
laser multiespectral o un LED multiespectral o una matriz de LED, que puede ser una parte integral del sistema 100.
Pero también es posible utilizar una fuente de radiacién externa. La interferencia 120 éptica también puede comprender
una electrénica de control apropiada para modular adecuadamente la luz.

La fuente de luz en la interferencia 120 6ptica se puede modular, por ejemplo, de modo que se produzca en el tirador
un efecto deslumbrante, un efecto de camuflaje (desaparicion de todos los contrastes del fondo), irritacion u otros
efectos (por ejemplo, mareos), haciendo el seguimiento del objetivo imposible o al menos mas dificil. También es
posible variar la longitud de onda de la interferencia 120 6ptica, lo que conduce a sefiales de luz de diferentes colores
y dificulta las contramedidas tales como gafas de proteccion laser. Si la longitud de onda de la sefial de interferencia
varia constantemente, deberia usarse un filtro de banda ancha, lo que significa que, en ultima instancia, toda la luz
deberia filtrarse y el tirador ya no tendria contacto visual.

También es posible que la ubicacién del dispositivo 130 direccional o la interferencia 120 6ptica esté oculta. En
particular, el camuflaje activo puede tener lugar, por ejemplo, mediante la desviacion del haz (lo que se denomina
escaneo o conmutacion). Por ejemplo, la sefial 125 de interferencia puede emitirse desde diferentes posiciones al
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mismo tiempo o secuencialmente de manera constante o variable.

Sin embargo, no es absolutamente necesario que la deteccion del objetivo (o seguimiento del objetivo) sea realizada
por un tirador 10. La deteccion del objetivo o el seguimiento del objetivo también puede tener lugar mediante un
dispositivo de observacion o un dispositivo de grabacion éptica como, por ejemplo, una camara, por ejemplo, sin que
sea necesaria la interaccion humana.

El sistema 130 direccional se usa para instruir y alinear la sefial 125 de interferencia. En particular, la alineacion de la
sefial 125 de interferencia al objetivo reconocido 10 (tirador potencial) por medio del sistema 130 direccional puede
tener lugar automaticamente. El dispositivo 130 direccional esta disefiado, por ejemplo, para dirigir la sefial 125 de
interferencia hacia una optica de mira de un sistema de armas de ejemplo con el fin de lograr el efecto deslumbrante
alli, independientemente de si un tirador o un sistema de camara esta dispuesto detras de la 6ptica 10 de mira.

En ejemplos de realizacion, el dispositivo 130 direccional y/o la sefial 125 de interferencia estan disefiados para lograr
el efecto deslumbrante en el caso del tirador o en el caso del dispositivo de grabacion dptica utilizado. El efecto de
deslumbramiento puede provocar, por ejemplo, un aumento del estimulo o una eliminacion del estimulo, por ejemplo,
mediante una senal modulada. Como resultado, el contraste de toda la escena al menos se reduce. Como resultado,
el tirador ejemplar o el dispositivo de grabacién optica ya no es capaz de reconocer y seguir al objetivo. También es
posible seleccionar la seial 125 de interferencia de tal manera que conduzca a una falta de concentracion durante la
proteccion del tirador. Como resultado, el tirador ya no puede perseguir a su objetivo en forma permanente durante el
ataque, por lo que el ataque debe interrumpirse.

La modulacién (por ejemplo, un cambio de brillo, color, frecuencia de pulso, etc.) de la sefial 125 de interferencia tiene
el efecto de que el ojo o la camara se ve constantemente obligado a adaptar su propia area de recepcion a la fuente
de luz correspondiente. En el caso de las camaras, por ejemplo, esto significa que la ganancia del receptor se regula
hacia arriba o hacia abajo. La regulacién ascendente se puede activar, por ejemplo, desconectando la sefial de
interferencia mientras tanto. Dichos cambios se pueden realizar constantemente, por lo que el sistema o el ojo del
tirador deben reajustarse constantemente. En cualquier caso, se puede lograr que el objetivo real ya no se pueda
determinar. Pero incluso sin estas condiciones cambiantes, la reduccion del contraste hace que la deteccion de
objetivos sea imposible.

El analizador 140 de espectro de ejemplo detecta el fondo potencial y determina la distribucion espectral de las
longitudes de onda del fondo (analisis de espectro) que ve el tirador 10, estando el fondo en una direcciéon opuesta a
la direccion de emisién de la sefial 125 de interferencia. En base a esto, la sefial 125 de interferencia se puede adaptar
radiométricamente al fondo de modo que se logre una reduccién permanente del contraste con el fondo. Como
resultado, la sefial 125 de interferencia se puede adaptar en forma adaptativa al fondo (espectralmente) de modo que
la sefial 125 de interferencia tenga la misma o similar longitud de onda que un componente espectral de la radiacion
de fondo (por ejemplo, en un rango espectral que esta predominantemente presente en el fondo). Esto significa que
el sistema o el objeto (por ejemplo, una aeronave, una embarcacion o un vehiculo terrestre) en el que esta instalado
el sistema no se puede reconocer en el fondo o es dificil de reconocer.

En otros ejemplos de realizacion, la reduccion del contraste puede tener lugar durante un periodo de tiempo mas largo
o en forma permanente, en particular en un rango espectral especifico. Por ejemplo, es posible mantener la sefial de
interferencia encendida en el rango espectral UV o azul para reducir el contraste de una plataforma frente al cielo o el
agua (por ejemplo, para objetos voladores o barcos).

En otros ejemplos de realizacién, también es posible irritar a los francotiradores o tiradores en RPG (granadas
propulsadas por cohetes) con la sefial de interferencia, de modo que su linea de vision hacia el objetivo se bloquee o
la deteccion del objetivo sea imposible debido a la falta de contraste por la sefial de interferencia.

También es posible utilizar un parpadeo especifico (por ejemplo, como patrén) o una luz de color variable como sefial
de interferencia, que tiene un efecto deslumbrante o al menos irrita al tirador.

En otros ejemplos de realizacion, el sistema 100 con la interferencia 120 6ptica es parte de un sistema de proteccion
con un reconocimiento de objetivo integrado, que proporciona automaticamente las siguientes funciones:

- deteccién de un francotirador por un detector 50 que detecta, por ejemplo, el fogonazo del rifle (el llamado Muzzle
Fire Detector),

- deteccioén de un francotirador mediante un sistema de escaneo laser que utiliza, por ejemplo, reflejos posteriores de
la mira telescoépica para identificar al tirador (los llamados detectores de francotiradores o detectores de destellos),

- deteccion de un sistema de armas mediante un sistema de escaneo laser que, a su vez, utiliza reflejos de la dptica
de mira (los llamados detectores de destellos),

- deteccioén de un cuerpo de aire guiado que se aproxima mediante un dispositivo de alerta de misiles, y

- deteccion de un misil guiado por laser (denominado rayo piloto) mediante un dispositivo de advertencia laser.
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La deteccion de un francotirador por el sistema laser de escaneo puede tener lugar, por ejemplo, de tal manera que el
sistema laser solo se utilice para detectar al francotirador. Opcionalmente, el laser del sistema de escaneo laser
también se puede usar para interferir con el francotirador (es decir, el laser se usa como una sefial 125 de
interferencia). Lo mismo es posible para la deteccion de un sistema de armas, por lo que también se puede usar un
sistema de escaneo laser separado o se puede usar el mismo sistema que se emplea para interrumpir la deteccion
del objetivo (es decir, la sefial de interferencia).

En otros ejemplos de realizacion, la interferencia 120 6ptica esta disefiada para la autoproteccion de vehiculos
terrestres, de plataformas voladoras o de vehiculos maritimos o para la proteccion de objetos como un dispositivo
independiente para la proteccién de objetos en peligro, tales como almacenes, aeropuertos, vehiculos terrestres
desprotegidos, etc.

Las caracteristicas de la invencion descritas en la descripcion, las reivindicaciones y las figuras pueden ser esenciales
para la implementacién de la invencién tanto individualmente como en cualquier combinacion.

Lista de signos de referencia

10 tirador / objeto / mira optica de una unidad de deteccién de objetivos
50 detector

100 sistema de interrupcion de deteccion de objetivos

105 sefal de deteccion

110 dispositivo de advertencia

115 advertencia

120 interferencia optica

125 sefal de interferencia

130 dispositivo direccional

140 analizador de espectro de un fondo
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REIVINDICACIONES

1. Sistema (100) para interferir con la deteccidon de un objetivo que se origina en una posicion y puede ser detectado
por un detector (50), proporcionando el detector (50) una sefial (105) de deteccion en respuesta a la deteccion del
objetivo, con las siguientes caracteristicas:

un dispositivo (110) de advertencia para emitir una advertencia (115) basada en la sefial (105) de deteccion;
una interferencia (120) optica que esta disefiada para proporcionar al menos una sefial (125) de interferencia; y

un dispositivo (130) direccional que esta disefiado para dirigir la sefial (125) de interferencia a la posicion en respuesta
a la advertencia (115) emitida con el fin de prevenir o al menos dificultar la deteccion del objetivo, en donde el sistema
(10)

comprende un dispositivo (140) para determinar un rango espectral de radiacion de una regidon espacial que se
encuentra opuesta a una direccion en la que el dispositivo (130) direccional es capaz de alinear la sefial (125) de
interferencia,

en donde la interferencia (120) 6ptica esta disefiada para proporcionar una sefial de luz multiespectral como una sefial
(125) de interferencia, en donde la interferencia (120) 6ptica esta disefiada, ademas, para proporcionar la sefial (125)
de interferencia con una longitud de onda que se puede variar mediante conmutacion longitudes de onda, y cambiar
la sefal (125) de interferencia en funcion del rango espectral especifico.

2. Sistema (100) de acuerdo con la reivindicaciéon 1, en donde la interferencia (120) optica esta disefiada para
proporcionar la sefal (125) de interferencia con una longitud de onda o intensidad o frecuencia de pulso que conduce
a una reduccion del contraste durante la deteccion del objetivo y en particular en el rango espectral visible o infrarrojo.

3. El sistema (100) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que comprende, ademas:
un dispositivo de medicion de distancia que esta disefiado para determinar una distancia a la posicién,

en donde la interferencia (120) Optica esta disefiada para cambiar la sefal (125) de interferencia en funcién de la
distancia medida.

4. Sistema (100) de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en donde el dispositivo (130) direccional esta
disefado para rastrear objetos estacionarios o voladores o en movimiento durante su movimiento y para dirigir la sefal
(125) de interferencia sobre el objeto en movimiento durante un minimo de periodo de tiempo, y/o esta disefiado,
ademas, para enmascarar una ubicacion de al menos un componente del sistema (100) por medio de una desviacion
del haz.

5. Sistema (100) de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en donde el detector es un componente del
sistema (100).

6. Sistema (100) de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores que, ademas, comprende al menos una de las
siguientes unidades:

- un detector de destellos en la boca,
- un avisador de misiles para la deteccién de objetos voladores que se acercan,
- un dispositivo de advertencia laser para la deteccion de objetos voladores guiados por laser,

- un sistema de escaneo laser para la deteccion de dispositivos de observacion a través de reflejos de un rayo laser
emitido.

7. Sistema (100) de acuerdo con la reivindicacion 6, en donde el sistema laser de barrido esta disefiado para
proporcionar el rayo laser como sefial (125) de interferencia, o la interferencia (120) 6ptica, el dispositivo (130)
direccional y el detector (50) estan disefiados como un sistema de escaneo laser.

8. Procedimiento para interferir con la deteccidon de un objetivo que comienza desde una posicion y puede ser
detectado por un detector (50), proporcionando el detector (50) una sefial (105) de deteccién en respuesta a la
deteccion del objetivo, que comprende los siguientes pasos:

emitir una advertencia (115) cuando el detector (50) emite una sefial (105) de deteccion; y

en respuesta a la salida de la advertencia (115), alinear una sefial (125) de interferencia con la posicién para prevenir
o al menos dificultar la deteccion del objetivo,

determinar un rango espectral de radiacion de una region espacial que se encuentra opuesta a una direccion en la
que el dispositivo (130) direccional es capaz de alinear la sefial (125) de interferencia, en donde la sefial (125) de
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interferencia comprende una sefial de luz multiespectral y la sefial (125) de interferencia se proporciona con una
longitud de onda que se puede variar mediante longitudes de onda conmutables, y la sefial (125) de interferencia se
cambia en funciéon del rango espectral especifico.
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