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Zawdr wspomagajacy sterowany elektromagnetycznie

Przedmiotem wynalazku jest zawdr wspomagajacy sterowany elektromagnetycznie, znajdujacy zastosowa-
nie jako zaw6r pomocniczy do przesterowania gléwnych zaworéw rozdzielajacych.

Znane sa rozwigzania konstrukcyjne zaworéw wspomagajacych, w ktérych odcinanie sterujacej komory od
atmosfery nastepuje badZ za posrednictwem stozkowo uksztaltowanej czesci popychacza dociskanego do
uszczelki typu ,,0”, badZ tez za posrednictwem cylindrycznego popychacza wchodzacego w otwor uszczelki typu
,»U”. Rozwiazanie konstrukcyjne za posrednictwem stozkowo uksztattowanej czesci popychacza dociskanego do
uszczelki typu ,,0” wymaga wywarcia stosunkowo duzego nacisku na popychacz w celu uzyskania dostatecznej
szczelno$ci oraz powoduje ulot do atmosfery czynnika roboczego w czasie, gdy grzybek otworzy juz przeptyw,
a potaczenie pomigdzy komora czynnika roboczego i atmosfers nie jest jeszcze zamknigte, ponadto spowodowa-
nie nacisku na popychacz wymaga rozbudowy elektromagnesu.

Konstrukcja zaworu z uszczelka typu ,,U” zwigksza jego gabaryty, gdyz uszczelki tego typu sa wigkszych
wymiaréw od uszczelek typu ,,0”. Wigksze skoki popychacza w znanych zaworach wplywaja zaréwno na rozbu-
dowe konstrukcji elektromagnesu jak i na obnizenie parametréw sprawnosci zaworéw — wzrost czasu przestero-
wania, zmniejszenie przenoszonych czestotliwosci przesterowari.

Zawér wspomagajacy sterowany elektromagnetycznie wedtug wynalazku charakteryzuje si¢ tym, ze do
odcinania potaczenia pomigdzy komorg sterujaca, a atmosferg wykorzystano piersciert uszczelniajacy typu ,,0”
oraz cylindryczng czg$é popychacza, ktéry po wejsciu w otwor pierscienia uszczelniajacego powoduje zaréwno
uszczelnienie uktadu jak i odcigcie potaczenia. Taki typ odcinania potaczenia i uszczelniania zaworu wptynat na
zmniejszenie sity potrzebnej do przesterowania zaworu, skrécenie drogi popychacza oraz umozliwit zastosowanie
zaworéw o matych gabarytach.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest na rysunku, ktéry przedstawia przekréj zaworu w widoku z boku.
Zaw6r wspomagajacy wedtug wynalazku jest zbudowany z korpusu 1, ktéry posiada od géry stopniowany otwor
12, w dolnej czgsci ktérego sa umieszczone: podporowa tulejka 6, uszczelniajacy piersciert 13 i grzybek 7 dociska-



2 92876

ny sprezyng 8 do uszczelniajacego pierscienia 13. Od géry w nagwintowang czesé 12 korpusu 1 jest wkrecona
tulejka 3, ktéra za posrednictwem talerzyka 2 z zabudowanym w nim uszczelniajgcym pierscieniem 9 dociska
uszczelke 13 do czota tulejki podporowe;j 6 i uszczelka 10 do dna otworu 12.

Tuleja 3 stanowi réwniez prowadzenie dla popychacza 14. Popychacz 14 posiada cylindryczny czop 23
zakoriczony pilotem 25. Na popychaczu 14 umieszczona jest sprezyna 15 stuzaca do przesuwania popychacza 14
z potozenia dolnego w skrajne gérne potozenie. Z korpusem 1 jest potaczony elektromagnes 20, wewnatrz
ktdrego jest umieszczona ruchoma zwora 19 wspdipracujaca z popychaczem 14. W czesci bocznej korpusu 1
znajduje si¢ sterujagca komora 21, wewnatrz ktérej umieszczony jest tiok 4 potaczony z suwakiem zaworu
gtéwnego. Sterujaca komora 21 za posrednictwem kanatu 16, otworéw 22 i komory 24 umieszczonych w tale-
rzyku 2 oraz otworu 17 w tulei 3 i otworu 18 w korpusie 1 jest po{qczona z atmosfera, za$§ komora 5 znajdujaca
sie¢ pod grzybkiem 7 jest potaczona z zasilaniem za posrednictwem kanatu 11.

Dziatanie zaworu wspomagajacego wedtug wynalazku jest nastepujace: czynnik roboczy w postaci sprezo-
nego powietrza jest doprowadzony do komory 5. Nacisk na popychacz 14 przez zworg¢ 19 elektromagnesu 20
powoduje pionowy ruch popychacza 14, przy czym w pierwszej fazie tego ruchu powoduje wejscie cylindryczne-
~go czopa 23 w otwdr uszczelniajacego pierscienia 9 i odcigcie potaczenia sterujgcej komory 21 od atmosfery.
" W koricowej czesci swego. ruchu popychacz 14 naciska pilotem 25 na grzybek 7 i otwiera przeplyw kanatami 22
i 16 czynnika roboczego z komory 5 do komory 21. W sterujacej komorze 21 czynnik roboczy powoduje przesu-
nigcie ttoka 4 w drugie skrajne potozenie realizujac w ten sposéb zatozona funkcije.

Zanik napigcia na cewce elektromagnesu 20 powoduje za posrednictwem sprezyny 15 przesuw popychacza
14 w jego gbrne skrajne potozenie, w wyniku czego najpierw grzybek 7 odcina potaczenie sterujacej komory 21
z zasilaniem, a nastgpnie po wyjsciu cylindrycznej czesci 23 popychacza 14 z otworu uszczelniajgcego piericienia
9 nast¢puje odptyw czynnika roboczego ze sterujacej komory 21 do atmosfery.

Zastrzezienie patentowe

Zawor wspomagajacy sterowany elektromagnetycznie posiadajacy elektromagnes, popychacz i piercienie
uszczelniajace, znamienny tym, Ze posiada cylindryczny czop (23) na popychaczu (14) i uszczelniajacy
pierscien (9) typu ,,0” w talerzyku (2) stuzgce do odcinania potaczenia pomigdzy sterujaca komora (21) i atmo-
sfera.
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