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Za¥{zeni k provédsni vyb&rového smekdnf{ civek pomoc{ smekaciho agregétu

na textilnfch, zvl45t& pak bezvietenovych dopiédacich strojich

Vyndlez pst¥f do bboru bezvietenové=
ho predenf a Fe3{ problém racionalizace
pojezdu smekactho agregétu.

Podstata vyndlezu spo&ivé v tom, Ze
smekac{ agregdt je vybaven #{dicim centrem
pro ovlddénf emyslu jeho pojezdu a ¥innos-
ti v zévislosti na signélech z testovactho
a ov&fovactho prostiedku.

' Obor vyu%iti se predpoklédd na auto~
matickych smekacich zar{zenich bezviete-
novych dopfédacich stroji, na kterych se
smekdn{ provéddf bZhem nopretriité &innosti
pracovnich Jednotek.
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Vyndlez se tyké zarfzem! k provéddni vybsrového smekdnf civek na textilnfch, zvldsté 7
pak bezv¥etenovych doprddacich strojich o vice pracovnich jednotkach s piifazenymi odtahovymi
a navijectmi vélci pro odtah a navijenf p¥fze na soukané civky.

Jsou znéma obShovd smekaci za¥fzenf, tJ. smekaci agregdty, které pojiZd{ na stroji po-
dé1 Fady soukanych civek a bdhem ob¥hu zjizfujf napfiklad pomoci dotykového &idlas, kterd z
civek doaéhla dostate¥ného ndvinu a v kladném p¥{padé prov4di smekem vymdnu nagoukanych civek
za prézdné dutinky, na které se navede nepfetr#itd odtahovand ptize, aniZ by bylo nutpo pro-
ces preru¥it. Podle jiného postupu Je u ka%dé soukané civky uspoféddno odméfovaci zaffzent
pro m!fent_délky soukané pf{ze, které po nasoukdnf civky d4 signédl k prerusen{ této operace.
Poj1zdny smekac{ agregdt potom nasoukanou cfvku smekne a do civkového drzqyu zasune dutinku ‘
8 pledb#ind nasoukanym névinem prize, jeji% konec se pak ru¥n¥ navédfe &i iaprode, potom nés-
lgdudé viastnt soukdni, |

U téchto znémych postupd smekédni naséukanyeh civek obsluhuje smekaci agregét postupnd
vEechna soukané mista bez ohledu na skutednou potiebu smeku. Je zndmou skutelnoat{, Ze pii
tomto nem¥aném ob&hu je v&t3{ &dat dréhy smékale podél stroje & nenasoukanymi civkemi zbyte&-
né, prifemZ na druhé strand jiné ji¥ nasoukané civky dostdvaj{ dald{ ndviny do doby neZ se
smekacf sgregdt pii svém pravidelném pojezdu k nim dostane. Dochdzl tak na jedné stfané ke
zbyte&nému pojezdu smekactho agregétu podél jeXté nedosoukanych civek a na druhé strané ke
ztraté produkce u nesmeknutych.éivek, u ktery¥ch délkovéd tolerance byla prekrodena. PFi pos-

_tupu s plerudenym soukénfm je pracovnl jednotka vytazena z &innostl po dobu &ekdni na vyménu
plﬁé civky za prézdnou a ddle je&td po dobu, kdy &ekd na uvedenf v ¥innost.

. Vyndlez si klade zaAﬁkol odstranit tyto nedostatky tak, aby pojezd smekaciho agregédtu
byl co nejispornéj3{ a aby se en!iila ztrdte produkce u pracovnich jednotek s nasoukenymi a
Jo5t& nesmeknutymi civkemi. |

Podetatou refeni je zafizeni k provdd¥ni vyb3rového smekdnf cfvek pomoci:smekaciho
agregétu na téxtilnich, zv145t8 pak begvretenovych dopf‘dacich atrojich, spodivajicf v tom,
%o na smekacim aéregdtu Je uspordddno F{dici centrum pro ovldddnf amyslu jeho pojezdu a Xinw
nost v zévislostech naueignéioch z testovactho prostiedku pro teatovénitéinnosti pracovni
Jednotky a z ovérovactiho prostrédku pro zjistovént velikosti névinu na civce.

, Podle vyndlezu je vfhodné, sby v ridicim centru smekactho agregdtu byly uspordddny lo-
gické obvody pro vyhodnocovéni signélu z ovétovactho prostiedkn a sigﬁélu z testovactho pros-
tedku. ’ '

Také je podle vyndlezu vyhodné, jeatliZe v #fdicfm centru usporddané logické obvody
sestdvajici z funkénich obquﬁ v aériovém zapojent napodené svymi vatupy na vystupy z testo-
vacfch prostfedkd pro prfjem signdli a svymi vystupy na vodide p¥fkazovych signdld.

Funkinf obvody mohou byt tvoFeny znémymiyintegrovanymi obvody &i klopnymi obvody, po-
p¥ipad® mohou byt sloZeny z diod nebo reléovych souprav. Takovéto obvody pri sériovém zapo-
Jeni jsou schopny piendfiet p¥ijimané signdly z testovacich prostiedkd na vodi¥e prikazovych
31gndld jedin& tehdy, jsou-1li oba aigndly kladné. .

Kone&n& je podle vyndlezu vyhodné uspoidddni prﬁbéﬁné'liéty 8 mikrospinalem u rémen
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dr#ékd civek na ka2dé stran stroje pro yyvoléni signdlu k pojezdu smekacfho agregitu k té
sfrané, na které do¥dlo k sepnutf mikrospfnaéé pfi dosaZeni piredem urdené polohy nikteréhs z
ramen drZéku soukanych civek.

' Mé&nitelnym pojezdem smekacfiho agregétu.pomoci uvedenych zatf{zen{ dosahuje se jeho ﬂspof
néo ob&hu, tek¥e agregédt prednostnd zaji¥df k tém pracovniﬁ Jjednotkém stroje, kde soukané
civky doséhly plného névinu. Jestliée na obsluhovaném dseku nedosdhla ani Jédna ze soukanych
civek predem ur&eného névihu, Je podle<vynélézu vyhodné, Ze v logickych obvodech F¥{dictho
centra smekaciho agregétﬁ jsou upraveny prvky'pro pojezd agregdtu do nékterého z vychozizh
postaveni a prvky pro uvedenf agregidtu do kiidu. '

Prvkem pro pojezd agregdtu do né&kterého z vychozich postaven{ mlZe byt napriklad api-
nad pro zapindni a vypf{nédni dstroji pro pohon agregdiu a prvkem pro uvedeni agregdty Ao ¥1idu:
miZe byt nap¥fklad koncovy vjpinaé um{stény nap¥{klad na ndékterém z vychozich postaveni stro-
je.ovlddajfel uvedeny spinad pohonného uUstroji agregétu v zévislosti na orom2itém stavu pra-
covnich jednotek obsluhovaného riseku. ‘

Testovacim prostfedkem pro.teStovéni &innosti sprddaci Jednotky mﬁie byt nékteré ze
znémfch ustrojf, napifklad fotobunka, reagujic{ na svételné signalizaéni zaffzéni ¢idla pie-
“trhu pfize vyslanfz odpovidajfciho signdlu nebo jiny zndmy element..

Ové&f~vacim prostiedkem pro zji3¥ovant velikosti névinu na soukané civce pracovn{ jed-
notky miZe byt dotykové raménko usporidané na smelacfm agregdtu, kterd p¥i jeho pojezdu rea~
guje na plné ndviny cfvek, popiipadd mdfe timto prostiedkem byt Xftad délky odtshované piize
uspotddany na pracovni jedncice a vysiiajfci kladry signdl pii dosaZenf na¥itané délky odta-
hované piize apod. ’

Ridict centrum pro ovidddni smysiu pojezdu a &innosti smekaciho agregétu miZe s vyhodou
sestdvat z mikroprocesoru napojeného svymi sb&rnicemi na vnitini pamé{ a na piizpdsobovact
&leny .pro ovl4dénf vlastntho smekaciho a pohonného dstrojf v zdvislosti na dochdzejicfch sig-
nélech z testovacich-a ov3fovacich prostiedky, | .

Vyb&rové smekdnf cfvek na stroji lze podle vyndlezu uskutednit také tak, e je smeka-
cim agregétem ﬁrovédéno na té strané stroje s &innymi pracovnimi Jednotkami, u kterych ales-
; von nékteré ze sopkanych civek dosdhly pfedem urdenou velikost névinu, coZ je vyvoldno sepnu-
: tin hikrbspinaée p¥islusné prib¥¥né 1i3ty. Li3ta mi¥e byt usporsdéna bud tak, Ze leéi na ra-
menech drZdkd civek a. je jimi zveddna béhem goukdni tak dlguhc, al dojda k sepnut{ jejtho |
mikrospinade, popfipad$ lze lidtu usporddat stavitelné do vjée odpovidajic{ poloze ramen‘dr-
28k3 plnych cfvek. Pi#i nasoukdnf plnfch navind ndkterych z civek na stroji zapnou jejich ra-
mena dridkd svym tlakem na 1i8tu jejf mikrospinad, &i{m¥ se vy3le pot¥ebny impuls F{dicimu
; centru smekactho agregdtu. Namfsto 1i3ty ize sambzfejmé'pouZIt i jiné provedeni pro automa-

i _tické vys{lénf povell k odpovidajfc{mu poJezdu smekade.

N&kterd z pfikladnych proveden{ vyndlezu jsou znézorn¥na na pFiloZenych schematickych
iji‘ﬁiﬂh; % Rich& Qb 1 pledatarije ™ PTaGOVis Juanotky 3polu s Fezem obd¥hového smekactho ‘
ag;egﬁtu B, vybaveného #fdicim centrem; obr, :2 pledstavuje Fez pracovni jednotky z fézem obé-
hového smekactho agregdtu C s Ffdicfm centrem; obr. 3 je schematickym ndkresem p{kladného
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logického obvodu.ﬂdiﬂiho centra pro smekaci agregét.

Textilnf, napffklad bezvretenové stroje, maji po své délce uspoi"édény pracovni Jednotky
A, z nich% ka%d4 Jeavybavena poddvacim za¥izenim 3 pro poddvént vldken do pi¥fzetvorného dstro-
J1 1, kde dochdz{ k tvorbd prize 2, které Je odtahovymi 4a a navijecimi 4b vélci odtahovéna
a navijene na civku 6, pFitladovanou k navijecim vdlcdm 4b pomoef ramen dr¥dku 2 Dr!ék 5 Je
prodloufen do ovlddacfho ramena 7, které se bshem soukénf zvedd v z&vislosti na velikosti né-
- vina civky 6, Pii poru3e pracovni jednotky nebo z jiného ddvodu 1zé ovlddaci rameno zcela
zvednout a tim odklopit ‘civk_u 6 od navijectho vilce 4b. Podél stroje jsou uspofddény na Jébo
rdm kolejnice 8, 9, po ktergych pojiﬁdi amek'aci,‘ agregét. ‘

Smekaci agregét B podle piikladného provedeni na obr. 1 je vybaven Ustrojim 11 pro po-
hon agregdtu podél strq.je, ddle vlastnim smekacim dstrojim 12 brq vyménu nasoukanych civek =
za prézdné, ¥{dicim centrem 13, testovacim prostiedkem 14 pro teatovéni Zinnosti spif'édaci
Jjednotky A a ovéFovacim prostfedkem 15 pro zjistovéne velikosti ndvinu na civce 6.

Ve z.jednoduéeném provedeni miZe ¥fdic{ centrum pro smeke¥ B sestdvat z vyhodnocovac:[ho
logického obvodu pro pfijimént signdld 14’z testovactho prostredku 14 a signdld 15"z ovéfo- |
vaciho prostfedku 15, V pi‘ipadé; Ze oba tyto signdly jsou kladné, dé ¥fdici centrum povel -
vlhsﬁnimu smékacimﬁ Ustrojf 12 k provedeni smeku civky 6.

Podle jiného _pi‘ikladného provedeni miZe vyhodnocovac{ logicky obvod Hdicih_o centra 13
byt ‘tvofen 'mikroprocesiorem napojenym prea vodile pi‘ikazo#ych 8ignéld 10 a 16 na smekaci ust-
rojf 12 a pohonmé ustroj{ g._;, jako% 1 na testovac{ prostredky 14 a 13 smekactho agregdtu B. :

Ginnost smekac:’.ho agregétu B podle p¥ikledného provedent na obr. 1 miZe probihat takto:

I. Smekac{ sgregét se nachéz{ v nepracovni poloze v n¥kterém z vychozich postavenf u stooje

vedle pracovnich Jednotek ‘A

IT. Jekmile ndkteré Jednotky doeéhly poZadované velikosti névinu a avymi ramer:y driéku 5 _
‘ civek 6 zplsobily tlakem na prib&Znou spinaci li¥tu 44 sepnuti .je.‘jiho mikroapinaée na-
po.jeného na ¥{dic{ centrum 13, uvede toto éinmost pohonné Liatro.ji 1 smekaciho agregdtu
B, ktery zaéne poj12d&t podél té strany stroJe, kde k sepnuti mikrospinaZe pribéZné
epinaci 11§ty 44 dodla.

IIX. Pl pojezdw kolem Jednotlivgch pracovnich mist A vybrané strany stroje ziakévé amekaci
agregdt B pomoci svych prostiedkd 14, 15 potiebné informace pro i’-:tdici centrum ve formé
signdld _Q a _5_. V piipad¥, Ze tyto signdly jsouy kladné, t,j._, Ze pracovn;(, denotka A Je
v &¢innosti a Ze velikoét névinu je dostatedné, zagtavi smékaci agreg&t u takovéto jed-
notky .'a vysle ¥idicim centrem 13 signél 10 smekacimu udstrojf 12, které pmvade viménu
plné eivky za prézdnou. Po tekto provedeném ameku-pokraéu.jd sme_kaci 'argreg‘ﬁtk ve svém'
ob&hn, pfi kterém testuje dalsf jednotky, A. JestliZe u nich zJ}i&ti, Ze alespoR jeden ze v
‘s1gndlf 14°s 15°nent kladny, ponechdvé ¥fdici centrum 13 signél 16 1 nedéle v platnosti
a smekaci agregdt pokraduje v teatovénf dal&fich jednotek vybréné sti;any stro,j’e. ‘

Iv. Po provedeném smeku vybranych pracovnich Jednotek A na vybrané strané stroje zajede sme-
keci agregat do nékterého z vychozich postaveni u stroje a vy&kd dalithoe povelu daného
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pes spinac{ 118ty 44 stroji obsluhoveného useku. Drdha jel{o vpo.jezdu se proto méni v zé-
vislosti potieby smeku u té které istrams toho kterého .stroje.

Vyhodnocovacim zpisobem smekéni podle bodd I. e% IV. je &inmost smekadfho agregétu
zautomatizovéna ték, te se px_'ovédf vybérové'bsmekéni pouze u téch pracovnich jednctek A, které
jsou v pracovn{ gimrosti a maji piné nésoukané civky. Po odstranéni poruch u nepiedoucich
jednotek A a po dosaZeni plného névinu u zbfvajicich jedmotek A p¥ivold spinaci li3ta 44 na
doty¥né strand stro,je znovu smekaci agregét B =za ﬁc‘.elem vymény plnych civek za prazdné, co¥
se opskuje tak dlouho, a%¥ v obsluhovaném dseku jsou véechn.y civky s plnym névinem sneknuty.

. Smekac{ agregdt C, podle pifkladného provedeni na _obr. 2 je také vybaven pohonnym tst-
rojim 11 pro pohon agregdtu na kolejnicich 8, 9 podél stroje, Jakoi 1 smekacim dstrojim 12
pro smek civek 6 a je také ovlddén Hdictm centrem 13, ve kterém v piikladném provedeni mi¥e
bit mikroprocesor 31 & vnitin{ 35 -a vn&jsf 37 paméti. ’

Pro eutomatickou &innost smekacfho agregdtu C Je podle prikladného’ provedeni vyhodné,
aby p¥fslusné pracovni jednotky A byly vybaveny ov&fovacim prostredkem ve form& &itae impul-
st 21 pro miten{ delky navinuté prize 2. 8f{tad impulsi 21 zpracovsvé znimym zpisobem impul=-
sy 23 od &idla 24 a impulsy 26 od poéitaée otédek _2_5_ navijectho vdlce 4b nebo odtahového vél-
ce 4a a jejich vzijemn#m porovndvénim a integraci ziskdvé udaje o celkové délce ndvinu na -
civce 6. Po dosaZeni predem uréenéd .délky névinu vydd povelovy éignél 22 do veden{ 27 umisténé-
ho podél obshové drshy ameka&e c. Pro- prejiménf povelovéha signéiu: 22 je smekaci agregdt C
vybaven elektromagnetickym snimadem 28 s d’ekodé»rem 29. Pienos sighélu na elektromagneticky
snima& 28 je proveden bezdrétové rozptylovym polem.»Pf'enesenjsignél Je dz2kodérem g_9_ upraven
ne dekddovanf signél 1_, ktery se vysle do Fdicfho centra 13 a v ném ulo%f do vnitnt pam&ti
35 popf‘ipadé do vné,jéi pamdti 37. '

Vzhledem k tomu, %e modulované signély 22 od jednotlivjch pracovnich Jednotek A dochézi
do #fdietho centra _}_ postupné, miZe ﬂdict centrum také postupné urdit, ke kterd jednctce A
né smeksél prednostnd zajet, aby provedl smék nasoukané civky §, coZ provede smekaci ustroj{
12 na zékiads signélu 10 ¥{diciho centra 13. 'Obdobné jako smekac{ agregdt B miZe smekac{
agregét C pomoc:’; neznazornéného testovactho prostiedku 14 pied provedenim smeku otestovat zda
:jé-pracoimi jednotka A v &imnosti. | :

Logicky obvod ¥{dicfho centra 13 dle p¥fkladného provedeni na obr. 3 sestévéd z mikro-
'procesoru 2_ prapojeného adresovac{ sbdrnicf 32, datovou sbérnici 3 _1 a i‘idici abérnic{ 34 na
vnit¥n{ pem¥t 35 a pFizplsobovaci &leny 36. Tyto &leny jsou napojeny na smekac! dstroji 12,
pohonné dstrojf 11, 'dekédér 29, vnéjs{i pamdt 37, prepinal start/stop 39, pfepina& programi 40
nastaveni délky pﬁze,na civece 41, nastavenf dovolené délkové tolerance névinu na civce 42 a
na p¥ipadnd dal3f periferni zarfizen{ 43 napFiklad zaréi’ky amekacfho agregdtu, pojistky proti
preti¥en{, vy¥stup pro sb&r dat a podobn&. P#1 pojezdu kolem pracovnich jedhotek miZe se ‘také
logicky obvod napojovat na testovaci a ovéfovac{ prostredky 14, 15.

Cinmost smekacfho agregdtu C podle prfkladného provedeni na obr. 2 miZe probfhat takto:

A. Smekad C se ‘nachézf v nepracovni{ poloze a v ‘nékterém z vychozich postaveni u stroje vedle

N

px{acovnich Jednotek A a po spudténi straje dostdvd z nezndzornéného zdroje elektricky
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C.

D.

na

proud, kterym se uvede v &innost logicky obvod Fidfctho centra 13.

Jakmile ndkterd z pracovnich jednotek A vy3le pres &{tad impulsd gl_poveloﬁy signdl 22 o
dosaZeni urdené délky névinu, ‘je tento dekodérem 29 upraven na dekédovany aigndl 30.
Ridict cgntrum 13 zjist{ podle dekddovaného signélu 30 polohu pracovni jednotky A a& @4 po-
vel pohonnému Gstrojf 1l k pojezdu k této jednotce.

B&hem pojezdu prijimé #idiel centrum pfes vedeni 2T p¥ipadné dals{ signély 22 od pracov-
nich jednotek A a tyto informace ukl4dé do své vnitfni poprfpadd vnéj&f pemsti 35, 37.

V p¥ipad&, Ze tyto pracovni Jednotky se nachdzejf na cest® smekactho agregétu, provede
agregit b&hem své cesty smek i u t&chto jednotak.

Signdly té&ch pracovnich jednotek, u kterych smekaci{ agregét provedl smek, se z pamdti Hi-

dictho centra 13 vynulujf.

Po provedeném smeku u pracovni jednotky dle bodu B, ddvd Ffdicf centrum 13 povel k daldfmu
pojezdu k té pracovni jednotce, kterd jeko druhé dosdhla urdenou velikost ndvinu na civce

6. | |

Po smeknutf vBech civek § u pracovnich jednotek uloZenych v paméti ¥idictho centra li’cd-

Jede smekaci agregdt do svého vychozfho postaveni a vy&kd na povelové signély 22 zbyvaji-

cich pracovnich jednotek obsluhovaného useku.

B&hem pojezdu smekacfho agregdtu se smysl pojezdu smekaciho agregdtu m&nf v zévislosti
povelech F{fdictho centra 13.
Vyb%rové smekéni civek podle vyndlezu umoénuje aniZeni obsluhovoati stroje a spo¥f jak

néroky na energifl, tak i das nutny k vymné plnych cifvek za prézdné. Soudmand umo¥nuje do-

séhnout velikosti ndvinu na civkéch v tolerovanych mezich, coZ je velmi ¥4douctf z hlediska

dal&fch vyrobnfch postupt.

1.

3.

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni k provddéni vybdrového smekdni cifvek pomocf smekacfho agregdtu na textilnich,
zv148t& pak na bezvietenovych doprédacich strojfch o vice pracovnich jednotkdch s priraze-
nymi o&tahovfmi a navijecimi vélci pro odtah a navijeni p¥fze na civky, ktery¥to smekacl
agregdt je vybaven udstrojim pro jeho pohom podél stroje a vlastnim smekacim Ustrojim pro
vyﬁénu plnych civek za prézdné, vyznalené tim, %e smekaci agregédt (ﬁ, C) je vybaven ridi-
cim centrem (13) pro ovlédénf smyslu pojezdu a ¥innosti smekacfho agregétu v zévislosti
na signél?ch (147 15, 22) z testovactho prostfedku (14) pro testovén{ Sinnosti pracovnich
Jjednotek (A) a ovéFovacfho prostiedku (15, 21) pro zjt3¥ovdnf velikosti névinu na civce
(6).

Zatizen{ podle bodu 1, vyznalené tim, Ze v *fdicim centru (13) smekactho agregétu (B, C)
Jsou uspordddny logické obvody pro vyhodnocovéni signély (15, 22) z ov&Fovactho prostfedku
(15, 21) a signéld (14”) z testovactho prostiedku.

Zatizeni podle bodd 1 a 2, vyznalené tim, %e v Ffdicim centru (13) uspoiddané logické ob-
vody seatdvaji z fupknich obvodd v sériovém zapojeni napojené svymi vatupy na vyétupy z
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5.

testovacich prostredkd (14, 15, 21) pro pfijem signéld (157 22, 14”) a svymi v¥stupy na
vodi¥e prikazovych signdld (10. 16). v

Zai‘:’.zén:( k provéddni vyibérového smekdml civek pomoc{ smekacfho agregdtu na textilnich,
Zvl45t& pak bezvietenovych dopf'édacic'h strojfch o vice pracovnich jednotkdch s prifazeny-
ni odtahovymi a navijecimi vélci pro odtash & navijeni pifze na civky, pfitlaZované pii
soukén{ k navijecimu vélei postupné v ddsledku piibfvajicich névind zvedajicimi se rameny
arzdkd cifvek podle bodu 1, vyzna¥ené tim, e u ramen drékd (5) civek (6) je na stroji
uspoféddna prib¥¥né spinaci{ lista (44) s 'mikrospinaéem pro v,yvolém’. signdlu k-pojezdu
smekac:[ho agregétu (B) k pr{sluiné strand stroje pi‘i dosaZeni predem urdené polohy nékte-
rého z ramen arzdkd (5) civek (6). /
Za¥fzeni podle bodu 1 a¥ 2, vyznadené tin}, ¥e v logickfch obvodech ¥*fdictho centra (13)

" smekactho agregdtu (B, C) jsou upraveny prvky pro pojezd agregétu do nékterého z vycho-

z{ch postaveni a prvky Jjsou pro uvedeni agregdtu do klidu.

2 vykresy
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